Dreame D20 Plus DREAME

Auto-Empty Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.




Safety Information

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids or
sticky substances.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robots.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.



Safety Information

* Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

* Do not use any third-party battery or base station with auto-empty. The robot can only be used with
the model RCDDO0301 base station with auto-empty.

* Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station with auto-empty on
your own.

* Do not place the base station with auto-emptyn near a heat source.

* Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the charging contacts of the base station with
auto-empty.

* Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

* If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

* Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

* If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store
it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.



Safety Information

Laser Safety Information

* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

CAUTION:

In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the thermal cut-out, this appliance must not be
supplied through an external switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly
switched on and off by the utility.

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLD35GD is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Product Overview

1. Power / Clean Button

* Press and hold for 3 seconds to turn on or off

* Press to start cleaning after the robot is turned on
2. 03 Dock / Spot Cleaning Button

* Press to send the robot back to the base station
Press and hold for 3 seconds to start spot
cleaning

Button Status Indicator

Solid White: Cleaning or cleanup completed
Blinking Orange: Error

Breathing White: Robot is charging when the
battery power is not low

Note:

0O, N OS W

Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome App.

. LDS Cover

. Laser Distance Sensor (LDS)
. Bumper

. Dock Sensors

Reset Button
Press and hold for 3 seconds to restore to factory settings

. Wi-Fi Indicator

Cover

10. Dust Box

1.

Edge Sensor

12. Water Tank

13. Air Outlet

14. Mop Assembly

15. Cliff Sensors

16. Side Brush
17.Main Wheel

18. Omnidirectional Wheel
19.Charging Contacts
20. Brush Guard

21. Main Wheel

22. Main Brushes

23. Brush Guard Clips
24. Auto-Empty Vents

Fig. A-1

1. Dust Box Clip

2. Filter Clip

3. Filter

4. Auto-empty Vent

Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Holder

2. Release Clips

3. Mop Pad

4. Mop Pad Attachment Area

Fig. A-3

1. Water Inlet Lid

2. Water Inlet
3. Release Clip

Fig. A-4

Base Station with Auto-Empty

. Signaling Area

. Charging Contacts

. Ramp Extension Plate

. Auto-Empty Vents

. Cover

. Dust Bag Slot
Filter

. Status Indicator
Solid White: Base station is connected to power
Breathing White: Robot is charging
Blinking Orange: Base Station has an error

9. Power Port

10. Power Cord Storage Slot

11.Mounting Screw

12. Air Duct Cover

o NOUT NN S

o o

Fig. A-5




® Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave
more space.

4. To prevent the robot from not recognizing areas
that need to be cleaned, do not stand in front of
the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

Note:

* When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles
in time.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

@ Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open
as possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough
space as shown in the figure and remove any

6

objects in the shaded area. Insert the power cord
into the base station and plug it into the socket.
Note:

Firmly insert the power cord until the indicator turns on.
Make sure that no objects might block the signaling area.
To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the base station on tile floors or marble
floors is recommended.

2. Install the Ramp Extension Plate

3. Charge the Robot

When placing the robot, align the charging contacts
at the bottom of the robot with the charging
contacts of the base station, and the robot will
automatically turn on and start charging. After the
robot is fully charged, the status indicators on the
robot and the base station will remain lit for 10
minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before
its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
station to charge it.

Fig. C-1-Fig. C-3

® Connecting with
Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search
"Dreamehome” in the app store to download and
install the app.

Note:

» Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

* Due to upgrades in the app software, the actual operations
may differ from the directions in this manual. Please follow
the instructions based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to
connect" and scan the same QR code on the robot
again to add the device. Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

Note:

» To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

After the device is successfully connected to the home
Wi-Fi network, it will continuously attempt to reconnect

in case of network disruptions caused by issues such as
unpaid bills or power outages, in order to ensure a smooth
user experience upon network restoration.

To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

® QR Code

@ Reset Button

® Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly: To be connected
* Blinking quickly: Connecting

* On: Connected



® How to Use

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator should be
illuminated. Place the robot onto the base station,
the robot should turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away
from the base station and press and hold the power
button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the power button to start cleaning after the
robot is turned on. The robot will accurately map
out a route, methodically clean along the edges
and walls, then finish by cleaning each room in an
S-shaped pattern to ensure a thorough job.

Note:

e Itis recommended that the robot set out from the base
station before cleaning. Do not move the base station
while the robot is cleaning. This ensures that the robot
returns to base station smoothly.

« After the robot completes the cleaning task and
automatically returns to the base station, the base station
will start auto-empty. More settings can be operated in
the app.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it. If the robot is paused for more than 10
minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button
on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station,
the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND)

mode, the robot will be prevented from resuming

cleaning. DND mode is disabled by default at the

factory. You can use the app to enable DND mode or

modify the DND period. The DND period is 22:00—

8:00 by default.

Note:

e The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

» The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press and hold the
button O for 3 seconds to enable the spot cleaning
mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and
returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.




Use Mopping Function

Note: It is recommended that floors are vacuumed at least
three times before the first mopping session to achieve a
better cleaning effect.

1. Press the release clip to remove the water tank.

2. Open the water inlet lid, fill the tank with water, and close
the lid tightly.

Note:

¢ Do not use detergent or disinfectant.

« Do not fill the water tank with hot water as this may
cause the water tank to warp.

3. Dampen the mop pad and wring out excess water. Install
the mop pad as shown in the figure.

4. Reinstall the water tank and mop pad holder back as
shown in the figure until they click into place. Press the
power button or use the app to start cleaning.

< Click

Note:

It is not recommended to use the mopping function on
carpets.

* Use the app to adjust the mop pad moisture as required.

5. When the robot returns to charge after cleaning, press the
release clips to remove the mop pad holder, and clean the
mop pad to prevent mildew or odors.

Note:

« Wash the mop pad after each use, and regularly empty the
water tank of unused water.

* Remove the mop assembly when not mopping.

Fig. E-1



@ Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Mop pad

After each use

Every 3 to 6 months

Cliff sensors

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Once every 2 weeks

Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Laser distance sensor
(LDS)

Once every month

Bumper

Bottom of the robot

Once every month

Dust box /

Main wheels Clean it as needed

Water tank

Dust bag / Every 2 to 5 months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.




Mopping Module

1. Remove the water tank and the mop pad holder.

2. Remove and clean the mop pad with water only,
then dry it completely before reinstalling.

3. Pour out the water in the tank. Clean the tank
with water only and leave it to air dry before
reinstalling.

Note: Do not directly expose the water tank to sunlight.

4. If the water flow is slow or unevenly distributed,
clean the air hole on the water inlet lid.
Fig. F-1

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard, and then lift the brushes out of the
robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
the appropriate cleaning tool to remove any hair
tangled in the brushes. After cleaning, push the
brushes firmly into the main brush holder until
they click into place.

z
< Click

Note: Be careful while pulling out the main brushes to
prevent injury.

3. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots
downwards in an inclined way.
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4. Align the front end of the brush guard with the
slot, insert it downwards in an inclined way, and
then press it into place.

Fig. F-2

Side Brush

Remove and clean the side brush.

Fig. F-3

Omnidirectional Wheel

Note:

« Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle
and tire of the omnidirectional wheel. Do not use excessive
force.

¢ Rinse the omnidirectional wheel under the running water

and put it back after drying it completely.
Fig. F-4

Dust Box and Filter

1. Open the robot's cover and press the clip to
remove the dust box.

2. Remove the dust box filter, and then empty the
dust box.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the
dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

 Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

» Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. F-5

1. Remove and discard the dust bag.

Note: Pulling outwards on the handle will seal the dust bag
to prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a
dry cloth.

3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.

Fig. F-6



Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the below figure:

1. Laser Distance Sensor (LDS)

2. Dock Sensors

3. Edge Sensor

4. Cliff Sensors

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. F-7

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area
with a soft and dry cloth.

Fig. F-8

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the
base station with a soft and dry cloth.

Fig. F-9

If the air duct is blocked, please clean it according to
the following steps.

1. Unscrew mounting screws on the air duct cover
and renhove the cover.

2. Check whether the air duct is blocked by foreign
objects. If any, clean them.

3. Reinstall the air duct cover.
Fig. F-10

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

n




Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base station
and try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is
recommended to use the robot in environments with an
ambient temperature above 0°C and below 40°C.

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make
sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base

station and the robot is poor, please clean the charging
contacts.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is
closed.

The base station is disconnected from power or moved when
the robot is not on it. Please connect the base station to the
power supply or place the robot onto the base station to
charge.

There are too many obstructions around the base station.
Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will
recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically
return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust
or debris.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the
password used to connect to your Wi-Fi network is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection.
Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area
with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit
and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot gets
stuck in front of
the base station
and cannot return
to it

Check whether there is enough space on both sides or in
front of the base station to prevent the robot from being
blocked.

The robot may slip if the floor in front of the base station is
overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different
place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is
recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the power button for 3 seconds to tumn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press
and hold the power button for 10 seconds to forcibly turn off
the robot. If the problem persists, please contact after-sales
service.
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Troubleshooting

Problem Solution Problem Solution
* It takes about 6 hours to fully charge the robot when its + Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb
battery is low. ) The robot will not (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The chargin - If you .operate the robat at. temperaturgs outside _Of the resume cleanin * The robot will not resume cleaning after you manually place
9ing fied range, the charging speed will automatically sl 9
speed is slow. speciiied range, the charging speed witl automatically silow after charging. the robot on the base station or send the robot to charge
down to e>'<tend the battery life. via the app or the button () .
* The charging contacts on both the robot and the base
station may be dirty, please wipe them with a dry cloth.
— - The base * Check whether the dust bag in the dust tank is full.
* Check whether the dust boxs filter is clogged. If so, clean it station cannot * If the dust bag is not full, check whether there is any
) or replace it. automatically obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base
The noise * A hard object may be caught in the main brushes or the dust

increases while the
robot is operating.

box. Check and remove any hard objects.

The main brushes or the side brush may become tangled.
Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

empty the dust
box.

station, or the dust box. If any, clean the blocked part in
time.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be
organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel
to slip. It is recommended to dry any wet areas before using
the robot.

No water comes
out of the water
tank, or only a
little bit comes
out.

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the air hole on the water inlet lid.

Clean the mop pad if it becomes dirty.

Make sure the mop pad and the mop pad holder is installed
correctly according to the user manual.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of
the room. The robot cannot climb over high thresholds or steps.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and
slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try
drying the floor before using the robot.

Robot returns

to the base
station without
performing auto-
empty tasks.

DND mode prevents the robot from performing auto-empty
tasks.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com.
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Specifications

Model

RLD35GD

Charging Time

Approx. 6 hours

Output Power

Rated Voltage 144V —=
Rated Power 75W
Operation 2400-2483.5 MHz
Frequency

Maximum

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment
should be kept a separation distance of at least 20cm
between the antenna and the body of the user.

14

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Base Station with Auto Empty

R2412-4S2P-MMYD
/R2412-4S2P-FMTEV

Model

Nominal Voltage 144V ===

Rated Capacity 4.8 Ah

Typical Capacity 5.2 Ah 74.88Wh

Base Station/Charging Dock

Power consumption in standby mode: < 0.5W (within
15 minutes after the robot leaves the base station/
charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

Power consumption in networked standby mode:

< 2 W (Within 20 minutes after the battery pack of
robotic vacuum cleaner is fully charged.)

Power consumption in standby mode: <0.5 W (Within
20 minutes after the battery pack of robotic vacuum
cleaner is fully charged.)

Model RCDDO0301
Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Output 20V—=1A
Rated Power

(during dust 700 W
emptying)




Battery Disposal and
Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

— the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

— the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected
from the battery. If contact occurs, flush with water
and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste
E electrical and electronic equipment (WEEE
as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household
waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing
over your waste equipment to a designated
collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local
authorities. Correct disposal and recycling
will help prevent potential negative
consequences to the environment and
human health. Please contact the installer
or local authorities for more information
about the location as well as terms and
conditions of such collection points.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie
sie zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

16

Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche Risiken zu vermeiden, darf

es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder intellektuellen
Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder eines
Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder diirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne Aufsicht
durchfihren.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kénnen.

Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerét spielen. Achten Sie auf einen
sicheren Abstand zwischen Kindern und Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen oder
verwendet werden.

Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in Wohnrdumen geeignet. Verwenden Sie es nicht im Freien,
auf anderen Oberflachen als Bodenbeldge oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.
Stellen Sie sicher, dass das Gerét in einer geeigneten Umgebung ordnungsgemal funktioniert. Andernfalls
dirfen Sie das Gerat nicht verwenden.

Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit ersetzt
werden, die Sie beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kénnen.



Sicherheitshinweise

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der tUber dem Boden freisteht, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder
den StoBfénger nicht als Griff fir den Roboter.

Betreiben Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur tber 40°C oder unter 0°C oder auf einem
Boden, wo es Flussigkeiten oder klebrige Substanzen gibt.

Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande vom Boden, sowie alle auf dem
Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen
zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstéande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit diesen
Gegenstanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sduglingen oder Kindern.

Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter befinden,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden Sie
den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte Sauren
oder Lésungsmittel aufzusaugen.

Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Geréat nicht zum Aufsaugen von
Gegenstanden wie Steinen, groRen Papierstlicken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des
Gerats fuhren kdénnen.
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Sicherheitshinweise

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spilen Sie diese nicht
mit FlUssigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstéandig trocknen, bevor Sie
sie wieder einbauen und benutzen.

Verwenden Sie dieses Gerat gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fir alle

auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden
verantwortlich.

Akkus und Aufladen
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Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation mit automatischer Entleerungsfunktion von externen
Anbietern. Der Roboter kann nur mit der Basisstation mit automatischer Entleerungsfunktion Modell
RCDDO0301 verwendet werden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation mit automatischer Entleerungsfunktion selbst zu
zerlegen, zu reparieren oder zu verandern.

Stellen Sie die Basisstation mit automatischer Entleerungsfunktion nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation mit automatischer Entleerungsfunktion niemals mit einem
feuchten Tuch oder nassen Handen.

Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaf. Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in seiner
Originalverpackung aufbewahrt wird.



Sicherheitshinweise

* Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und an
einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate
auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Informationen zur Lasersicherheit

* Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ACHTUNG:

Um Risiken durch ein versehentliches Rickstellen des Warmeschutzes zu vermeiden, darf dieses Gerat
nicht Uber ein externes Schaltgerat, wie z. B. eine Zeitschaltuhr, versorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der regelmaBig vom Versorgungsunternehmen ein- und ausgeschaltet wird.

ﬁ Nur flr den Innenbereich geeignet
Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLD35GD den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollsténdige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Eine ausfuhrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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O Produktiibersicht

1. Einschalt-/ Reinigungstaste

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,

um das Gerat ein- oder auszuschalten

Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach

dem Einschalten des Roboters zu starten

2. OO Dock-/Punktreinigungstaste

¢ Driicken Sie diese Taste fur die Rickkehr des

Roboters zur Basisstation

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,

um die Punktreinigung zu starten

Tasten-Statusanzeige

 Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung
abgeschlossen

* Blinkt orange: Fehler

* Hauchend weifB: Der Roboter wird aufgeladen,
wenn der Akkustand nicht niedrig ist.

Hinweis:

o Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen
Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt

oder zur Ladestation zurtickkehrt.
« Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App

aktiviert/deaktiviert werden.
3. LDS-Abdeckung
4. Laserdistanzsensor (LDS)
5. StoBfanger
6. Dockingsensoren

7. Reset-Taste
« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen

20

8. WLAN-Anzeige

9. Abdeckung

10. Staubbehalter

11. Randsensor

12. Wasserbehalter

13. Luftauslass

14. Wischmopp-Baugruppe

15. Klippensensoren

16. Seitenburste

17.Hauptrad

18. Omnidirektionales Rad
19.Ladekontakte

20. Burstenschutz

21. Hauptrad

22. Hauptbursten

23. Klammern flr Burstenschutz
24. Automatisch entleerte Entltftungsoffnungen

Abb. A-1

Staubbehalter

1. Staubbehalter-Clip

2. Filter-Clip

3. Filter

4. Automatisch entleerendes Entluftungsventil

Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpadhalter

2. Entriegelungsclips

3. Wischpad

4. Wischpad-Befestigungsbereich

Abb. A-3

Wasserbehilter

1. Wassereinlass-Deckel
2. Wassereinlass
3. Entriegelungsclip

Abb. A-4

Basisstation mit automatischer Entleerung

. Signalbereich
. Ladekontakte
. Rampenverlangerungsplatte
. Automatisch entleerte Entliftungséffnungen
. Abdeckung
. Staubbeutel-Schlitz
Filter
. Status-Anzeige
Leuchtet weiB: Die Basisstation ist an die
Stromversorgung angeschlossen
Hauchend weiB: Roboter wird geladen
Blinkt orange: Basisstation hat einen Fehler
9. Stromanschluss
10. Steckplatz fiir Netzkabel
11. Befestigungsschraube
12. Abdeckung des Luftkanals

Abb. A-5
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® Vorbereitung des
Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder geféhrliche
Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Ticher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdglichen.

3. Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mébel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, bzw. vor Schwellen,
Fluren oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um maogliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande
wie Bauschutt, Glasscherben und N&gel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

@ Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie
den Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem moglichst
freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen
Sie gentigend Platz, wie in der Abbildung gezeigt, und
entfernen Sie alle Objekte im schattierten Bereich.
SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation an und
stecken Sie es in die Steckdose.

Hinweis:

« Stecken Sie das Netzkabel fest, bis die Anzeige
aufleuchtet.

Achten Sie darauf, dass keine Gegensténde den
Signalisierungsbereich blockieren.

Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder

Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf
Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen.
2. Montage der Rampenverlangerungsplatte
3. Den Roboter aufladen
Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die
Ladekontakte an der Unterseite des Roboters auf
die Ladekontakte der Basisstation aus. Der Roboter
schaltet sich daraufhin automatisch ein und beginnt
mit dem Aufladen. Nach dem vollsténdigen Aufladen
des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am
Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang
und erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstandig aufzuladen. Wenn sich der
Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst,
verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

Abb. C-1-Abb. C-3

@® Verbinden mit der
Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder
suchen Sie im App-Store nach ,Dreamehome®, um
die App herunterzuladen und zu installieren.
Hinweis:

¢ Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

« Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerét hinzuftigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf
,Scannen Sie den QR-Code zum verbinden®, und
scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen
Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

Hinweis:

e Zum Zuricksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie
Schritt 2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung zu erstellen.

Nach der erfolgreichen Verbindung des Gerats mit dem
heimischen WLAN-Netzwerk wird das Gerat im Falle von
Unterbrechungen der Netzwerkverbindung, bedingt durch
Probleme wie unbezahlte Rechnungen oder Stromausfalle,
kontinuierlich eine erneute Verbindung anstreben, um nach
einer Wiederherstellung des Netzwerks eine reibungslose
Benutzererfahrung zu gewahrleisten.

Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedrickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

® QR-Code

@ Reset-Taste

® WLAN-Anzeige

* Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt

* Blinkt schnell: Am Verbinden
* Ein: Verbunden
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® Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten
Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrickt.
Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den
Roboter auf die Basisstation. Der Roboter sollte

sich automatisch einschalten und mit dem Aufladen
beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurilickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters
die Ein-/Aus-Taste, um die Reinigung zu starten.
Der Roboter legt eine genaue Route fest, reinigt
methodisch entlang der Kanten und Wande und
reinigt schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen
Muster, wodurch eine griindliche Reinigung
gewabhrleistet wird.

Hinweis:

« Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der Reinigung
von der Basisstation losfahrt. Bewegen Sie die Basisstation
nicht, wéhrend der Roboter eine Reinigung durchfihrt.
Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter reibungslos
zur Basisstation zurtickkehrt.

Nachdem der Roboter die Reinigungsaufgabe
abgeschlossen hat und automatisch zur Basisstation
zurlickkehrt, wird die Basisstation automatisch geleert.
Weitere Einstellungen kénnen in der App vorgenommen
werden.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten. Wird der Roboter langer
als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus tber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste
auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und

auf die Basisstation gestellt, endet die aktuelle
Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zum Aufladen zurtick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er
die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben
fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in
der App 6ffnen.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus

(DND) eingestellt, kann er die Reinigung nicht

fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab

Werk standardméBig deaktiviert. Sie konnen den

Nicht-Stéren-Modus (DND) Uber die App aktivieren

oder den DND-Zeitraum &ndern. Der Nicht-Stéren-

Zeitraum (DND) ist standardmé&Big auf 22:00-8:00

Uhr eingestellt.

Hinweis:

* Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

« Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter wartet, driicken Sie die Taste (O
und halten Sie diese 3 Sekunden lang gedrickt, um
den Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem
Modus reinigt der Roboter einen quadratischen
Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und
kehrt zu seinem Ausgangspunkt zurtick, sobald die
Reinigung bestimmter Bereiche abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten l&asst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-

Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.



. : Hinweis:
Wischfunktion benutzen
— « Waschen Sie das Wischpad nach jedem Gebrauch

Hinweis: Es wird empfohlen, die Béden vor dem ersten und leeren Sie den Wasserbehalter regelmaBig, um
Wischen mindestens dreimal zu saugen, um eine bessere ungenutztes Wasser zu entsorgen.
Reinigungswirkung zu erzielen. « Nehmen Sie die Wischmopp-Baugruppe ab, wenn Sie

nicht wischen.
1. Driicken Sie den Entriegelungsclip, um den

Wasserbehélter zu entfernen. Abb. E-1

2. Offnen Sie den Wassereinlass-Deckel, fiillen Sie den Tank
mit Wasser und schlieBen Sie den Deckel fest.

Hinweis:

« Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

« Fillen Sie den Wasserbehalter nicht mit heiBem Wasser,
da sich der Wasserbehalter dadurch verformen kann.

3. Befeuchten Sie den Wischmopp und driicken Sie das
Uberschussige Wasser aus. Setzen Sie das Wischpad wie in
der Abbildung gezeigt ein.

4. Setzen Sie den Wasserbehélter und den Wischpadhalter
wieder ein, wie in der Abbildung gezeigt, bis sie einrasten.
Starten Sie die Reinigung durch Driicken der Taste Ein-/
Aus-Taste oder Uber die App.

< Klicken

Hinweis:

« Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen
zu verwenden.

« Stellen Sie die Feuchtigkeit des Wischpads mithilfe der
App je nach Bedarf ein.

5. Wenn der Roboter nach der Reinigung zum Aufladen
zurtickkehrt, driicken Sie die Entriegelungsclips, um

den Wischpadhalter zu entfernen, und reinigen Sie das
Wischpad, damit sich weder Schimmel bildet noch Geriiche
entstehen.
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@ RegelmiBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des
Zubehors zu beachten.

Haufigkeit des Héaufigkeit des
Teil Wartungsintervall utigkel Teil Wartungsintervall utigkel
Austausches Austausches
Nach jed )
Wischpad acnjecem Alle 3 bis 6 Monate Klippensensoren
Gebrauch
StoBfanger i i
Hauptbirsten Alle 6 bis 12 Monate 9 Einmal im Monat
Staubbehalterfilter \Iii/nmhal alle 2 Unterseite des Roboters
ochen Alle 3 bis 6 Monate /

Seitenburste

Signalbereich

Ladekontakte

Automatisch entleerte
Entluftungséffnungen

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Laserdistanzsensor (LDS)

Einmal im Monat
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Staubbehalter

Hauptréader

Wasserbehalter

Nach Bedarf
reinigen

Staubbeutel

Alle 2 bis 5 Monate

Hinweis: Die Austauschintervalle hdngen von der Nutzung des Roboters ab.
Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, mtssen die Teile

ausgetauscht werden.




Wischmodul

1. Entfernen Sie den Wasserbehalter und den
Wischpadhalter.

2. Entfernen und reinigen Sie das Wischpad
ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie es
vollstéandig trocknen, bevor Sie es wieder
einsetzen.

3. Fullen Sie das Wasser im Wasserbehalter aus.
Reinigen Sie den Wassertank ausschlieBlich
mit Wasser und lassen Sie ihn vor dem
Wiedereinsetzen an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Wasserbehalter nicht direkt dem

Sonnenlicht aus.

4. Sollte das Wasser nur langsam oder
ungleichmaBig flieBen, reinigen Sie die
Luftéffnung auf dem Wassereinlass-Deckel.

Abb. F-1

Hauptbiirsten

1. Drucken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen,
um den Blrstenschutz zu entfernen und die
Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Bursten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit dem
entsprechenden Reinigungswerkzeug alle in
den Birsten verhedderten Haare. Nach der
Reinigung drticken Sie die Bursten fest in den
HauptbUrstenhalter, bis sie einrasten.

< Kilicken

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbursten

vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptburstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrag nach unten in die Schlitze ein.

B

. Richten Sie das vordere Ende des Burstenschutzes
am Schlitz aus, setzen Sie ihn schrég nach unten
ein und drlcken Sie ihn dann fest.

Abb. F-2

Seitenbiirste

Entfernen und reinigen Sie die Seitenbirste.
Abb. F-3

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

¢ Trennen Sie die Achse und den Reifen des
omnidirektionalen Rads mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

« Spulen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. F-4

Staubbehalter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und
driicken Sie den Clip, um den Staubbehalter zu
entfernen.

2. Entfernen Sie den Staubbehélterfilter und leeren
Sie anschlieBend den Staubbehélter.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um
den Schmutz zu entfernen.
Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Burste, einem

Finger oder scharfen Gegenstanden, um Schéaden zu vermeiden.

4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstandig ab.

Hinweis:

» Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit
sauberem Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

» Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn
sie vollstandig trocken sind.

Abb. F-5

Staubbeutel

1. Entfernen und entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach auBen ziehen, wird der
Staubbeutel verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht
versehentlich herausfallen kénnen.

2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen
mit einem trockenen Tuch vom Filter.

3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.

4. Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder an.
Abb. F-6
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Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt:

1. Laserdistanzsensor (LDS)

2. Dockingsensoren

3. Randsensor

4. Klippensensoren

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im

Inneren des Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. F-7

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den
Signalisierungsbereich mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Abb. F-8

Automatisch entleerte Entliiftungséffnungen

Reinigen Sie die automatisch entleerten
Entluftungsventile des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. F-9

Luftkanal

Wenn der Luftkanal verstopft ist, reinigen Sie ihn
bitte wie folgt.

1. Loésen Sie die Befestigungsschrauben an der
Abdeckung des Luftkanals und nehmen Sie die
Abdeckung ab.

2. Prufen Sie, ob der Luftkanal durch Fremdkorper
blockiert ist. Falls ja, entfernen Sie diese.

3. Bringen Sie die Abdeckung des Luftkanals wieder
an.

Abb. F-10

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

um eine ausreichende Ladung des Akkus, um

eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten

Sie den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus
und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.



Fehlersuche

Problem Lésung Problem Lésung
» Der Weg fiir die Riickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B. die
* Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Tir ist geschlossen.

Der Robot Basisstation auf und versuchen Sie es dann erneut. * Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen
Jer Roboter « Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr steht.
Zaiisstczlaclft\er:cht wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer Btltile scgliegen gi%die Basiss;atfiloré an dafs.jtrt)er]etf i_n oder

- i o o stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Basisstation.

Umgebungstemperatur liber 0°C und unter 40°C zu Der Roboter findet * Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum.

verwenden.

Der Roboter ladt
sich nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an

der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

nichts und kehrt
zur Basisstati-
on zuriick.

Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden Bereich.
Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich maglicherweise
neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit von
der Basisstation entfernt ist, kann er moglicherweise nicht
automatisch zurtickkehren. In diesem Fall missen Sie den
Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab,
um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter kann
keine Verbindung
zum WLAN her-
stellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich
der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht fiir die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter bleibt
vor der Basissta-
tion stecken und
kann nicht zu ihr
zurlickkehren.

Prufen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation
gentigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des Roboters
zu verhindern.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor

der Basisstation UberméaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist,
entfernen Sie zunéchst das Uberschissige Wasser, bevor Sie
es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu
stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte
richtig installiert ist.

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird
empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die Ein-/
Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht
ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden
lang gedrtickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen.
Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte
an den Kundendienst.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Die Aufladege-
schwindigkeit ist
langsam.

Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig
aufzuladen, wenn der Akku schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb

des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Basisstation kénnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie
sie mit einem trockenen Tuch ab.

Die Gerausche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in Betrieb
ist.

Prufen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn
ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptbrsten oder
im Staubbehalter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen
Sie alle harten Gegenstéande.

Die Hauptbiirsten oder die Seitenbdirste kann sich
verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkérper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
bewegt sich, ohne
der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor
dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen kann das
Hauptrad durchrutschen. Es wird empfohlen, alle nassen
Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter kann
die zu reinigenden
R&ume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden
Raume offen sind.

Prifen Sie, ob die Turschwelle des Zimmers héher als 2
cm ist. Der Roboter kann nicht tiber hohe Schwellen oder
Stufen fahren.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und
rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgemaB funktioniert. Trocknen Sie den Boden,
bevor Sie den Roboter benutzen.
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Der Roboter
nimmt die
Reinigung nach
dem Laden nicht
wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie
den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt haben
oder den Roboter Uber die App oder durch Driicken der
Taste 13 zum Aufladen geschickt haben.

Die Basisstation
kann den
Staubbehalter
nicht
automatisch
leeren.

Prifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, prifen Sie, ob

die automatisch entleerten Entluftungséffnungen des
Roboters, der Basisstation oder des Staubbehalters
verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung
rechtzeitig.

Es kommt kein
oder nur wenig
Wasser aus dem
Wasserbehélter.

Prifen Sie, ob noch Wasser im Wasserbehlter ist.
Reinigen Sie die Beltftungsoffnung am
Wassereinlassdeckel.

Reinigen Sie das Wischpad, wenn es verschmutzt ist.
Vergewissern Sie sich, dass das Wischpad und

der Wischpadhalter korrekt und wie in der
Bedienungsanleitung beschrieben installiert ist.

Der Roboter
kehrt zur
Basisstation
zurtick, ohne
Aufgaben der
automatischen
Entleerung
auszufiihren.

Der DND-Modus verhindert, dass der Roboter Aufgaben
der automatischen Entleerung ausfhrt.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com.




Spezifikationen

Basisstation mit automatischer
Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack J Entleerungsfunktion

Modell RLD35GD Vodel R2412-4S2P-MMYD/ Modell RCDDO0301
oae
. R2412-4S2P-FMTEV
Ladezeit Ca. 6 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
i Nennspannung 144V =

B 144V —

emessungsspannung ’ Nennausgang 20V=1A
Bemessungsleistung 75 W Bemessungskapazitét 4,8 Ah

] Bemessungsleistung

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Typische Leistung 52 Ah 74,88 Wh (bei der 700 W
Maximale ' <20 dBm Staubentleerung)
Ausgangsleistung

Basisstation/Ladestation
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W
Gerat in einem Abstand von mindestens 20 cm ) .
(innerhalb von 15 Minuten, nachdem der Roboter von

zwischen der Antenne und dem Kérper des R . .
Benutzers gehalten werden. der Basisstation/Ladestation entfernt wurde)

Roboter&Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Netzwerk-Standby-Modus: < 2
W (innerhalb von 20 Minuten, nachdem der Akku des
Staubsaugerroboters vollstidndig aufgeladen ist.)
Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W
(innerhalb von 20 Minuten, nachdem der Akku des
Staubsaugerroboters vollstandig aufgeladen ist.)
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Entsorgung und

Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefédhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der
Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie
von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat
entfernt werden;

— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom
Stromnetz getrennt werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die
Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett
leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit
einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der
Ruckseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und
der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten
E Produkte sind Elektroschrott und
Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-
Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht
mit unsortiertem Haushaltsmdll vermischt
werden. Schitzen Sie stattdessen lhre
Mitmenschen und die Umwelt, indem
Sie lhre zu entsorgenden Geréate an eine
daflr vorgesehene, von der Regierung
oder einer lokalen Behérde eingerichtete

Entsorgung von Elektro- und
Elektronikaltgeraten

X

Die durchgestrichene Miilltonne
bedeutet, dass Sie gesetzlich
verpflichtet sind, diese Gerate einer
vom unsortierten Siedlungsabfall
getrennten Sammelstelle zuzufiihren.
Die Entsorgung tber die Restmdilltonne
oder die gelbe Tonne ist untersagt.
Enthalten die Produkte Batterien oder
Akkus, die nicht fest verbaut sind,
mdissen diese vor der Entsorgung
entnommen und getrennt als Batterien
entsorgt werden.

Mdéglichkeiten der Riickgabe von
Altgeraten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im

Recyclinganlage entsorgt werden. . . .
Rahmen der durch &ffentlich-rechtlichen

Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen.
Eine ordnungsgemafe Entsorgung und
Recycling helfen, negative Auswirkungen
auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden

Sie sich bitte an den Installateur oder
lokale Behorden, um Informationen

zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher
Sammelstellen zu erhalten.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit
extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken
zu vermeiden.

Entsorgungstrager eingerichteten und zur
Verfligung stehenden Méglichkeiten der Riickgabe
oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit
eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerdte
sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit
aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie

aus Versehen anfassen, spulen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

kdnnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel-
und Ricknahmestellen ansehen: https://www.
ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen
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Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und
Elektronikaltgerdten darauf hin, dass Sie flr das
Léschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich
sind.
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Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié & une utilisation non conforme
de 'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
toute référence ultérieure.

Restrictions d'utilisation

32

Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d'un parent ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.

L'appareil ne doit étre utilisé gu'avec le bloc d'alimentation fourni avec l'appareil.

Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.
Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les
enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser 'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.

Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne ['utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon, n'utilisez
pas l'appareil.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon spécial
disponible aupres du fabricant ou de son réparateur agréé.



Informations sur la sécurité

* N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.

* Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme
poignée pour tenir le robot.

» N'utilisez pas le robot & une température ambiante supérieure a 40°C ou inférieure & 0°C ou sur un sol
recouvert de liquides ou de substances collantes.

* Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner l'appareil.

* Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

* Eloignez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps de l'orifice d'aspiration du robot.

 Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

* N'utilisez pas l'appareil dans une piéce ol un nourrisson ou un enfant dort.

* Ne placez pas un enfant, un animal domestigue ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a l'arrét.

 N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui bralent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

» N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer ['appareil.

* La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir l'appareil.

 N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un liquide.

Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les completement avant de les réinstaller et de les utiliser.
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Informations sur la sécurité

* Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le monde d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

 N'utilisez pas de batterie ou de station de base a vidage automatique tierce. Le robot ne peut étre
utilisé qu'avec la station de base a vidage automatique RCDD0301.

* N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier vous-méme la batterie ou la station de base a
vidage automatique.

* Ne placez pas la station de base a vidage automatique a proximité d'une source de chaleur.

 N'utilisez pas un chiffon ou des mains humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la
station de base a vidage automatique.

* N'éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.

* Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de l'utiliser immédiatement et contactez
le service apres-vente.

* Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.

* Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop

» décharger la batterie.



Informations sur la sécurité

Informations de sécurité sur le laser

* Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.
APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

ATTENTION :

Pour éviter tout danger dd a une réinitialisation accidentelle du coupe-circuit thermique, cet appareil ne
doit pas étre alimenté par un dispositif de commutation externe, comme une minuterie, ou connecté a un
circuit régulierement allumé et éteint par le réseau public.

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d’emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modeéle d'équipement radio RLD35GD répond a la directive 2014/53/UE. Lintégralité du
texte de la déclaration UE de conformité est disponible a 'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Présentation du produit

1. Bouton d'alimentation/nettoyage

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour allumer ou éteindre

Appuyez pour commencer le nettoyage une fois

le robot allumé

2. 13 Bouton Nettoyage localisé/Station

* Appuyez pour renvoyer le robot a la station de

base

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour démarrer le nettoyage localisé

Indicateur d’état de bouton

* Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

* Orange clignotant : Erreur

* Clignote lentement en blanc : Le robot se charge
lorsque le niveau de batterie n'est pas bas

Remarque :
Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire

une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se
charger.
Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec

l'application Dreamehome.
. Couvercle LDS
. Capteur de distance laser (LDS)
. Pare-chocs
. Capteurs de station d'accueil
Bouton de réinitialisation
Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
rétablir les paramétres d'usine
8. Indicateur Wi-Fi

e N O 0 bW
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9. Capot

10. Compartiment a poussiere
11. Capteur de bord

12. Réservoir d'eau

13. Sortie d'air

14. Unité de serpilliére

15. Capteurs de chute

16. Brosse latérale

17. Roue principale

18. Roue omnidirectionnelle
19.Contacts de charge

20. Protection de brosse

21. Roue principale

22. Brosses principales

23. Clips de protection de brosse
24. Events de vidage automatique

Figue. A-1

Compartiment a poussiére

1. Clip de compartiment a poussiére

2. Clip de filtre
3. Filtre
4. Event de vidage automatique

Fig. A-2

Unité de serpilliere

1. Support de serpilliere

2. Clips de déverrouillage

3. Serpilliere

4. Zone de fixation de serpilliere

Figue. A-3

Réservoir d'eau

1. Couvercle de l'entrée d'eau
2. Entrée d'eau
3. Clip de déverrouillage

Figue. A-4

Station de base a vidage automatique

. Zone d'émission du signal
. Contacts de charge
. Plaque d'extension de rampe
. Events de vidage automatique
. Capot
. Fente pour sac a poussiére
Filtre
. Indicateur d'état
Blanc fixe : La station de base est connectée a
l'alimentation
* Blanc a un rythme régulier : Le robot se charge
Orange clignotant : La station de base présente
une erreur
9. Port d'alimentation
10. Emplacement pour ranger le cordon
d'alimentation
11.Vis de montage
12. Couvercle du conduit d'air

Fig. A-5
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® Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets,
les objets durs et pointus qui se trouvent sur le
sol, afin d’éviter que le robot ne les emméle, ne
les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait
des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriére physique
au bord de l'escalier pour garantir la sécurité et
le bon fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d’espace.

4. Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas
les zones a nettoyer, ne vous tenez pas devant
le robot, un seuil de porte, un couloir ou des
endroits étroits.

Remarque :

+ Ala premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

+ N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

@ Avant l'utilisation

1. Placer la station de base et la brancher sur une
prise électrique

Placez la station de base dans un endroit le plus
dégagé possible et disposant d'un signal Wi-Fi
satisfaisant. Libérez suffisamment d'espace, comme
montré sur le schéma, et retirez tous les objets

se trouvant dans la zone grisée. Insérez le cordon
d'alimentation dans la station de base et branchez-
le sur la prise.

Remarque :

l'indicateur s'allume.
Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d'émission
du signal.

est recommandé d'installer la station de base sur des sols
en carrelage ou en marbre.

2. Installer la plaque d'extension de rampe

3. Charger le robot

Lors de la mise en place du robot, alignez les contacts

de charge en bas du robot avec les contacts de
charge de la station de base, et le robot s'allumera et

commencera a se charger automatiquement. Une fois

le robot complétement chargg, les indicateurs d'état

sur le robot et sur la station de base resteront allumés

pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le
robot avant la premiere utilisation. Quand le robot ne peut
pas étre allumé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station pour le recharger.

Fig. C-1-Fig. C-3

Insérez fermement le cordon d'alimentation jusqu'a ce que

Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il

@ Connexion a l'application Xl

Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez «
Dreamehome » dans App Store pour télécharger et
installer l'application.

Remarque :

» Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

« Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les
opérations réelles peuvent donc différer des instructions
de ce manuel. Veuillez suivre les instructions selon la
version actuelle de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur

« Scannez le code QR pour vous connecter »

et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

« Sivous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez [étape 2, puis
suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.
Une fois lappareil connecté avec succes au réseau Wi-Fi
domestique, il tentera continuellement de se reconnecter en
cas de perturbations du réseau causées par des problémes
tels que des factures impayées ou des coupures de courant,
afin de garantir une expérience utilisateur fluide lors du
rétablissement du réseau.

Pour déconnecter 'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez
sur le bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.

® Code QR

@ Bouton de réinitialisation

® Indicateur Wi-Fi )

* Clignote lentement : A connecter

* Clignote rapidement : Connexion en cours
* Allumé : Connecté
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® Mode d'utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
lallumer. L'indicateur d’alimentation doit é&tre allumé.
Placez le robot sur la station de base, puis le robot
doit s'allumer automatiquement et commencer a
charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la
station de base et maintenez le bouton dilimentation
enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere
fois, suivez les instructions de l'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le

robot retourne a la station de base, le processus
de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Démarrage du nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour
commencer le nettoyage une fois le robot allumé.
Ensuite, le robot suivra avec précision un itinéraire,
nettoiera méthodiquement le long des bords et
des murs, puis terminera en nettoyant chaque
piéce selon un schéma en S pour assurer un travail
minutieux.

Remarque :
|l est recommandé de sortir le robot de la station de base
avant de nettoyer. Ne déplacez pas la station de base
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lorsque le robot nettoie. Ainsi, le robot peut facilement
retourner a la station de base.

Une fois que le robot a terminé la tache de nettoyage et
qu'il retourne automatiquement a la station de base, la
station de base commence a se vider automatiquement.
D'autres réglages peuvent étre effectués dans l'application.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause. Si le robot
est mis en pause pendant plus de 10 minutes,

il passe automatiqguement en mode veille. Tous

les indicateurs sur le robot s'éteindront. Appuyez
sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez
l'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est mis en pause et placé sur la station
de base, le processus de nettoyage en cours se terminera.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station de base pour se
recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez louvrir dans
l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas
déranger (DND), il lui sera impossible de reprendre
le nettoyage. Le mode DND est désactivé par défaut
a l'usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période DND. La
période DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.
Remarque :
» Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées
comme d'habitude pendant la période DND.

e Le robot reprendra le nettoyage la ou il sest arrété a la fin
de la période DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, maintenez le bouton
) enfoncé pendant 3 secondes pour activer le
mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot
nettoie une surface carrée de 1,5 x 1,5 métres autour
de lui, et retourne a son point de départ a la fin du
nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét.
Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.



Fo

on de lavage

Remarque : Il est recommandé de passer l'aspirateur sur les
planchers au moins trois fois avant la premiere séance de
lavage pour obtenir un meilleur effet de nettoyage.

1. Appuyez sur le clip de déverrouillage pour retirer le
réservoir d'eau.

2. Ouvrez le couvercle de l'entrée d'eau, remplissez le
réservoir d'eau et fermez hermétiquement le couvercle.

Remarque :

« N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant.

« Ne remplissez pas le réservoir d'eau avec de l'eau chaude,
car le réservoir d'eau pourrait se déformer.

3. Humidifiez la serpilliére et essorez-la bien. Installez la
serpilliere comme indiqué sur le schéma.

4. Réinstallez le réservoir d'eau et le support de serpilliere
sur le robot comme indiqué sur le schéma jusqu’a ce qu'ils
s'enclenchent en place. Appuyez sur le bouton d'alimentation
ou utilisez l'application pour commencer le nettoyage.

< Déclic

Remarque :

« Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de lavage sur
les tapis.

« Utilisez l'application pour ajuster I'humidité de la serpilliere
en fonction des besoins.

5. Lorsque le robot revient a la charge apres le nettoyage,
appuyez sur les clips de déverrouillage pour retirer le
support de serpilliére, et nettoyez la serpilliere pour éviter les
moisissures ou les odeurs.

Remarque :

« Lavez la serpilliere aprés chaque utilisation et évacuez
régulierement l'eau non utilisée du réservoir d'eau.

« Retirez l'unité de serpilliere lorsqu'elle n'est pas utilisée.

Figue. E-1
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@ Entretien de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a ['utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de routine.

. Fréquence Période . Fréquence Période
Piéce , . Piece , .
dentretien de remplacement dentretien de remplacement
Apreés ch
Serpilliére pres cnaque Tous les 3 & 6 mois Capteurs de chute
utilisation
Brosses principales Tous les 6 a 12 mois Pare-chocs Une fois par mois
Filtre du compartiment a Une fois toutes les Dessous du robot
poussiére 2 semaines N .
Tous les 3 & 6 mois Compartiment 3 /
Brosse latérale poussiére
Zone d'émission du signal Roues principales Nettoyez au besoin
Contacts de charge Réservoir d'eau
Events de vidage Sac a poussiére / Tous les 2 a 5 mois
automatique
Une fois par mois /
Roue omnidirectionnelle Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les
Capteur de bord pieces doivent étre remplacées.
Capteur de distance laser
(LDS)
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Module de lavage

1. Retirez le réservoir d'eau et le support de
serpilliere.

2. Retirez et nettoyez la serpilliere uniquement
a l'eau, et laissez-la sécher a lair libre
completement avant de la réinstaller.

3. Versez l'eau dans le réservoir. Nettoyez le
réservoir uniquement a l'eau et laissez-le sécher a
lair libre avant de le réinstaller.

Remarque : N'exposez pas le réservoir d'eau a la lumiére

directe du soleil.

4, Si le débit d’eau est insuffisant ou irrégulier,
nettoyez lorifice d'aération sur le couvercle de
l'entrée d'eau.

Figue. F-1

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse
pour retirer la protection de brosse et soulevez
les brosses pour les retirer du robot.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les
cheveux et poils emmélés dans les brosses. Apres
le nettoyage, poussez fermement les brosses dans
le support de brosse principale jusqu'a ce qu'elles
se mettent en place en émettant un clic.

7z PYRT)
< Déclic

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses
principales afin d'éviter toute blessure.

W

. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,
insérez le support de la brosse principale dans les
fentes vers le bas et de maniére inclinée.

S

. Alignez l'extrémité avant de la protection de
brosse avec la fente, insérez-la vers le bas de
maniére inclinée, puis appuyez dessus pour la
mettre en place.

Figue. F-2

Brosse latérale

Retirez et nettoyez la brosse latérale.

Figue. F-3

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

« Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

« Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et

remettez-la aprés l'avoir complétement séchée.

Figue. F-4

Filtre et compartiment a poussiére

1. Ouvrez le capot du robot et appuyez sur le clip
pour retirer le compartiment a poussiere.

2. Retirez le filtre du compartiment a poussiere et
videz le compartiment.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever
la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une
brosse, les doigts ou des objets pointus pour éviter de
lendommager.

4. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre
a l'eau et séchez-les complétement avant de les
réinstaller.

Remarque :

» Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniqguement
a l'eau claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniqguement
lorsqu'ils sont complétement secs.

Figue. F-5

Sac a poussiere

1. Retirez et jetez le sac a poussiéere.

Remarque : Tirez vers 'extérieur sur la poignée pour bloquer
le sac a poussiére et empécher la poussiére et les débris de
tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiére et les débris du filtre avec un
chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiere.

4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiere.

Figue. F-6
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Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a laide d'un chiffon doux
et sec, comme illustré dans la figure ci-dessous :

1. Capteur de distance laser (LDS)

2. Capteurs de station d'accueil

3. Capteur de bord

4. Capteurs de chute

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les
éléments sensibles dans le robot et la station de base.
Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Figue. F-7

Contacts de charge et zone d'émission
du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission
du signal avec un chiffon doux et sec.

Figue. F-8

Events de vidage automatique

Nettoyez les évents de vidage automatique du robot
et de la station de base & l'aide d'un chiffon doux et
sec.

Figue. F-9

Si le conduit d'air est obstrué, veuillez le nettoyer en
suivant les étapes ci-dessous.

1. Retirez les vis de montage sur le couvercle du
conduit d'air et enlevez le couvercle.

2. Vérifiez si des objets étrangers obstruent le
conduit d'air. Si c'est le cas, retirez-les.

3. Remettez le couvercle du conduit d'air en place.

Figue. F-10

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.



Dépannage

Probléme

Solutions

Probléme

Solutions

Le robot ne s'al-
lume pas.

La batterie est faible. Rechargez le robot sur la station de
base et réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop
élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des
environnements dont la température ambiante est
supérieure a 0°C et inférieure a 40°C.

Le robot ne se
recharge pas.

La station de base n'est pas connectée & 'alimentation,
veuillez vous assurer que les deux extrémités de son
cordon d'alimentation sont correctement branchées.
Le contact entre les contacts de charge sur la station
de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Le robot ne peut
pas trouver la
station de base et
y retourner.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la
porte est fermée.

La station de base est déconnectée de lalimentation

ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station de base & l'alimentation électrique ou
placer le robot sur la station de base pour le charger.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez
la station de base dans une zone plus dégagée.

Tout déplacement du robot peut entrainer son
repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas
correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de
la station de base, il peut ne pas revenir automatiquement
a la station de base lui-méme, auquel cas vous devrez
manuellement placer le robot sur la station de base.
Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de base
pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi

5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une connexion
Wi-Fi 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.
Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez
quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau
comme indiqué.

Le robot reste
bloqué devant la
station de base
et ne peut pas
retourner vers
elle.

Assurez-vous qu'il y ait assez d’'espace de chaque c6té et
a l'avant de la station de base pour que le robot ne soit
pas bloqué.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de base est
trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant de
réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base dans un
autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est
correctement installée.

Le robot ne
s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge.
Il est recommandé de déplacer le robot de la station de
base, puis d’'appuyer sur le bouton d'alimentation et le
maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour 'éteindre.
Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant '‘étape 1,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét. Si le
probléme persiste, contactez le service apres-vente.
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Dépannage

La vitesse de
charge est lente.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors

de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger l'autonomie de la batterie.
Les contacts de charge sur le robot et la station de base
peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

reprend pas le
nettoyage apres
la recharge.

Probléeme Solutions Probleme Solutions
*La chafge compléte du ro'bot, lorsque le niveau de la * Assurez-vous que le robot n'est pas programmé sur le
batterie est bas, dure environ 6 heures. Le robot ne mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut l'empécher de

reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage aprés l'avoir placé
manuellement sur la station de base ou l'avoir envoyé se
recharger via ['application ou le bouton (.

Le bruit
augmente lors du
fonctionnement

Vérifiez si le filtre du compartiment a poussiere est bouché.
Si clest le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales
ou le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez tout objet
dur.

La station de
base ne vide pas

Vérifiez si le sac a poussiére dans le compartiment a
poussiere est plein.
Si le sac a poussiére n'est pas plein, vérifiez si les évents

déplace sans
suivre [itinéraire
défini.

du robot. * Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-étre
bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
* Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.
Le robot se * Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles

doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner
la roue principale. Il est recommandé de sécher toutes les
surfaces humides avant d'utiliser le robot.

Le robot n'a pas
trouvé les pieces
a nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est
ouverte.

Vérifiez la présence de seuil d'une hauteur supérieure a 2
cm a lentrée de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des
marches ou des seuils hauts.

La zone devant la piece a nettoyer est peut-étre glissante
et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

automahqgement de vidage automatique du robot, de la station de base ou
le compartiment . N L e
N - du compartiment a poussiére ne sont pas obstrués. Si c'est
a poussiére. . . .
le cas, dégagez la piece bloquée.

* Vérifiez s'il y a de l'eau a l'intérieur du réservoir d'eau.
Aucune eau  Nettoyez l'orifice d'aération sur le bouchon de réservoir
ne sort du deau.

réservoir d'eau,
ou seulement un
peu.

Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere et le support de serpilliere
sont correctement installés conformément au mode
d'emploi.

Le robot revient
a la station

de base sans
effectuer de
taches de vidage
automatique.

Le mode DND empéche le robot d'effectuer des taches
de vidage automatique.
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Caractéristiques techniques

Modeéle RLD35GD . R2412-4S2P-MMYD/

Modele

X R2412-4S2P-FMTEV

Temps de charge Environ 6 heures

Tension nominale 144V ==
Tension nominale 144V =

Capacité nominale 4,8 Ah
Puissance nominale 75 W Capacité type 5.2 Ah 74,88 Wh

Fréquence de

. 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Station de base/station de recharge
<20 dBm Consommation électrique en mode veille : < 0,5 W (dans les 15 minutes une fois
que le robot a quitté la station de base/station de recharge)

Puissance de sortie
maximale

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu
3 une distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de

lutilisateur. Consommation électrique en mode veille en réseau : < 2 W (dans les 20 minutes
qui suivent la charge compléte de la batterie de l'aspirateur robot).
Consommation électrique en mode veille : < 0,5 W (dans les 20 minutes qui
suivent la charge compléte de la batterie de l'aspirateur robot).

Robot et station de base/station de recharge
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Caractéristiques techniques

Modéle RCDDO0301
Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Sortie nominale 20V=1A

Puissance nominale
(pendant le vidage de la 700 W
poussiére)

il . REPRISE A DEPOSER A DEPQSER
Cet appareil, ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, e
piles et cordons O ou ou
se recyclent d

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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Retrait et élimination de
la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des
substances dangereuses pour l'environnement.
Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est
enlevée par un technicien qualifié et déposée dans
un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre
mise au rebut ;

— l'appareil doit étre débranché de la source
d'alimentation lors du retrait de la batterie ;

— la batterie doit étre mise au rebut en toute
sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et
déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au
rebut dans un centre de recyclage approprié.

N'exposez pas la batterie & un environnement
a haute température pour éviter les risques
d'explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut
s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a
l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour
retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le
couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte
de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont
E des déchets d’équipements électriques
et électroniques (DEEE d’apres la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés avec les ordures ménageres
non triées. Vous devez protéger la santé
humaine et 'environnement en déposant
votre équipement usagé dans un point
de collecte prévu a cet effet pour le
recyclage des déchets d'équipements
électriques et électroniques, désigné par le
gouvernement et les autorités locales. Des
procédures d'élimination et de recyclage
adéquates permettent d'éviter les effets
nocifs sur l'environnement et la santé
humaine. Veuillez contacter linstallateur ou
les autorités locales pour plus dnformations
sur le site, ainsi que les modalités et
conditions des points de collecte de ce
type.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

48

Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

apparecchio deve essere utilizzato solo con 'alimentatore fornito in dotazione.

Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.
Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e
animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

Non installare, caricare o utilizzare ['apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non
utilizzare l'apparecchio.

Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale
disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.



Informazioni sulla sicurezza

Non posizionare il robot a testa in git. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.

Non utilizzare il robot a una temperatura ambiente superiore a 40°C o inferiore a 0°C o su un pavimento
con liquidi o sostanze appiccicose.

Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione ['apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.
Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
infiammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione
dell'apparecchio.

Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido. Dopo
aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di rimontarle e utilizzarle.
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Informazioni sulla sicurezza

Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.

Batterie e ricarica
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Non utilizzare batterie o stazioni base con svuotamento automatico prodotte da terzi. Il robot pud
essere utilizzato solo con la stazione base modello RCDD0301 con svuotamento automatico.

Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base con svuotamento
automatico.

Non collocare la stazione base con svuotamento automatico vicino a una fonte di calore.

Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base con
svuotamento automatico.

Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente l'uso e contattare il
servizio di assistenza.

Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nellimballaggio
originale.

Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di
scaricare eccessivamente la batteria.



Informazioni sulla sicurezza

Informazioni sulla sicurezza del laser

* |l sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

CAUTELA:

Per evitare rischi dovuti al ripristino involontario dell’interruttore termico, questo apparecchio non deve
essere alimentato tramite un dispositivo di commutazione esterno, ad esempio un timer, o collegato a un
circuito che viene regolarmente acceso e spento dalla rete elettrica.

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale d'uso

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLD35GD & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell' UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Introduzione al Prodotto

1. Pulsante di accensione / pulizia

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o

spegnere il dispositivo

Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione

del robot

2. O3 Pulsante per la pulizia localizzata / stazione

* Premere per rimandare il robot alla stazione base

Tenere premuto per 3 secondi per avviare la

pulizia localizzata

Indicatore di stato del pulsante

* Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Arancione lampeggiante: Errore

* Bianco intermittente: Il robot si sta caricando
quando l'energia della batteria non & bassa

Nota:
Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in

pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.

Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite
App Dreamehome.

. Copertura LDS

. Sensore di distanza laser (LDS)

. Paraurti

. Sensori base

Pulsante di ripristino
Tenere premuto per 3 secondi per ripristinare le

e N O 01 bW

impostazioni di fabbrica
. Indicatore Wi-Fi
9. Copertura

[ee]
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10. Contenitore della polvere
11.Sensore di bordo

12. Serbatoio dell'acqua

13. Uscita dell'aria

14. Gruppo mocio

15. Sensori di dislivello

16. Spazzola laterale

17. Ruota principale

18. Ruota omnidirezionale

19.Contatti di ricarica

20. Protezione della spazzola

21. Ruota principale

22. Spazzole principali

23. Clip della protezione della spazzola
24. Bocchette di svuotamento automatico

Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Clip del contenitore della polvere

2. Clip del filtro

3. Filtro

4. Bocchetta di svuotamento automatico

Fig. A-2

1. Supporto per il tampone del mocio

2. Clip dirilascio

3. Tampone del mocio

4. Area di attacco del tampone del mocio

Fig. A-3

Serbatoio dell'acqua

1. Coperchio ingresso acqua
2. Ingresso acqua
3. Clip di rilascio

Fig. A-4

Stazione base con svuotamento automatico

. Area di segnalazione

. Contatti di ricarica

. Piastra di estensione della rampa

. Bocchette di svuotamento automatico

. Copertura

. Alloggiamento per il sacchetto della polvere
Filtro

. Indicatore di stato
Bianco fisso: La stazione base é collegata
allalimentazione
Bianco intermittente: Il robot si sta caricando
Arancione lampeggiante: La stazione base
presenta un problema

9. Porta di alimentazione

10. Alloggiamento per il cavo di alimentazione

11. Vite di montaggio

12. Coperchio del condotto dell’aria

Fig. A-5
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® Preparare la casa

1.

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

. Prima della pulizia, posizionare una barriera

fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare

i mobili al loro posto per lasciare pili spazio.

. Per evitare che il robot non riconosca le aree da

pulire, non sostare davanti al robot, sulle soglie,
nei corridoi o negli spazi stretti.

Nota:

Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo

durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.

Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

@ Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una
presa elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il piu
possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.
Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.

Inserire il cavo di alimentazione nella stazione base e

collegarlo alla presa.

Nota:

« Inserire saldamente il cavo di alimentazione fino
all'accensione dellindicatore.

Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di

segnalazione.
Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti

in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione
base su pavimenti in piastrelle o in marmo.
2. Installare la piastra di estensione della rampa
3. Caricare il robot
Quando si posiziona il robot, allineare i contatti
di ricarica sul fondo del robot con i contatti di
ricarica della stazione base; il robot si accendera
automaticamente e iniziera la ricarica. Dopo che il
robot e stato completamente caricato, gli indicatori
di stato sul robot e sulla stazione base rimarranno
accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere
il robot dopo l'esaurimento della batteria, collegare
manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

Fig. C-1-Fig. C-3

® Collegamento con I'App
Dreamehome

1. Scaricare 'App Dreamehome

Effettuare la scansione del codice QR, oppure
cercare "Dreamehome" nellApp Store per scaricare
e installare l'app.

Nota:

 E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

« A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

2. Aggiungere il dispositivo

Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti" e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per
aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

« Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le
istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Dopo che il dispositivo si € connesso con successo alla rete
Wi-Fi domestica, tentera continuamente di riconnettersi

in caso di interruzioni della rete causate da problemi quali
bollette non pagate o interruzioni di corrente, al fine di
garantire un'esperienza utente senza problemi al momento
del ripristino della rete.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere
premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.

® Codice QR

@ Pulsante di ripristino

® Indicatore Wi-Fi

* Lampeggia lentamente: Da connettere

* Lampeggia rapidamente: Connessione in corso
* Fisso: Connesso
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O Modalita d'utilizzo

Accensione/spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot. L'indicatore di
alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare

il robot sulla stazione base, il robot si accendera
automaticamente e iniziera a caricarsi. Per spegnere
il robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere
premuto il pulsante di accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dellApp per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione
base, il processo di mappatura e stato completato e
la mappa viene salvata automaticamente.

Awvvio della pulizia

Premere brevemente il pulsante di accensione per
avviare la pulizia dopo l'accensione del robot. Il
robot traccera con precisione un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, poi
terminera la pulizia di ogni stanza secondo uno
schema a S per garantire un lavoro completo.
Nota:

Si raccomanda di far partire il robot dalla stazione base
prima di iniziare la pulizia. Non spostare la stazione
base mentre il robot effettua la pulizia. In questo modo
si garantisce che il robot ritorni alla stazione base
correttamente.
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« Dopo che il robot avra terminato lattivita di pulizia e sara
tornato alla stazione base, la stazione base iniziera a
svuotarsi automaticamente. Altre impostazioni possono
essere gestite dall'app.

Pausa/Riposo

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa. Se il robot rimane in
pausa per pit di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si
spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o
utilizzare l'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla

stazione di ricarica, il compito di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione base per ricaricarsi.
Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, aprirla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non

disturbare (DND), il robot non potra riprendere

la pulizia. La modalita DND é disattivata per

impostazione predefinita in fabbrica. Con [App &

possibile attivare la modalita DND o modificare il

periodo di DND. Per impostazione predefinita, il

periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

o Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.

» Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in attesa, tenere premuto il
pulsante {0 per 3 secondi per attivare la modalita

di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot
pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a
sé e torna al punto di partenza una volta completata
la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non pud essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi
tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot.



Utilizzo della funzione lavaggio con il mocio

Nota: Si consiglia di passare l'aspirapolvere su tutti i pavimenti
almeno tre volte prima della prima passata di lavaggio, in
modo da ottenere una pulizia migliore.

1. Premere la clip di rilascio per rimuovere il serbatoio
dell’acqua.

2. Aprire il coperchio di ingresso dell'acqua, riempire il
serbatoio d'acqua e chiudere bene il coperchio.

Nota:

« Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

« Non riempire il serbatoio dell'acqua con acqua calda per
evitare che il serbatoio si deformi.

3. Inumidire il panno del mocio e strizzare l'acqua in eccesso.
Installare il tampone del mocio come indicato nella figura.

4. Rimontare il serbatoio dell'acqua e il supporto del tampone
del mocio come mostrato nella figura fino a quando non
scattano in posizione. Premere il pulsante di accensione o
utilizzare 'app per avviare la pulizia.

< clic

Nota:

« Non é consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui
tappeti.

« Utilizzare l'app per regolare 'umidota del tampone del
mocio secondo necessita.

5. Quando il robot torna in carica dopo la pulizia, premere

le clip di rilascio per rimuovere il supporto del tampone del
mocio e pulire il tampone per evitare muffa o odori.

Nota:

Lavare il tampone del mocio dopo ogni utilizzo e svuotare
regolarmente il serbatoio dell'acqua dall'acqua non
utilizzata.

¢ Quando non si usa il lavaggio, rimuovere il gruppo mocio.

Fig. E-1
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@ Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Frequenza di Periodo di Frequenza di Periodo di
Parte . - Parte . .
manutenzione sostituzione manutenzione sostituzione
Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo Ogni 3-6 mesi Sensori di dislivello
Spazzole principali Ogni 6-12 mesi Paraurti Una volta al mese
Filtro del contenitore Una'volta ogni 2 Fondo del robot
della polvere settimane Ogni 3-6 mesi /
Spazzola laterale Contenitore della polvere
Area di segnalazione Ruote principali Pulire se necessario
Contatti di ricarica Serbatoio dell'acqua
Bocchette di svuotamento Sacchetto per la polvere / Ogni 2-5 mesi
automatico
Una volta al mese /
Ruota omnidirezionale Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si verifica
X un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere sostituite.
Sensore di bordo
Sensore di distanza laser
(LDS)
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1. Rimuovere il serbatoio dellacqua e il supporto del
tampone del mocio.

2. Rimuovere e pulire il tampone del mocio solo con
acqua, quindi asciugarlo completamente prima di
reinstallarlo.

3. Svuotare l'acqua dal serbatoio. Pulire il serbatoio
solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima
di rimontarlo.

Nota: Non esporre direttamente il serbatoio dell'acqua alla

luce del sole.

4, Se il flusso dell'acqua & lento o distribuito in modo
non uniforme, pulire il foro dell'aria sul coperchio
di ingresso dell'acqua.

Fig. F-1

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso l'interno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

2. Estrarre e pulire le spazzole come mostrato
in figura. Utilizzare lo strumento di pulizia
appropriato per rimuovere i peli impigliati nelle
spazzole. Dopo la pulizia, spingere con forza
le spazzole nel supporto principale fino a farle
scattare in posizione.

7 N
< Clic

Nota: prestare attenzione durante estrazione delle spazzole
principali per evitare lesioni.

W

. Con le frecce serigrafate rivolte verso lalto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

S

. Allineare 'estremita anteriore della protezione
della spazzola alla fessura, inserirla verso il
basso in direzione inclinata e quindi premerla in
posizione.

Fig. F-2

Spazzola laterale

Rimuovere e pulire la spazzola laterale.
Fig. F-3

Ruota omnidirezionale

Nota:

« Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per
separare l'asse e il pneumatico della ruota omnidirezionale.
Non usare una forza eccessiva.

« Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente

e rimontarla dopo averla asciugata completamente.

Fig. F-4

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip per
rimuovere il contenitore della polvere.

2. rimuovere il filtro del contenitore della polvere,
quindi svuotare il contenitore.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per
rimuovere losporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o
oggetti appuntiti per evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro
con acqua e asciugarli completamente prima di
rimontarli.

Nota:

» Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

« Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. F-5

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere e gettare il sacchetto della polvere.

Nota: Tirando verso l'esterno la maniglia, il sacchetto della
polvere verra bloccato per evitare che la polvere e i detriti
cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un
panno asciutto.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.

4. Rimontare il coperchio del contenitore della
polvere.

Fig. F-6
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Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura seguente:

1. Sensore di distanza laser (LDS)

2. Sensori base

3. Sensore di bordo

4. Sensori di dislivello

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione base. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. F-7

Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione
con un panno morbido e asciutto.

Fig. F-8

Bocchette di svuotamento automatico

Pulire le bocchette di svuotamento automatico del
robot e della stazione base con un panno morbido e
asciutto.

Fig. F-9

Condotto dell’aria

Se il condotto dell'aria & ostruito, pulirlo attenendosi
ai passi seguenti.

1. Svitare le viti di montaggio sul coperchio del
condotto dell'aria e rimuovere il coperchio.

2. Controllare se il condotto dell'aria & ostruito da
oggetti estranei. In tal caso, rimuoverli.

3. Rimontare il coperchio del condotto dell'aria.
Fig. F-10

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.



Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
* |l percorso di ritorno alla base di ricarica € bloccato, ad
o . L . . esempio la porta & chiusa.
 La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla stazione base « La stazione base & stata scollegata dallalimentazione o
Il robot non si e riprovare. L spostata mentre il robot non era su di essa. Collegare la
accende. * Latemperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. stazione base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla
Si raccomanda di utilizzare il robot in ambienti con una stazione base per caricarlo.
temperatura ambiente superiore a 0° C e inferiore a 40° C. Il robot non riesce « Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base.
a trovare e a tor- Posizionare la stazione base in un'area pit aperta.
nare alla stazione * Lo spostamento del robot pud comportare il suo
base. riposizionamento e, se il riposizionamento non va a buon
fine, ricreera una mappa. Se il robot e troppo lontano dalla
« La stazione base non & collegata all'alimentazione, stazione base, potrebbe non essere in grado di tornare
. accertarsi che entrambe le estremita del cavo di automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario
ILrobot non si alimentazione siano collegate correttamente. posizionare manualmente il robot sulla stazione base.
carica. .

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il
robot & insufficiente; pulire i contatti di ricarica.

Pulire ('area di segnalazione della stazione base per
rimuovere polvere o detriti.

Il robot non riesce
a connettersi al
Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi
che la password utilizzata per la connessione alla rete Wi-
Fi sia corretta.

Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz.
Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione
Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in
un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

Il robot si blocca
davanti alla
stazione base

e non riesce a
tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o
davanti alla stazione base & sufficiente per evitare che il
robot venga bloccato.

Il robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione
base & troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in eccesso
prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e
riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia
installata correttamente.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato.

Il robot non si
spegne.

Il robot non pud essere spento quando & in carica. Si
consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per
spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1,
tenere premuto il pulsante di accensione per 10 secondi
per spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste,
contattare il servizio post-vendita.
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Risoluzione dei problemi

ricarica e lenta.

nellintervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.
| contatti di ricarica del robot e della stazione base

potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

pulizia dopo la
ricarica.

Problema Soluzione Problema Soluzione
cla ricari(.:a comp!eta del robot richiede circa 6 ore quando * Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita
la b"’,‘tte,r"a € scarica. ) Il robot non Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la

La velocita di « Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano riprende la pulizia,

Il robot non riprende la pulizia dopo che e stato riportato
manualmente alla stazione base o inviato alla ricarica
tramite l'app o il pulsante (3.

Il rumore aumenta
durante il
funzionamento del
robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro puod rimanere incastrato nelle spazzole
principali o nel contenitore della polvere. Controllare e
rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero

incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o
Silenzioso.

La stazione base
non svuota au-
tomaticamente il
contenitore della
polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore
pieno.

Se il sacchetto della polvere non & pieno, verificare

se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento
automatico del robot, della stazione base o del
contenitore della polvere. In tal caso, pulire prontamente
la bocchetta ostruita.

Il robot si muove
senza seguire

il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono
essere rimossi prima di utilizzare il robot.

Lavorare su superfici bagnate e scivolose potrebbe
provocare lo slittamento della ruota principale. Si
raccomanda di asciugare eventuali punti bagnati prima di
utilizzare il robot.

Dal serbatoio
dell'acqua non
esce acqua o0 ne
esce poca.

Controllare se c'¢ acqua nel serbatoio dell'acqua.
Pulire il foro dell'aria sul tappo dell’ingresso dell'acqua.
Pulire il tampone del mocio se si sporca.

Assicurarsi che il tampone del mocio sia installato
correttamente come indicato nel manuale d'uso.

Il robot non trova
le stanze da pulire.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.
Verificare se la soglia della porta della stanza & piu alta di 2
cm. Il robot non pud superare soglie o gradini alti.

Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot

e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot,
provare ad asciugare il pavimento.

Il robot torna alla
stazione base
senza eseguire
le operazioni di
svuotamento
automatico.

La modalita DND impedisce al robot di eseguire
operazioni di svuotamento automatico.

60

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com.




Specifiche
Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello RLD35GD Modello R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tempo di ricarica Circa 6 ore Tensione nominale 144V =
Tensione nominale 144V = Capacita nominale 4,8 Ah
Potenza nominale 75 W Capacita tipica 5,2 Ah 74,88 Wh
Frequenza di 2400-2483,5 MHz Stazione base/Stazione di ricarica
funzionamento ’ ) o ) o )
Consumo di energia in modalita standby: < 0,5 W (entro 15 minuti dopo che il
Potenza di uscita robot lascia la stazione base/di ricarica)
massima <20 dBm
Robot e Stazione base/Stazione di ricarica
In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una Consumo energetico in modalita standby in rete: <2 W (entro 20 minuti dalla
distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente. ricarica completa della batteria del robot aspirapolvere.)

Consumo energetico in modalita standby: < 0,5 W (entro 20 minuti dalla ricarica
completa della batteria del robot aspirapolvere.)
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Specifiche

Modello RCDD0301
Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Uscita nominale 20V=1A

Potenza nominale
(durante lo svuotamento 700 W
della polvere)

m w w pellicola pellicola m pellicola
Pap20 | pap21 | Pap22 PVC3 PET 1 CPE7 |PE4/PP5 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Smaltimento e rimozione
della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene
sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di smaltire
la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio
prima di essere rottamata;

- lapparecchio deve essere scollegato dalla rete di
alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare
l'alimentazione ed esaurire la batteria il pili possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per
evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido
venga espulso dalla batteria. In caso di contatto,
sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento
appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot,
quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda
PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo
E simbolo sono rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche (RAEE come
da direttiva 2012/19/UE) che non devono
essere mescolati con i rifiuti domestici
indifferenziati. Per proteggere la salute
umana e l'ambiente, invece, & necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature
a un punto di raccolta designato per il
riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche, nominato
dal governo o dalle autorita locali. Lo
smaltimento e il riciclo corretti aiutano a
prevenire potenziali conseguenze negative
per l'ambiente e la salute umana. Per
ulteriori informazioni sull'ubicazione e
sui termini e le condizioni di tali punti
di raccolta, contattare l'installatore o le
autorita locali.
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Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe
leer el manual de usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso
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Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por nifos sin supervision.

El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacién eléctrica proporcionada con el
aparato.

Este aparato cuenta con baterias que unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.
Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese de que nifios y mascotas
se encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.

Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.
Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no
utilice el aparato.

Si el cable de alimentacion esta dafado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto
suministrado por el fabricante o su agente de servicio.

No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.



Informacién sobre seguridad

No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

No use el robot a una temperatura ambiente por encima de 40°C o por debajo de 0°C o sobre un suelo
con liquidos o sustancias pegajosas.

Para evitar dafos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

Retire articulos fragiles o pequenos del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los dafie.
Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succién del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.

No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.

Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de
corriente.

No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después de
limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.
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Informacién sobre seguridad

Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y carga
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No use baterias o estaciones base de terceros con vaciado automatico. El robot Unicamente se puede
usar con la estacion base modelo RCDD0301 con vaciado automatico.

No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacién base con vaciado
automatico.

No coloque la estacién base con vaciado automatico cerca de una fuente de calor.

No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion
base con vaciado automatico.

No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de posventa.

Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
original si es posible.

Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo
y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar
que la bateria se descargue en exceso.



Informacién sobre seguridad

Informacién sobre seguridad laser

* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

PRECAUCION:

A fin de evitar riesgos debidos a un restablecimiento inadvertido de la desconexién térmica, este aparato
no se debe alimentar a través de un dispositivo de conmutacion externo, tal como un temporizador, ni
conectarse a un circuito que se sea enciendo y apagado regularmente por la utilidad.

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLD35GD cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracién
de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccién web: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion general

del producto

1.

Botén de encendido / limpieza

Mantenga pulsado durante 3 segundos para
encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de
encender el robot

2. 00 Botén de limpieza localizada / atraque

* Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion

base

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

iniciar la limpieza localizada

ndicador de estado del botén

« Blanco fijo: Limpieza completada

* Parpadeo en naranja: Error

* Parpadeo lento en blanco: El robot carga cuando
el nivel de bateria no esta baja

Nota:

« N O U1 A W

« Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el
robot limpia o vuelve para cargarse.
El blogueo infantil se puede activar/desactivar mediante la

aplicacién Dreamehome.
. Tapa del LDS
. Sensor laser de distancia (LDS)
. Parachoques
. Sensores de estacion
Botén de restablecimiento
Mantener pulsado durante 3 segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

8. Indicador wifi
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9. Tapa

10. Caja de polvo

11.Sensor de bordes

12. Depésito de agua

13. Salida de aire

14. Conjunto de mopa

15. Sensores de precipicio

16. Cepillo lateral

17. Rueda principal

18. Rueda omnidireccional
19.Contactos de carga

20. Protector de cepillo

21. Rueda principal

22. Cepillos principales

23. Hebilla del protector de cepillo
24. Respiraderos de vaciado automatico

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Presilla de caja de polvo

2. Presilla de filtro

3. Filtro

4. Respiradero de vaciado automatico

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Soporte de mopa

2. Presillas de liberacién

3. Mopa

4. Area de fijacién de mopa

Fig. A-3

Deposito de agua

1. Tapa de entrada de agua
2. Entrada de agua
3. Presilla de liberacion

Fig. A-4

Estacion base con vaciado automatico

. Area de sefalizacion

. Contactos de carga

. Placa de extensién de rampa

. Respiraderos de vaciado automético

Tapa

. Ranura de bolsa de polvo

Filtro

. Indicador de estado
Blanco fijo: La estacién base estd conectada a la
alimentacion
Parpadeo en blanco: El robot se esta cargando
Parpadeo en naranja: La estacién base tiene un
error

9. Puerto de carga

10. Ranura de almacenamiento del cable de

alimentacion
11. Tornillos de montaje
12. Tapa del conducto de aire

o NO A WN

Fig. A-5



® Preparando su hogar

1.

Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, y recoja los cables,
la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden,

se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

. Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera

fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.

. Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y

coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer mas espacio.

. Para evitar que el robot no reconozca el area a

limpiar, no permanezca de pie delante del robot,
en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota:

Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstéculo potencial.

No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccién, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.

@ Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma
eléctrica

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto
posible con una buena sefal wifi. Deje suficiente
espacio como se muestra en la figura y retire los
objetos del drea sombreada. Inserte el cable de
alimentacion en la estacion base y conéctelo a la
toma.

Nota:

« Inserte firmemente el cable de alimentacion hasta que se
encienda.

Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el &rea
de sefializacion.

Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de

madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacion
base sobre suelos de baldosas o de marmol.
2. Instalar la placa de extensién de rampa
3. Cargar el robot
Cuando coloque el robot, alinee los contactos de
carga en la parte inferior del robot con los contactos
de carga de la estacion base, y el robot se encendera
automaticamente y comenzara a cargarse.Después
de cargar totalmente el robot, los indicadores de
estado en el robot y la estacidén base permaneceran
iluminados durante 10 minutos y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender
después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estacion base para cargarlo.

Fig. C-1-Fig. C-3

@® Conexién con la
aplicacion Dreamehome

1. Descargar la aplicacién Dreamehome

Escanee el cédigo QR del robot, o busque
"Dreamehome” en la tienda de aplicaciones para
descargarla e instalarla.

Nota:

» Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

» Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion,
el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones
en este manual. Siga las instrucciones en funcién de la
version actual de la aplicacion.

2. Aiadir un dispositivo

Abra la aplicacién Dreamehome, toque "Escanear
el codigo QR para conectarse” y vuelva a escanear
el mismo cédigo QR en el robot para afadir el
dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexion wifi.

Nota:

 Para restablecer la wifi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Después de conectar con éxito el dispositivo a la red wifi
de casa, intentara reconectarse continuamente en caso
de interrupciones de red provocadas por cuestiones tales
como facturas impagadas o apagones de corriente, a fin
de asegurar una experiencia de usuario continua cuando
se restaure la red.

Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga
pulsado el botén de restablecimiento del robot durante 3
segundos.

® Cédigo QR

@ Botoén de restablecimiento

® Indicador wifi

* Parpadeo lento: Esperando a conectar

* Parpadeo rapido: Conectando
* Encendido: Conectado
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® Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador de
alimentacion debe iluminarse. Coloque el robot
sobre la estacién base, el robot debe encenderse
automaticamente y comenzar a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacién base y mantenga
pulsado el botén de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,

siga las instrucciones de la aplicacién para crear
rapidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion base y el mapa
se guardara automaticamente.

Empezar a limpiar

Pulse el botén de encendido para empezar a limpiar

después de encender el robot. El robot trazard una

ruta de forma precisa, limpiara sistematicamente a

lo largo de los bordes y las paredes, luego terminara

limpiando cada habitacién con un patrén en forma
de S para garantizar un trabajo exhaustivo.
Nota:

* Se recomienda que el robot salga de la estacién base
antes de limpiar. No mueva la estacién base mientras el
robot estd limpiando. Esto garantiza que el robot vuelva
sin problemas a la estacion base.
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« Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve
automaticamente a la estacion base, la estacion base
iniciara el vaciado automatico. Se pueden usar mas ajustes
en la aplicacion.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse

cualquier botén para pausarlo. Si el robot esté

en pausa durante mas de 10 minutos, entrara
automaticamente en modo de reposo. Todos los
indicadores del robot se apagaran. Para activar el
robot, pulse cualquier botén del robot o la estaciéon
base, o use la aplicacién.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacion
base, terminara el proceso de limpieza actual.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacién base para
cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usare esta funcién, dbrala en la app.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar

(DND), se evitara que el robot reanude la limpieza.

El modo DND esta inhabilitado de manera

predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la

aplicacion para habilitar el modo DND o modificar

el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de

manera predeterminada.

Nota:

« Las tareas de limpieza programada se realizaran de la
manera habitual durante el periodo DND.

« Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esté esperando, mantenga pulsado
el boton O durante 3 segundos para habilitar el
modo de limpieza localizada. En este modo, el

robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5
metros a su alrededor y vuelve a su punto de partida
una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.



Como usar la funcion de pasar la mopa

Nota: Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres
veces antes de la primera sesién de pasar la mopa para lograr
un mejor efecto de limpieza.

1. Pulse la presilla de liberacién para retirar el deposito de
agua.

2. Abra la tapa de entrada de agua, llene el depésito con
agua, y cierre apretadamente la tapa.

Nota:

« No use detergente o desinfectante.

« No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el depdsito se deforme.

3. Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Instale la
almohadilla de mopa como se muestra en el figura.

4. Reinstale el depdsito de agua y el soporte de almohadilla
de mopa como se muestra en la figura hasta que haga clic
en su sitio. Pulse el botén de encendido o use la app para
empezar a limpiar.

< Clic

Nota:

« No se recomienda usar la funcién de pasar la mopa en las
alfombras.

« Use la app para ajustar la humedad de la almohadilla de
mopa seguin sea necesario.

5. Cuando el robot vuelve para cargarse después de una
limpieza, pulse las presillas de liberacion para retirar el
soporte de almohadilla de mopa, y limpie la almohadilla de
mopa para evitar la formacién de moho u olores.

Nota:

* Moje la mopa después de cada uso, y vacie regularmente
el agua no utilizada del depésito de agua.

 Retire el conjunto de mopa cuando no vaya a fregar.

Fig. E-1

Al




@ Mantenimiento rutinario
(Piezas ]

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza Frecuencia de Periodo de Pieza Frecuencia de Periodo de
mantenimiento sustitucion mantenimiento sustitucion

Mopa Después de cada uso | Cada 3 a 6 meses Sensores de precipicio

Cepillos principales Cada 6 a 12 meses Parachoques Una vez al mes

Filtro de | o d l Una vez cada 2

iltro de la caja de polvo o

semanas Cada 3 a 6 meses Parte inferior del robot

Cepillo lateral /

Caja de polvo

Area de senalizacion N
Limpie cuando sea

Ruedas principal

Contactos de carga necesario
. . Depésito de agua
Respiraderos de vaciado
automatico Bolsa de polvo / Cada 2 a 5 meses

Una vez al mes /

Rueda omnidireccional

Nota: La frecuencia de sustitucién dependera de su uso del robot. Si ocurre una

Sensor de bordes - . ) . . . -
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser sustituidas.

Sensor laser de distancia
(LDS)

72



Médulo de mopa

1. Retire el depodsito de agua y el soporte de
almohadilla de mopa.

2. Retire y limpie la almohadilla de mopa Unicamente
con agua, luego séquela completamente antes de
volver a instalarla.

3. Vierta el agua del depdsito. Limpie el depdsito
solo con agua y déjelo secar al aire antes de
volver a instalarlo.

Nota: No exponga el depésito de agua directamente al sol.

4. Si el flujo de agua es bajo o se distribuye
irregularmente, limpie el orificio de aire en la
tapa.

Fig. F-1

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector de cepillo
hacia dentro para quitar el protector de cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.
Use la herramienta de limpieza adecuada para
quitar los pelos enredados en los cepillos.
Después de la limpieza, presione firmemente para
introducir los cepillos en el soporte del cepillo
principal hasta que escuche un chasquido.

< clic

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales

para evitar lesiones.

W

. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,
inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclindndolo hacia abajo.

S

. Alinee la parte delantera del protector de cepillo
con la ranura, insértelo inclindndolo hacia abajo, y
luego presiénelo en su lugar.

Fig. F-2

Cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral.
Fig. F-3

Rueda omnidireccional

Nota:

« Use una herramienta como un pequefio destornillador para
separar el eje y el neumatico de la rueda omnidireccional.
No ejerza excesiva fuerza.

¢ Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y
vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig. F-4

Caja de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot y pulse la presilla para
retirar la caja de polvo.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja de
polvo.

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para

eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafios.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

» Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.
No utilice detergente.

¢ Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig. F-5

Bolsa de polvo

1. Retire y deseche la bolsa de polvo.

Nota: Tirar hacia fuera del tirador sellara la bolsa de polvo
para evitar que polvo y restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio
seco.

3. Instale una nueva bolsa de polvo.

4. Reinstale la tapa del depésito de polvo.

Fig. F-6

73




Sensores del robot

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave
y seco, como se muestra en la siguiente figura:

1. Sensor laser de distancia (LDS)

2. Sensores de estacion

3. Sensor de bordes

4. Sensores de precipicio

Nota: Un pafio himedo puede dafar los elementos sensibles

dentro del robot y la estacién base. Utilice un pafio seco para
la limpieza.

Fig. F-7

Contactos de carga y zona de sefializacién

Limpie los contactos de carga y el area de
sefializacién con un pafio suave y seco.

Fig. F-8

Respiraderos de vaciado automatico

Limpie los respiraderos de vaciado automatico del
robot y la estacién base con un pafio suave y seco.

Fig. F-9

Conducto de aire

Si el conducto de aire esta bloqueado, limpielo
siguiendo los siguientes pasos.

1. Desenrosque los tornillos de montaje de la tapa
del conducto de aire y retire la tapa.

2. Compruebe si el conducto de aire estad bloqueado
por objetos extrafios. Si es asi, limpielos.

3. Vuelva a instalar la tapa del conducto de aire.

Fig. F-10

El robot cuenta con una bateria de iones de litio

de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guéardelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.



Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se
enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la
estacion base e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria est4 demasiado baja o
demasiado alta. Se recomienda usar el robot en entornos
con una temperatura ambiente por encima de 0°C y por
debajo de 40°C.

El robot no se
carga.

La estacion base no estad conectada a la fuente de
alimentacioén, asegurese de que ambos extremos del cable
de alimentacién estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la
estacion base y el robot es deficiente, limpie los contactos
de carga.

El robot no puede
encontrar y regre-
sar a la estacion
base.

La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por ejemplo
la puerta esté cerrada.

La estacion base esta desconectada de la alimentacién o
se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte

la estacion base a la alimentacion o coloque el robot en la
estacion base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacién
base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera

a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
estd demasiado lejos de la estacion base, es posible que no
pueda regresar automaticamente por sf solo, en cuyo caso
debera colocar manualmente el robot en la estacion base.
Limpie el &rea de sefalizacién de la estacién base para
eliminar el polvo o la suciedad.

El robot no puede
conectarse a la
red wifi.

La contrasefa de la red wifi es incorrecta. Asegurese de
que la contrasena utilizada para conectarse a la red wifi
sea correcta.

El robot no admite una conexién wifi de 5 GHz. Asegurese
de que el robot esté conectado a una conexién wifi de
2,4 GHz.

La sefial de wifi es débil. Asegurese de que el robot esté
en un area con buena cobertura wifi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacién y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

El robot se atasca
delante de la
estacion base y no
puede volver a la
estacion.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
delante de la estacion base para evitar que el robot que
blogueado.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacién
base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de
agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacién base a un lugar diferente y
volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extension de rampa esta
instalada correctamente.

El robot no se
apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se
recomienda mover el robot desde la estacion base y

luego mantener pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos para
forzar el apagado del robot. Si el problema persiste, contacte
con el servicio posventa.
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Resolucion de problemas

Problema Solucién Problema Solucién
* Se necesitan aproximadamente 6 horas Parg cargar » Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar
cqmp!etamente el robot cuando la bateria ftlene poca carga. El robot no (DND), el cual evitara que reanude la limpieza.
La velocidad de *Si ut|l|'zta el rabot a temperaturas fuer'a d?l |r'1tfervalo [eanyda lda . * Elrobot no reanudaré la limpieza después de colocarlo
carga es lenta. especfpado, la velocidad de carga dlsm|q9|ra , IMmpleza despues manualmente en la estacién base o enviarlo a cargar
autométicamente para prolongar la duracién de la bateria. de la carga.

Los contactos de carga del robot y la estacion base pueden
estar sucios, limpielos con un pafio seco.

mediante la app o el botén (.

El ruido aumenta
mientras el
robot esta en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esté obstruido. Si
es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos
principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire los
objetos duros.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.
Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

La estacion base
no puede vaciar
automatica-
mente la caja de
polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depdsito esta llena.
Si la bolsa de polvo no esté llena, compruebe si hay
obstruccién en los respiraderos de vaciado automatico
del robot, la estacion base o la caja de polvo. Si es asi,
limpie oportunamente la parte bloqueada.

El robot se mueve
sin seguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben
mantenerse ordenados antes de usar el robot.

Trabajar en superficies resbaladizas puede provocar que

la rueda principal resbale. Se recomienda secar las zonas
mojadas antes de usar el robot.

No sale agua
del depésito de
agua, o solo un
poco.

Compruebe si hay agua en el depdsito de agua.

Limpie el orificio de aire en la tapa de entrada de agua.
Limpie la mopa si se ensucia.

Asegurese de que la almohadilla de mopa y el soporte
de almohadilla de mopa estén instalados correctamente
segun el manual de usuario.

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

Aseglrese de que las puertas de las habitaciones a limpiar
estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral de méas 2 cm de alto en la
puerta de la habitacion. El robot no puede pasar por encima
de umbrales o escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado

y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El robot regresa a
la estacion base
sin realizar las
tareas de vaciado
automatico.

El modo DND evita que el robot realice las tareas de
vaciado automatico.
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Especificaciones

Paquete de bateria de iones de litio recargable

Estacion base con vaciado automatico

Modelo RLD35GD

Tiempo de carga Aprox. 6 horas

Tensién asignada 144V =

Potencia nominal 75W

Frecuencia de

h X 2400-2483,5 MHz
funcionamiento

Potencia maxima

de salida <20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe
mantenerse a una distancia de, al menos, 20 cm
entre la antena y el cuerpo del usuario.

R2412-4S2P-MMYD/
R2412-4S2P-FMTEV

Modelo

Voltaje nominal 144V =

Capacidad nominal 4,8 Ah

Capacidad tipica 5,2 Ah 74,88 Wh

Estacion base/estacion de carga

Consumo energético en modo de espera: 0,5 W (15
minutos después de que el robot deje la estacion
base/estacion de carga)

Robot y estacién base/estacién de carga

Consumo energético en modo preparado en red:
< 2 W (en menos de 20 minutos después de que
la bateria del robot aspirador se haya cargado
completamente)

Consumo energético en modo de reposo: < 0,5
W (en menos de 20 minutos después de que

la bateria del robot aspirador se haya cargado
completamente)

Modelo

RCDDO0301

Entrada nominal

220-240 V ~ 50-60 Hz

vaciado de polvo)

Salida nominal 20V=1A
Potencia nominal
(durante el 700 W
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Eliminacion y retirada de

la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene
sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de
que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

— Se debe retirar la bateria del aparato antes de
tirarlo;

— el aparato debe desconectarse del suministro
eléctrico cuando se retire la bateria;

— asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:
Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser
expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.
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Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada
para retirar los tornillos de la parte posterior del
robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la
placa PCB para retirar la bateria.

Informaciéon RAEE
Todos los productos que llevan este

E simbolo son residuos de aparatos

eléctricos y electrénicos (RAEE segun

la directiva 2012/19/UE) que no deben

mezclarse con residuos domésticos sin

clasificar. En cambio, debe proteger

la salud humana y el medio ambiente

entregando sus residuos de aparatos

a un punto de recogida designado

para el reciclaje de basura de aparatos

eléctricos y electrénicos, nombrado por

el gobierno o las autoridades locales. La

correcta eliminacion y reciclaje ayudaran

a evitar posibles consecuencias negativas

para el medio ambiente y la salud

humana. Contacte con el instalador o las

autoridades locales para mas informacién

acerca de la ubicacion asi como términos y

condiciones de tales puntos de recogida.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia pragdem elektrycznym, pozaru lub obrazeh spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania

* Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o0 ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu
lub wiedzy, chyba Ze znajduja sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce bez nadzoru nie
mogg czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.

* Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim dostarczanym.

 To urzadzenie zawiera baterie, ktére moga by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich
umiejetnosciach.

* Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalaé, by dzieci uzywaty urzadzenia do zabawy. Dbaj
o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

* Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot basendw.

* Niniejszy urzgdzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtég w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

* Upewnij sie, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywaj
urzadzenia.

» Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic specjalnym przewodem lub zespotem dostepnym u

producenta, lub u jego przedstawiciela serwisowego. o



Informacje dotyczace bezpieczenstwa
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Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronnej.

Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Nie uzywaj robota w temperaturze otoczenia powyzej 40°C ani ponizej 0°C ani na podtodze z rozlanymi
cieczami bgdz substancjami lepkimi.

Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Witosy, palce i inne czesci ciata trzymaj z dala od otworu ssgcego robota.

Narzedzie do sprzatania nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj urzadzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

Dzieci, zwierzat domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywaj robota do sprzatania palacych sie przedmiotdéw. Nie uzywaj robota do zbierania cieczy
zapalnych ani palnych, zracych cieczy, nierozciernczonych kwaséw ani rozpuszczalnikow.

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotow
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

Wtyczke nalezy wyjac z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzadzenia.
Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierka ani nie zmywaj zadng ciecza. Po wyczyszczeniu
wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je
doktadnie wysuszyc.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg
odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzadzenia.

Baterie i tadowanie

Nie nalezy uzywac¢ baterii ani stacji bazowych z funkcjg automatycznego oproézniania wyprodukowanych
przez firmy trzecie. Robot moze wspétpracowaé wytgcznie ze stacjg bazowg z funkcjg automatycznego
oproézniania RCDDO301.

Nie nalezy podejmowac¢ préb samodzielnego demontazu, naprawy ani modyfikacji akumulatora ani
stacji bazowej z funkcjg automatycznego oprézniania.

Stacji bazowej z funkcjg automatycznego oprézniania nie nalezy umieszcza¢ w poblizu zrédet ciepta.
Styki tadowania stacji bazowej z funkcjg automatycznego oprézniania nalezy przeciera¢ lub czysci¢
wytgcznie suchg sciereczky pamietajgc przy tym, by dtonie byty réwniez suche.

Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposdb nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddacé
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktuj
sie z serwisem posprzedaznym.

Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci przechowywany w
oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytacz i ztéz w chtodnym,
suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie
dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Informacja o bezpieczenstwie laserowym

* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezpos$rednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

OSTROZNIE:

Aby unikng¢ zagrozenia z powodu niezamierzonego zresetowania wytgczenia termicznego, urzadzenie
nie moze by¢ zasilane przez zewnetrzne urzadzenie wytaczajace, jak wytacznik czasowy, ani tgczone z
obwodem, ktéry jest regularnie wtgczany i wytgczany przez program narzedziowy.

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLD35GD spetnia wymogi okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE. Petny tekst
deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegdtowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Opis urzadzenia

1.

Przycisk Zasilania / Czyszczenia

lub wytaczy¢
Wciénij, aby rozpoczaé czyszczenie po wtaczeniu
robota

Wcisnij, aby odesta¢ robot do stacji bazowej
Weisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
uruchomié czyszczenie punktowe

Wskaznik stanu przycisku

» Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie
zakoriczone

* Migajacy pomaranczowy: Btad

* Pulsujacy biaty: Trwa tadowanie akumulatora
robota, gdy nie jest w petni roztadowany

Uwaga:

e N O AW

« Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w aplikacji

Dreamehome.
. Pokrywa LDS
. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)
Zderzak
. Czujniki dokowania
Przycisk Reset
Weciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby przywréci¢
ustawienia fabryczne

8. Wskaznik Wi-Fi

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢

. OIPrzycisk dokowania / czyszczenia punktowego

9. Pokrywa

10. Pojemnik na kurz

11. Czujnik krawedzi

12. Zbiornik na wode

13. Wylot powietrza

14. Zespét mopa

15. Czujniki uskoku

16. Szczotka boczna

17. Koto gtéwne

18. Kétko wielokierunkowe
19.Styki tadowania

20. Ostona szczotki

21. Koto gtéwne

22. Szczotki gtéwne

23. Zaciski ostony szczotki
24. Wyloty automatycznego odpowietrzania

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Zatrzask pojemnika na kurz

2. Zacisk filtra

3. Filtr

4. Odpowietrznik samooprézniania

Rys. A-2

Zespo6t mopa

1. Uchwyt podktadki mopa

2. Zaciski zwalniajace

3. Podktadka mopa

4. Miejsce mocowania podktadki mopa

Rys. A-3

Zbiornik na wode

1.

2.
3.

Pokrywka wlotu wody
Wilot wody
Zacisk zwalniajacy

Rys. A-4

Stacja bazowa z auto-opréznianiem

e 0O NO U1 A~AWWNS

9.

. Obszar sygnalizacji

. Styki tadowania

. Ptytka rozszerzajaca rampe

. Wyloty automatycznego odpowietrzania
. Pokrywa

. Szczelina worka na kurz

Filtr

. Wskaznik stanu

Ciggte biate: stacja bazowa jest podtaczona do
zasilania

Pulsujagce biate: Robot taduje sig

Migajace pomaranczowe: stacja bazowa ma btad
Gniazdo zasilania

10. Szczelina do magazynowania kabla zasilajgcego

n

. Sruba montazowa

12. Pokrywa kanatu powietrznego
Rys. A-5
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® Przygotowanie domu

1. Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby uniknagé zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.

2. Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na
krawedzi schodéw, aby zapewnié bezproblemowe
dziatanie robota.

3. Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania
i ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby
zostawi¢ wigcej przestrzeni.

4. Aby robot prawidtowo rozpoznat obszary
wymagajace sprzatania, nie stawaj przed nim ani
nie umieszczaj go przed progiem, w korytarzu
lub w waskiej przestrzeni.

Uwaga:

Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokét
podczas sprzatania, aby na czas usuwac¢ ewentualne
przeszkody.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze doj$¢ do porysowania podtoza.

@ Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowa i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Umiesc¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie
otwartym, z dobrym sygnatem Wi-Fi. Zapewnij
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wystarczajgco duzo miejsca, jak przedstawiono na
ilustracji, a z zacienionego obszaru usun wszystkie
przedmioty. Nastepnie wt6z przewod zasilajacy do
stacji bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.
Uwaga:

* Mocno wcisnij wtyczke przewodu zasilajgcego; wtaczenie
sie kontrolki bedzie potwierdzeniem poprawnego wtozenia
wtyczki.

Upewnij sig, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac¢ obszaru
sygnalizacyjnego.

Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub
dywandw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na
ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

2. Zainstaluj ptytke przedtuzajacg rampy

3. Nataduj akumulator robota

Ustawiajac robota nalezy wyréwnaé styki tadowania
na spodzie robota ze stykami tadowania stacji
bazowej, a robot automatycznie wtgczy sie i
rozpocznie tadowanie. Po petnym natadowaniu
akumulatora robota kontrolki stanu na robocie i
stacji bazowej beda $wieci¢ przez 10 minut, po czym
przygasna.

Uwaga: Zaleca sig petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Jesli robota nie mozna wigczy¢ z
powodu roztadowania akumulatora, nalezy recznie umiesci¢
robota w stacji, co umozliwi natadowanie akumulatora.

Rys. C-1-Rys. C-3

® taczenie z aplikacja
Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby ja pobrac i
zainstalowac.

Uwaga:

Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu
aplikacyjnym faktyczne operacje moga odbiega¢ od
instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w
oparciu o biezacg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji
,Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢”, po czym
ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,
co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do
wyswietlanych instrukgji, aby ukonczy¢ potaczenie
Wi-Fi.

Uwaga:

¢ Celem zresetowania potgczenia Wi-Fi powt6rz etap 2, a
nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

Po potaczeniu urzadzenia z domowa siecig Wi-Fi,
w przypadku zaktécen pracy sieci spowodowanych,
przyktadowo, nieoptaconymi rachunkami, przerwami
w dostawie pradu, urzadzenie bedzie stale prébowato
nawigzac¢ potaczenie ponownie, aby zapewnic ptynne
dziatanie po przywrdceniu sieci.

Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

@ Kod QR

@ Przycisk Reset

® Wskaznik Wi-Fi

* Miga powoli: nalezy potaczyc
* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potaczony



® Uzytkowanie

Wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtaczenie robota. Wskaznik zasilania
powinien podswietli¢ sie. Umie$¢ robota na stacji
bazowej, powinien on wtaczy¢ sie automatycznie i
rozpoczg¢ tadowanie. Chcagc wytaczy¢ robota odsun
go od stacji bazowej, po czym wcisnij przycisk
zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie
do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powréci do stacji bazowej, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Rozpoczecie czyszczenia

Aby rozpoczg¢ czyszczenie, po wtgczeniu robota
naci$nij przycisk zasilania. Nastgpnie robot bedzie
doktadnie mapowac trase, metodycznie czyscic¢
wzdtuz krawedzi i $cian, nastepnie zakonczy
sprzatajac kazde pomieszczeniem wzorem w
ksztatcie S, aby zapewnic¢ staranng prace.

Uwaga:

« Zaleca sie, by rozpoczynajac czyszczenie robot wyruszat
ze stacji bazowej. Nie poruszaj stacji bazowej, podczas gdy
robot czysci. To zapewni, ze robot pomyslnie powrdci do
stacji bazowe;j.

« Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i automatycznym
powrocie do stacji bazowej, stacja bazowa rozpocznie
automatyczne opréznianie. Kolejnych ustawien mozna
dokona¢ w aplikacji.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby
go spauzowac. Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgcza sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby
go obudzi¢.

Uwaga: Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji
bazowej, proces biezacego czyszczenia zostanie zakoriczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powréci do stacji bazowej w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokoriczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Chcac skorzystaé z tej funkcji otwérz jg w aplikacii.

Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadzac”
(DND), nie wznowi sprzatania. Tryb DND jest
domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac¢
jego okres. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-
8:00.
Uwaga:
* W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie beda
wykonywane.
» Po uptywie okresu DND robot wznowi sprzatanie od
miejsca, w ktérym przerwat.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje si¢ w stanie oczekiwania, celem
wtaczenia trybu czyszczenia punktowego wcisnij
przycisk 13 na 3 sekundy. W tym trybie robot
czysci kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5
metra wokét siebie, a po zakoniczeniu czyszczenia
punktowego powraca do punktu poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie
wytgczy¢, weisnij przycisk zasilania na 10 sekund,

co spowoduje wymuszone wytgczenie urzadzenia.
Nastepnie wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wtgczenie robota.
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Uzycie funkcji mopowania

Uwaga: Zalecamy, by przed pierwszym umyciem podtogi
mopem odkurzy¢ jg co najmniej trzykrotnie, co zapewni lepsze
efekty czyszczenia.

1. Naci$nij zatrzask zwalniajacy i wyjmij zbiornik na wode.

2. Otwodrz pokrywke wlotu wody, napetnij zbiornik woda i
szczelnie zamknij pokrywke.

Uwaga:

« Nie uzywaj detergentu ani $rodka dezynfekcyjnego.

« Do zbiornika nie wlewaj goracej wody, poniewaz moze to
spowodowac jego odksztatcenie.

3. Zwilz podktadke mopa i wyci$nij nadmiar wody. Zatéz

podktadke mopa, jak pokazano na rysunku.

4. Zamontuj z powrotem zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa, jak pokazano na rysunku, tak aby zatrzasnety sie na
swoim miejscu. Naci$nij przycisk zasilania lub uzyj aplikacji,
aby rozpoczg¢ sprzatanie.

< Kliknigcie

Uwaga:

« Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.

« Korzystajac z aplikacji dostosuj wilgotnoé¢ podktadki mopa
zaleznie od potrzeb.

5. Gdy po zakonczeniu czyszczenia robot powrdci do stacji w
celu natadowania akumulatora, nacisnij zatrzaski zwalniajace i
wyjmij uchwyt podktadki mopa i wyczy$¢ podktadke mopa, co
zapobiegnie rozwojowi plesni i tworzeniu sie nieprzyjemnych
zapachow.
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Uwaga:

* Po kazdym uzyciu podktadke mopa nalezy wypra¢, a ze
zbiornik wyla¢ pozostatg w nim wode.

« W sytuacji, gdy nie korzysta sie z funkcji mopowania nalezy
wyjac zespdét mopa.

Rys. E-1



@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymad¢ robot w dobrym stanie, zaleca si¢ sprawdzanie uzytkowania akcesoriéow w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czeséé

Czestotliwosé
konserwacji

Okres wymiany

Czesé

Czestotliwosc
konserwacji

Okres wymiany

Podktadka mopa

Po kazdym uzyciu

Co 3 do 6 miesiecy

Czujniki uskoku

Szczotki gtéwne

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Raz na 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesigcy

Co 3 do 6 miesiecy

Obszar sygnalizacji

Styki tadowania

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Raz na miesigc

Zderzak

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Koétka gtowne

Zbiornik na wode

Czy$¢ w miare
potrzeby

Worek na kurz

Co 2 do 5 miesiecy

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystapienia wyjatku ze wzgledu na szczegélne okolicznoéci, czgsci nalezy

wymienic.
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Modut mopowania

1. Wyjmij zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa.

2. Po wyjeciu umyj podktadke mopa sama woda, a
przed ponownym zamontowaniem doktadnie jg
Wysusz.

3. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik nalezy umy¢
wodg bez zadnych dodatkéw, a przed ponownym
zamontowaniem pozostawi¢ do wyschniecia w
powietrzu.

Uwaga: Zbiornika na wode nie nalezy naraza¢ na

bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

4. Jesli przeptyw wody jest powolny lub
nieréwnomierny, nalezy wyczysci¢ odpowietrznik
w pokrywce wlotu wody.

Rys. F-1

Szczotki gtéwne

1. Wecisnij zatrzaski ostony szczotki do $rodka, aby
wyjaé ostone, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposo6b przestawiony
na ilustracji. Odpowiednim narzedziem do
czyszczenia usun wtosy wplatane w szczotki. Po
wyczyszczeniu wceisnij szczotki mocno do uchwytu
gtéwnych szczotek, az zatrzasng si¢ na swoim
miejscu.

< Kiikniecie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy

zachowac ostroznos¢, aby unikng¢ obrazen ciata.

88

W

. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gérze,
wsun go w otwory w dét pod katem.

S

. Wyréwnaj przedni koniec ostony szczotek ze
szczeling, wsun ja w doét pod katem, a nastepnie
wcisnij na swoje miejsce.

Rys. F-2

Szczotka boczna

Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczna.
Rys. F-3

Kétko wielokierunkowe

Uwaga:

« Matym $rubokretem oddziel o$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmierne;j sity.

* Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezacg wodg i zatéz z
powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-4

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otwérz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby
zdja¢ pojemnik na kurz.

2. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij pojemnik
na kurz.

3. Kosz filtra delikatnie ostukaj, co umozliwi
usuniecie zabrudzen.

Uwaga: Nie podejmuj préb wyczyszczenia filtra
szczotkg,palcem ani ostrymi przedmiotami, gdyz grozi to jego
uszkodzeniem.

4. Wyptucz woda pojemnik na kurz i filtr, wysusz je
catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

¢ Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytacznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

¢ Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnigciu.

Rys. F-5

1. Wyjmij i wyrzué worek na kurz.

Uwaga: Pociagnigcie na zewnatrz za uchwyt uszczelni worek
na kurz, aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu kurzu i
$mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchga $ciereczka.

3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Ponownie zat6z pokrywe zbiornika na kurz.

Rys. F-6



Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj miekka i sucha $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Czujniki dokowania

3. Czujnik krawedzi

4. Czujniki uskoku

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej $ciereczki.

Rys. F-7

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne nalezy czyscié¢
miekka, suchg $ciereczka.

Rys. F-8

Wyloty automatycznego odpowietrzania

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota
i stacji bazowej nalezy czysci¢ miekka, sucha
$ciereczka.

Rys. F-9

Kanat powietrza

Jezeli kanat powietrzny jest zatkany, oczy$¢ go wg
nastepujacych czynnosci.

1. Odkre¢ $ruby montazowe na pokrywie kanatu
powietrznego i zdejmij pokrywe.

2. Sprawdz, czy kanat powietrza nie jest zatkany
przez ciata obce. Jedli tak, usun je.

3. Na powrdt zainstaluj pokrywe kanatu
powietrznego.

Rys. F-10

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i ztéz. Aby
unikna¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywa¢é przynajmniej raz na trzy
miesigce.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wiacza
sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji
bazowej i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Zalecana temperatura otoczenia do pracy robota wynosi
od 0°C do 40°C.

Robot nie taduje
sie.

Stacja bazowa nie jest podtaczona do zasilania, upewnij

sig, czy oba korce kabla zasilania sg prawidtowo wetknigte.

Staby kontakt migdzy stykami tadowania w stacji bazowej i
robocie, oczyé¢ styki tadowania.

Robot nie moze
znalez¢ i powrdci¢
do stacji bazowej.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. zamknigte
drzwi.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona,
gdy robot znajdowat sie poza stacja. Potacz stacje bazowg z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokét stacji bazowej. Ustaw stacje
bazowa w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego
pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy;,
jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot

jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
powrdéci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne
jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usuna¢ kurz i
$mieci.

Robot nie taczy
sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto
uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sig,
czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze
o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z
aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz
zgodnie z instrukeja.

Robot utyka przed
stacjg bazowg i nie
moze powrdci¢ do
niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po

obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Robot moze $lizga¢ sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowa
jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usuri nadmiar
wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i
sprébowanie ponownie.

Upewnij sig, czy ptytka przedtuzajaca rampy jest prawidtowo
zamontowane.

Robot nie wytacza
sie.

Robota nie mozna wytaczy¢ podczas tadowania. W celu
wytaczenia robota zaleca sig odsuniecie robota od stacji
bazowej, a nastepnie wciéniecie przycisku zasilania na 3
sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujgc czynnosé 1,
nalezy wcisna¢ przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytaczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje,
skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie
¢ Petne na&adoyvanie roztadowanego akumulatora robota trwa « Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie
okoto 6 godzin. Robot nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
) » . Jezelll pracujesz roboFem'\'N temperatgrach pozla’ zakresem wznawia sprzatania.
Niska prgdkosc okres$lonym w specyﬂ_kacp Fechnlcznej, preldkosc 'la'c{owanla sprzatania po « Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu go
tadowania. automatycznie zmniejsza sig, aby wydtuzy¢ trwatos¢ tadowaniu. w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za pomocg

akumulatora.
Styki tadowania w robocie i stacji bazowej mogg by¢
zabrudzone, wytrzyj je suchg $ciereczka.

aplikacji lub przycisku () .

Hatas zwigksza sig,
gdy robot pracuje.

Sprawd?, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli
tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mdgt zosta¢ uchwycony przez szczotki
gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze byé splatana. Sprawdz i
usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Stacja bazowa

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest

Robot porusza sie
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, éliskich powierzchniach moze
powodowac poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

nie moze zapetniony.

automatycznie * Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma
opréznié¢ jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach
pojemnika na robota, stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim
kurz. przypadku wyczy$¢ na czas zablokowang czesé.

Woda nie * Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.

wyptywa ze * Oczys$¢ odpowietrznik w pokrywce wlotu wody.

zbiornika lub tylko » W razie zabrudzenia wyczy$¢ podktadki mopa.

w niewielkiej * Sprawdz, czy podktadka mopa i uchwyt podktadki mopa sg
iloci. prawidtowo zamontowane zgodnie z instrukcja obstugi.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktére majg by¢
czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg otwarte.
Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu
Wwyzszego niz 2 cm. Robot nie jest w stanie wspig¢ sie na
wysoki prég ani pokona¢ stopni schodéw.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢
mokre lub $liskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot powraca
do stacji bazowej
bez podejmowa-
nia zadan samo-
oproézniania.

Tryb DND uniemozliwia robotowi podejmowanie zadan
auto-oprézniania.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com.
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Dane techniczne

Akumulator litowo-jonowy

Stacja bazowa z automatycznym oprdznianiem

Model

RLD35GD

Czas tadowania

Okoto 6 godzin

Napigcie
znamionowe

144y =

Moc
znamionowa

75 W

Czestotliwos¢
robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna
moc wyjéciowa

<20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy
anteng i ciatem uzytkownika nalezy zachowac¢
odlegto$¢ przynajmniej 20 cm.
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R2412-4S2P-MMYD/

Moae! R2412-4S2P-FMTEV
Napiecie znamionowe 144V =
Pojemnos$¢ znamionowa 4,8 Ah
Typowa pojemnos¢ 5,2 Ah 74,88 Wh

Stacja bazowa/stacja tadowania

Pobér mocy w trybie czuwania: < 0,5 W (w ciggu 15
minut po opuszczeniu przez robota stacji bazowej/

stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/stacja tadowania

Pobér mocy w trybie czuwania w sieci: € 2 W (w

ciggu 20 minut od chwili petnego natadowania

akumulatora odkurzacza).
Pobér mocy, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie

czuwania: < 0,5 W (w ciggu 20 minut od chwili
petnego natadowania akumulatora odkurzacza).

Model

RCDDO0301

Znamionowy prad
zasilania

220-240 V ~ 50-60 Hz

Znamionowa moc

oprézniania kurzu)

. 20V=1A
wyjéciowa
Moc znamionowa
(podczas 700 W




Wyijecie i utylizacja
akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sg niebezpieczne dla Srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego
sie recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyja¢ z
urzadzenia;

— podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

— akumulator nalezy utylizowaé w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzgdzenie nalezy
odtaczy¢ od zrédta zasilania, po czym roztadowac
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywa¢ sig elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloécig
wody, po czym zasiegnac¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:

1. Odwrdé¢ robot, za pomocg odpowiedniego
narzedzia odkre¢ $ruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowang, aby wyjac¢ ten pierwszy.

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany
zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie

z innymi odpadami komunalnymi.
Podlega on selektywnej zbiorce i

recyklingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest

z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczacymi usuwania
odpaddéw. Szczegdtowe informacje na ten
temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktérym produkt zostat zakupiony.

c € Produkt spetnia wymagania dyrektyw
tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z
bezpieczeristwem uzytkowania,

ochrong zdrowia i ochrong $rodowiska,
okresélajacych zagrozenia, ktére powinny zostac
wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac¢ (czyscic¢)
we wtasnym zakresie lub przez

wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt

i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku
informacji o koniecznych akcjach konserwacyjnych
cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od
fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy
pilnie podja¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu
odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z
zaniedbania.

Szczegdtowe informacje o warunkach gwarancji
dystrybutora /producenta dostepne na stronie
internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swojg fizyczng i
chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywisto$ci moze
sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowaé
maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca
sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzagdzenie w miejscu suchym, z dala
od storica i ujemnych temperatur.
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Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI

PO (litowo-polimerowy), ktéry z uwagi na swoja
fizyczna i chemiczng budowe starzeje sie z
biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla
maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach
laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne
warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator
jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha
produktu. Aby zachowac¢ maksymalng zywotnosé¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do
poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogdlnej pojemnosci.
Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzaja
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora
lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac

do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z
dala od stonca i ujemnych temperatur.
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas
dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z
dala od stonca i ujemnych temperatur.



Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig
gebruik.

Gebruiksbeperkingen

 Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring
of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

* Het toestel mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.

* Dit toestel bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden vervangen.

* Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit toestel spelen. Zorg ervoor
dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

* Installeer, gebruik en laad het toestel niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.

* Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

» Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het toestel anders niet.

* Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een
samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.

* Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.
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Veiligheidsinformatie
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Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als
handgreep voor de robot.

Gebruik de robot niet bij een omgevingstemperatuur boven 40°C of onder 0°C of op een vloer met
vloeistoffen of kleverige stoffen.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan
stoot en deze beschadigt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de aanzuigopening van de robots.

Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

Gebruik het toestel niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om voorwerpen op te rapen zoals
stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon te maken of te
onderhouden.

Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Laat
wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.



Veiligheidsinformatie

Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

Gebruik geen batterij of basisstation met automatisch ledigen van derden. De robot kan alleen worden
gebruikt met een basisstation van het model RCDD0301 met automatisch ledigen.

Probeer niet zelf de batterij of het basisstation met automatisch ledigen te demonteren, te repareren of
aan te passen.

Plaats het basisstation met automatisch ledigen niet in de buurt van een warmtebron.

Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation met automatisch
ledigen af te vegen of schoon te maken.

Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd naar
een geschikt recyclingbedrijf.

Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem
contact op met de klantenservice.

Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard.

Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel deze uit en bewaar
deze op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading van de
batterij te voorkomen.
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Veiligheidsinformatie

Informatie over laserveiligheid

* De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 norm voor
klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

VOORZICHTIG:

Om gevaar als gevolg van het onbedoeld resetten van de thermische beveiliging te voorkomen, mag dit
toestel niet worden gevoed via een extern schakelapparaat, zoals een timer, of worden aangesloten op
een circuit dat regelmatig wordt in- en uitgeschakeld door het elektriciteitsnet.

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLD35GD in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst
van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Productoverzicht

1. Aan/Uit/Reinigen-knop

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

2. O Dock-/Spotreinigingsknop

* Druk hierop om de robot terug te sturen naar het

basisstation

Houd 3 seconden ingedrukt om spotreiniging te

starten

Knopstatusindicator

« Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Knippert oranje: Fout

* Pulserend wit: Robot laadt op wanneer de batterij
niet bijna leeg is

Opmerking:

« Druk op een willekeurige knop van de robot om te

pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert
om op te laden.
Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via

de Dreamehome-app.
. LDS-afdekking
. Laserafstandssensor (LDS)
. Stootrand
. Dock-sensoren

Resetknop
Houd 3 seconden ingedrukt om de fabrieksinstellingen te

e N O 0 bW

herstellen
8. Wifi-indicator

9. Klep

10. Stofbak

11. Randsensor

12. Watertank

13. Luchtuitlaat

14. Dweileenheid

15. Afgrondsensoren

16. Zijborstel

17. Hoofdwiel

18. Rondomlopend wiel
19.0plaadcontacten

20. Borstelbescherming

21. Hoofdwiel

22. Hoofdborstels

23. Borstelbeschermingsclips
24. Openingen voor automatisch ledigen

Afb. A-1

1. Stofbakklem

2. Filterklem

3. Filter

4. Opening voor automatisch ledigen

Afb. A-2

Dweileenheid

1.

2.
3,
4,

Dweilpadhouder

Ontgrendelingsclips

Dweilpad

Bevestigingsoppervlak voor dweilpad

Afb. A-3

Watertank

1.

2.
3.

Deksel van waterinlaat
Waterinlaat
Ontgrendelingsclip

Afb. A-4

Basisstation met automatisch ledigen

9.

e O NO A WNS

. Signaleringsvlak

. Oplaadcontacten

. Verlengplaat voor oprijplaat

. Openingen voor automatisch ledigen

Klep

. Stofzaksleuf

Filter

. Statusindicator

Continu wit: Het basisstation is op de
stroomvoorziening aangesloten

Pulserend wit: De robot is aan het opladen
Knippert oranje: Het basisstation heeft een fout
Stroompoort

10. Opbergsleuf voor netsnoer

.

Montageschroef

12. Luchtkanaalafdekking
Afb. A-5
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® Bereid uw huis voor

1. Verwijder voér het reinigen onstabiele,
breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed,
harde voorwerpen en scherpe voorwerpen op de
vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en
schade veroorzaken.

2. Plaats véor het reinigen een fysieke barriére bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag u
niet véor de robot, op een drempel, in een gang
of op nauwe plaatsen staan.

Opmerking:

* Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze
dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te
verwijderen.

Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan de
vloer krassen oplopen.
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@ Véor gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een
stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open
mogelijk is met een goed wifi-signaal. Laat genoeg
ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en
verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het basisstation en steek de
stekker in het stopcontact.

Opmerking:

Steek de stekker van het netsnoer stevig in het stopcontact
totdat de indicator gaat branden.

Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak

blokkeren.
Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren

of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.
2. Installeer de verlengplaat voor de oprijplaat
3. De robot opladen
Lijn bij het plaatsen van de robot de oplaadcontacten
aan de onderkant van de robot uit met de
oplaadcontacten van het basisstation, waarna de
robot automatisch wordt ingeschakeld en begint op
te laden. Als de robot volledig is opgeladen blijven
de statusindicatoren op de robot en het basisstation
10 minuten branden, en worden daarna gedimd.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden véér het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan
worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan
handmatig aan op het basisstation om het op te laden.

Afb. C-1-Afb. C-3

@® Verbinding maken met
de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek
"Dreamehome” in de app-store om de app te
downloaden en te installeren.

Opmerking:

» Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

« Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code
om verbinding te maken" en scan dezelfde QR-
code op de robot opnieuw om het apparaat toe te
voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding
te voltooien.

Opmerking:

« Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de

aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

« Nadat het apparaat met succes is verbonden met het wifi-
thuisnetwerk, zal het voortdurend blijven proberen om
opnieuw verbinding te maken bij netwerkonderbrekingen
veroorzaakt door problemen zoals onbetaalde rekeningen
of stroomuitval, om een soepele gebruikerservaring te
garanderen bij het herstel van het netwerk.

Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.

® QR-code

@ Resetknop

® Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken
* Aan: Verbonden



® Hoe te gebruiken

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt

om de robot in te schakelen. De stroomindicator
moet branden. Plaats de robot op het basisstation,
de robot zou automatisch moeten inschakelen

en beginnen met opladen. Om de robot uit te
schakelen, verwijdert u de robot van het basisstation
en houdt u de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de kaart automatisch opgeslagen.

Begin met reinigen

Druk op de Aan/Uit-knop om te beginnen met
reinigen nadat de robot is ingeschakeld. De robot zal
nauwkeurig een route uitstippelen, methodisch langs
de randen en muren reinigen, en eindigt vervolgens
met het reinigen van elke kamer in een S-vormig
patroon om grondig werk te garanderen.
Opmerking:
* Het wordt aanbevolen om de robot vanaf het basisstation
te laten vertrekken alvorens te reinigen. Verplaats het
basisstation niet terwijl de robot aan het reinigen is. Dit zorgt
ervoor dat de robot soepel terugkeert naar het basisstation.

« Nadat de robot de reinigingstaak heeft voltooid en
automatisch terugkeert naar het basisstation, zal het
basisstation beginnen met automatisch ledigen. Meer
instellingen kunnen in de app worden bediend.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren. Als de robot langer dan 10
minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch naar
de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen
uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot
of gebruik de app om de robot te ontwaken.
Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in

het basisstation wordt geplaatst, wordt het huidige
reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om op te laden. Na

het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Open deze functie in de app om het te kunnen
gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Wanneer de robot is ingesteld op de niet-storen-

modus (DND), zal de robot de reiniging niet kunnen

hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek

standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken

om de DND-modus in te schakelen of de DND-

periode ervan aan te passen. De DND-periode is

standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

« De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

« De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot aan het wachten is, houdt

u de knop (O 3 seconden ingedrukt om de
spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze
modus reinigt de robot een vierkant gebied van 1,5
x 1,5 meter rondom en keert deze terug naar zijn
beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.
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De dweilfunctie gebruiken

Opmerking: Voor de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om
vloeren ten minste drie keer te stofzuigen, zodat een beter
reinigingseffect wordt bereikt.

1. Druk op de ontgrendelingsclip om de watertank te
verwijderen.

2. Open het deksel van de waterinlaat, vul de tank met water
en sluit het deksel goed.

Opmerking:

« Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.

« Vul de watertank niet met heet water, want dan kan de
watertank vervormen.

3. Maak de dweilpad vochtig en wring het overtollige
water eruit. Installeer de dweilpad zoals aangegeven in de
afbeelding.

4. Plaats de watertank en de dweilpadhouder terug zoals
weergegeven in de afbeelding totdat ze vastklikken. Druk op
de Aan/Uit-knop of gebruik de app om met het reinigen te
beginnen.

< Klik
N

Opmerking:

« Het wordt niet aanbevolen om de dweilfunctie op tapijten
te gebruiken.

« Gebruik de app om de vochtigheid van de dweilpad naar
wens aan te passen.

5. Wanneer de robot na het reinigen terugkeert om

op te laden, drukt u op de ontgrendelingsclips om de

dweilpadhouder te verwijderen en maakt u de dweilpad

schoon om schimmel of geurtjes te voorkomen.
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Opmerking:

¢ Was de dweilpad na elk gebruik en ledig regelmatig het
ongebruikte water uit de watertank.

¢ Verwijder de dweileenheid wanneer u niet dweilt.

Afb. E-1



® Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Filter van stofbak

Zijborstel

Eens per 2 weken

Elke 3 tot 6 maanden

Signaleringsvlak

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Rondomlopend wiel

Randsensor

Laserafstandssensor
(LDS)

Eens per maand

Onderkant van de robot

Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Dweilpad Na elk gebruik Elke 3 tot 6 maanden Afgrondsensoren
Hoofdborstels Elke 6 tot 12 maanden Stootrand

/
Stofbak
Hoofdwielen Maa'k het schoon indien
nodig
Watertank
Stofzak / Elke 2 tot 5 maanden

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot.
Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de
onderdelen worden vervangen.
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Dweilmodule

1. Verwijder de watertank en de dweilpadhouder.

2. Verwijder en maak de dweilpad alleen schoon
met water, droog deze dan volledig af voordat u
deze terugplaatst.

3. Giet het water uit de tank. Maak de tank alleen
schoon met water en laat deze aan de lucht
drogen voordat u deze terugplaatst.

Opmerking: Stel de watertank niet rechtstreeks bloot aan

zonlicht.

4. Als de waterstroom traag of ongelijkmatig is,
maak dan het luchtopening op het deksel van de
waterinlaat schoon.

Afb. F-1

Hoofdborstels

1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen
om de borstelbescherming te verwijderen en til
de borstels vervolgens uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik het juiste schoonmaakgereedschap
om haren die in de borstels verstrikt zitten te
verwijderen. Duw de borstels na het reinigen
stevig in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun

plaats vastklikken.
< Klik

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de
hoofdborstels om letsel te voorkomen.
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W

. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

S

. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit
met de sleuf, plaats deze schuin naar beneden en
druk het vervolgens op zijn plaats.

Afb. F-2

Zijborstel

Verwijder en maak de zijborstel schoon.

Afb. F-3

Rondomlopend wiel

Opmerking:

« Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige
kracht.

« Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water

en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. F-4

Stofbak en filter

1. Open de klep van de robot en druk op de clip om
de stofbak te verwijderen.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak
vervolgens de stofbak leeg.

3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil
te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken
met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het filter af met water
en droog ze volledig af alvorens ze opnieuw te
installeren.
Opmerking:
o Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.
Gebruik geen schoonmaakmiddel.
» Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog
zijn.

Afb. F-5

1. Verwijder de stofzak en gooi deze weg.

Opmerking: Door de hendel naar buiten te trekken wordt de
stofzak afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit
kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een
droge doek.

3. Plaats een nieuwe stofzak.
4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.
Afb. F-6



Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding:

1. Laserafstandssensor (LDS)

2. Dock-sensoren

3. Randsensor

4. Afgrondsensoren

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de

robot en het basisstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. F-7

Oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak
schoon met een zachte, droge doek.

Afb. F-8

Openingen voor automatisch ledigen

Maak de openingen voor het automatisch ledigen
van de robot en het basisstation schoon met een
zachte en droge doek.

Afb. F-9

Luchtkanaal

Als het luchtkanaal geblokeerd is, maak het dan
schoon volgens de volgende stappen.

1. Draai de montageschroeven van het
luchtkanaalafdekking los en verwijder de afdekking.

2. Controleer of het luchtkanaal geblokeerd is door
vreemde voorwerpen. Indien aanwezig, maak ze dan
schoon.

3. Plaats de luchtkanaalafdekking terug.
Afb. F-10

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De robot schakelt
niet in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation
op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog.

Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0°C en lager dan 40°C.

De robot laadt
niet op.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten, zorg dat
beide uiteinden van het netsnoer goed zijn aangedrukt.
Het contact tussen de oplaadcontacten op het basisstation
en de robot is slecht, maak de oplaadcontacten schoon.

De robot kan het
basisstation niet
vinden en keert
niet terug.

* De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur
is bijv. dicht.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
aangesloten of verplaatst terwijl de robot niet er niet op
stond. Sluit het basisstation aan op de stroomvoorziening
of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het
basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat

deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal
aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de
robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze
mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u
de robot handmatig op het basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof
en vuil te verwijderen.

De robot kan
geen verbinding
maken met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer
of het wachtwoord waarmee u verbinding maakt met uw
wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg
ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-
verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in
een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te
worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer
het opnieuw volgens de instructies.

De robot zit
vast voor het
basisstation en
kan er niet naar
terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten

of v6ér het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De robot kan wegglijden als de vloer véor het basisstation
heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en
probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere
plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Zorg ervoor dat de verlengplaat voor de oprijplaat correct
is geinstalleerd.

De robot schakelt
niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet
wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de robot uit
het basisstation te halen en dan pas de Aan/Uit-knop 3
seconden in te drukken om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit
te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt
om uitschakeling te forceren. Als het probleem aanhoudt,
neem dan contact op met de klantenservice.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De oplaadsnelheid
is traag.

* Het duurt ongeveer 6 uur om de robot volledig op te laden
als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.
De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation
kunnen wuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

De robot zal na
het opladen niet
verder gaan met
reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet kan
hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot
handmatig op het basisstation hebt geplaatst of via de app
of de knop 1 de robot hebt gestuurd om op te laden.

Het geluid neemt
toe terwijl de
robot werkt.

Controleer of het filter van de stofbak verstopt is. Als dat
het geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de
stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het
harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

Het basisstation
kan de stofbak
niet automatisch
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.

Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen
voor het automatisch ledigen van de robot, het basisstation
of de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele
verstoppingen op tijd.

De robot beweegt
zonder de
ingestelde route
te volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers
opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte gladde oppervlakken veroorzaakt soms
slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om natte
oppervlakken te drogen alvorens de robot te gebruiken.

Er komt geen of
slechts een klein
beetje water uit
de watertank.

Controleer of er water in de watertank zit.

Maak de luchtopening op het deksel van de waterinlaat
schoon.

Maak de dweilpad schoon als deze vuil wordt.

Zorg ervoor dat de dweilpad en de dweilpadhouder correct
volgens de gebruikershandleiding worden geinstalleerd.

De robot mist
de kamers die
moeten worden
gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

Controleer of er een drempel hoger dan 2 cm is bij de deur
van de kamer. De robot kan niet over hoge drempels of
treden klimmen.

De plek voér de kamer die moet worden gereinigd kan nat
en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

Robot keert
terug naar het
basisstation
zonder taken
voor automatisch
ledigen uit te
voeren.

De DND-modus voorkomt dat de robot taken voor
automatisch ledigen uitvoert.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via
https://global.dreametech.com.
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Specificaties

Model RLD35GD
Oplaadtijd Ongeveer 6 uur
Nominale spanning 144V ==
Nominaal vermogen 75 W

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal
uitgangsvermogen

<20 dBm

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de
afstand tussen de antenne en het lichaam van de
gebruiker ten minste 20 cm bedragen.
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Oplaadbaar Lithium-ion batterijpakket

Basisstation met automatisch ledigen

R2412-4S2P-MMYD/ Model
Model

RCDDO0301

R2412-4S2P-FMTEV

Nominale ingang

220-240 V ~ 50-60 Hz

legen van stof)

Nominale spanning 144V —=—
Nominale uitgang 20V=1A
Werkelijke capaciteit 4,8 Ah
Nominaal
Typische capaciteit 5,2 Ah 74,88 Wh vermogen (tijdens 700 W

Basisstation/oplaadstation

Stroomverbruik in stand-bymodus: < 0,5 W (binnen
15 minuten nadat de robot het basisstation/
oplaadstation heeft verlaten)

Robot en basisstation/oplaadstation

Stroomverbruik in netwerkstand-bymodus: s

2 W (binnen 20 minuten nadat de accu van de
robotstofzuiger volledig is opgeladen).
Stroomverbruik in stand-bymodus: < 0,5 W (binnen
20 minuten nadat de accu van de robotstofzuiger
volledig is opgeladen).




Weggooien en
verwijderen van
batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die
gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij
weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

— de batterij moet uit het toestel worden verwijderd
voordat deze wordt afgedankt;

- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel
van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

— de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom
uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten
lopen.

Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd
naar een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge
temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit
de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en
zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een
geschikt gereedschap om de schroeven aan de
achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de
printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn
E afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/
EU) die niet samengevoegd mogen worden
met ongesorteerd huishoudelijk afval. In
plaats daarvan moet u de volksgezondheid
en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij
een door de overheid of de plaatselijke
autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor
het recyclen van afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur. Een correcte
verwijdering en recycling zal mogelijke
negatieve gevolgen voor het milieu en
de volksgezondheid helpen voorkomen.
Neem contact op met de installateur
of de plaatselijke autoriteiten voor
meer informatie over de locatie en de
voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For a unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

» Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for a sikre sikker bruk og for a unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfgres av sma barn uten tilsyn.

* Apparatet skal kun benyttes sammen med stramforsyningen som er levert med apparatet.

* Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.

* Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med apparatet. Sgrg for at barn og kjaeledyr
holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

* |kke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.

* Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. Ikke bruk det utendgrs, pa andre
overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

» Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig milja. Ellers ma du ikke bruke apparatet.

* Hvis stremledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet tilgjengelig fra
produsenten eller deres servicerepresentant.

* |kke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.
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Sikkerhetsinformasjon

Ikke plasser roboten opp-ned. lkke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stgtfangeren som handtak
for roboten.

Ikke bruk roboten ved en omgivelsestemperatur over 40°C eller under 0°C, eller pa et gulv med veesker
eller klebrige stoffer.

For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller stremledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa og skader dem.

Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.

Oppbevar rengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

Ikke plasser barn, kjaeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

Ikke bruk roboten til a rengjgre brennende gjenstander. lkke bruk roboten til a plukke opp brannfarlige
eller brennbare vaesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

Ikke stavsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke opp gjenstander som
steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

Stegpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjering eller vedlikehold av apparatet.

Ikke tark robotstgvsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske. Etter
rengjering av vaskbare deler, tark delene helt fgr du installerer og bruker dem igjen.

m




Sikkerhetsinformasjon

Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette apparatet.

Batterier og lading
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Ikke bruk batterier eller basestasjon med automatisk tgamming. Robotstgvsugeren kan kun brukes med
den automatisk tsammende RCDDO0301-basestasjonen.

Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen med automatisk
temming pa egenhand.

Ikke plasser basestasjon med automatisk tgamming naer en varmekilde.

Ikke bruk en vat klut eller vate hender til a tarke eller rengjgre ladekontaktene pa basestasjonen med
automatisk tamming.

Ilkke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den umiddelbart og kontakte
produktstagtten.

Serg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, slas av og oppbevares pa
et kjglig, tert sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.



Sikkerhetsinformasjon

Lasersikkerhets-informasjon

* Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

FORSIKTIG:

For & unnga fare pa grunn av utilsiktet tilbakestilling av termisk utkobling, ma dette apparatet ikke tilfgres
strgm via en ekstern koblingsenhet slik som en timer, eller kobles til en krets som regelmessig slas av og
pa av verktgyet.

ﬁ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd erkleerer herved at radioutstyret type RLD35GD er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkleeringens fulle tekst
kan man finne pa fglgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktoversikt

1.

Strgm/rengjgringsknapp

Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller
av

Trykk for & starte rengjeringen etter at roboten er
slatt pa

2. 0O Dokking/omraderengjgringsknapp

 Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen
Trykk og hold i 3 sekunder for & starte
omraderengjgring

Knappens statusindikator

* Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt

« Blinkende oransje: Feil

* Pulserende hvit: Roboten lader nar
batteristrammen ikke er lav

Merk:

[ee]

e N O 01 bW

« Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens
roboten rengjgr eller gar tilbake til lading.
Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-

appen.

. LDS-deksel

. Laseravstandssensor (LDS)
. Stgtfanger

. Dokkingsensorer

Tilbakestillingsknapp
Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

. Wi-Fi-indikator

9. Deksel

1
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10. Stgvdunk

11. Kantsensor

12. Vanntank

13. Luftuttak

14. Moppeenhet

15. Trappesensorer

16. Sidebgrste

17. Hovedhjul

18. Omnidireksjonelt hjul
19.Ladekontakter

20. Barstevern

21. Hovedhjul

22. Hovedbgrster

23. Klips for bgrstebeskyttelse
24. Automatiske tgmmingsventiler

Fig. A-1

1. Klips for stgvdunk

2. Filterklips

3. Filter

4. Automatiske temmingsventil

Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputeholder

2. Utlgserklemmer

3. Moppepute

4. Moppeputens monteringsomrade

Fig. A-3

1. Vanninntakslokk
2. Vanninntak
3. Utlgserklemme

Fig. A-4

Basestasjon med automatisk tgmming

. Signalomrade
. Ladekontakter
. Forlengelsesplate for rampe
. Automatiske tgmmingsventiler
. Deksel
. Stevposespor
Filter
. Statusindikator
Fast hvit: Basestasjonen er koblet til stram
Pulserende hvit: Roboten lader
Blinkende oransje: Basestasjonen har en feil
9. Stremport
10. Ledningsoppbevaringsspor
11. Monteringsskrue
12. Luftkanaldeksel

Fig. A-5
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O Forberedelser i

hjemmet ditt

. Far rengjering bes du fjerne ustabile, skjgre,

verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet. Det gjgres for & unnga mulige skader
ved at de vikles inn, ripes eller veltes av roboten.

. Far rengjgring plasseres en fysisk barriere foran

trapper for & sikre sikker og jevn drift av roboten.

. Apne dgren til rommet som skal rengjgres og

plasser mgbler pa riktig sted for & lage mer
plass.

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet
som rengjgres, ma du ikke sta foran roboten,
darstokker, ganger eller trange steder.

Merk:

Nar du bruker roboten for farste gang, ma du fglge den
rundt mens den rengjer for & fjerne eventuelle hindringer i
tide.

Ikke stgvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fgre til riper i gulvet.

@ Far bruk

1. Plasser basestasjonen og koble den til en
stikkontakt

Plasser basestasjonen pa et sted som er s apent
som mulig og med et godt Wi-Fi-signal. La det
vaere nok plass som vist pa figuren og fjern
eventuelle gjenstander i det skraverte omradet. Sett
stremledningen inn i basestasjonen og plugg den
inn i stikkontakten.

Merk:

Fgr strgmledningen godt inn til indikatoren tennes.
Sarg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.

For & hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper,
anbefales det & plassere basestasjonen pa flisgulv eller
marmorgulv.

2. Monter forlengelsesplate for rampen

3. Lade roboten

Ved plassering av roboten sentreres ladekontaktene
pa bunnen av roboten med ladekontaktene pa
basestasjonen. Roboten slas automatisk pa og
begynner a lade. Etter at roboten er fulladet, forblir

statusindikatorene pa roboten og basestasjonen tent

i 10 minutter og dimmes deretter.

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp for den tas i
bruk for fgrste gang. Nar roboten ikke kan slas pa etter at
batteriet er utladet, kobler du roboten manuelt til stasjonen
for & lade den.

Fig. C-1 - fig. C-3

® Koble til Dreamehome- I
appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter
«Dreamehome» i appbutikken for & laste ned og
installere appen.

Merk:

» Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

» Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Fglg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk pa «Skanne QR-
kode for & koble til» og skann den samme QR-
koden pa roboten igjen for & legge til enheten. Felg
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

« For 4 tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og fglger
deretter instruksjonene for & fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.
Etter at enheten er koblet til Wi-Fi-hjemmenettverket,
vil den kontinuerlig forsgke & koble til pa nytt i tilfelle
nettverksforstyrrelser forarsaket av problemer som
ubetalte regninger eller strambrudd, for & sikre en jevn
brukeropplevelse ved nettverksgjenoppretting.

For & koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa
og holder inne tilbakestillingsknappen pa roboten i 3
sekunder.

® QR-kode

@ Tilbakestillingsknapp

® Wi-Fi-indikator

* Blinker sakte: Skal tilkobles

* Blinker raskt: Tilkobler
* Pa: Tilkoblet
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@ Bruk

Trykk og hold inne strgmknappen i 3 sekunder

for & sla pa roboten. Strgmindikatoren skal lyse.
Plasser roboten pa basestasjonen. Roboten slar
seg automatisk pa og begynner & lade. For a sl av
roboten, flytter du roboten bort fra basestasjonen
og trykker pa og holder inne stremknappen i 3
sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang,
felger du instruksjonene i appen for raskt &

lage et kart. Roboten vil begynne a kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og
kartet lagres automatisk.

Starte rengjgring

Trykk kort pa stremknappen for a starte rengjgringen
etter at roboten er slatt pa. Roboten kartlegger en
rute ngyaktig og rengjgr metodisk langs kantene og
veggene. Deretter avslutte den med a rengjere hvert
rom i et S-formet menster for & sikre en grundig
jobb.

Merk:

« Det anbefales at roboten géar ut fra basestasjonen
far rengjering. Ikke flytt basestasjonen mens roboten
rengjar. Dette sikrer at roboten returnerer jevnt tilbake til
basestasjonen.

1né6

 Etter at roboten har fullfert rengjgringsoppgaven
og automatisk returnerer til basestasjonen, starter
basestasjonen automatisk temming. Flere innstillinger kan
betjenes fra appen.

Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig
knapp for a sette den pa pause. Hvis roboten er satt
pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk
i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten, eller trykk pa
appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa

basestasjonen, vil den gjeldende rengjgringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjaring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til basestasjonen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Apne den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres

den fra & gjenoppta rengjgringen. lkke forstyrr-

modus er deaktivert som standard. Du kan bruke

appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre

Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra

kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

« Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i lkke
forstyrr-perioden.

» Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utlgper.

Omraderengjgring

Nar roboten venter, trykker du pa og holder

inne OO -knappen i 3 sekunder for & aktivere
omraderengjgringsmodus. | denne modusen
rengjer roboten et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5
meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjgringen er fullfart.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas

av, trykker du pé og holder inne stremknappen i 10
sekunder for & sla den kraftig av. Trykk deretter pa
og hold inne strgmknappen i 3 sekunder for & sla pa
roboten.



Bruke moppefunksjonen

Merk: Det anbefales at gulvene stgvsuges minst tre
ganger fgr den fgrste moppegkten, for & oppna en bedre
rengjgringseffekt.

1. Trykk pa utlgserklipsen for a fjerne vanntanken.

2. Apne vanninntakslokket, fyll tanken med vann og lukk lokket
ordentlig.

Merk:

o |kke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.

o Ikke fyll vanntanken med varmt vann, siden dette kan fare
til at vanntanken vrir seg.

3. Fukt moppeputen og vri ut overflgdig vann. Installer
moppeputen som vist i figuren.

4. Sett vanntanken og moppeholderen tilbake som vist pa
figuren til de klikker pa plass. Trykk pa stremknappen eller
bruk appen for & starte rengjgringen.

Z Klikk
N

Merk:

¢ Det anbefales ikke & bruke mopping funksjon pa tepper.

« Bruk appen til & justere moppeputens fuktighet etter
behov.

5. Nar roboten gér tilbake til lading etter rengjering, trykker
du pa utlgserklemmene for & fjerne moppeputeholderen, og
rengjgr moppeputen for & forhindre mugg eller lukt.

Merk:

« Vask moppeputen etter hver bruk, og tsm vanntanken
regelmessig for ubrukt vann.

« Fjern moppeenheten nar du ikke mopper.

Fig. E-1
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@ Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Stevdunkens filter

Sidebgrste

En gang hver 2. uke

Hver 3. til 6. maned

Robotens bunn

Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode
Moppepute Etter hver bruk Hver 3. til 6. maned Trappesensorer
Hovedbgarster Hver 6. til 12. méaned Stgtfanger En gang hver maned

Signalomrade

Ladekontakter

Automatiske
tgmmingsventiler

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

Stegvdunk

Hovedhjul

Vanntank

Rengjer ved behov

Stgvpose

Hver 2. til 5. maned

18

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.



Moppemodul

1. Fjern vanntanken og moppeputeholderen.

2. Fjern og rengjgr moppeputen kun med vann, og
tark den deretter helt fgr den settes pa plass igjen.

3. Hell ut vannet i beholderen. Rengjgr tanken kun
med vann og la den lufttgrke fgr reinstallasjon.

Merk: Ikke utsett vanntanken for direkte sollys.

4. Rengjer lufthullet pa vanninntakslokket hvis
vannstrgmmen er langsom eller ujevnt fordelt.
Fig. F-1

Hovedbgrster

1. Trykk bgrstevernklipsen innover for a fjerne
bgrstevernet og laft barstene ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk det
passende rengjgringsverktgyet for a fjerne evt.
har som er filtret i bgrstene. Etter rengjering
setter du bgrstene tilbake i hovedbgrsteholderen
til de klikker pa plass.

< Klikk

N

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbgrstene for &

unnga skade.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter du
hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover pa en
skra mate.

4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med
sporet, sett den inn nedover pa en skrad mate og
trykk den deretter pa plass.

Fig. F-2

Fjern og rengjgr sidebgrsten.
Fig. F-3

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

o Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for & skille
akselen og dekket p& omnidireksjonshjulet. lkke bruk
overdreven kraft.

« Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser

det tilbake etter at det har tarket helt.
Fig. F-4

Stgvdunk og filter

1. Apne robotens deksel og trykk pa klipsen for &
fierne stavdunken.

2. Fjern stgvdunkdekselet og tem stgvdunken.

3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for a fjerne
smusset.

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en barste, en finger
eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stgvdunken og filteret under rennende vann,

og la terke fgr du installerer dem igjen.

Merk:

o Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. lkke bruk
noe vaskemiddel.

» Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tarre.

Fig. F-5

1. Fjern og kast stgvposen.

Merk: Ved a trekke ut handtaket forsegles stevposen for &
forhindre at stgv og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern stgv og rusk fra filteret med en terr klut.
3. Installer en ny stgvpose.

4. Sett pa plass stavtankdekselet.
Fig. F-6

Robotsensorer

Terk av robotsensorene ved a bruke en myk og terr
klut, som vist i figuren nedenfor:

1. Laseravstandssensor (LDS)

2. Dokkingsensorer

3. Kantsensor

4. Trappesensorer

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten

og basestasjonen. Bruk en tarr klut til rengjgring.

Fig. F-7

n9




Ladekontakter og signalomrade

Rengjgr ladekontaktene og signalomradet med en
myk og terr klut.

Fig. F-8

Automatiske tgmmingsventiler

Rengjer de automatiske tgmmingsventilene pa
roboten og basestasjonen med en myk og terr klut.

Fig. F-9

Luftkanal

Hvis luftkanalen er blokkert, rengjeres den i henhold
til fglgende trinn.

1. Skru ut festeskruene pa luftkanaldekselet og fjern
dekselet.

2. Kontroller om luftkanalen er blokkert av
fremmedlegemer. Rengjgr den ved blokkering.

3. Sett pa plass luftkanaldekselet.
Fig. F-10
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Roboten inneholder en hagyytelses litium-ion
batteripakke. Sgrg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For a forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.



Feilsgking

Problem Lagsning Problem Lasning
* Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at deren er
« Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basestasjonen og lukket. X R
rgv deretter p& nvtt. * Basestasjonen kobles fra strem eller flyttes nar roboten
Roboten slar seg P P o Vi . ikke er pa den. Koble basestasjonen til stramforsyningen
ikke b * Temperaturen péa batteriet er for lav eller for hgy. P . c Jone . yning
pa. Det anbefales & bruke roboten i miljger med en eller plasser robotep pa' basestasjonen for a. lade.
omgivelsestemperatur pa over 0°C og under 40°C. Robotstavsugeren * Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser

Roboten vil ikke
lade.

Basestasjonen er ikke koblet til strgm, sgrg for at begge
endene av strgmledningen er riktig tilkoblet.

Kontakten mellom ladekontaktene pé basestasjonen og
robotstgvsugeren er darlig, rengjegr ladekontaktene.

kan ikke finne
og returnere til
basestasjonen.

basestasjonen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon

pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra
basestasjonen, kan det veere den ikke returnerer av seg
selv til basen. | s& fall ma du manuelt plassere roboten pa
basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for & fierne stgv
eller rusk.

Roboten klarer
ikke a koble til
Wi-Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes
for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for at
roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade
med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og
ga inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.

Roboten setter
seg fast foran
basestasjonen og
kan ikke ga tilbake
til den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran
basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt.
Rengjer i sa fall overfladig vann fer du praver igjen.

Det anbefales & flytte basestasjonen til et annet sted og
preve pa nytt.

Serg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig
installert.

Roboten vil ikke
sla seg av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales &
flytte robotstavsugeren fra basestasjonen, og deretter
trykke og holde inne strgmknappen i 3 sekunder for & sla
den av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved & utfgre trinn 1, trykker
du pa og holder inne strgmknappen i 10 sekunder for

a tvinge roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du
kontakte produktstgtten.
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Feilsgking

Problem Lagsning Problem Lasning
« Det tar omtrent 6 timer a lade roboten helt nar batteriet er . « Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-
lavt. Roboten vil ) S
) « Huvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor ikke gjenoppta modus, som forhindrer at den fortsetter rengjaringen.
Ladehastigheten d - X rengigringen * Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du manuelt
er lav. et spes‘|f|serteuomrédet, redusgres ladehastlgheten ajaring har plassert roboten pa basestasjonen, eller har sendt
automatisk for a forlenge batteriets levetid. ' etter lading. roboten til lading via appen eller 1) ~knappen.
» Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan
veere skitne, terk dem av med en tgrr klut.
- - — - Basestasjonen * Kontroller om stgvposen i stavtanken er full.
« Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjgr - » Huvis stgvposen ikke er full, ma du kontrollere om
den eller bytt den ut. kan ikke tamme det er noen hindringer ved auto-tsmmeventilene til
* En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene stovdunken robotstgvsugeren, basestasjonen eller stgvdunken. | s&
Stgyen gker mens eller i stavdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde automatisk. fall ma den blokkerte delen ryddes.
roboten er i drift. gjenstander.
* Hovedbgrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret.
Det kommer » Sjekk om det er vann inne i vanntanken.

Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.
Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten beveger
seg uten a folge
den angitte ruten.

Gjenstander som stremledninger og tgfler bgr organiseres
fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater kan f& hovedhjulet

til & skli. Det anbefales & tarke vate omrader fgr roboten
brukes.

ikke ut vann fra
vanntanken, eller
kommer bare ut
litt.

Rengjer luftehullet pa vanninntakslokket.

Rengjer moppeputen hvis den blir skitten.

Segrg for at moppeputen og moppeputeholderen er
installert i henhold til bruksanvisningen.

Roboten gar glipp
av rommene som
skal rengjgres.

Sgrg for at dgrene til rommene som skal rengjeres er
apne.

Kontroller om det er en terskel hgyere enn 2 cm ved dgren
til rommet. Roboten kommer ikke over hgye terskler eller
trinn.

Omradet i rommet som skal rengjgres kan veere vatt og
glatt, noe som far roboten til & skli og fungere unormalt.
Terk gulvet fgr du bruker roboten.

Roboten
returnerer til
basestasjonen
uten & utfgre
automatiske
temmeoppgaver.

Ikke forstyrr-modus forhindrer roboten fra & utfere
automatiske temmeoppgaver.
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Spesifikasjoner

Oppladbar litium-ion-batteripakke Basestasjon med automatisk tgmming

Modell RLD35GD Modell R2412-4S2P-MMYD/ Modell RCDDO0301
ode
R2412-4S2P-FMTEV Nominell
Ladetid Omtrent 6 timer inngang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominell spenning 144V = :
Nominell _ Nominell 20V=1A
spenning 144V = Anbefalt kapasitet 4,8 Ah utgang
) . Nominell effekt
Nominell effekt 75 W Typisk kapasitet 5,2 Ah 74,88 Wh (under 700 W
) stgvtgmming)

Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz Basestasjon/ladedokking

. Stremforbruk i standby-modus: < 0,5 W (innen 15
Maksimalt <20 dBm . .
utgangseffekt minutter etter at roboten forlater basestasjonen/

ladedokkingen)

Under normal bruk av tilstanden bgr dette utstyret . X
holdes en avstand pa minst 20 cm mellom antennen Robot og basestasjon/ladedokking

og brukerens kropp. Stremforbruk i nettverkstilkoblet standby-modus:

<2 W (innen 20 minutter etter at batteripakken til
robotstgvsugeren er fulladet.)

Strgmforbruk i standby-modus: < 0,5 W (inom 20
minuter efter att robotdammsugarens batteri ar
fulladdat.)
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Avhending og fjerning av

batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder
stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender
batteriet, ma du sgrge for at batteriet fjernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet
resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut
batteriet;

— batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:
Fgr du tar ut batteriet, méa du koble fra stremmen og
tgmme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for a
unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan vaeske lekke fra batteriet.
Hvis det oppstér kontakt mé du skylle med vann og
kontakte lege.
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Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fjerne
skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter
dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet
for a fjerne batteriet.

EE-informasjon

X

Alle apparatene utstyrt med symbolet er
elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som
i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes
med usortert husholdningsavfall. Du bar
heller beskytte menneskers helse og
miljget ved & overlevere kassert utstyr til et
utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt

av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til
4 forhindre mulige negative konsekvenser
for miljget og menneskers helse. Kontakt
installatgren eller lokale myndigheter

for mer informasjon om plasseringen,

samt vilkdr og betingelser for slike
innsamlingssteder.



Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvandningsbegransningar

Denna produkt bér inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller
intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan dverinseende av en foralder/
vardnadshavare for att sakerstélla saker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall
far inte utféras av barn utan tillsyn.

Apparaten far endast anvandas med den strémforsérjningsenhet som féljer med apparaten.

Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.

Ta bort féremal fran omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med apparaten. Sakerstall att barn
och husdjur halls pa sékert avstand fran roboten nar den &r i drift.

Undvik att installera, ladda eller anvdnda apparaten i badrum eller runt pooler.

Den hér apparaten ar endast avsedd for golvrengdéring i hemmiljo. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljéer.

Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska du inte anvanda enheten.
Om stromkabeln ar skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhet som finns tillganglig
hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan skyddsbarriar.
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Sakerhetsinformation
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Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kapan, robotkapan eller stétfangaren som handtag
for roboten.

Anvand inte roboten i rumstemperaturer 6ver 40°C eller under 0°C, eller pa ett golv med vatskor eller
klibbiga amnen.

For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du ta bort 6sa féremal och sladdar
fran golvet langs rengdringsrutten innan du anvander roboten.

Ta bort 6mtaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med dem och skadar dem.
Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.

Forvara rengoringsverktyget utom rackhall fér barn.

Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

Placera inte barn, husdjur eller nagot féremal pa roboten oavsett om den star stilla eller rér sig.
Anvand inte roboten for att rengdra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.
Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar,
stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till apparaten.

Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengér eller underhaller apparaten.

Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skélj dem med vatska. Efter rengdring av
tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter tillbaka dem och anvander dem.

Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare &r ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.



Sakerhetsinformation

Batterier och laddning

Tredje parts batteri eller basstation med automatisk tdmning ska inte anvandas. Roboten kan endast
anvandas med modellen basstation med automatiskt témning RCDD0301.

Forsok inte plocka isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen med automatisk témning pa
egen hand.

Placera inte basstationen med automatisk témning nara en varmekalla.

Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller rengdra laddningskontakter till basstationen
med automatisk témning.

Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som férbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Om stromsladden skadas eller gar sénder maste du sluta anvanda den direkt och kontakta kundservice.
Sakerstall att roboten ar avstédngd nar den transporteras och férvaras i originalférpackningen om
mojligt.

Om roboten inte ska anvéndas under en langre tid bér du ladda den helt, sedan sténga av den och
férvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika
dverurladdning av batteriet.
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Sakerhetsinformation

Lasersdkerhetsinformation

* Lasersensorn i den har apparaten uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 standard for
laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt med den under anvandning.
LASERPRODUKT KLASS 1

LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

VAR FORSIKTIG:

For att undvika en fara vid oavsiktlig aterstéllning av termobrytaren, far apparaten inte forsorjas via en
extern kopplingsanordning, som en timer, eller ansluten till en krets som regelbundet slas pa och av
genom natet.

ﬁ Endast fér inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. intygar harmed att typen av radioutrustning RLD35GD 6verensstimmer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU-
forsdkran om overensstammelse finns pa féljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill lasa en utférlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Produktoversikt

1. Knapp fér strém/rengéring

Tryck och hall ned i tre sekunder for att sla pa

eller sténga av

Tryck for att starta rengéringen efter att roboten

har slagits pa

2. O3 Knapp fdr dockningsstation/flackrengéring

Tryck for att skicka roboten tillbaka till

basstationen

Tryck och hall ned i tre sekunder for att starta

laget for flackrengdring

Knappstatusindikator

 Helt vit: Rengoringen eller stadningen slutférdes

* Blinkande orange: Fel

* Blinkande vit: Roboten laddar nér batteriet inte ar
lagt

Obs:

« Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar

den stadar eller aker tillbaka for att ladda.

Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
. LDS-lock
. Laser avstandssensor (LDS)
. Stotfangare
. Dockningssensorer

Aterstallningsknapp

Tryck och hall ned i tre sekunder for att aterstalla till
fabriksinstallningarna

Wifi-indikator

9. Képa

e N O 00 bW

©

10. Dammbehallare

11. Kantsensor

12. Vattentank

13. Luftutlopp

14. Montering av mopp

15. Kantsensorer

16. Sidoborste

17. Huvudhjul

18. Vridbart hjul
19.Laddningskontakter

20. Borstskydd

21. Huvudhjul

22. Huvudborstar

23. Fastklammor for borstskydd
24. Ventiler fér automatisk témning

Bild A-1

Dammbehallare

1. Dammbehallarens fastklamma
2. Filterfaste

3. Filter

4. Ventil fér automatisk témning

Bild A-2

Montering av mopp

1.

2.
3,
4,

Moppdynans hallare
Frigéringsklammor

Moppdyna

Omrade for montering av mopp

Bild A-3

Vattentank

1.

2.
3.

Vattenintagslock
Vattenintag
Frigoringsklamma

Bild A-4

Basstation med automatisk témning

9.

o NO A WN

. Signalomrade

. Laddningskontakter

. Forlangningsplatta ramp

. Ventiler for automatisk témning

Kapa
Dammpasens plats
Filter

. Statusindikator

Helt vit: Basstationen &r ansluten till strom
Andas vit: Roboten laddas

Blinkar orange: Fel pa basstationen
Stromforsorjningsport

10. Forvaringsficka for stromsladd

.

Monteringsskruv

12. Luftkanalsskydd
Bild A-5
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O Forbereda ditt hem

1.

Innan rengéring pabdrjas, ska instabila, 6mtaliga,
vardefulla eller farliga féremal plockas bort, och
kablar, trasor, leksaker, harda féremal och vassa
féremal rensas fran marken for att undvika att bli
insnarjd, repad eller omkullvalt av roboten och
orsaka skador.

. Innan du startar rengdringen bor ett fysiskt

hinder placeras vid kanten av trappan for att
sékerstélla en saker och smidig drift av roboten.

. Oppna dérren till det rum som ska rengéras och

stall moblerna pa sin ratta plats for att frigora
mer utrymme.

féremal i det skuggade omradet. Satt i stromkabeln i
basstationen och anslut den till uttaget.

Obs:

2.
3.

Satt i stromkabeln ordentligt tills indikatorn tands.

Se till att inga féremal kan blockera signalomradet.

For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor,
rekommenderas att placera basstationen pa kakelgolv eller
marmorgolv.

Montera rampens forlangningsplatta

Ladda roboten

Nér du placerar roboten, rikta in
laddningskontakterna langst ner pa roboten med
laddningskontakterna pa basstationen, sa slas
roboten automatiskt pa och borjar ladda. Nar

@® Ansluter till
Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller sk pa
"Dreamehome’” i appbutiken for att ladda ner och
installera appen.

Obs:

» Endast 2,4 GHz wifi stods.

» P4 grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de
faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna
handbok. Folj instruktionerna i den uppdaterade versionen
av appen.

2. L&gg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck p& "Skanna QR-
kod for att ansluta”, skanna samma QR-kod pa
roboten igen och ldgg till enheten. Folj anvisningarna
for att slutfora wifi-anslutningen.

roboten &r fulladdad kommer statusindikatorerna
pa roboten och basstationen att forbli tanda i tio
minuter och sedan dampas.

4. For att undvika att roboten inte kdnner igen
omraden som behoéver rengdras ska du inte sta
framfor roboten, eller pa tréskeln, korridoren

eller tranga platser. Obs: B _
gap Obs: Vi rekommenderas att ladda roboten fullt ut innan du o For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och f6lj sedan

anvander den for forsta gangen. Nar roboten inte kan slas pa anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

nar batteriet &r urladdat kan du manuellt ansluta roboten till Nar enheten h.ar anslutits tll.! V\/.{—Fl:nétverket b
. hemmet fortsatter den att férsoka ateransluta vid
stationen for att ladda den.

natverksstérningar, som orsakats av exempelvis obetalda
rakningar eller stromavbrott, for att sékerstélla en smidig
anvandarupplevelse nar natverket aterstalls.

For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och
hall ned aterstallningsknappen pa roboten i tre sekunder.

® QR-kod

@ Aterstallningsknapp

® Wifi-indikator

* Blinkar langsamt: Kan anslutas

* Blinkar snabbt: Anslutning
* Pa: Ansluten

Obs:

Nar du anvander roboten for forsta gangen, félj den under
rengdringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller
vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska
inte dammsugas upp, annars kan underlaget skrapas.

Bild C-1-Bild C-3

@ Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag

Placera basstationen pa en plats som &r sa éppen
som mgjligt och med bra wifi-tackning. Lamna
tillréckligt med utrymme enligt bilden och ta bort alla
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® Bruksanvisning

Tryck och hall ned stromknappen i tre sekunder
for att sla pa roboten. Strémindikatorn bor vara
tand. Placera roboten pa basstationen och roboten
bor slas pa automatiskt och borjar ladda. Stang

av roboten genom att flytta den fran basstationen
och sedan trycka och halla ned strémknappen i tre
sekunder.

Snabb kartlaggning

Nar du har konfigurerat natverket for forsta gangen
foljer du anvisningarna i appen for att snabbt
skapa en karta. Roboten bdrjar kartldgga utan att
rengodra. Nar roboten atervander till basstationen
har kartldggningen slutférts och kartan sparas
automatiskt.

Starta rengéringen

Tryck pa knappen for att starta rengéringen efter att
roboten slagits pa. Roboten kartlagger noggrant en
rutt, rengdr metodiskt langs kanter och vaggar och
klarar uppgiften sedan genom att rengéra varje rum i
ett S-format monster for att sékerstalla ett grundligt
arbete.

Obs:

« Det rekommenderas att roboten utgar fran basstationen
innan rengdringen startar. Flytta inte basstationen medan
roboten rengor. Detta sakerstéller att roboten atergar till
basstationen smidigt.

« Nar roboten har slutfért rengéringen och automatiskt
atervander till basstationen startar basstationen automatisk
témning. Fler instéllningar ar tillgangliga i appen.

Pausa/Vilolage

Nar roboten ar igang kan du trycka pa valfri knapp
for att pausa den. Om roboten pausar i mer an

tio minuter g&r den automatiskt in i vilolage. Alla
indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri
knapp pa roboten, eller anvand appen for att vacka
roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen
avslutas den pagaende rengoéringsuppgiften.

Ateruppta rengoring automatiskt

Om batterinivan ar for lag kommer roboten
automatiskt ga tillbaka till basstationen for att ladda.
Efter laddning till lamplig batteriniva aterupptar den
oavslutade rengéringsuppgifter.

Obs: Aktivera funktionen i appen for att anvanda den.

Stér ej-lage (DND)

Nar roboten &r instélld pa Stor ej-lage (DND),
kommer roboten att férhindras fran att ateruppta
rengdringen. Stor ej (DND)-laget &r inaktiverat
som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for att
aktivera DND-l&get eller andra DND-perioden. Stér
ej (DND)-perioden &r 22:00-8:00 som standard.
Obs:

e Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som

vanligt under DND-perioden.
o Efter att Stor ej (DND)-perioden har l6pt ut kommer
roboten att fortsatta stadningen dér den slutade.

Flack-rengdring

N&r roboten véntar trycker du kort pa knappen OO
i tre sekunder for att aktivera laget flackrengoring.
| det hér laget rengdr roboten ett kvadratiskt
omrade pa 1,5 x 1,56 meter runt den och atergar till
startpunkten nér Flack-rengdringen &r klar.

Omstart av roboten

Om maskinen slutar att svara eller inte gar att stanga
av, tryck och hall ned strémknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder
for att sla pa roboten.
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Anvand moppningsfunktion

Obs: Det rekommenderas att golven dammsugs minst tre
ganger fore det forsta moppningstillfallet for att uppna ett
battre rengoéringsresultat.

1. Tryck pa frigéringsklamman for att ta bort vattentanken.

2. Oppna vattenintagslocket, fyll tanken med vatten och stiang
sedan locket ordentligt.

Obs:

¢ Anvand inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel.

« Fyllinte vattentanken med hett vatten eftersom det kan
leda till att vattentanken deformeras.

3. Fukta moppdynan och vrid ut 6verflodigt vatten. Montera
moppdynan sa som visas pa bilden.

4. Sétt tillbaka vattentanken och moppdynans hallare sa som
visas pa bilden tills de klickar pa plats. Tryck pa stromknappen
eller anvand appen for att borja rengéra.

Z Klick
N

Obs:
« Det rekommenderas inte att anvanda moppningsfunktionen

pa mattor.
« Anvand appen for att justera moppdynans fuktighet efter

behov.

5. Nar roboten atervander till laddning efter rengéring, tryck
pa frigdringsklammorna for att ta bort moppdynans hallare
och rengdr moppdynan for att forhindra mogel eller lukt.

Obs:

« Tvatta moppdynan efter varje anvandning och tém
regelbundet vattentanken pa overblivet vatten.

« Ta bort moppenheten nar den inte anvands.

Bild E-1
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@ Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Del Underhallsfrekvens Utbytesintervall Del Underhallsfrekvens Utbytesintervall

Eft j
Moppdyna ol vane Varje 3 till 6 manader Kantsensorer

anvandning

] ] R Stétfangare En gang i manaden

Huvudborstar Varje 6 till 12 m&nader

En 03
Dammbehallarens filter : gkang varannan Botten av roboten

vecka Varje 3 till 6 manader /
Sidoborste Dammbehallare
Signalomrade Huvudhjul Rengdr den vid

behov
Laddningskontakter Vattentank
Ventiler fér automatisk
,?n |'er orautomatss Dammpase / Varje 2 till 5 manader
témning
- - En géng i manaden /

Vridbart hjul Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvandning av roboten. Om ett
Kantsensor undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bér delarna bytas ut.
Laser avstandssensor
(LDS)
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Moppmodul

1. Ta bort moppdynan fran moppdynshallaren.

2. Ta bort moppdynan och rengér den endast med
vatten. Torka den sedan ordentligt innan du satter
tillbaka den.

3. Hall ut vattnet i tanken. Rengdr vattentanken
endast med vatten och at den lufttorka innan
satter tillbaka den.

Obs: Utsatt inte vattentanken for solljus.

4. Om vattenflodet &r ldngsamt eller ojamnt fordelat,
rengor lufthalet pa vattenintagslocket.
Bild F-1

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort
borstskyddet och lyft ur borstarna fran roboten.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand
det medféljande rengdringsverktyget for att ta
bort intrasslat har fran borstarna. Efter rengoring,
tryck in borstarna ordentligt i huvudborsthallaren
tills de klickar pa plats.

7 .
< Klick

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborstarna for att

undvika skador.

3. Med de skarmtryckta pilarna uppat, for in
huvudborsthallaren i det avsedda utrymmet nedat
i en vinkel.
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4. Anpassa den framre dnden av borstskyddet till
det avsedda utrymmet, for in det nedat i en vinkel
och tryck sedan in det pa plats.

Bild F-2

Sidoborste

Ta bort och rengér sidoborsten.
Bild F-3

Vridbart hjul

Obs:

* Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte 6verdrivet mycket kraft.

e Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt

tillbaka det efter att det har torkat helt.
Bild F-4

Dammbehallare och filter

1. Oppna locket p& roboten och tryck p& klamman
for att ta bort dammbehallaren.

2. Ta bort dammbehallarens filter och tom sedan
dammbehallaren.

3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa
smutsen.

Obs: For att undvika skador, forsok inte att rengéra filtret
med en borste, ett finger eller vassa féremal.

4. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och
torka dem helt innan du satter tillbaka dem.

Obs:
» Skélj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengéringsmedel.
e Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de &r helt
torra.

Bild F-5

Dammpase

1. Ta bort och kassera dammpasen.

Obs: Genom att dra handtaget utat férseglas dammpasen for
att forhindra att damm och skrap faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrép fran filtret med en torr
trasa.

3. Satt i en ny dammpase.
4. Satt tillbaka dammtankens lock.
Bild F-6



Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr
trasa som visas pa bilden nedan:

1. Laser avstandssensor (LDS)

2. Dockningssensorer

3. Kantsensor

4. Kantsensorer

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa
basstationen. Anvand en torr duk fér rengéring.

Bild F-7

Laddningskontakter och signalomrade

Rengér laddningskontakterna och signalomradet
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-8

Ventiler fér automatisk tomning

Rengér robotens sjélvtémningsventiler och stationen
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-9

Luftkanal

Om luftintaget &r blockerat bor du rengéra den
enligt féljande steg.

1. Skruva loss monteringsskruvarna pa
luftkanalskyddet och ta bort kapan.

2. Kontrollera om luftkanalen &r blockerad av
frammande féremal. Om nagra, rengdr dem.

3. Satt tillbaka luftkanalens skydd.
Bild F-10

Roboten har ett hdgpresterande litiumjonbatteri.
Séakerstall att batteriet ar valladdat for daglig

anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.

Om roboten inte anvands under en langre tid bor du

stdnga av den och lagga undan den. For att férhindra
skada fran éverdriven urladdning bor roboten laddas
minst en gang var tredje manad.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Problem

Lésning

Roboten startar
inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pé basstationen och
forsdk sedan igen.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Vi
rekommenderar att roboten anvands i miljoer med
temperaturer éver 0°C och under 40°C.

Roboten laddar
inte.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att
bada &ndarna av strémkabeln ar korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen &r daligt ansluten
till roboten. Laddningskontakterna behdver rengéras.

Roboten kan inte
hitta och atervan-
da till basstatio-
nen.

Rutten for att atervanda till laddning &r blockerad, t.ex. ar
dérren stangd.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla eller flyttas
runt nar roboten inte &r pa den. Anslut basstationen till
stromforsorjningen eller placera roboten pa basstationen
for att ladda.

Det finns fér manga hinder kring basstationen. Placera
basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig sjalv, och
den kommer att aterskapa en karta om ompositioneringen
misslyckas. Om roboten befinner sig for langt fran
basstationen kanske den inte kan aterga automatiskt pa
egen hand, och i sa fall kan roboten placeras manuellt pa
basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avlégsna
damm eller skrép.

Roboten ansluter
inte till wifi-nat-
verket.

Lésenordet till wifi-natverket &r felaktigt. Kontrollera att
|6senordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa
natverk ar korrekt.

Roboten stéder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att
roboten &r ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.
Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i
ett omrade med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och férsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten

fastnar framfor
basstationen och
kan inte atervanda
till den.

Kontrollera om det finns tillréackligt med utrymme pa bada
sidor eller framfor basstationen for att férhindra att roboten
blockeras.

Roboten kan halka om golvet framfér basstationen ar for
blétt. Om sa &r fallet, rengor Gverflodigt vatten innan du
forsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan
plats och férsdker igen.

Sakerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt
installerad.

Roboten stangs
inte av.

Roboten kan inte stangas av nar den laddas. Vi
rekommenderar att flytta roboten fran basstationen och
sedan trycka och halla ned strémknappen i tre sekunder for
att sténga av den.

Om det inte gar att stanga av roboten med steg 1 trycker du
och haller ned stromknappen i tio sekunder for att framtvinga
en avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta
kundservice.
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Fels6kning

Problem Lésning Problem Lésning
+ Det tar ¢.:ir°ka sex timmar att ladda roboten helt nar Roboten * Kontrollera att roboten inte &r instélld pa Stér-ej-laget
batterinivan ar lag. ) A ) (DND), vilket hindrar den fran att &teruppta rengéringen.
* Om du anvénder roboten i temperaturer utanfor det aterupptar inte + Roboten &terupptar inte rengéringen efter att du manuellt
Laddningshastig- angivna intervallet kommer laddningshastigheten rengoringen har placerat den pa basstationen eller skickat den till

heten &r langsam.

automatiskt att sakta ner for att férlanga batteriets
livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen
kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.

efter laddning.

laddning via appen eller knappen (.

Ljudet &kar
medan roboten ar
i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om sa
ar fallet, rengor den eller byt ut den.

Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller
dammbehallaren. Kontrollera och ta bort eventuella harda
foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig.
Kontrollera for och ta bort frammande féremal.

Stall om sugléaget till Standard eller Tyst.

Basstationen kan
inte automatiskt
tdmma

dammbehallaren.

Kontrollera om dammpasen i dammbehallaren &r full.

Om dammsugarpasen inte ar full, kontrollera att det inte
finns nagot skrap vid de automatiska témningsventilerna
pa roboten, stationen eller dammbehallaren. Om det finns
skrap dar bor du rengdra den blockerade delen i tid.

Roboten ror sig
utan att folja den
angivna rutten.

Saker som elkablar och tofflor bor ordnas innan du
anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att
slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Inget vatten

kommer ut ur
vattentanken,
eller bara lite.

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.

Rengdr lufthalet pa vattenintagslocket.

Rengdr moppdynan om den blir smutsig.

Kontrollera att moppdynan och moppdynans hallare &r
korrekt installerad enligt bruksanvisningen.

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

Se till att dérrarna till de rum som ska rengéras ar 6ppna.
Kontrollera om det finns en troskel hogre an 2 cm vid
dorren till rummet. Roboten kan inte klattra 6ver héga
trosklar eller trappsteg.

Ytan framfér rummet som ska rengéras kan vara vat och
hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta fungera
normalt. Torka golvet innan du anvéander roboten.

Roboten atergar
till basstationen
utan att utfoéra
sjalvtémnings-
uppgifter.

DND-lage hindrar roboten fran att utféra
sjalvtémningsuppgifter.

For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com.
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Specifikationer

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Basstation med automatiskt témning

Modell

RLD35GD

Laddningstid

Cirka sex timmar

Nonmm'ell 144V =
spanning
Nominell effekt 75 W

Driftfrekvens

2 400-2 483,5 MHz

Maximal
utgangseffekt

<20 dBm

Vid normal anvéndning av utrustningen bér den
hallas pa ett avstand av minst 20 cm mellan
antennen och anvandarens kropp.

138

Modell

R2412-4S2P-MMYD/
R2412-4S2P-FMTEV

Nominell spanning 144V -
Nominell kapacitet 4,8 Ah
Typisk kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Basstation/laddningsstation
Strémforbrukning i vilolage: < 0,5 W (inom 15

minuter efter att roboten ldmnat basstationen/
laddningsstationen)

Robot och basstation/laddningsstation

Stromfoérbrukning i natverksanslutet viloléage: < 2
W (inom 20 minuter efter att robotdammsugarens
batteri &r fulladdat.)

Strémfdérbrukning i viloldge: < 0,5 W (inom 20
minuter efter att robotdammsugarens batteri ar

fulladdat.)

dammtémning)

Modell RCDD0301
.Nom“me!l 220-240 V ~ 50-60 Hz
inspanning

Nom'l'nel.l 0V=1A
utspanning

Nominell effekt

(under 700 W




Bortskaffande och
borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller amnen
som &r farliga fér miljén. Innan du kasserar batteriet
bér du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

— batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det

kasseras;

- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar
batteriet tas ur;

— batteriet maste kasseras pa ett sékert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bdr du koppla bort
stromkallan och ta slut pa batteriet s& mycket som
mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Utsétt inte roboten for miljder med hoga
temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan
vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar,
spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:

1. Vand pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for
att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och
avldgsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behéver du forst
koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-
moderkortet.

WEEE-information

Alla apparater som bar denna symbol
E raknas som elektrisk/elektronisk utrustning
(WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte slangas med osorterat hushallsavfall.
Istallet bor du skydda manniskors
hélsa och miljén genom att 6verldmna
din uttjanta utrustning till en lamplig
atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter fér hantering av avfall
fran elektrisk och elektronisk utrustning.
Korrekt avfallshantering och atervinning
hjalper till att férhindra potentiella negativa
konsekvenser fér miljén och manniskors
halsa. Kontakta installatéren eller lokala
myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren fér sddana
insamlingsstallen.
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NMAnpodopicc acpdaAeiag

MNa arnoguyn nAektponAnéiag, mupkayLlag 1 TPAUPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL N aKATAAANAN xprion g
OUOKEUNC, OLaBACTE MPOCEKTIKA TO EYXELPLOLO XPTIOTN TIPLV XPTNOLUOTIO|OETE TN OUOKEUT] KAl PUAAETE TO
wg éyypado avadopdg ato peAov.

Meploplopoi xpriong

+  To TapOV TPOLOV dev TIPETEL VA XPTOLUOTIOLETAL aTTO TIALdLA KATW TWV 8 ETWV 1] ATOPO JE CWHATLKEC,
aLoONIMPELaKES, DLAVONTIKEC AVETIAPKELEG 1) TIEPLOPLOPEVT) EPTIELPLA 1] YVWAT) XWPLC TNV MiBAewn yovéa N
kndepova yla ) dtaadpaiion g agdaloug Asttoupyiag kat Tnv arnoduyr) Tuxov Kivduvwy. O kaBaplapog
KaL T guvtrpnaon dev MpEmeL va mpaypatornotolvtal arod ratdld xwpeig eniBAeyn.

« H guokeur) poopiletal yla Xprion PHovo Pe I povada tpododotnang LoXUog TIOU TIAPEXETAL JE TN
OUOKEUT).

+ Hmnopoloa ouokeun TeEPAQUBAVEL praTapieg TTou PmopoUV va AvVIKOTAoTaB0UV HOVO aro ELOLKEVPEVO
TIPOCWTTLKO.

« ABeldaTTE TNV MEPLOXT) TIOU TIPOKELTAL va KaBapLoTel. Ta tawdla dev emutpenetal va aiouv Pe T GUOKEUT).
BeBawwBeite otL Ta matdud kat ta katowkidla {wa napapévouy ae aodaAr] andaTacm arnod T0 POUTIOT KATA
™ A€Lltoupyia tou.

«  Mnv eykaBlotdre, dopTileTe 1) XPMNOLUOTIOLELTE TN CUOKEUT) OTA PTTAVLA 1] YUPW Ao TILOIVEC.

+ To mapov npolov poopiletal povo yla KaBaplopo darmedwy as olKLako epBAAlov. Mnv to
XPTOLLOTIOLE(TE O€ EEWTEPLKOUC XWPOUG, O€ eTLPAVELEC XWPLG BATEDO 1) € EPTIOPLKEG 1) PLOPNXAVIKEG
EYKATOOTACELG.

+  BePawwBeite 611 N guokeun AelToupyel owaTd as KATAANAO TiepLBAAAOV. Ze SLadopETIKN TIEPITTWAT, KN
XPTOLUOTIOLELTE TN GUOKEUT).

+  Eav 10 KOAWOLO LoYUOC EXEL KaTaoTpadE, TIPEMEL va avTIKATOOTABOEL aro el6IKO KaAwdLo 1) povada mou

olatiBeTal anod Tov KATAoKEVOOTT) 1) TOV QVILTPOCWTIO GEPBLE Tou.
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NAnpodopiec aopaAeiag

Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT O€ TIEPLOYKT] TIOU alwpPELTaL TTAvw aro to erminedo tou edddoug Xwpig
TPOCTATEVUTIKO dpaypo.
Mnv ToToBETETE TO POUTIOT AvArtoda. Mn XPNOLUOTIOLETE TO KAAUP A LDS, To KAAUPPQA TOU POUTIOT 1) TOV
MPOdUAAKTTIPA WG XELPOAAPT] yLA TO POUTIOT.
Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT O€ Beppokpaaia repBaioviog navw aro 40°C 1} kdtw aro 0°C 1) o€
oamedo pe vypa 1) KOMWOELG ouaieg.
Ma mv arnoduyr (Nuuwy 1 BAaBwy arnod 1o GUPCLUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV EAEVBEPQ QVTIKELJEVA QTTO TO
damnedo kat adpaipéate kaAwdla 1) kaAwdia loxvog anod ) Sltadpopur] kabBaplopou PLY TN AelToupyia ™G
OUOKEUTC.
ATIOPaKPUVETE €0BPAUAOTA 1] PLKPA AVTIKELPEVA aTto TO OAES0 WATE va PNV METEL EMAVW TOUC TO POUTIOT
KQL TO KATAOTPEWEL.
duAagte ta paAg, ta SaktuAa kat GAAa PEPM TOU CWHATOG JOKPLA artd TO Avolypa avappodnaong Twyv
POUTIOT.
duAagte to epyaleio kaBapLopoL pakpLd aro maldla.
Mn Asttoupyeite T cuokeur) og SWPATLO OTIOU Kowatal BpEdog 1y Ttaldi.
Mnv tonoBeteite maldld, katowkidla {wa 1] oToLadNTIOTE AVTIKELPEVA TTIAVW OTO POUTOT aveéaptnTa arno 1o
€AV BplokeTal v OTACEL €ITE €V KLVTOEL.
Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT YL TOV KABAPLOHO TUXOV PAEYOUEVWY QVTLKELPEVWY. M1 XPTOLUOTIOLELTE TO
POUTIOT yLa va paléwete eLPAeKTA 1) KAUGLUA LYPA, SLaBPWTIKA aépla 1] avapaiwta o&éa 1) SLaAUTEG.
Mn okoutti{eTe OKANPA 1 aXUNPA avTKEiiEVA. Mn XPNOLUOTIOLELTE TN GUOKEUT) yLa va JalEWPeTe
QVTLKEIPEVA OTIWC TIETPEC, HEYAAQ KOPPATLA XAPTLOU 1) OTIOLOOT|TIOTE AVTLKELPUEVO TIOU PTOPEL va ppael
OUOKEUT.
To BUopa mpémel va adatpeitatl arod ToV PEVPATOANITTN TIPLY TOV KABaPLoPO 1) T GuVINPNON NG
OUOKEUTC.
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NAnpodopiec aopaAeiag

+ Mn okouri{ete TO POUTOT 1) TOV OTABUO PACNG UE LYPO TTAVE KAl PNV Ta EEMAEVETE PE LYPO. MeTA ToV
KQBapLopO TwV TIAEVOUEVWY PEPWYV, OTEYVWOTE TIAN|PWC TA PEPT TIPLV TA EMAVOTOTIOBOETTOETE KAl TA
XPNOLJOTIOOETE.

+  XPNOLJOTIOLELTE TO TTAPOV IPOIOV dUPPwWvaA PE TG 0Onyieg ato Eyxelpidlo xpriotn. O Xproteg evBuvovtal
yla Tuxov (nuia 1) BAGBN TTou MPOKUMTEL Ao aKATAAANAN XPrion Tou MapovTog POoLOVTOoG.

Mratapieg kat poption

+  Mn xpnolyomnoLeite pratapieg 1) otabpo Paong Tpitwy Ye autopato adslaapa. To POUTOT PTOPEL va
XPNOLUomomnBel povo pe tov atabpo Baong povieAouv RCDDO301 pe autopato adsagpa.

+  Mnv MKELPELTE VA AMOCTUVAPPOAOYT|OETE, ETILOKEVATETE 1] TPOTIOTIOWOETE TNV Pratapia 1) Tov otabpo
Bdong pe autopato adslagpa Povol oag.

+  Mnv tornoBeteite Tov oTOBPO BAONC HE QUTOPATO ABELOTUA KOVTA O€ TINyT) BEpuOTNTAC.

+ Mn xpnolyomnoLeite BpeyPEVO TTAVL 1) BPEYHEVA XEPLA VLA VA OKOUTILOETE 1) VA KOBAPIOETE TIG eTadEQ
$opTiong Tou ataBpuol Baong pe autopato adsaapua.

+  Mnv anoppintete MAALEG priatapieg pe akatdAANAo Tporo. OL AXPNOTEC UMATAPLEG TIPEMEL VA
arnoppirtovtal g KATaAANAN povada avakUKAwaoNC.

+ Eav 1o kaAwdlo 1oyxvog urtoatel (NuLd 1) pwypr), OTAPATTOTE QPECWCE TN XPT)OT) TOU KAl ETILKOWVWVNOTE PE
NV urnnpeaia e§unmpétnaong PeTd v nwAnaon.

+ BePawwBeite OTLTO POUMOT €lval AMEVEPYOTIONHUEVO KOTA TN HETOPOPA TOU KAl OTL BPIOKETAL OTNV APXLKY)
guokeuagaia Tou €av eival duvatov.

+ EAv TO pouTOT OeV XPNOLUOTIONBEL yLa pEYAAO XPOVIKO dLaatnua, popTioTe TO TAN)pWG, EMELTA
QITEVEPYOTIOLNOTE TO KAl AroBnKeLaTe To o€ HPOaEPO, ATEYVO PEPOG. Emavadoptilete To popumot

o TOUAGYLOTOV ava 3 PTVEG yLa armoduyr) Tng utePPBOALKTIG EKPOPTLONG TNG Krtatapiac.



NAnpodopiec aopaAeiag

NAnpodopiec acpaleiag Aéwlep

+ 0 awgBbnmpag AéwWlep ato Mapov polov TAnpol to MNpoturo IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 yua ripotovta Aéwlep Katnyopiag 1. Ao eUyETe TNV QUEDT OTTTLKY) €madn) padll Tou Katd
xpnon.
MPOION AEIZEP KATHIOPIAX 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP
EN 50689:2021

NMPOZOXH:

Mpokelpévou va anodeuxBei o kivbuvog Adyw akoualag emavadopag Ing BepPLKNG dlakormg, autn N
ouokeut| 6ev ripemnel va Tpododoteital HEow EWTEPLKTIG CUOKEUTIC HETAYWYTC, OTIWG XPOVODLAKOTIN, 1)
va guVOEETAL O€ KUKAWPA TIOU EVEPYOTIOLEITAL KAL ATIEVEPYOTIOLELTAL TAKTLKA ATIO TOV TIAPOXO.

ﬁ MOVO yLa ECWTEPLKN XPTIoN

|L|__||_| AlaBaate 1o eyXELPidLO XELPLOTT

Ala Tou TapovTog, ) Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwveL 0tL 0 padloe{omAlopog Tuou RLD35GD guppopdwvetal pe tnv 08nyia 2014/53/EE. To TANpeg
Kelpevo TG SrAwonNg cuppopodwaong EE SlatiBetal otnv akdAouBn nAektpovikn dtebBuvan: https://global.dreametech.com
Mo Aemtopep€g NAEKTPOVIKO eyXeLpidlo, petaBeite otnv nAektpovikn dtevBuvan https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

143




@ ETlokomn o poiovtog

1.

2.

Koupni evepyormoinong / kaBaplopou

Matrote mapateTapéva yia 3 SeutepoOAemTa yla
€VEPYOTIOINON 1) ATEVEPYOTIOINGN

Mieate yia va EeKLVTOETE TOV KABapLOPO PETA TNV
EVEPYOTIOLNAT TOU POUTIOT

O Koupri otaBpo/kabaplopol AekéSwv

» MEoTe yla va oTeIAETE TO POUTIOT TIloOW OTOV

otabuo Baong
Matrote MoPATETapEVa yia 3 SEUTEPOAETTA yLa
va EeKLVNOEL 0 KaBaPLOPOG AekESwWY

‘EvdeLn katdotaong Koupmon

Tupnayég Aeukd: MpaypatoroLeital Kabaplopog
1 0 kaBapLopog oAokANpwONKe

MoptokaAi mou avaBoafrivel: Zbaiua
MaAAopevo Aeuko: To pounot poptidel dtav n
Lox0¢ g pnatapiag dev eivat xapnAn

Inpeiwon:

N o o~ W

MiéoTe OMOLOdYIOTE KOUTIL OTO POUTIOT YL TTAVUAOT EVW
TO poumot kaBapilel 1) emoTpEDEL yia poptTian.

To KAeibwpa yia matdLd propet va evepyormownBei/
anevepyorownBel péow TG epappoyrg Dreamehome.

. K@Auppa LDS

. AloBntipag anootaong pe Aéwlep (LDS)
. Mpodulaktipag

. AloBnTtripeg atabpuol

. Koupri emavadopag

MNatote napatetapéva yla 3 deutepOAenta yia
enavadopa aTLG EPYOTTACLAKEG PUBUITELG

. 'Evdelgn Wi-Fi
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9. KaAvppa

10. Kouti ouAAoyrg okovng

11. AloBnpag akpwv

12. Ag§apevn) vepoL

13. 'E§060¢g aépa

14. Movada adouyyapioparog
15. AloBnTpEg YKpEPOL

16. MAgupkn Bouptoa

17.KOpLog Tpoxog

18. MayKateuBUVTLKOG TPOXOG
19.Enadég poptiong

20. MpoatateuTtiko Bovptoag

21. KopLog Tpoxog

22. Kupieg Bolptoeg

23. KA\in mpootateutikol Bouptoag
24, OMéG AQUTONATOU adELAoPATOg

Ewk. A-1

Kouti cuAAoyr g akovng

1. KAut koutlo0 guAAoyrig oKkOvng
2. KAt piAtpou

3. ®iAtpo

4, Onr) autopaTou adsldoparog

Ewk. A-2

Movada odouyyapioparog

1. Baon néApatog apouyyapiopatog

2. K\t aneAeuBépwang

3. NéApa odpouyyapioparog

4. Meployxn olvdeang néApatog odpouyyapioparog
Ew. A-3

AgEapevn) vepol

1. Kardaki e.g660ou vepou
2. Eioodog vepol
3. KAut aneAeuBépwang

Ew. A-4

>T1aBpog Baong e autopato adsiaocpa

. Meploxn onpatodétnang

. Emadég poptiong

. MAdka enékraong papmnag

. OTég aUTOPATOU adELdTPATOG

. KdAuppa

. Yiodoxn oakouAag cuAAoyrg okdvng
DiAtpo

. 'EvBel§n katdotaong
Supmayég Aeuko: O ataBpog Baong eivat
guvbedepévog ae LlaxL

= MaAAdpevo Aeuko: To popmot doptilet

« TMoptokaAi mou avaBoafrvel: O ataBuog Baong

napouatdlel opaipa

9. @Upa Laxvog

10. Yrodoyn anobrikevong kaAwdiou oxvog

11. Bida otepéwong

12. KdAuppa agpaywyol

Ew. A-5

CToOoNOCORAROKNS



O MNpostopaacia tou
OTILTLOV 0OG

. Mpw Tov KaBapLopo, anopakpuvete aotadr,
€00pauaoTa, MOAUTLHA 1] ETLKIVOUVA aVTLIKEipEVA
Kat kaBapiote kaAwdia, mavid, matyvidia,
OKANPA Kat apnpa avikeipeva ato édadog
WaoTe va PNV epurAakolv, ypat{ouviotouv i
TiapacupBoulv ano To POUNOT Kat MPOoKANBouv
{nuéc.

. Mpw tov KaBapLopo, torobetriate évav
buaIKO ppaypo oTo AKPO NG OKAAAG WATE
va ditaodalioete TNV agdpaAn kat opain
Agwtoupyia Tou popmor.

. Avoi&te Vv nopta Tov dwpatiou Mov TIPOKELTAL
va KaBapLoTEi Kat TooBeToTE Ta EMTAQ
oTnV KatdAAnAn 8£on toug yia va adproete
TIEPLOCOTEPO XWPO.

. Ma Vo amoTPEYETE TN PN avayvwpLoT aned to
POUTIOT TIEPLOX WYV TIOU TIPETEL VA KaBapLaTouy,
HN OTEKECTE UTPOCTA ATO TO POMTOT, 1) OTO
katwdAL, atov Ladpopo 1} o€ aTeEVA PéPT).

Inpeiwon:

Katd ) Aeltoupyia TOu pOPTOT yia mpwn ¢opa,
akoAouBrote To katd T Slapkela Tou kabapLapou yia va
QAMOPAKPUVETE TUXOV TLBavA EPTIOSLA EYKALPWG.

Mn okourmilete OkANPA avTikeipeva OTwG TMETPEG,
XOAUBSLWVa adatpibla kat Epn TaXVISLWY 1} atkUnea
QVTLKELPEVA OTIWG OLKOSOUIKA amOPBANTa, oTagpéva
yuaAwd kat kapdLd, aAwg To £dadog propet va
ypatlouvioTei.

@ MNpw ™ xprion

1. TomoBetroTE TOV OTABPO BAOMG KAl CUVEEDTE
oge nAekTpIkn nipida

TomoBetate Tov oTabpo Baong as PéPog 0G0

TO SuVATOV TILO AVOLKTO PE KAAO arjpa Wi-Fi.

AN OTE APKETO XWPO OTWG PaiveTal aTnv LKOVA

Kat adalpéate TUXOV QVTLKELPEVA OTN OKLOOPEVN

niepLoyn). Eloaydyete 1o KaAwdLo Loxvog aTov

otaBpo Baong kat auvdéate To atnyv mpida.

Inueiwon:

« Eloaydyete otaBepd To KAAWSLO LOKVOG PEXPL VA QVAYEL
1 évoelgn.

« BePawwBeite 0TL HeEV UTIAPKOUV QVTLKELPEVA TIOU PTTOPEL Va

UTIAOKAPOUV TNV MEPLOXT) ONHATOSOTNONG.

« v anoduyr Aekédwy anod vepod Aoyw Bpegipatog
E0AVwV Bamédwy 1) xaAwwy, ouviaTtdatal 1 ToroBETnan
Tou otaBpou Bdong oe dameda pe MAAKAKLA 1) HAPHAPO.

2. EyKataoTtroTe TNV MAGKa €MEKTAONG PAPTIAG

3. ®APTLOT) TOU POHTIOT

Katd tv ToroBéman tou popmot, eubuypappiote

TG emadég poOpTLoNG 0TO KATW PEPOG TOU POUTIOT

pe TG enadég doptiong Tou atabpuol Baong kat

TO poumoT Ba evepyoronBel autdpata kat Ba

EekvnoeL N optian. Metd v Aripn ¢oOPTLON TOU

POUMOAT, oL evOeieLg KATAOTAONG OTO POUTIOT KAl

0T0 oTaBpo Bdong Ba mapapeivouv avappEVeg yia

10 Aemtd KoL oTn guvéxela Ba eEaabevrigouv.

Inpeiwon: Zuviotdral va optioete MATPWG TO POUTOT

TPV TNV TIPWTN XP1ion Tou. 0Tav T0 POUTOT SV UTMopEL

va evepyorownBei adpou e§aviAnBei n pnatapia, cuvdéote

XELPOKIVNTA TO POUTIOT gTOV OTaBUO yla va To GopTioeTe.

Ew. C-1-Ewk. C-3

® zuvdeon omv epappoyrEiE
Dreamehome

1. KateBaote v epappoyr) Dreamehome

TapwaoTe Tov KwdLKO QR 0TO POUTIOT 1} avalntiate
«Dreamehome» 0TO KQTAOTNUA EPAPHOYWY YLa Va
KAVETE Ajyn Kal eykataotaon g ehapHoynG.
Znuslwan

Yrootnpiletat povo Wi-Fi 2,4 GHz.

« Aoyw Twv avaBabpioswy oto AoylopLko TG ebappoyng,
oL TIPaYHATIKEG AetToupyieg evbéxetal va dladépouv
arno TG 0dnyieg oto Mapov eyxelpidlo. AkoAouBNraTE TIG
0dnyleg Baoel TN TpExovoag ékdoang Tng edapHoyng.

2. NMpooBéate ouokeun

Avoi&te v epappoyr) Dreamehome, natmaote
«Zapwaon kwdkou QR yla olvdeaN» KaL capuwoTte
Tov i6lo Kwdkod QR aTo pounor gava ya va
TIPOUBECETE TN OUOKEUT]. AKOAOUBTOTE T
TIPOTPETITIKA OT)HATA VLA VA OAOKANPWOETE TN
guvdean Wi-Fi.

Inpeiwon:

« [ va mpaypatornouroete enavadopa tou Wi-Fi, enavalaBete
TO Pripa 2 Kat EMeLto akoAOUBT|OTE Ta TIPOTPETTLKG OYjHaTa
yta va oAokAnpuwoeTe T ouvdeon Wi-Fi.

«  AdoU ouvdeBEL EMLTUXWG 1) CUOKEUT) OTO OLKLOKO SikTuo
Wi-Fi, Ba mpoomnabei ouvexwg va emavaoguvdéetal o
TEPITWOT) SLAKOMWV TOU BIKTYOU TtoU ipokaAolvtat
ano {nmpata onwg anArpwtot Aoyaplacpol 1 SLakoreg
pauumog, l'[pOKEluEVOU va 6Lac¢a)\lm£t T OHOAT)
EUTIELPLO XPY)OTN KATA TNV AMOKATACTAOT) TOU SIKTUOoU.

« [la va anoguvHETETE TN CUOKEUT) Ao To diktuo Wi-

Fi, matrote mapatetapéva to Koupni enavadopag ato
POTIOT yla 3 SeutepOAemTa.

@ Kwbdkdg QR
@ Koupri emavadpopag
@ ‘EvOelgn Wi-Fi
Apyo avaBoofnua: MpokeLtal va rpaypatononOel
ouvbean
« [priyyopo avaBoaPnua: Mpayyatonoleitat ouvdean
« Evepyoroinuévo: Mpaypatornow|Bnke ouvdeam
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@ 0dnyieg xpriong

Evepyoroinon/Anevepyomnoinon

MNatrote mapateTapéva To KOUPTIL Asttoupyiag ya
3 BEUTEPOAETTTA YLO VO EVEPYOTIOLITETE TO POUTIOT.
H évbel&n LoxUog mMpémnel va ivat avappévn.
ToToBETNOTE TO POUTIOT aTOV OTABUO BAONG, TO
POMTOT MPETEL Va evepyOTIONBOEL autdpata Kat va
EekwvrioeL va doptilel. Ma va anevepyoroLoeTe T0
POUTIOT, ATOPAKPUVETE TO arnd Tov otabuod Bdong
KaL QTN OTE MAPATETAPEVA TO KOUUTHL AELToupyiag
yla 3 SeutepodAenta.

Tayeia xaptoypadpnon

Metd ™ Sltapopdwaon Tou diktlou yia pwn dopa,
QaKOAOUBTN OTE TIG 08MYieg otV edappoyn ya va
ONULOUPYNOETE Ypryopa évav Xaptn). To pouTmot Ba
EekvrioeL T xaptoypddnaon xwpig va kabapilet.
‘Otav TO POUTIOT ETUOTPEWEL OTOV GTABPO BAONG, N
Sladikaaia xaptoypadnaong éxel oAokAnpwOEL kat o
XAPNG Ba amodnkeuTel autopata.

‘Evapén kaBaplopol

Matriote To Koupti Aeltoupyiag yla va Eekvnaste
TOV KaBaPLOPO PETA TNV EVEPYOTIOINGT TOU POUTOT.
To poumdt Ba xapagel pe akpifela pa Stadpopn,
Ba kaBapioel peBOBLKAE KATA PTIKOG TWV AKPWV KaL
TWV TOIXWV Kat, oTn ouvéxela, Ba oAokKANpwaoeL
kaBapilovtag kaBe Swudtio o oxnpa S yia m
Slaopalon plag Aemrtopepoug epyaaiag.
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Inpeiwon:

« ZuvioTdtal To popTdT va Byaivel and tov atabpo Baong
TPV ToV KaBapLopo. Mn petakiveite Tov otaBuo Baang
EVW TO POPTIOT kaBapilel. Autd SlaadaAilel otL o
POMTOT eMLOTPEDEL OHaAd oTov oTtaBud Baong.

« AdoU T0 pouTIOT OAOKANPWOEL TNV £pyaaia kaBaplaopol
KOl ETLOTPEWEL QUTOHATA OTOV OTABPO BAang, o
oTaBpog Baong Ba Eekvriget To autopato adslaopa.
MNepLoaotepeg PUBUITELG HTIOPOUV Va AELTOLPYT)OOUV
atnv ebpappoyn.

Mavon/Avapovn

‘OTav TO POUTIOT AELTOUPYEL, TILEDTE OTIOLOdYTIOTE
KOUWTTL yLa tavaoT). Edv To popmor ivat ge madaon
yla eplaogotepa and 10 Aemtd, Praivel autopata
ge avapovr). OAeg ot evdeielg ato popmot Ba
amnevepyoTonBouyv. MiEate omoLodNIoTe KoUUTTL
OTO POUTOT 1] XPTOLUOTIONOTE TNV £Ppappoyn yla
Va «EUTIVIIOETE» TO POUTIOT.

Inpeiwaon: EQv 10 popmort eivatl og madaomn Kat ToroBeT Bl
agtov atabpo Baaong, n tpéxovoa dtadikaoia kaBaplopou Ba
TEPHATLOTEL.

AUTOPATN OUVEXLOT) KOBaPLaHOL

Eav n pnatapia eivat toAv xapnAn, To pounot

Ba eMLOTPEWEL QUTOPATA OTOV OTABPO BAaNg

yla poptiomn. ApoU dpoptioTel Kat GTATEL OTO
Kat@AAnAo emninedo pnarapiag, Ba guvexioet TIg pn
oAokANpwpEéveg epyaaieg kaBaplopou.

Inpeiwon: Na va xpnoLPoTow|oeTe autnV TN Aeltoupyia,
avoifte ) omv ebappoy).

Agltoupyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav T0 PouToT pubuiletal otn Asttoupyia
Mnv evoyAeite (DND), dev Tou emttpémneTal va
oguveyioel Tov kaBaplapd. H Aettoupyia DND
elval amevepyomonpévn amno TPOEMAoyT) aTo
€£PYOOTACLO. MTOPELTE VA XPTOLUOTIONTETE TNV
edappoyn yLa va EVEPYOTIOLNTETE TN AeLToupyia
DND 1} va Tpomnornotroete Vv nepiodo DND. H
niepiodog DND eivat 22:00-8:00 ard mpoernioyn.
Inueiwon:
. OLTIpOYyPapPQTIOUEVEG EpYaTieg kKaBaplopol Ba
TPayHaTomolouvVTaL WG ouvrBwg Katd tTnv nepiodo DND.

« To popmodt Ba guveyioel Tov kKaBapLopo and 1o anyeio
TIOU gTapATNoE PeTd T ANén TG neptddou DND.

KaBapLopog Aekédwv

‘OTav T0 POUTIOT €ival O€ KATAOTAOT AVOUOVTG,
TR oTE Mapatetapéva To kouprni O yia 3
BeUTEPOAETTA YL VO EVEPYOTIOLNOETE TN AeLTOUpYia
KaBapLopol AekEdwv. Ze autnv I Asttoupyia,

TO POUTAT KaBapPieL PLa TEPLOXT) TETPAYWVOU
axnpatog 1,5 x 1,5 pétpwy yupw amo autnv

Kat emotpédel ato onpeio ekkivnang HOALG
oAokANpwBel 0 kaBapLopOG AekESwV.

ETtavekkivnon Tou poumnot

EQV TO pOUTIOT OTAUATATEL VO ATTOKPIVETAL 1) HEV
UTopEL va amevepyomonBel, matrate napatetapéva
TO KoupTti Aettoupyiag yia 10 SeutepOAemTa yia
QaVayKAOTLKT) anevepyoroinan). Enetta, matrote
TIAPATETAPEVA TO KOUUTTL A€LToupyiag yia 3
BEUTEPOAETTA YL VO EVEPYOTIOLNTETE TO POUTIOT.



Xpnon Asttoupyiag opouyyapiocparog

Inpeiwaon: Tuviotatal 0Aa ta damneda va kabapifovrat
HE NAEKTPLKT) OKOUTIO TOUAGXLOTOV TPELG POPEG TIPLV ATIO
mV npwTtn ouvedpia apouyyapiopatog yia va emteuyBel
KaAUTEPO amotéAeopa kaBaplopou.

1. NatroTe 1o KAUT aneAeuBEpwaong yla va adalpéoete
Se&apevr) vepou.

2. Avoi£Te TO KamakL ELg0dou vepoU, yepioTte Tn Se€apevr) Ye
VEPO KaL KAELOTE KaAQ TO KaTAKL.

Inpeiwon:

«  Mn XPNOLHUOTIOLEITE ATOPPUTIAVTLKO T} AMOAUHAVTLKO.

«  Mnv yepilete ) de€apevn vepoU pe {eaTtd vepd ylati
pmopei va mpokAnBei mapapdpdwan g defapevrig
VEPOU.

3. Bpé&te 1o néApa adouyyapiopatog kat aTOWTE TNV

nepiooela vepoU. ToroBetnate To méAUa adouyyapiopatog

onwg dpaiveral oTnv €lKOVA.

4. ToroBetate Eava ) 6e€apevr) vepo kat ) Baam
TéApaTog odouyyapiopatog onwg daivetal oy wkova
HEXPL VA KOUUTIWOOUV aTn B€am Toug. MaTtr)oTe To KOUpTIL
Aettoupyiag 1} XpnoLomnowate TV epappoyn yla évapén
KaBapLopou.

Z .
< Kavte KAk

Inpeiwon:

« Agv guvioTdtal n XPnaon TG Asttoupyiag
odouyyapiopatog o€ xaAld.

« Xpnolgonomate v ebappoy yla va mpooapUOTETe
v vypaaia Tou MéApaTog odouyyapiopatog Onweg
anatteitat.

5.‘0Tav TO POUTIOT ETUOTPEWEL TN GOPTLOT) PETA TOV
KaBapLopo, TETTE Ta KAUT ameAeuBépwang yia va
adalpéoete T Baon néApatog adouyyapiopatog Kat
kaBapiote To MéAPa adouyyapiopatog yla va anoduyete To
wibLo 1) TLG OopEG.

Inpeiwon:

« TAévete To MéAPQ odouyyapiopatog HETA ano Kabe
Xprjon kat adelaete TakTka ) defapevr vepol anod
QPN OLUOTOoINTO VEPOD.

« Adaipéote T povada adpouyyapiopatog otav Sev
adouyyapilete.

Ewk. E-1
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@ Zuvn0ng ouvtripnon

MNa va dlatnpeite 10 PounAT g€ KAAY) KOTAGTAOT), GUVLOTATAL VO QVOTPEXETE OTN XPT)0oN €§aptnUdTwy otnv epappoyn 1 atov akdAouBo mivaka yia guvrBn cuvirpnan.

, Tuxvotmta Nepiodog i Tuxvomnta Nepiodog
Egapmpa . . EEapmpa . .
oUVTHPNONG QAVTIKATAOTACTG OUVTHPENONG QAVTIKATAOTAoNG
Metd and kabe ; )
MéApa adouyyapiopatog XPT;C!T] oK KaBe 3 £wg 6 pnveg ALOBNTAPEG YKPEHOD
MpoduAaktrpa M 4 q
KUpleg Bouptaeg Ka&Be 6 €wg 12 pnveg pod nPec (a dopdov pva
®iAtpo kouTlol cuMoyng | Mia dopa ava 2 Katw pépog Tou popmot
KOV eBSOpAdEC . . . /
KaBe 3 éwg 6 priveg Kouti guMoyn g okévng
MAgupLkn) Bouptoa L
) . KaBaplopog onwg
Koptot tpoxoti ,
Meploxr) onpatodoTang arnattettat
Ae€apevn vepol
Enadég doptiong
TAKOUA Aoy
Omég autopaTou ou’<ou @ guitoyne / KaBe 2 €wg 5 prveg
. aKdvNg
adelaopatog
MaykateuBuVTIKOG Mia dopa tov prva / INpeiwaon: H ouxvétnta aviikataotaong Ba eEaptdtal anod ) xperon

TPOXOG TOU POUTIOT TTOU TIPAYHATOTIOLETE. EQV TIpOKUWEL e€aipeamn Aoyw L6LKWYV
TIEPLOTATEWY, TA PEPT TIPETIEL VA AVTLKATAGTABOUV.

ALCONTMPOG AKPpWV

AloBnMpag andéataong
pe Aéwlep (LDS)
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Movada odouyyapiopatog

1. Adatpéate ) de€apevn vepoU kat T Baon
néApatog odouyyapiopatog.

2. Adaipéate kal kabapiote To MEAPQ
agdouyyapiopatog povo PE VEPO Kal
HETA OTEYVWOTE TO EVIEAWG TIPLV TO
EMAVATOTIOBETAOETE.

3. Pite 10 vepo otn de€apevr). KaBapiate
™ de€apevn povo pe vepod kat adnate
TN va OTeEYVWOEL OTOV a€Pa TpLV TNV
EMAVATOTIODETOETE.
Inueiwan: Mnv ekBétete anevBeiag ) defapevn vepol ato
NALaKO dwg.

4. E4v 1 por) Tou vepoU eival apyn 1} avopoldpopda
KaTaveunpévn, kaBapioTe v omm aépa ato
KarakL e.0odou vepou.

Ew. F-1

KUpLeg Bolptosg

1. Miéate Ta KAUT TOU IpoaTateuTkol Bolptaag
TPOG Ta péaa yla va adalpEéoete T0
TIPOOTATEUTIKO BOUPTOAG KAL, TN GUVEXKELQ,
ONKWOTE TLG BOUPTTEC ATIO TO POUTIOT.

2. Adalpéate TG Boluptaeg oTwg daiveral atmv
€1KOVA. XPTCOLPOTIOW)OTE TO KATAAANAO epyaleio
KaBapLopoU yia va anmopakpUVETE TUXOV TPIXES
Tou éxouv pnepdeutel atig Bolptoeg. Metd Tov
kaBapLopo, anpwite TG BolpTtoeg atabepd
péoa otnv KUpLa Baaomn g Bouptoag PéXPL va
KOUUTIWGOOoULV 0oTn B€an Toug.

{ Kavte kA

Inpeiwon: Adalpéate TIg KUPLEG BOVUPTOEG PE TPOTOXT) YLa

MV anoduyn TPAUHATLOHWY.

3. Me ta Tunwpéva atnv 08ovn BEAN atpappéva
TPOG Ta NMAvVW, TOTMOBETNaTE TN BNKN TNG KUPLAG
BoUptoag oTLg UTIOHOXEG TIPOG Ta KATW pE KALoN.

N

. EuBuypappiote 1o Pnpoatvé dkpo Tou
TIPOCOTATEVUTIKOU NG BOUPTOAG PE TNV uTIodoYN,
TOTOBETNOTE TO TPOG TA KATW e KALaN Kat, otn
OUVEXELQ, TILEDTE TO 0T Béon Tou.

Ewk. F-2

MAgupikn) Bouptoa

Adalpéate kat kaBapiate v mAaivr Bouptaa.

Ewk. F-3

MaykateuBuUVTIKOG TPOXOG

Inueiwon:

«  Xpnaolgoroujate epyaleio OTwg pkpo kataafidt
yia va dlaxwpioete Tov dova kat To EAaTTKO ToU
TIAYKATELBUVTIKOU TPOXOU. MN XPTOLUOTIOLELTE
urtepBoALkr) Suvapn.

«  ZEMAUVETE TOV AYKATEUBUVTLKO TPOXO OE TPEXOUHEVO
VEPO KaL EMAvVATOTIOBETAOTE TOV adoU E£XEL OTEYVWOEL
AT PWG.

Ew. F-4

Ti guAAoy1IG OKOVNG Kal PpiAtpo

1. Avoi&te To KAAUPA TOU POPTIOT KL TILECTE TO KA
yla va adpalpéaete To Kouti dUAAOYNG OKOVNG.

2. Adaipéate To GIATPO Tou KOUTLOU GUANOYTIG
OKOVNG, KL ETIELTA ABELATTE TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG.

3. Xturote ehadpd to kaAdBL tou piktpou yia va
QMOPOKPUVETE TN BPWHLA.

Inpeiwon: Mnv enyelprioete va kaBapioete To diAtpo pe
Bouptoa.

4. ZemAUVETE TO KOUTL OUAOYTIG OKOVNG KaL TO

diATpO pe vEPO KaL OTEYVWATE TA TAT)PWG TIPLV TA

ETOVATOTIOBETAOETE.

Inueiwon:

« ZeMAUVETE TO KOUTL GUAOYTIG OKOVNG Kat To GIiATpo povo
pe kaBapd vepd. Mn XPTOLHOTIOLELTE AMOPPUTAVTLKO.

« XpNOlPoTOoLE(TE TO KOUTL GUAOYTG OKOVNG KaL To diAtpo
povo adoU £X0UV OTEYVWOEL TIAT|PWG.

Ew. F-5

TakoUAa guAAoyrg oKOvNG

1. AdalpéaTte Kat anoppiyte TN oakoVAa cUANOYTG
gKOVNG.

Inpeiwon: Eav tpaBnete mpog ta Ew ) XeLpoAafn
N oakoVAa GUAAOYTG OKOVNG Ba adpayLoTel WoTe va
anotpanei n tuxaia mtwan okévng kat Bpavopdtwy £§w.

2. AropakpUvete okdvn kat Bpavopata amnd to
diAtpo pe éva ateyvo mavi.

3. TomoBetrote véa oakoVAa cUANOYYIG aKOVNG.

4. EnavatomnoBetnate to kaAvppa g degapevng
gUA\OYTG OKOVNG.

Ewk. F-6
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ALOONTIPEG TOU POUTIOT

SKOUTILOTE TOUG QLOBNTAPEG TOU POUTIOT
XPNOLUOTIOLWVTOG HaAaKS Kat aTeyvo Tavi, Omwg
daivetral oTnv MOPOKATW ELKOVA:

1. AloBnmpag andataong pe Aéwlep (LDS)

2. AlgBntrpeg otabpol

3. Algbntipag dkpwyv

4. ALloBNTNPEG YKPEUOL

Inpeiwon: To Bpeypévo mavi Propet va MPoKaAETeL {NULd
g€ evaioBnta otolxeia péoa aTo POPTIOT Kat Tov aTabpo
Baong. Xpnaotyoroteite oteyvo mavi yla tov kabaptlapo.

Ew. F-7

Enadég poptiong Kat mePLOXT) oNHATOdOTNONG

KaBapilete t1¢ emadég GOPTLONG KAl TNV TIEPLOXT)
aNPaTod0TNOoNG e HAAQKO KOL OTEYVO TaVi.

Ew. F-8

Omég aUTOPATOU adELAoUATOG

KaBapiote TIg omég autopatou adeLGopaTog Tou
POMTOT KaL TOU aTtaBpol BAaong Pe paAakd Kat
aTeyvo mavi.

Ew. F-9
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Agpaywyog

Eav o agpaywyog eivat dpaypévog, kaBapiote Tov
oUpdwva Pe Ta Mapakdtw Pripata.

1. ZeBdwote T1g Bideg oTEPEWANG OTO KAAUPHQ
agpaywyou kat avoi&te Eava to kdAuvppa.

2. EAéyEte €dv 0 agpaywyog ivat dpaypévog ano
Eéva avtikeipeva. Eav untapyouv, kaBapiote Toug.

3. TomoBetnote avd T0 KAAUPPA aEpaywyou.

Ew. F-10

Mnatapia

To POUTIOT MEPLEXEL TIAKETO PrtaTapiag Lovtwy AlBiou
UYNANG anédoong. BeBalwBeite oTL N pratapia
mapapével KaAd GoptiopEvn yia KaBnPEPLVT Xp11on
waote va datmpeitat BéATiot anodoaon pnatapiag.
Eav T0 popmot Sev xpnoLUomoLeiTal yia geyaho
XPOVLKO dLA0TNUQ, amevePYOTIOOTE TO KAl HalEWTE
T0. Ma v MpoAnywn (nuLWv aro uttePBOALKT
ekdoptiomn, doptilete T0 POPTOT TOUAAKLOTOV pia
$opd ava tpipnvo.



ErtiAuon npoBAnuatwyv

MpoéBANpa

Auan

NpoBANua

Auon

To popmot dev
€vepyoTioLeiTalL.

+ H pnatapia eivat xapnAr. EnavadoptioTte To0 popumnot atov
otabpod Baong kat poonabriote fava.

« HBeppokpaacia mg prnatapiag eivat ToAD xapnAr 1j oA
VYNAY). ZUVLOTATAL ) XPTIOT TOU POUTIOT O€ epLBaAAovTa
ue Beppokpaaoia reptBaAovtog mavw arod 0°C Kat KATw
arno 40°C.

To popmot dev
doprtilel.

« 0 otaBpog Baong dev éxel ouvbeBel oe LoXL, BePalwbeite
OTLKaL T 8U0 Akpa Tou KaAwdiou LoXLOG TOU £XOuV
ouvdeBei oV npila cwaota.

+  Henadn petall twy enadpwyv Goptiong otov otabuod
Bdaong kaL To popmoT Sev eival kaAT), kaBapioTe Tig enadég
doptiong.

To popmort Sev
UTopEL va BpeL
KaL va EMLOTPE-
WeL aTov aTabuo
Baong.

H Sladpopn ematpodnig yla poptiom eivat prAokapLopévn,
LY. T IOPTA lvaL KAELOTY.

0O otaBpog Baong éxel amoouvbeDEl amod v LoxL 1y
HETOKLVELTOL OTAV TO POUTIOT SV eival TAvw Tov. Zuvdéate
Tov 0TaBpO6 BAoNG oV IapoxT) LoXVOG 1) TOMOBETHOTE TO
poundt atov otabpé Baong yia poptian.

YTapXoULV apa TOAQA ePmodLa yOpw armo Tov atabpo Baong.
TormoBetoTe ToV aTABPO BAONG OE TILO AVOLKTO XWPO.

H peTakivnaom Tou poumOT PMOPEL VA TIPOKAAETEL TNV
€MAVOTOTIOBETNOT) TOU Kat autod Ba §avadnuLoupynaeL xaptn
g€ Teplmtwaon agtoxiag g enavatonobémang. Eav to
POMTOT €ival TTOAU pakpLd armo Tov oTabuo Baong, evoéxetal
Va PNV PMOPEL va EMOTPEWEL QUTOPATA POVO TOU, ETOHEVWG
g€ QUTAV TV NePITwaon Ba TPEMEL va TOTIOBETH OETE
XELPOKIVNTA TO POUTIOT VW OTov aTaBpo Baong.
SKOUTTILOTE TNV TEPLOYT) ONPATOdOTNONG oTov aTaBpo Bdong
yLa va amopakKpUVETE OKOVN 1) Bpavopata.

To poprmot Sev
oguvdéetat oto Wi-
Fi.

« 0 Kwdkog mpoaBaong oto diktuo Wi-Fi eivat eapaApévog.
BeBalwBeite 6TL 0 KWHLIKOG TPOTBACNG TTOU XPTCLHUOTIOLELTE
yla oUvoeam ato diktuo Wi-Fi oag eival owaoTtog.

«  To popmnot 6ev unoompilel ouvdeom Wi-Fi 5 GHz.
BeBatwBeite dtL TO popmdT €ival ouvdedepévo ae alvdean
Wi-Fi 2,4 GHz.

« To orjpa Tou Wi-Fi eivat adUvapo. BeBalwbeite 6tL T0
POUTOT BPIOKETAL O€ TIEPLOXT) HE KAAT) KAAU YT Wi-Fi.

+  To POMTOT eVOEXETAL vV UMV Elval €TOLUO yia Slapopdwan.
KAeiote kat Eavavoi&te v ebappoyn Kat Enelta
npoaomnabriote {ava alpdwva Pe TG 08nyLes.

To popTOT KOANAEL
umpoota anod Tov
otabpo Baong
Kat Sev propet

VQ ETILOTPEYEL OE
QUTOV.

EAéyETE Qv UTIAPYXEL APKETOC XWPOG KAl OTLG SU0 TAEUPES

1) UTPOOTA Ao Tov oTaBpo BACNG yLa va aMOTPEWETE TO
HTAOKAPLOYA TOU POUTIOT.

To popmnot propel va yMoTprioel eav to amnedo pnpoata
ano tov otabpo Baong eival urtepBoAkd vypo. Eav vat,
KaBapiote MV nepiooela vepol mpLy pooTadnoste Eava.
TUVLOTATAL VA PHETAKIVY)OETE TOV aTaBO BAoNG o AAO
onueio kat va mpoomadnoste fava.

BePatwBeite OTL M TIAGKQ EMEKTAONG PAUTIAG EXEL
eykataotabel owaota.

To popmnot Sev
QArEVEPYOTIOLELTAL.

To popmnot 6ev pnopet va arnevepyorotnBel otav poptileL.
SUVLOTATAL VA AMOPAKPUVETE TO POUTIOT arntd Tov atabud
Baong Kat éMeLta va TIATAOETE TIAPATETAPEVA TO KOUMTI
AeLtoupyiag yia 3 SEUTEPOAETTTA YL VA TO QTEVEPYOTIOL|TETE.
Edv T0 popmot dev pnopel va anevepyomom et pe v
€KTEAEON TOU PBriPaTOG 1, MOTHOTE MAPATETAUEVA TO

KoupTtL Aettoupyiag ya 10 SuTEPOAETTA YL AVOYKATTIKT)
QTEVEPYOTTIOINON TOU POUTIOT. EAV TO TIPORBANUA ETTLUEVEL,
ETLKOWVWVNOTE e TNV urnpeaia eEunmpéEmong petd v
TwAnaon.
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EniAvuon mpoBAnpatwv

™G pnatopiog.
OLenadég GOPTLONG KAl OTO POUTIOT KAl OTov aTabpo Baang
eVOEXETAL VA EivaL BPWHLKES, OKOUTTLOTE TLG E OTEYVO TIAV.

MpoéBANpa Auan NpoBANua Auon
+  AMaltouVTaL EPLMOU 6 WPEG yLa AP GOPTLOT) TOU POUTOT - BePawwbeite OTLTO POUTOT Sev £xEL PUBULOTEL OE AsLToupyia
otav n pnatapia eivat xapmAn. To popneT Sev Mnv evoyAeite (DND), kdtt mou Ba to napepnodioel va
H tayomta - Eav Aaroupve@rs 0 gounc')r o€ OEPUOKpagisg €KTOG ouvexileL Tov guvexioeL Tov kaBapLopo.
P — ToU Kueoptcu'svou’eupouq, N TexvTTa d)oprL’cmq Ba ) KaBAPLOWG ETd - To popmot dev auveyilel Tov kaBaplopo adol to
apyh emPBpaduvOEl auTOpATA YA EMEKTAAT) TNG SLAPKELAG {wng ™ boption TOMOBETOETE XELPOKiVITA OTOV OTABPO BAONG 1) TO

ateilete yla popton péow TG EGAPHOYTG Y] TOU KOUPTILOU

0 Bopupog
avéavetat evw To
pouToT eivat oe

EAéyEte €dv To GIATPO TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVING EXEL
Ppaget. Eav vat, kaBapioTe To 1) avTKATAoTHOTE TO.

‘Eva oKANPO avTIKEIJEVO EVOEXETAL VA EXEL TILACTEL OTLG
KUPLEG BOUPTOEG 1} OTO KOUTL GUANOYTIG OKOVNG. EAEYETE Kat
QMOPOKPUVETE TUXOV OKANPA QVTIKEIPEVA.

0 otaBpuog Baong
bev propel
va adeLdoel
QUTOHOTA TO KOUTL
aguMoyT|g aKOVNG.

EAéyEte dv n oakoUAa guNoyrg okovng atn Segapevn
gUA\OYYG OKOVNG glvat yepdr).

Edv n oakoUAa cuNoyTG okovng dev eivat yepdn,
eAéYETE €AV UTTAPYEL KATIOLO EPTIOBLO OTLG OTIEG QUTOHATOU
adeLaoPaTOg TOU POUTIOT, TOU aTaBPOoU BAoNG 1) Tou
KOUTLOU GUAAOYTG OKOVNG. Edv uTtapyeL, kaBapiote
£yKaipwg TO PTIAOKAPLOPEVO PEPOG.

Aettoupyia. + OLKUPLEG BOUPTOEG 1) 1) TMAELPLKT) BoUpTOa EVEEKETAL VA
ePMAQKOUV. EAEYETE Kal amopakpUVETE TUXOV E€va owpata.
= AMGa&Te ™) Aettoupyia avappodnong ae Turkr) 1) Hauyn.
To popmnot i X AUS i SOA i
LETaKIVELTaL . AVTLKEL}JEV(I Mg kaAwdLa LoxVog Kat ngvtod) £G TIPETEL VA
) OPYAVWVOVTAL TIPLV TN XPT|0T) TOU POPTIOT.
Xwpig va ’ . . : .
AouBe + H epyaoia o€ uypeg 0AloBNPEG emubaveLeg evOEXETaL va
aKg ov El, mv TipokaAéael oAlaBnam tou kUpLou TpoxoU. LuviaTtatal
Ka OPLOHE"” OTEYVWHA TUXOV LYPWY PEPWY TIPLV TN XPTOT) TOU POUTIOT.
Sadpopn.

Aev Byaivel vepo
amno ) Seapevn
vepoU 1) Byaivel

EAéyETe av umtapyeL vepo péoa ot degapevny vepou.
KaBapiote Tnv omry aépa ato Kamakt EL.0650u vepou.
KaBapiote 1o méApa adouyyapiopatog av AepwBeLl.
BeBalwBeite oTL T0 TEAUA Odouyyapiopatog kat n Baan

To POUTIOT XAVEL
Ta Swudtia

TIOU TIPETEL VA
KaBapLotouv.

BeBalwBeite OTL 0L TOPTEG TWV SwpATiWY TTOU TIPETEL vV
KaBapLoTolV €ival AVOLKTEG.

EAéyEte dv uTtapyeL KaTWdAL Avw TWV 2 cm gTnV mopTa Tou
Swpatiou. To poprndt Sev prnopei va okapdalwaoel oe YnAd
KatwddALa 1) okaAomdria.

O XWPOG UMPOooTa arnod To SWHATLO TIOU TIPETEL VA
KaBapLoTel evoéxeTal va ivat bypdg kat 0AlaBnpag,
TipokaAwvtag oAlaBnam kat un puatoroyikr) Aettoupyia
TOU POUTIOT. MPOOTIABNOTE Va aTEYVWOETE TO HAmedo mpLv
XPTMOLUOTIOWTETE TO POHTOT.

povo Alyo. néAatog adouvyyapiopatog éxouv TomobetnBel cwotd
oupdwva Pe To eyxeLpiblo xprom.

To popmot

EMLOTPEDEL

g}x?jv Uti)epio va = H Aettoupyia DND amoTpEmneL TNV EKTEAEDT) EPYATLWV
716 XWPLG v QUTOHATOU ABELATHATOG ATIO TO POUTOT.

exTeNel epyaaieg

QUTOHATOU

adeldoparog.
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Mpodlaypadéc
Enavadopti{dpevn pnarapia ovtwv AtBiou STaBpo¢ BAONG PE AUTOPATO ABELATHA

MovtéAo RLD35GD MoviEn R2412-452P-MMYD/ Movtédo RCDD0301
OVTEAO
. . . , R2412-452P-FMTEV :
Xpovog dpopTiang Mepinou 6 wpeg Qvo%aonm 220-240 V ~ 50-60 Hz
— — €loodog
OvopagaTIKn Taon 14,4V = OVOHQOTIKY) Taan 14,4V === OvopaoTr v A
OVOPQaaTIKY LoXUG 75 W OvopaaoTikn 4.8 Ah €godog
. XWENTIKOTNTA ’ OVOopQOTIKn
Foxvore 2400-2483,5 MHz Lox0g (kotd
£LTtoupylag . X 700 W
- - Turukn 5 5 Ah 74 88Wh 10 adelagpa
MeyLotn Loxug <20 dBm XWENTKOTNTA ’ ' aKOVIG)
e€66ou

Y16 KQVOVIKEG TUVBTIKEG XPTI0NG, O TIAPWV , . ) ,

€EOMALOPOC TIPETIEL VO TNPEITAL O€ AndoTaon Z1abu6g Bdong / Baon poptiong

TouAdxLoTOV 20 €M PETOEL TNG KEPQLQG KaL TOU KotavaAwam eVEPYELOG OE KATATTACT) AVAHOVIC:

OwHatog Tou Xxpnatn. < 0,5W (evtdg 15 AETTWVY PETA TNV ££060 TOU POUTIOT
armo tov atabpo Baong/tn Baon ¢oéptong)

PounéT kat otabudg Bdong / Bdon woéptiong
KatavadAwaom pelpatog o€ KATAoTaaT QVOUOVIG
SkToU: £ 2 W (EVTOg 20 AemTWV amo Tnv AN pn
$oOpTLON TNG PaTtapiag NG POUTIOTIKTG NAEKTPLKTG
oKoUTag.)

KatavadAwaom pelpatog o€ KaTAoTaaT QVOPOVNAG:
<0,5 W (Evtog 20 Aemtwy aro v AN pn ¢optian g
pmatapiag NG POUTOTLKTG NAEKTPLKT)G OKOUTIAG.)
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Anoppyn kat adpaipeon

HTIaTapLwyV

H evowpatwpévn pratapia oviwy ABlou mepLéxet
0ouaotieg Tou eivat eTikivouveg yia To EPLBAAAoV.
Mpwv Vv anoppwyn g ynatapiag, BeBatwbeite
otLn pnatapia adatpeital and egeldlkevpévoug
TEXVLKOUG KAl armoppintetal o KatdAANAn povada
avaKOKAWGNG.

- N ynatapia npénet va apalpeBel anod Tn guakeun
TPV anocupBel’

- 1| GUOKEUT) TIPETEL VA €XEL ATTOOUVOEDEL amod

1o Siktuo Tpododoaiag katd v adaipean Mg
ymnatapiog

- N ynatapia mpénet va anoppldBei pe aaddaiela.

NMPOZOXH:

Mpuv v adaipeon ¢ pnatapiag, anoouvdéate
mv LoxL Kat e€avtAnate Tnv Pnatapia 0go 10
Suvatdv MePLOTOTEPO.

O dyp1MOTEG Pmatapieg MPEMEL va anoppinrtoviat g
KATAAANAN povada avakOKAwaNG.

Mnv 11g ekBétete g€ ePLBAAOV pe LYNAR
Beppokpaoia yla Tnv anoduyn Kivduvou €kpnéng.
Y16 KataypnOoTIKEG CUVOTIKEG, EVEEXETAL VA
ekTvayBel uypo amo Tnv pnatapia. e mepintwaon
enadng, EemMAUVeTe pe vePO Kat {NTNOTE LATPLKN
BonBeLa.
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06nyoc adaipeong:

1. AvarnodoyupioTe TO POPTIOT, XPNOLHOTIOaTE
KatdAAnAo epyaAeio yla va adatpéate T Bideg ato
Miow PEPOG TOU POUTIOT KAl €Melta adalpéate To
K@Auppa.

2. ATIooUVOEOTE TOUG aKPODEKTEG HETAEL TNG
pmatapiog kat g mAaketag PCB yia va adalpéaste
v prnatapia.

NAnpodopiec AHHE

X

‘OAa ta Tpoiovta mouv p€pouv autd To
ogUpBoAo eival anoPAnTa NAEKTPLKOU

Kat nNAektpovikou e§omAlapol (AHHE

Katé v 08nyia 2012/19/EE) nou dev
TIPETEL VA avapLyvUOVTaL HE AOUOKEVATTA
oLKLakd aropAnTa. Avt’ autou, TIPETEL Va
TIPOOTATEVETE TNV UYELQ TOU AvOPWTIOU Kat
1o epLBaAAov napadidovrag Ta anopAnta
eEomALoPoU gag o€ éva KaBopLopévo
anueio ouMoy”g yla avakuKAwan
amoBANTWY NAEKTPLKOU KaL NAEKTPOVIKOU
€€omALOPOU, TO OTIoIO €XEL OPLOTEL ATIO

™V KUBEPVNOM T TLG TOTILKEG OPXEG. H
opBr anoppuyn Kat n avakUKAwan Ba
OUPBAAOUY OTNV ATIOTPOTTH EVOEXOHEVWY
QPVNTIKWY EMUTTWOEWV OTO TEPLBAAOV Kat
mvV uyeia Tou avBpwrou. Emkowwvrate
HE TOV EYKATAOTATN 1) TLG TOTUKEG APXES
yLa TEPLOTOTEPEG TANPODOPLEG OXETIKA PE
Vv tonoBeaia KaBwg Kat Toug OPOUG Kal
TG MPoUMoBETELG TwY £V AOYW ONUEiwY
gUAMoOYNG.



Informacao de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizacdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricbes de utilizacdo

* Este produto nao deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisdo de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manutencdo nao devem ser efetuadas por criancas sem supervisao.

* O aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com o mesmo.

* Este aparelho contém baterias que sé podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

* Desimpeca a area a ser limpa. As criangas ndo devem brincar com este aparelho. Assegure-se de que
as criangas e animais de estimacao sao mantidos a uma distancia segura do robd enquanto este estiver
a funcionar.

* N&o instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.

* Este produto destina-se a limpeza do chdo apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre, em
superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

* Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for, ndo
use o aparelho.

* Se o cabo de alimentagao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial
disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.

* Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.
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Informacao de seguranga
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Nao coloque o robé virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robé ou o para-
choques como pega do robd.

Nao utilize o robé a uma temperatura ambiente acima de 40°C, abaixo de 0°C, num pavimento com
liquidos ou substancias pegajosas.

Para evitar danos ou lesbées devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o rob6 esbarre com eles e os danifique.
Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de succao do robd.
Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criangas.

Nao opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.

Nao coloque criangas, animais de estimagao ou qualquer objeto em cima do robd, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

Nao utilize o robd para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o rob6é para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutencgao do aparelho.

Nao limpe o robd ou a estacdo base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido.
Apés a limpeza das pecas lavaveis, seque completamente as pegas antes de as reinstalar e de as
utilizar.



Informacao de seguranga

Utilize este produto de acordo com as instrugées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e carregamento

Nao utilize qualquer bateria ou estacdo base com esvaziamento automatico de terceiros. O robd sé
pode ser utilizado com a estagao base com esvaziamento automatico modelo RCDDO0301.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si proprio.

Nao coloque a estacdo base com esvaziamento automatico perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano molhado ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da
estacao base.

Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser
descartadas numa instalacdo de reciclagem apropriada.

Se o0 cabo de alimentacao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servico pés-venda.

Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é mantido na sua embalagem
original, se possivel.

Se 0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robé pelo menos uma vez a cada 3 meses
para evitar a descarga excessiva da bateria.
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Informacao de seguranga

Informacgdes sobre seguranca do laser

* O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825 - 1:2014/A11:2021 para
produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com ele durante a utilizacao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

CUIDADO:

Para evitar o perigo de um uso inadvertido do interrutor térmico, este aparelho ndo deve ser alimentado
através de um dispositivo de comutagao externo, como um temporizador, ou ligado a um circuito que seja
ligado e desligado regularmente pela rede elétrica.

ﬁ Apenas para utilizagao no interior

Leia o manual do operador

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLD35GD esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O
texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet: https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletrénico detalhado, v, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Visao geral do produto

1. Botéo de alimentacéo/limpeza
* Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o robd
 Prima para iniciar a limpeza depois do robd estar
ligado
2. 03 Bot&o da base/Botao Spot Clean (Limpeza
localizada)

* Prima para mandar o rob6 de volta a estagao base

* Prima e mantenha premido durante 3 segundos
para iniciar a limpeza localizada

Bot&o indicador de estado

* Luz branca fixa: limpeza ou aspiragao concluida

» Cor de laranja a piscar: Erro

* Branco intermitente: o rob6 esta a carregar
quando a energia da bateria ndo esta baixa

Nota:

« prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa

enguanto o robd esté a limpar ou a voltar para carregar.
O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado

através da aplicagcdo Dreamehome.
. Cobertura do LDS
. Sensor de Distancia Laser (LDS)
. Para-choques
. Sensores da base
Botéao de reinicializacao

« N O U1 A W

as definicoes de fabrica
8. Indicador de Wi-Fi

Prima e mantenha premido durante 3 segundos para repor

9. Cobertura

10. Caixa para o pd

11.Sensores de orlas

12. Depésito de dgua

13. Saida de ar

14. Montagem da esfregona

15. Sensores de desnivel

16. Escova lateral

17.Roda principal

18. Roda omnidirecional
19.Contactos para carregamento
20. Protecéo da escova

21. Roda principal

22. Escovas principais

23. Clipes de protegédo da escova
24. Ventiladores de esvaziamento automatico

Fig. A-1

1. Clipe da caixa para o pé

2. Clipe do filtro

3. Filtro

4. Ventilador de esvaziamento automatico

Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Suporte da esfregona

2. Clipes de libertagao

3. Esfregona

4. Area de fixacao da almofada da esfregona

Fig. A-3

Depdsito de agua

1. Tampa da entrada de 4gua
2. Entrada de 4gua
3. Clipe de libertagéo

Fig. A-4

Estagcdo base com esvaziamento automatico

. Area de sinalizacdo

. Contactos para carregamento

. Placa de extensao da rampa

. Ventiladores de esvaziamento automatico

. Cobertura

. Ranhura do saco para o pé
Filtro

. Indicador de estado
Luz branca fixa: a estacao base estd ligada a
corrente
Branco intermitente: o rob6 estd a carregar
Cor de laranja a piscar: a estagao base tem um
erro

9. Porta de alimentacgéao

10. Ranhura para armazenamento do cabo de

alimentagao
1. Parafuso de montagem
12. Tampa da conduta de ar

Fig. A-5
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@® Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do chéao para evitar que o robd os
envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robbd.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espago.

4. Para evitar que o robd nao reconhega as areas
que necessitam de ser limpas, nado se coloque
na frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou
em lugares estreitos.

Nota:

* Ao operar o rob6 pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

Né&o aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco
e pecas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construcéo, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.
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@ Antes de utilizar

1. Coloque a estacéo base e ligue-a a uma tomada
elétrica

Coloque a estagéo base num local que seja o mais
aberto possivel e com um bom sinal de WI-FI. Deixe
espaco suficiente, tal como indicado na figura, e remova
quaisquer objetos na &rea sombreada. Insira o cabo de
alimentagéo na estacgao base e ligue-o a tomada.

Nota:

e Insira firmemente o cabo de alimentacéo para cima até
que o indicador se acenda.

Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a
area de sinalizagao.

Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de molhar
pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos ou
de marmore.

2. Instale a placa de extensdo da rampa

3. Carregue o Robd

Ao colocar o robb, alinhe os contactos de
carregamento na parte inferior do robé com os
contactos de carregamento da estagdo base; o
rob6 liga-se automaticamente e comeca a carregar.
Depois do robd estar completamente carregado, os
indicadores de estado no robd e na estacado base
permanecerao acesos durante 10 minutos e, em
seguida, escurecerao.

Nota: recomenda-se que carregue completamente o robd
antes da primeira utilizacdo. Quando o rob6 ndo puder ser
ligado apos o esgotamento da bateria, ligue manualmente o
rob6 a estagao para o carregar.

Fig. C-1-Fig. C-3

@® Ligar a a aplicacao
Dreamehome

1. Descarregue a aplicagdo Dreamehome

Digitalize o c6digo QR no robd, ou procure
por "Dreamehome” na loja de aplicagoes, para
descarregar e instalar a aplicacgéo.

Nota:

» Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

» Devido a atualizagdes no software da aplicacao, as atuais
operacdes podem ser diferentes das instru¢des contidas
neste manual. Siga as instrugdes com base na versao atual
da aplicagao.

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicacdo Dreamehome, toque em "Digitalizar
codigo QR para ligar” e digitalize novamente

o0 mesmo codigo QR no robd para adicionar o
dispositivo. Siga as instrucdes para terminar a
ligagdo por Wi-Fi.

Nota:

e Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as

indicacdes para concluir a ligagao Wi-Fi.

* Depois de o dispositivo ser ligado com éxito a rede Wi-Fi
doméstica, tentard continuamente restabelecer a ligacao
em caso de interrupcdes da rede causadas por problemas
como contas por pagar ou cortes de energia, de modo
a garantir uma experiéncia de utilizador sem problemas
apos o restabelecimento da rede.

Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima
e segure o botao de reinicializagdo do rob6 durante 3
segundos.

® Cédigo QR

@ Botao de reinicializagao

® Indicador de Wi-Fi

* A piscar lentamente: a espera de ser ligado
* A piscar rapidamente: a ligar

* Ligado: ligado



® Modo de utilizacéo

Prima e segure o botdo durante 3 segundos para
ligar o robé. O indicador de alimentagao devera
estar iluminado. Coloque o robd na estagéo base,
este deverd ligar-se automaticamente e comegar a
carregar. Para desligar o robd, afaste-o da estagdo
base e prima e mantenha premido o botdo durante
3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicacao para criar rapidamente
um mapa. O robd comecgara a mapear sem limpar.
Quando o rob6 regressa a estacao base, o processo
de mapeamento esté concluido e o mapa sera
guardado automaticamente.

Iniciar a limpeza

Prima o botéo de alimentac&o para iniciar a limpeza

depois do rob6 estar ligado. O rob6 ird mapear

com precisdo um percurso, limpar metodicamente

ao longo das bordas e paredes e depois terminar

limpando cada divisdo num padrao em forma de S

para assegurar um trabalho minucioso.

Nota:

« Recomenda-se que o robd saia da estacao base antes da
limpeza. Ndo mova a estagdo base enquanto o robo estiver
a limpar. Isto garante que o robd regressara a estagao base
sem problemas.

« Depois do robd concluir a tarefa de limpeza e regressar
automaticamente a estacao base, esta comecara a
esvaziar-se automaticamente. Podem ser operadas mais
definicdes com a aplicacao.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robd estiver a funcionar, prima qualquer
botéo para o colocar em pausa. Se o robd

estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os
indicadores do robé desligar-se-ao. Prima qualquer
botéo no robd, ou use a aplicagao para acordar o
robd.

Nota: Se o rob6 for posto em pausa e colocado na estacao
base, o processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robd
regressara automaticamente a estagao base para
carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Nota: Para utilizar esta funcao, abra-a na aplicagéo.

Modo “Nao incomodar” (
“Do Not Disturb”)

Quando o rob6 esta definido para o modo Nao

incomodar (DND, do inglés “Do Not Disturb’), sera

impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem

desativado como padréo de fabrica. Pode utilizar a

aplicacéo para ativar o modo DND ou modificar o

periodo de "n&o incomodar”. Por defeito, o periodo

de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

¢ As tarefas de limpeza programadas seréo realizadas
como habitualmente durante o periodo de “Nao
incomodar”(DND).

* O rob6 retomara a limpeza onde parou depois de expirar o
periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robd estiver no modo de espera,

prima e mantenha premido o botdo {3 durante 3
segundos para ativar o modo de limpeza localizada.
Neste modo, o rob6 limpa uma area quadrada de
1,5 x 1,5 metros a sua volta e regressa ao seu ponto
de partida assim que a limpeza localizada estiver
concluida.

Reiniciar o rob6

Se o robd deixar de responder ou nado puder ser
desligado, prima e segure o botédo durante 10
segundos para o forgar a desligar-se. Em seguida,
prima e mantenha premido o botédo durante 3
segundos para ligar o robé.

do inglés
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Utilizar a funcéo de esfregona Nota:

« Lave a esfregona depois de cada uso e esvazie

Nota: Recomenda-se que os pavimentos sejam aspirados regularmente a dgua nao utilizada do depésito de dgua.
pelo menos trés vezes antes da primeira sessao de esfregona * Retire a montagem da esfregona quando nao estiver a
para se conseguir um melhor efeito de limpeza. limpar.

1. Prima o clipe de libertagao do depdsito de dgua para o Fig. E-1

retirar.

2. Abra a tampa da entrada de 4gua, encha o depdsito com
agua e depois feche firmemente a tampa.

Nota:

« Néo utilize detergente ou desinfetante.

« Nao encha o depdsito de dgua com &gua quente, pois isto
pode provocar distor¢ées no mesmo.

3. Humedeca a esfregona e esprema o excesso de adgua.
Instale a esfregona como indicado na figura.

4. Volte a instalar o depdsito de 4gua e o suporte da
esfregona, conforme indicado na figura, até encaixarem no
lugar. Prima o botao de alimentagao ou utilize a aplicagédo
para iniciar a limpeza.

< Clique

Nota:

* N&o é recomendada a utilizac&o da fungao de esfregona
em alcatifas.

« Utilize a aplicacéo para ajustar a humidade da esfregona,
conforme necessario.

5. Quando o robd regressa para carregar apés a limpeza,
prima os clipes de libertacao para retirar o suporte da
esfregona e limpe a esfregona para evitar mofo ou odores.
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@ Manutencdo de rotina

Para manter o robé em boas condigdes, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicacdo ou na tabela seguinte para manutengao de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutengao

Periodo de
substituicao

Peca

Frequéncia da
manutengao

Periodo de
substituicao

Esfregona

Apos cada utilizagao

A cada 3 a 6 meses

Sensores de desnivel

Escovas principais

Filtro da caixa para o p6

Escova lateral

Uma vez a cada 2
semanas

A cada 6 a 12 meses

A cada 3 a 6 meses

Area de sinalizagao

Contactos para
carregamento

Ventiladores de
esvaziamento automatico

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor de distancia laser
(LDS)

Uma vez por més

Para-choques

Fundo do rob6

Uma vez por més

Caixa para o p6

Rodas principais

Depésito de dgua

Limpe conforme for
necessario

Saco para o p6

A cada 2 a 5 meses

Nota: a frequéncia de substituicao dependera da sua utilizagdo do robo. Se
ocorrer uma excegado devido a circunstancias especiais, as pegas devem ser

substituidas.

163




Médulo de esfregona

1. Retire a esfregona do respetivo suporte.

2. Retire e limpe a esfregona apenas com agua
e seque-a completamente antes de a voltar a
instalar.

3. Deite fora a 4gua do depésito. Limpe o depésito
apenas com agua e deixe-o0 secar ao ar livre antes
de o voltar a instalar.

Nota: ndo exponha o depésito de dgua diretamente a luz

solar.

4. Se o fluxo de dgua for lento ou distribuido de
forma desigual, limpe o orificio de ar na tampa de
entrada de agua.

Fig. F-1

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecdo da escova para
dentro para remover a protecao da mesma e
levanta-la para fora do robé.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.
Utilize a ferramenta de limpeza adequada para
remover quaisquer cabelos emaranhados nas
escovas. Depois de limpar, empurre as escovas
com firmeza para o suporte da escova principal
até prender na posigdo, com um clique.

f Clique

Nota: tenha cuidado quando puxa as escovas principais para
fora, para evitar ferimentos.
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. Com as setas impressas no ecra viradas para fora,
insira o suporte da escova principal nas ranhuras
para baixo, numa posicao inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protegao da

escova com a ranhura, insira para baixo, numa

posicéo inclinada e pressione na posicéao.

Fig. F-2

Escova lateral

Remova e limpe a escova lateral.
Fig. F-3

Roda omnidirecional

Nota:

« Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave
de fendas, para separar o eixo e o0 pneu da roda
omnidirecional. Nao use forca excessiva.

« Enxague a roda omnidirecional sob 4gua corrente e

coloque-a de volta depois de a secar completamente.

Fig. F-4

Caixa para o p¢ e filtro

1. Abra a tampa do robd e prima o clipe para
remover a caixa para o po.

2. Retire o filtro da caixa para o p6 e, em seguida,
esvazie a caixa respetiva.

3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para
remover o lixo.

Nota: N&o tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo
ou com objetos cortantes para evitar danos.

4. Lave a caixa para o pé e o filtro com dgua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:

» Enxague a caixa para o p6 e o filtro apenas com agua
limpa. Nao use qualquer detergente.

« Utilize a caixa para o p6 e o filtro apenas quando estiverem
completamente secos.

Fig. F-5

Saco para o pd

1. Retire e deite fora o saco para o pé.

Nota: Ao puxar a pega para cima ira selar o saco para o pé
para evitar que poeiras e detritos caiam acidentalmente para
fora.

2. Remova o pé e os detritos do filtro com um pano
seco.

3. Instale um novo saco para o pé.
4. Volte a instalar a tampa do depdsito de po.
Fig. F-6



Sensores do rob6

Limpe os sensores do robé com um pano macio e
seco, como se mostra na figura abaixo:

1. Sensor de Distancia Laser (LDS)

2. Sensores da base

3. Sensores de orlas

4. Sensores de desnivel

Nota: um pano molhado pode danificar elementos sensiveis
dentro do robd e da estacao base. Use um pano seco para a
limpeza.

Fig. F-7

Contactos de carregamento e area de
sinalizagao

Limpe os contactos de carregamento e a &rea de
sinalizagdo com um pano macio e seco.

Fig. F-8

Ventiladores de esvaziamento automatico

Limpe os ventiladores de esvaziamento automatico
do robd e da estacdo base com um pano macio e
seco.

Fig. F-9

Conduta de ar

Se a conduta de ar estiver bloqueada, limpe-a de
acordo com 0s passos seguintes.

1. Desenrosque os parafusos de montagem na tampa
da conduta de ar e retire a tampa.

2. Verifique se a conduta de ar esté bloqueada por
objetos estranhos. Se for o caso, limpe-os.

3. Reinstale a tampa da conduta de ar.
Fig. F-10

O robd contém uma bateria de ides de litio de

alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso diario a fim
de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
robd nao for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar
danos por descarga excessiva, carregue o robd, pelo
menos, uma vez de trés em trés meses.
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Resolucao de problemas

Problema

Solucéo

Problema

Solucéo

O rob6 nao se
liga.

A bateria esté fraca. Recarregue o robd na estagdo base e
tente novamente.

A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado
alta. Recomenda-se a utilizagado do robé em ambientes
com uma temperatura ambiente superior a 0°C e inferior
a 40°C.

O rob6 néo carre-
ga.

A estacgdo base nédo esté ligada a corrente; certifique-se de
que ambas as extremidades do seu cabo de alimentagdo
estdo corretamente ligadas.

A ligagao entre os contactos de carregamento na estagéao
base e no rob6 é deficiente; limpe os contactos de
carregamento.

O robd nao con-
segue encontrar
e regressar a
estacgdo base.

O percurso de regresso ao carregamento esté bloqueado,
por exemplo, a porta esta fechada.

A estagao base estd desligada da corrente ou foi movida
quando o rob6 néo estava sobre ela. Ligue a estagao base

a fonte de alimentagao ou coloque o robd na estagéo base
para carregar.

Ha demasiadas obstrucdes a volta da estagdo base. Coloque
a estagao base numa area mais aberta.

A deslocagéo do robd pode leva-lo a reposicionar-se e
recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robd
estiver demasiado longe da estagdo base, pode nao ser
capaz de regressar automaticamente por si s6, caso em que
serd necessario colocar manualmente o rob6 sobre a estagédo
base.

Limpe a area de sinalizagdo na estacao base para evitar pé
ou sujidade.

O rob6 nao
consegue ligar ao
Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique-
se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua
rede Wi-Fi esta correta.

O robé nédo suporta uma ligacao Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o robd esta ligado a uma ligagao Wi-
Fi de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esté4 fraco. Certifique-se de que o robd se
encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.

O robd pode nao estar preparado para ser configurado.
Por favor, saia e volte a entrar na aplicacao e depois tente
novamente conforme as instrugoes.

O robé fica preso
em frente da
estacgdo base e
ndo consegue
regressar.

Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados

ou a frente da estacao base para evitar que o robd fique
blogueado.

O robd pode escorregar se o chao em frente da estagéo
base estiver excessivamente molhado. Se assim for, limpe o
excesso de dgua antes de tentar novamente.
Recomenda-se que desloque a estagdo base para um local
diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensado da rampa esta
corretamente instalada.

O robd nao se
desliga.

O rob6 nao pode ser desligado quando esta a carregar.
Recomenda-se que mova o robd da estacao base e depois
prima e segure o botao de ligar/desligar durante trés
segundos para o desligar.

Se o robd nao puder ser desligado executando o passo 1,
prima e segure o botao durante 10 segundos para forgar

o robd a desligar-se. Se o problema persistir, por favor,
contacte o servigo pés-venda.
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Resolucao de problemas

Problema Solucéo Problema Solucéo
* Demora cerca de 6_horas'a carregar completamente o robo « Certifique-se de que o robé nao esta configurado para o
quando a sua bateria estd traca. O rob6 nao modo N&o incomodar (DND, do inglés “Do Not Disturb), o
. * Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama ) . . .
A velocidade de o . o retoma a limpeza que o impedird de retomar a limpeza.
. especificada, a velocidade de carregamento ira diminuir . P K .

carregamento é . g . depois de * O robd nao retoma a limpeza depois de o colocar
automaticamente para prolongar a vida til da bateria. ~ 8

lenta. . carregar. manualmente na estacao base ou de o enviar para

Os contactos de carregamento tanto no robé como na
estacdo base podem estar sujos. Limpe-os com um pano
seco.

carregar através da aplicagdo ou do botdo (.

O ruido aumenta
quando o robd
estd a funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o p6 esta entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas principais
ou na caixa para o poé. Verifique e remova quaisquer objetos
duros existentes.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar
emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros
existentes.

Mude o modo de succao para Normal ou Silencioso.

A estacéao base
nao consegue
esvaziar automa-
ticamente a caixa

Verifique se o saco para o p6, no depoésito de pd, estd
cheio.

Se 0 saco para 0 p6 nao estiver cheio, verifique se
existe alguma obstrucao nas aberturas de esvaziamento
automatico do robd, na estacao base ou na caixa para o

O robd move-se
sem seguir a rota
definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser
organizados antes da utilizagao do robé.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias pode
provocar o deslizamento da roda principal. Recomenda-se
que seque quaisquer areas molhadas antes de utilizar o robo.

para 0 po. po. Se houver, retire a peca bloqueada atempadamente.
- .  Verifique se ha dgua dentro do depdsito de agua.
Né&o sai 4gua . e .
- * Limpe o orificio de ar na tampa de entrada de 4gua.
do depdsito . . .
. * Limpe a esfregona se esta ficar suja.
de agua, ou

sai apenas um
pouco.

Verifique se a esfregona e o suporte da esfregona estao
corretamente instalados de acordo com o manual do
utilizador.

O rob6 falha as
divisdes a serem
limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas
estdo abertas.

Verificar se existe um desnivel superior a 2 cm no limiar da
porta dessa divisdo. O robd nao pode subir grandes desniveis
ou degraus.

O local em frente a divisao a ser limpa pode estar molhado e
escorregadio, fazendo com que o rob6 escorregue e trabalhe
de forma anormal. Recomenda-se que seque o chao antes
de utilizar o robé.

O robé regressa
a estagao base
sem executar
as tarefas de
esvaziamento
automatico.

O modo DND impedo robd de executar as tarefas de
esvaziamento automatico.

Para obter mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com.

167




Especificagoes
Bateria recarregavel de ides de litio Estacado base com esvaziamento automatico

Modelo RLD35GD Mogel R2412-452P-MMYD/ Modelo RCDD0301
odelo
Tempo de ) R2412-452P-FMTEV Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Aproximadamente 6 horas

carregamento Tensao nominal 144V = Saida nominal 20V=1A
Tens&o nominal 144V = Capacidade efetiva 4.8 Ah Poténcia nominal
Poténcia nominal 75 W (durar'1te 0 700 W

- Capacidade tipica 5.2 Ah 74.88Wh esvaziamento do
Frequencia de 2400-2483,5 MHz po)

funcionamento

Poténcia maxima Estacdo base/base de carregamento

. <20 dBm .
de saida Consumo de energia em modo de espera: < 0,5W
o . o (em 15 minutos apds o robd sair da estacdo de
Em condigées normais de utilizagdo, este base/base de carregamento)
equipamento deve ser mantido a uma distancia de
separagao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o Estacdo base/base de carregamento e robd

corpo do utilizador. )
Consumo de energia no modo de espera em rede:

<2 W (Dentro de 20 minutos depois de a bateria do
robd aspirador estar totalmente carregada.)

Consumo de energia em modo de espera: <0,5W
(Dentro de 20 minutos depois de a bateria do robd
aspirador estar totalmente carregada.)
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Descarte e remocao da
bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém
substancias que sado perigosas para o ambiente.
Antes de descartar a bateria, certifique-se de que
a bateria é removida por técnicos qualificados

e descartada numa instalacgéo de reciclagem
apropriada.

— a bateria deve ser removida do aparelho antes de
este ser desmantelado;

— o aparelho deve ser desligado da rede de
alimentacao ao retirar a bateria;

— a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentagao
e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja nao sdo necessarias devem

ser descartadas numa instalagao de reciclagem
apropriada.

N&o exponha a ambientes com altas temperaturas
para evitar riscos de explosao.

Em condi¢ées de uso abusivo, pode ser ejetado
liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com
4gua e procure ajuda médica.

Guia de remocao:

1. Vire o robd, utilize uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do rob6 e
depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de
circuito impresso, para remover a bateria.

Informacéao sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo sao
E residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que n&o devem ser
misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger
a saude humana e o ambiente, entregando
os seus residuos de equipamentos num
ponto de recolha designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletrénicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A
eliminagao e reciclagem corretas ajudaréo
a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e a saude
humana. Por favor, contacte o instalador
ou as autoridades locais para mais
informagdes sobre o local, bem como
sobre os termos e condi¢des desses pontos
de recolha.
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Guivenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmak igin cihazi
kullanmadan 6nce kullanici kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak Uizere saklayin.

Kullanim Sinirlamalari

e Bu Urln, givenli kullanimi saglamak ve risklerden kaginmak tzere, 8 yasindan kliclik ¢ocuklar ve fiziksel,
duyusal, zihinsel engelli kisiler veya sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn
veya vasinin gézetimi olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gbézetim olmaksizin ¢ocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

* Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gti¢ kaynadi Unitesi ile kullanilmalidir.

* Bu cihaz, yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilebilecek piller igerir.

» Temizlenecek alani toplayin. Cocuklar cihazla oynamamalidir. Robot calisirken ¢ocuklarin ve evcil
hayvanlarin robotla aralarinda glvenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

* Cihazi banyoya veya havuz etrafina kurmayin, buralarda sarj etmeyin veya kullanmayin.

* Bu Urln yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi icindir. Dis mekanlarda, zemin harici ylizeylerde veya
ticari ya da enddstriyel ortamlarda kullanmayin.

* Cihazin diizglin bir ortamda dogru bir sekilde ¢alistigindan emin olun. Aksi halde, cihazi kullanmayin.

* Glc kablosu hasar gordugu takdirde, Ureticiden veya yetkili servisten temin edilebilecek ézel bir kablo
veya techizatla degistirilmelidir.

* Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin {zeri asma alanlarda kullanmayin.
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Guvenlik Bilgisi

Robotu bas asadi cevirip koymayin. LMS kapagini, robot kapadini veya tamponu robot tutup tasimak icin
kullanmayin.

Robotu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den dustk ortam sicakliklarinda veya sivi ya da yapiskan madde
bulunan zeminlerde kullanmayin.

Bir nesneye takilip stiriiklenmenin verebilecegi zarardan kaginmak icin cihazi calistirmadan énce bir
yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin ve temizlik glizergahi tGizerindeki kablolari veya elektrik
kablolarini toplayin.

Robotun ¢arparak zarar vermesini dnlemek icin kirilgan ve kliclk nesneleri yerden kaldirin.

Sag, parmak ve diger vicut bélgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.

Temizlik aracini gocuklarin erisemeyecegi bir yerde saklayin.

Cihazi bir bebegin ya da cocugun uyudugu bir ortamda calistirmayin.

Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada cocuklari, evcil hayvanlari ve diger nesneleri robotun Ulizerine
bindirmeyin/koymayin.

Robotu yanan nesneleri temizlemek icin kullanmayin. Robotu yanici veya kolay tutusabilen sivilar,
asindirici gazlar veya seyreltilmemis asit ya da ¢6zlici maddeleri toplamak icin kullanmayin.

Sert veya keskin nesneleri stipirmeyin. Cihazi tas, blytk kagit pargalari veya cihazi tikayabilecek diger
malzemeler gibi nesneleri toplamak icin kullanmayin.

Temizlik veya bakim islemi yapilmadan dnce cihazin fisi prizden ¢ikarilmalidir.

Robotu veya ana istasyonu islak bir bezle silmeyin veya herhangi bir sivi ile durulamayin. Yikanabilir
parcalari temizledikten sonra, yerlerine takmadan ve kullanmadan 6nce iyice kurutun.
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Guivenlik Bilgisi

Lutfen bu Grint Kullanicr Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde kullanin. Bu Griniin uygunsuz
kullanimindan kaynaklanan kayip veya zararlardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj

202

Uclinci taraflara ait herhangi bir pil veya otomatik bosaltma &zellikli ana istasyon kullanmayin. Robot
sadece RCDDO0301 model otomatik bosaltma &zellikli ana istasyon ile kullanilabilir.

Pili veya otomatik bosaltma &zellikli ana istasyonu kendi basiniza sékmeye, onarmaya veya degisiklik
yapmaya calismayin.

Otomatik bosaltma 6zellikli ana istasyonu bir i1si kaynaginin yakinina koymayin.

Otomatik bosaltma 6zellikli ana istasyonun sarj kontaklarini silmek veya temizlemek icin islak bez veya
Islak ellerinizi kullanmayin.

Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyag fazlasi piller uygun bir geri déntisim
tesisinde imha edilmelidir.

Gug¢ kablosu zarar gorir veya koparsa kabloyu kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi servisle iletisime
gegin.

Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkuinse orijinal paketinde tutuldugundan emin olun.
Robot uzun slre kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde
saklayin. Pilin asiri derecede bosalmasini énlemek i¢in robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.



Guvenlik Bilgisi

Lazer Glvenlik Bilgileri

* Bu UrGndeki lazer sensor, Sinif 1 lazer Grlnleri igin [EC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
Standardina uygundur. Kullanim sirasinda litfen dogrudan gézle temasindan kaginin.

SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICI LAZER URUNU
EN 50689:2021

DIKKAT:

Termal salterin istenmeden sifirlanmasindan kaynaklanabilecek bir tehlikeden kaginmak igin bu cihaza
zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazi Gzerinden gug¢ verilmemeli veya cihaz sebeke tarafindan
dlzenli olarak acgilan ve kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim igindir

Kullanici kilavuzunu okuyun

Bu belgeyle, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLD35GD telsiz ekipman tiriiniin 2014/53/AB sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam
metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://global.dreametech.com
Ayrintili e-kilavuz igin lUtfen tiklayiniz: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Uriin Genel Bilgileri

1. Glg / Temizleme Dugmesi

* Agmak veya kapatmak icin digmesini 3 saniye
basili tutun.

* Robot agildiktan sonra temizlige baslamak icin
basin

2. 00 Yanagma / Nokta Temizligi Diigmesi

10. Toz Kutusu
11.Kenar Senséri

12. Su Haznesi

13. Hava Cikisi

14. Paspas Tertibati
15. Ugurum Sensoérleri
16. Yan firga

17. Ana Tekerlek

18. Cok Yonlu Tekerlek
19.Sarj Kontaklari

Paspas Tertibati

1. Paspas Pedi Tutucusu

2. Serbest Birakma Klipsleri

3. Paspas Pedi

4. Paspas Pedi Eklenti Alani

Sekil A-3

Su Haznesi

1. Su Girig Agzi Kapagi

* Robotu ana istasyona geri géndermek igin basin 20. Firca Muhafazasi 2. Su Girig Agzi
* Nokta temizligi baslatmak igin diigmesini 3 saniye 21. Ana Tekerlek 3. Serbest Birakma Klipsi
basili tutun. 22. Ana Firgalar .
. il tutu : . 23 F ) . Sekil A-4
Pil Durumu Géstergesi . Firca Muhafazasi Klipsleri
 Sirekli Y: B : Temizlik t land 24. Otomatik Bosaltma Agizlar . - e i
prexcy Janan Bevaz femizii famarmiandt Otomatik Bosaltma Ozellikli Ana Istasyon
* Yanip S6nen Turuncu: Hata Sekil A-1
* Yavas Yanip Sonen Beyaz: Pil glici dustik degilken 1. Sinyal Alani
robot sarj oluyor 2. Sarj Kontaklari
Not: 1. Toz Kutusu Klipsi 3. Rampa Uzatma Plakasi
* Robot temizlik yaparken veya sarj olmak tizere geri 2. Filtre Klipsi 4. Otomatik Bosaltma Agizlar
donerken, Uzerindeki herhangi bir digmeye basarak robotu T P 5. Kapak
duraklatabilirsiniz. 3. Filtre .
« Cocuk Kilidi Dreamehome Uygulamasi araciligiyla 4. Otomatik Bosaltma Agzi 6. T?Z Torbasi Yuvasi
etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir. Kil A-2 7. Filtre
3. LMS Kapagi seki 8. Durum Géostergesi
4. Lazer Mesafe Sensorii (LMS) * Sabit Beyaz: Ana istasyon glice bagli
5. Tampon - Yavas Yanip Sénen Beyaz: Robot sarj oluyor
6. Yanagma Sensérleri - Yanip Sénen Turuncu: Ana istasyonda hata var
7. Sifirlama Dugmesi 9. Gl?lf; Baglanti Noktasi
o Fabrika ayarlarini geri yiiklemek icin diigmesini 3 saniye 10. Gu¢ Kablosu Saklama Yuvasi

basili tutun. 11. Montaj Vidasi
12. Hava Kanali Kapagi

oo

. Kablosuz Internet Géstergesi
9. Kapak Sekil A-5
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® Evinizin Hazirlanmasi

1.

Temizlige baslamadan 6nce lutfen sabit
durmayan, kirilabilir, degerli veya tehlikeli esyalari
ortadan kaldirin, robotun takilarak, gizerek veya
vurarak hasar vermemesi igin yerdeki kablolari,
giysileri, oyuncaklari, sert nesneleri veya keskin
nesneleri kaldirin/dizenleyin.

. Temizlige baslamadan 6nce, robotun guvenli ve

sorunsuz bir sekilde ¢alismasi igin merdivenlerin
kenarlarina fiziksel bir engel koyun.
Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari
kendi yerlerine koyarak daha fazla alan agin.

. Robotun temizlenmesi gereken alanlari

kagirmasinin éniine gegmek igin robotun 6niinde,
bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

Not:

Robotu ilk kez galistirdiginizda engel cikarabilecek seyleri
zamaninda kaldirmak igin temizlik yaparken robotu takip
edin.

Tas, celik bilye ve oyuncak pargalari gibi sert nesneleri
veya insaat atigl, cam kirndi veya civi gibi keskin nesneleri
stiplrmeyin, aksi takdirde zemin gizilebilir.

® Kullanmadan Once

1. Ana Istasyonu Yerlestirin ve bir Elektrik Prizine
Baglayin

Ana istasyonu etrafi mimkiin oldugunca agik

ve Kablosuz Internet sinyalini iyi geken bir yere

yerlestirin. Sekilde gosterildigi gibi yeterli alan birakin

ve tarali alandaki nesneleri kaldirin. Gug kablosunu
ana istasyona baglayip prize takin.

Not:
Guic kablosunu sikica takarak gostergenin acildigini kontrol

edin.
Sinyal alanini engelleyebilecek bir nesne bulunmadigindan

emin olun.
Su lekelerinin ahsap zeminleri veya halilari islatmasini

engellemek icin ana istasyonun seramik veya mermer
zeminlere yerlestirilmesi 6nerilir.
2. Rampa Uzatma Plakasini Takin
3. Robotu $Sarj Edin
Robotu yerlestirirken, robotun altindaki sarj
kontaklarini ana istasyonun sarj kontaklari ile
hizaladiginizda robot otomatik olarak agilir ve sarj
olmaya baslar. Robot tamamen sarj olduktan sonra,
robot ve ana istasyon uzerindeki durum géstergeleri
10 saniye sireyle yanar ve ardindan soéner.

Not: Robotu ilk kez kullanmadan 6nce tamamen sarj etmeniz
onerilir. Pil tikendigi igin robot acilamadigi takdirde robotu
sarj etmek Uzere istasyona kendiniz baglayin.

Sek. C-1-Sek. C-3

® Dreamehome

1.

Uygulamasi ile Baglanti

Dreamehome Uygulamasini indirin

Uygulamay! indirmek ve ytiklemek icin robot
Uzerindeki QR kodunu taratin veya uygulama
magazasinda "Dreamehome"u arayin.

Not:

alnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

Uygulama yaziimindaki glincellemeler nedeniyle, gercek
islemler kilavuzdaki yonergelerden farkli olabilir. Latfen
guincel uygulama strtimiine dayali olarak talimatlari izleyin.

2. Cihazi ekleyin

Dreamehome uygulamasini acin, "Baglanmak icin QR
kodunu tara'ya dokunun ve cihazi eklemek icin ayni
QR kodunu robotta tekrar tarayin. Kablosuz internet
p?glgnnsm tamamlamak icin lutfen talimatlari
izleyin.

Not:

Kablosuz interneti sifirlamak igin 2. adimi tekrarlayin ve
ardindan kablosuz internet baglantisini tamamlamak icin
ekrandaki talimatlari izleyin.

Cihaz ev Wi-Fi agina basariyla baglandiktan sonra
odenmemis faturalar veya elektrik kesintileri gibi
sorunlardan kaynaklanan ag kesintileri durumunda,

ilgili sorunlarin giderilmesiyle sorunsuz bir kullanici
deneyimi saglamak icin surekli olarak yeniden baglanmayi
deneyecektir.

Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak icin robot
sliplrgenin tzerindeki Sifirlama Dagmesini 3 saniye basili
tutun.

® QR Kodu
@ Sifirlama Dugmesi

® Kablosuz internet Gostergesi

Yavas yanip sonme: Baglanacak
Hizli yanip sénme: Baglaniyor
Acik: Baglandi
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@ Kullanim

Robotu agmak igin gti¢ diigmesini 3 saniye streyle
basili tutun. Glig gdstergesi yanmalidir. Robotu ana
istasyona yerlestirin. Robot otomatik olarak agilmali
ve sarj olmaya baslamalidir. Robotu kapatmak

icin robotu ana istasyondan uzaklastirin ve gl¢
digmesini 3 saniye sireyle basili tutun.

Hizli Harita Cikarma

A ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde

bir harita olusturmak icin uygulamadaki talimatlari
izleyin. Robot, temizlige baslamadan harita ¢ikarmaya
baslayacaktir. Robot ana istasyona dénduginde,
haritalandirma islemi tamamlanmis olup harita
otomatik olarak kaydedilir.

Temizligi Baslat

Robot agildiktan sonra temizlige baslamak igin glic

diigmesine basin. Robot dogru bir sekilde bir rota

cikarir, kenarlari ve duvar énlerini sistematik bir

sekilde temizler, ardindan kapsamli bir is igin her

oday1 S seklinde bir desen izleyip temizleyerek isi

tamamlar.

Not:

* Robotun temizlige ana istasyondan baslamasi 6nerilir.
Robot temizlik yaparken ana istasyonu hareket ettirmeyin.
Boylece robot ana istasyona sorunsuz bir sekilde dénebilir.
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* Robot temizlik gorevini tamamladiktan ve otomatik olarak
ana istasyona doéndikten sonra, ana istasyon otomatik
bosaltma islemine baslar. Uygulamada daha fazla ayar
kullanilabilir.

Duraklatma/Uyku

Robot ¢alisirken herhangi bir digmeye basarak
robotu duraklatabilirsiniz. Robotun duraklama siresi
10 dakikayi astigi takdirde otomatik olarak uyku
moduna gecer. Robot Uzerindeki tim gdstergeler
kapanir. Robot tzerindeki herhangi bir digmeye
basarak ya da uygulamayi kullanarak robotu
uyandirabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip ana istasyona yerlestirildigi takdirde
gegerli temizlik islemi sona erer.

Temizlige Otomatik Olarak Devam Etme

Pil gok azaldigi takdirde robot sarj olmak igin
otomatik olarak ana istasyona doner. Uygun

pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, hentiz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi
yerden devam eder.

Not: Bu islevi kullanmak igin lutfen uygulama iginde agin.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna

ayarlandiginda robotun temizlige kaldigi yerden

devam etmesi engellenir. DND modu, fabrika

ayarlarinda varsayilan olarak devre disidir. Uygulama

Gzerinden DND modunu etkinlestirebilir veya DND

siresini degistirebilirsiniz. DND siresi, varsayilan

olarak 22:00-8:00 olarak ayarlanmistir.

Not:

« Programlanmis temizlik gérevleri DND stresi boyunca
normal bir sekilde yerine getirilir.

« DND stresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldig
yerden devam eder.

Nokta Temizligi

Robot beklerken (O diigmesini 3 saniye basili
tutarak nokta temizligi modunu etkinlestirebilirsiniz.
Bu modda, robot etrafindaki 1,5 x 1,5 metrekarelik
alani temizler ve nokta temizligi tamamlandiginda
baslangi¢ noktasina geri doner.

Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa
cihazi zorla kapatmak igin gic digmesini 10 saniye
basili tutun. Ardindan robotu agmak icin glic
digmesini 3 saniye basili tutun.



Paspaslama islevini Kullanma

Not: Daha iyi bir temizlik etkisine ulasmak icin ilk paspaslama
seansina baslamadan 6nce zeminlerin en az Ug¢ kez
stpurtlmesi onerilir.

1. Serbest birakma klipsine bastirarak su haznesini cikarin.

2. Su giris agzi kapagini agin, hazneyi suyla doldurun, ardindan
kapagi sikica kapatin.

Not:

« Deterjan veya dezenfektan kullanmayin.
« Su haznesinin esnemesine neden olabileceginden su
haznesini sicak suyla doldurmayin.

3. Paspas pedini islatip fazla suyu sikin. Paspas pedini sekilde
gosterildigi gibi takin.

4. Su haznesini ve paspas pedi tutucusunu sekilde gosterildigi
gibi geri yerlestirin ve klik sesi duyulacak sekilde yerlerine
oturun. Temizligi baslatmak igin gli¢ digmesine basin veya
uygulamayi kullanin.

< Kk

Not:

« Paspas fonksiyonunun halilar Gzerinde kullaniimasi
onerilmez.

« Uygulamayi kullanarak paspas pedi islaklik seviyesini
ihtiyaca gore ayarlayin.

5. Robot stiptirge temizlikten sonra sarj olmak igin
dondugiinde, serbest birakma klipslerine bastirarak paspas
pedi tutucuyu gikarin ve kif veya koku olugsmasini 6nlemek
icin paspas pedini temizleyin.

Not:

¢ Paspas pedini her kullanimdan sonra yikayin ve kirli su
haznesini diizenli olarak bosaltin.

¢ Paspaslama yapilmadiginda paspas tertibatini ¢ikarin.

Sekil E-1
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@ Rutin Bakim

Robotun dlizgtin galismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim igin uygulamadaki aksesuar kullanimi boliimine veya asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

. Degistirme N Degistirme
Parca Bakim Sikligi . Parca Bakim Sikluigi .
¢ ° Siresi ¢ ] Siiresi
Paspas pedi Her kullanimdan / Ugurum sensorleri
sonra
Tampon Ayda bir ke
Ana fircalar Her 6-12 ayda bir P v ez
Toz kutusu filtresi 2 haftada bir Robotun alt kismi
Her 3-6 ayda bir /
Yan firga Toz kutusu
. k klik
Sinyal alani Ana tekerlekler Ger? en45| likta
temizleyin
Sarj kontaklari Su haznesi
Otomatik Bosaltma Toz torbasi / Her 2-5 ayda bir
Agizlari
Ayda bir kez / L ; ; . )
Cok yonla tekerlek th. D'eg.lgtlrme sikligi, robotu ku'lvl'anlmlr.nza bagl olacaktllr. 92el ks)gullar nedeniyle
istisnai bir durum meydana geldigi takdirde pargalar degistirilmelidir.
Kenar sensort
Lazer mesafe sensori
(LMS)
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Paspas Modi

1. Su haznesini ve paspas pedi tutucusunu ¢ikarin.

2. Paspas pedini ¢ikarip yalnizca suyla temizleyin ve
yerine takmadan 6nce tamamen kurutun.

3. Haznedeki suyu bosaltin. Su haznesini yalnizca
suyla temizleyin ve yerine takmadan 6nce
kurumaya birakin.

Not: Su haznesini dogrudan giines 1sigina maruz birakmayin.

4. Su akisl yavassa veya esit degilse su girisi
kapagindaki hava deligini temizleyin.

Sekil F-1

Ana Fircalar

1. Firca muhafazasi klipslerini ige dogru bastirarak
firga muhafazasini gikarin ve fircalari kaldirarak
robottan ¢ikarin.

2. Firgalar sekilde gosterildigi ¢ekip ¢ikarin. Firgalara
dolasmis saglari uygun temizlik araciyla temizleyin.
Firgalar temizledikten sonra saglam bir sekilde
ana firca tutucusuna takin ve yerlerine oturtun.

6 Klik

Not: Yaralanmayi 6nlemek icin ana firgalari gekip gikarirken

dikkatli olun.

3. Gosterilen oklar yukari bakacak sekilde, ana firga
tutucusunu asagiya dogru egik bir sekilde yuvalara
yerlestirin.

4. Firca muhafazasinin 6n ucunu yuva ile hizalayin,
asagiya dodru egik bir sekilde yerlestirin ve
ardindan bastirin yerine oturtun.

Sekil F-2

Yan firgayi ¢ikarip temizleyin.
Sekil F-3

Cok Yonli Tekerlek

Not:

« Ufak tornavida gibi bir aletle ¢ok yonli tekerlegin aksini ve
lastigini ayirin. Asir gtic kullanmayin.

o Cok yonll tekerle@i akan suyun altinda yikayip tamamen
kuruduktan sonra geri takin.

Sekil F-4

Toz Kutusu ve Filtre

1. Robot kapagini agin ve klipse bastirarak toz
kutusunu cikarin.

2. Toz kutusu filtresini ¢ikarin ve toz kutusunu
bosaltin.

3. Filtrenin sepetine hafif¢e vurarak kirleri gikarin.

Not: Hasar gérmemesi igin, filtreyi bir fircayla, parmakla veya
keskin nesnelerle temizlemeye calismayin.

4. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan 6nce

suyla yikayin ve tamamen kurutun.

Not:

» Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin.
Deterjan kullanmayin.

« Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduktan sonra
kullanin.

Sekil F-5

1. Toz torbasini ¢ikarip atin.

Not: Tutma Yeri disari dogru cektiginizde toz torbasi
kapanarak toz ve artiklarin kazara dokulmesini énler.

2. Filtredeki toz ve kalintilari kuru bir bezle temizleyin.
3. Yeni bir toz torbasi takin.

4. Toz haznesi kapagini yerine takin.
Sekil F-6
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Robot Sensorleri

Robot sensérlerini, asagidaki sekilde gosterildigi gibi
yumusak ve kuru bir bezle silin:

1. Lazer Mesafe Senséri (LMS)

2. Yanasma Sensorleri

3. Kenar Sensoru

4. Ugurum Sensorleri

Not: Nemli bez, robot icindeki ve ana istasyondaki hassas
pargalara zarar verebilir. Temizlik sirasinda latfen kuru bir bez
kullanin.

Sekil F-7

Sarj Kontaklari ve Sinyal Alani

Sarj kontaklarini ve sinyal alanini yumusak ve kuru bir

bezle temizleyin.
Sekil F-8

Otomatik Bosaltma Agizlari

Robotun ve ana istasyonun otomatik bosaltma
agizlarini yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

Sekil F-9

Hava kanali tikali oldugu takdirde lutfen asagidaki
adimlari takip ederek temizleyin.

1. Hava kanali kapagindaki montaj vidalarini soktp
kapag ¢ikarin.

2. Hava kanalinin yabanci nesnelerle tikanmig
olup olmadigini kontrol edin. Yabanci nesne varsa
temizleyin.

3. Hava kanali kapagini yerine takin.
Sekil F-10

Robot, yiiksek performansli lityum iyon pil takimi
icerir. En uygun pil performansini muhafaza
etmek Uzere lutfen gunluk kullanim igin sarjin
yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun sire
kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Sarjin asiri
bosalmasindan kaynaklanacak zarari énlemek igin
robotu en az her g ayda bir yeniden sarj edin.



Sorun giderme

Sorun

Cozim

Sorun

Cozim

Robot agilmiyor.

Pil azalmis. Robotu ana istasyonda tekrar sarj edin ve
tekrar deneyin.

Pilin sicakligi cok dustik veya gok ytksek. Robot
stipiirgenin 0°C'den yiiksek ve 40°C'den diisiik sicakliktaki
ortamlarda kullanilmasi nerilir.

Robot sarj olmu-
yor.

Ana istasyon giice bagli olmayabilir, litfen gli¢ kablosunun
her iki ucunun da dogru sekilde takili oldugundan emin
olun.

Ana istasyon Uzerindeki sarj kontaklar ve robot arasindaki
temas zayif olabilir, lUtfen sarj kontaklarini temizleyin.

Robot ana istas-
yonu bulamiyor ve
geri dénemiyor.

Sarj olmak icin déndugu yolda engel olabilir, 6rnegin kapi
kapali olabilir.

Ana istasyonun gu¢ baglantisi kesilmis veya istasyon robot
orada degilken yerinden oynatilmis olabilir. Litfen ana
istasyonu gui¢ kaynagina baglayin veya robotu sarj olmasi
icin ana istasyonunun Uzerine yerlestirin.

Ana istasyonun etrafinda cok sayida engel var. Ana
istasyonu daha acik bir alana yerlestirin.

Robotu yerinden oynatmak kendini yeniden
konumlandirmasina neden olabilir, yeniden konumlandirma
basarisiz olursa tekrar bir harita olusturacaktir. Robot ana
istasyondan ok uzaktaysa kendi basina otomatik olarak
geri dénemeyebilir, bu durumda robotu ana istasyona
manuel olarak yerlestirmeniz gerekmektedir.

Ana istasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari giderin.

Robot kablosuz
internete bagla-
namiyor.

Kablosuz internet ag sifresi yanlis olabilir. Kablosuz internet
aginiza baglanmak icin kullanilan sifrenin dogru oldugunu
kontrol edin.

Robot 5 GHz Kablosuz internet baglantisini desteklemiyor.
Robotun 2.4 GHz Kablosuz internet baglantisina bagli
oldugundan emin olun.

Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet
kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun.

Robot yapilandirilmaya hazir olmayabilir. Lutfen
uygulamadan ¢ikip yeniden giris yapin ve talimatlar takip
ederek tekrar deneyin.

Robot ana
istasyonun
onlinde takili
kaliyor ve
istasyona geri
donemiyor.

Robotun takilmasini 6nlemek igin ana istasyonun her iki
tarafinda veya 6niinde yeterli alan olup olmadigini kontrol
edin.

Ana istasyonun 6ntindeki zemin asiri islak ise robot
kayabilir. Asiri 1slaksa tekrar denemeden dnce fazla suyu
temizleyin.

Ana istasyonun farkli bir yere tasinmasi ve tekrar
denenmesi 6nerilir.

Rampa uzatma plakasinin dogru takildigindan emin olun.

Robot kapanmiyor.

Robot sarj olurken kapatilamaz. Robotu ana istasyondan
uzaklastirmaniz ve ardindan kapatmak igin gli¢ dtigmesini
3 saniye basili tutmaniz onerilir.

Robot 1. adim uygulanarak kapatilamadigi takdirde robotu
zorla kapatmak igin gli¢ diigmesini 10 saniye basili tutun.
Sorun devam ederse lutfen satis sonrasi servis ile iletisime
gegin.
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Sarj hizi dusuik.

Robotu belirtilen araligin disindaki sicakliklarda
calistinrsaniz sarj hizi otomatik olarak yavaslayarak pil
omrund uzatir.

Hem robotun hem de istasyonun sarj kontaklari kirli olabilir,
lutfen kuru bir bezle silin.

Robot ¢aligirken
guraltu artiyor.

Toz kutusu filtresinin tikali olup olmadigini kontrol edin.
Tikallysa temizleyin veya degistirin.

Ana fircalara veya toz kutusuna sert bir nesne sikismis
olabilir. Sert nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa
clkarin.

Ana fircalar veya yan firca birbirine dolanabilir. Yabanci
nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa cikarin.
Emme modunu Standart veya Sessiz'e getirin.

olduktan sonra
temizlige kaldigi
yerden devam
etmiyor.

Sorun Cozim Sorun Cozim
* Pil azaldiginda robotun tamamen sarj olmasi yaklasik 6 « Robotun Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna
saat strer. Robot sarj ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldig

yerden baslatilmasini engeller.

Siz robotu ana istasyona kendiniz yerlestirdikten veya
uygulama ya da {3 digmesi tizerinden robotu sarj olmaya
gonderdikten sonra robot temizlige kaldigi yerden devam
etmez.

Ana istasyon
toz kutusunu
otomatik olarak
bosaltamiyor.

Toz haznesindeki toz torbasinin dolu olup olmadigini
kontrol edin.

Toz torbasi dolu degilse robotun, ana istasyonun veya
toz kutusunun otomatik bosaltma agizlarinda herhangi
bir tikaniklik olup olmadigini kontrol edin. Tikaniklik varsa
gecikmeden temizleyin.

Robot, belirlenen
rotayi takip
etmeden hareket
ediyor.

Robot kullanilmadan 6nce gti¢ kablolari ve terlikler gibi
nesneler diizenlenmelidir.

Islak kaygan ylzeylerde calistirma ana tekerlegin
kaymasina neden olabilir. Robotu kullanmadan 6nce islak
alanlarin kurutulmasi énerilir.

Robot,
temizlenmesi
gereken odalari
atliyor.

Temizlenecek odalarin kapilarinin agik oldugunu kontrol
edin.

Odanin kapisinda 2 cm'den yiiksek bir esik olup olmadigini
kontrol edin. Robot yiiksek esiklere veya basamaklara
tirmanamaz.

Temizlenecek odanin énlindeki alan islak veya kaygan olup
robotun kaymasina ve anormal galismasina neden olabilir.
Lutfen robotu kullanmadan 6nce yeri kurutmaya galisin.

Su haznesinden
su gelmez veya
yalnizca ¢ok az
geliyor.

Su haznesinin icinde su olup olmadigini kontrol edin.

Su giris agzi kapagi Uzerindeki hava deligini temizleyin.
Kirlendigi takdirde paspas pedini temizleyin.

Paspas pedinin ve paspas pedi tutucusunun kullanici
kilavuzuna uygun bir sekilde dogru takildigindan emin olun.

Robot otoma-
tik bosaltma
gorevlerini ger-
ceklestirmeden
ana istasyona
donuyor.
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DND modu robotun otomatik bosaltma goérevlerini yerine
getirmesini engeller.

Daha fazla destek icin bizimle https://global.dreametech.com Uzerinden iletisime

gegebilirsiniz.




Teknik ozellikler

Model RLD35GD
Sarj Suresi Yaklasik 6 saat
Nominal Voltaj 144V ==
Nominal Guig 75 W
Caligma Frekansi 2400-2483,5 MHz
Maksimum Cikis Guicl <20 dBm

Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin viicudu
arasinda en az 20 cm'lik mesafe olmalidir.

Otomatik Bosaltma Ozellikli Ana istasyon

Model RCDDO0301
Nominal Girig 220-240 V™~ 50-60 Hz
Nominal Cikis 20V=—=—1A
Nominal Gu

(toz bosattm(;a sirasinda) 700 W

Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi
Bekleme modunda gii¢ tiiketimi: < 0,5 W (robot slipiirge ana istasyondan/sarj
yanasma noktasindan ayrildiktan sonra 15 dakika iginde)

Robot Siipiirge ve Ana Istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Ag bekleme modunda giig tiiketimi: < 2 W (Robot stipiirgenin pil takiminin
tamamen sarj olmasindan sonraki 20 dakika i¢inde.)

Bekleme modunda gii¢ tiiketimi: < 0,5 W (Robot stiptirgenin pil takiminin
tamamen sarj olmasindan sonraki 20 dakika icinde.)

Sarj Edilebilir Lityum iyon Pil Takimi

R2412-4S2P-MMYD

Model IR2412-452P-FMTEV
Nominal Voltaj 144V =
Anma Kapasitesi 4,8 Ah

Standart Kapasite

5,2 Ah 74,88 Wh
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Pillerin Cikarilmasi ve

imhasi

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler
icerir. Pili atmadan 6nce, yetkin teknisyenler
tarafindan gikarilmasini saglayin ve uygun bir geri
déntstim tesisinde imha edileceginden emin olun.

— cihaz iskartaya ¢ikarilmadan &nce pilleri
cikarilmalidir;

- piller ¢ikarilirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmis
olmalidir;

- pil, gtivenli bir sekilde imha edilmelidir.

DIKKAT:

Pili ¢lkarmadan &nce, gli¢ kablosunu ayirin ve pili
olabildigince fazla tuketin.

intiyac fazlasi piller uygun bir geri déntisiim tesisinde
imha edilmelidir.

Patlama risklerinin 6niine gegmek icin yiiksek
sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

K&tl kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas
meydana gelirse ilgili bolgeyi suyla yikayin ve tibbi
yardim alin.
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Cikarma Kilavuzu:

1. Robotu ters gevirin, uygun bir aletle robotun
arkasindaki vidalari sékiin ve ardindan kapadi ¢ikarin.

2. Pili gikarmak igin pil ile PCB karti arasindaki
baglanti uglarini ¢ikarin.

WEEE Bilgileri

X

Bu semboll tasiyan tiim trinler elektrikli
ve elektronik cihaz atigi (2012/19/AB sayili
direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda
olup siniflandirlmamis ev atiklariyla
karistirilmamalidir. Bunun yerine, atik
cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik
cihazlarin geri donusturilmesi igin hikimet
veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis
olan toplama noktasina teslim ederek insan
sagligini ve gevreyi korumalisiniz. Dogru
imha ve geri dénlisim, cevre ve insan
sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglarin
engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tir
toplama noktalarinin konumu, sartlari ve
kosullar hakkinda daha fazla bilgi almak
icin lutfen montaj yetkilisiyle veya yerel
yetkililerle iletisime gegin.



Théng tin an toan

Dé tranh bi dién giat, hda hoan hodc thuang tich do st dung thiét bi sai quy cach, vui long doc ky hudng
dan st dung trudc khi st dung thiét bi va gilr lai dé tham khao sau nay.

Han Ché St Dung

e Khong dé tré em dudi 8 tudi ciing nhu nhitng ngudi cé khiém khuyét vé thé chat, giadc quan, tri tué
hodc han ché vé kinh nghiém hodc kién thiic sit dung sdn phdm nay ma khéng co sy gidm sat ca cha
me hodc ngudi giam hd dé dam bao van hanh an toan va tranh moi rai ro. Khong dé tré em thuyc hién
cong viéc vé sinh va bao tri ma khéng cé sy giam sat.

* Chi st dung thiét bi v8i bd ngudn di keém véi thiét bi.

* Chi ngudi c6 chuyén mén mdi dugc thay thé pin trong thiét bi nay.

 Don dep khu vuc cin lam sach. Khéng dé tré em nghich thiét bi. Gitt khoang cach an toan gilta tré em
va vat nudi vdi ro-bét trong qué trinh ré-bét hoat déng.

+ Khong l&p dat, sac hodc sif dung thiét bi trong phong tdm hodc xung quanh hé bgi.

* San pham nay chi dung dé lau san trong moi trudng gia dinh. Khong st dung san pham nay ngoai trdi,
trén cac bé mat khéng phai san hoac trong méi trudng thuang mai hodc cong nghiép.

» Dam bao thiét bi hoat ddng binh thudng trong maéi trudng thich hgp. Néu khong, khéng dudc st dung
thiét bi.

« Néu day nguén bi hdng thi phai thay thé bang day hodc bo phan l3p rap déc biét do nha san xuat hodc
dai ly dich vu clia nha san xuét cung cap.

¢ Khoéng st dung ré-bét & khu vuc cao han mat dat ma khéng cé hang rao bao vé.
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Thoéng tin an toan

216

Khong dat ro-b6t & tu thé 1on ngugce. Khong st dung nap LDS, ndp ré-bét hodc bd gidm chan lam tay
cam cho ro-bét.

Khéng stt dung ré-bot khi nhiét dé xung quanh trén 40°C hodc dudi 0°C ho3c trén san cé chéat long
hodc chat két dinh.

Dé& tranh bi kéo l& [am hu hong hodc tén hai, hay don sach moi vat khéng ¢ dinh khadi san va thao day
cap hodc day nguén ndm trong 16 trinh lau don trudc khi van hanh thiét bi.

Loai bd cac vat dung nhoé hodc dé va khoi san nha dé ro-bét khong va vao va lam héng cac vat dung
doé.

Khéng dé tdc, ngon tay va cac bd phan ca thé gan 16 hut caa ro-bot.

DE dung cu vé sinh ngoai tdm vai cla tré em.

Khéng van hanh thiét bi trong phong c6 tré so sinh hodc tré em dang ngu.

Khéng dat tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao [én trén ro-bét bat ké ro-bét dang diing yén hay
di chuyén.

Khéng stt dung ro-bot dé vé sinh bat ky dé vat dang chay nao. Khéng st dung ro-bot dé hut chat léng
dé& chay hodc dé bt Ira, khi &n mon hodc axit hodc dung méi chua pha loang.

Khong st dung thiét bi dé hut cac vat cling hodc sic nhon. Khéng st dung thiét bi dé hat cac vat nhu
d4, manh gidy 16n hodc bat ky vat dung nao cé thé lam tac may.

Phai rut phich cdm ra khoi 6 dién trudc khi vé sinh ho3c bao tri thiét bi.

Khong lau ro-bét hodc tram sac da chiic ndng bang khin uét hodc rifa bang bat ky dung dich gi. Sau
khi vé sinh cac bo phan cé thé rifa dugc, hay [dm khoé hoan toan trudc khi l3p lai va st dung.



Théng tin an toan

e Vui long st dung san pham nay theo hudng dan trong Hudng dan st dung. Ngudi dung tu chiu trach
nhiém néu co6 bat ky tén that hodc hu héng nao phat sinh do st dung san phdm sai cach.

Pin va Sac

« Khéng st dung bat ky tram sac da chiic ndng hodc pin nao clha bén thit ba cé ché dé tu ddng dé bui.
RA-b6t chi cd thé duge st dung véi tram sac da chiic ndng mau RCDDO0301 ¢ ché dd ty dong dd bui.

« Khéng tu y thao rdi, stfa chifa hodc thay déi pin hodc tram sac da chic nang cé ty dong dé bui.

« Khong d&t tram sac da chiic ndng cé ché dé tu dong dé bui gan ngudn nhiét.

e Khong st dung khan uét hodc tay uét dé lau hodc vé sinh diém tiép xuc sac cla tram sac da chic ning
c6 ché doé tu ddng dé bui.

¢ Khdng thai bd pin cl sai cach. Pin khédng dung phai dudc loai bo tai mot cd sé tai ché thich hap.

* NEu day ngudn bi hong ho3c dut, hdy ngling st dung ngay lap tdc va lién hé véi bd phan dich vu hau
mai.

« Dam bao t&t ro-bét khi van chuyén va dé trong bao bi déng goi ban dau néu con.

» Néu khoéng st dung ro-bét trong moét thdi gian dai, hay sac day pin, sau dé tat va cat 3 nai kho rdo,
thoang mat. Sac lai rd6-bét it nhat mot [an mébi 3 thang dé tranh viéc xa pin qua muc.
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Thoéng tin an toan

Thoéng tin an toan laser

« Cam bién laser trong sadn phdm nay dap Ung Tiéu chudn IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
danh cho san pham laser Loai 1. Vui long tranh tiép xuc truc tiép bang mét véi cdm bién trong qua trinh
sUr dung.

SAN PHAM LASER LOAI 1
SAN PHAM LASER NGUGI TIEU DUNG
EN 50689:2021

THAN TRONG:

Dé tranh nguy hiém do vé tinh dat lai cAu dao nhiét, khéng dugc cdp ngudn cho thiét bi nay théng qua
thiét bi chuyén mach bén ngoai, chang han nhu bd hen gid, hodc két néi v8i mach dién thudng xuyén
dugc bat tét bai tien ich.

ﬁ Chi st dung trong nha

Poc hudng dan st dung

B&ng van ban nay, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tuyén bé loai thiét bi vé tuyén RLD35GD tuan tha Chi thi 2014/53/EU. Xem toan van tuyén bé tuan tha EU theo dia
chi: https://global.dreametech.com
Dé xem hudng dan dién tf chi tiét, vui long truy cap https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Téng Quan Vé San
Pham

1. Nut Nguén / Lau don

* Nhén gilf trong 3 gidy dé bat hoic tat

» Nhan dé bat dau lau don sau khi bat ro-bét

2. O3 Nut tram sac / Lau don tap trung

» Nh&n dé guii r6-b6t trd lai tram sac da chiic nang

* Nhan va gitr trong 3 gidy dé bat dau ché do lau
don tap trung

Dén béo trang thai nut

» Mau trdng: Da vé sinh hoac don dep xong

* Mau cam nhép nhay: L6i

» Mau trdng nhay cham: R6-bét dang sac khi nguén
pin khéng & muic thap

Luuy:

o Nhé&n b4t ky nut nao trén ro-bdt dé tam ding khi ro-bét

dang lau don hoc quay lai dé sac.

C6 thé bat/tét Khoa tré em trén Ung dung Dreamehome.

N&p LDS

Cam bién khoang cach laser (LDS)

B6 gidm chén

Cam bién Tram sac

Nut dat lai

Nh&n gitt trong 3 gidy dé khéi phuc cai dit géc

. bén bao Wi-Fi

Nap

10. Hop chua bui

11.Cam bién canh bén

12. Héc chira nudc

VO N O AW

13. L6 thoat khi

14. Cum gié lau

15. Cam bién chdng rai

16. Chéi canh

17.Banh xe chinh

18. Banh xe da hudng
19.Diém tiép xtc sac
20.Khung bao vé chéi

21. Banh xe chinh

22. Chéi chinh

23. Cac chét khoa khung bao vé chéi
24.1.6 théng hai ty thu bui

Hinh A-1

Hop chira bui

1. Chét gén hop chira bui
2. Chét bo loc

3. BO loc

4. L6 théng hai tu thu bui

Hinh A-2

Cum gié lau

1. Gia dg gié lau san
2. Chét xa

3. Gié lau san

4. M&t gén gié lau san

Hinh A-3

Hoc chita nudc

1. N&p 5 nudc vao
2. L6 nudc vao
3. Chét xa

Hinh A-4

Tram cd s@ c6 chic ndng tu déng don sach

. Khu vuc truyén tin hiéu

. Diém Tiép Xuc Sac

. T4m tao déc

. L& théng hai tu thu bui

Nap

. Khe géan tUi dung bui

Bé loc

. Bén bao Trang thai

- Mau tréng: Tram sac da chiic ndng da dugc cdm
dién

- Mau trdng nhay cham: Ré-bét dang sac

- Mau cam nhép nhay: Tram sac da chiic nang bi i

9. Céng nguén

10. Khe trit day nguén

1. Gén vit

12. Nép 6ng dan khi

Hinh A-5

O NOUTAWNS
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® Thu don nha cira

1. Trudc khi lau san, vui long cat nhitng mén dé
rai rac trén san, hang dé v&, dé vat gia tri hoéc
c6 kha ndng gay nguy hiém. Déng thsi thu don
day cap, d6 chdi, vat cling va cac vat sic nhon
ra khdi m&t dat dé tranh lam vudng ré-bét hodc
bi va cham gay try xudc, va dap, hu hdng san
pham.

2. Trudce khi lau don, hay d&t rao chan vat ly 8 mép
cau thang dé dam bao ro6-bét van hanh an toan
va tran tru.

3. M@ clfa phong can lau don va xép dé dac vao
dung ché dé cé nhiéu khéng gian han.

4. Khéng diing phia trudc rd-bét, bac cifa, hanh lang
hodc nhiing nai chat hep dé tranh viéc ro-bét
khéng nhan dién dugc khu viic can lau don.

Luu y:

* Khi van hanh r6-bét lan dau tién, hay di theo khi ro-bét
lam sach @é kip thdi loai bd moi chudng ngai vat.

* Khéng dé ro-b6t hut cac vat ciing nhu d4, bi thép, cac
manh dé chdi hoc cac vat sic nhon nhu phé thai xay
dung, manh kinh v& va dinh, néu khéng c6 thé lam tray
Xudc san nha.
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@ Trudc khi st dung

1. D&t tram sac da chiic nang va Két ndi véi 6 cdm
dién

D3t tram sac da chiic nang & vi tri thoang nhét va c6

tin hiéu Wi-Fi t6t. Chita du khoang tréng nhu trong

hinh va loai bd moi vat dung trong vung t6 boéng.

CAm day ngudn vao tram sac da chiic ndng va cdm

vao & dién.

Luu y:

o C&m chat day ngudn lén phia trén dén khi thdy den bao
sang.

o Dam bao khéng dé vat can & khu vyc truyén tin hiéu.

o Dat tram sac da chifc nang trén san gach hodc san da
c8m thach dé tranh vét nudc lam uét san gb hodc tham.

2. L4p Tam tao déc

3. Sac R6-b6t

Khi dat r6-bét, hay cin chinh cac diém tiép xuc sac

8 dudi clng cla ro-bét véi cac diém tiép xdc sac

clia tram sac da chuic ning, ro-bét sé tu dong bat va

bat dau sac. Sau khi ro-bét da sac day pin, dén bao

trang thai trén ro-bét va tram sac da chic néng sé

sang trong 10 phut réi ma dan.

Luu y: Ban nén sac day ro-bét & lan dau st dung. Khi khéng
thé bat ro-bédt sau khi hét pin, hay tu két ndi ro-bdt véi tram
sac.dé sac.

Hinh C-1-Hinh C-3

® Két néi véi Ung dung
Dreamehome

1. Tai ing dung Dreamehome

Quét ma QR trén ro-bét hodc tim kiém
"Dreamehome" trong clfa hang Ung dung dé tai va
cai dat Ung dung.

Luuy:

e Chiho trg Wi-Fi 2,4 GHz.

« Do phdn mém (ing dung cé cac ban nang c&p nén hoat
dong thuc té cé thé khac véi hudng dan trong hudng dan
st dung nay. Vui long lam theo hudng dan dya trén phién
ban tng dung hién tai.

2. Thém thiét bi

Mg ung dung Dreamehome, b&m ' Quet ma QR dé

két néi" va quét lai ma QR ds trén ro-bét dé thém

thlet bi. Vui long [am theo 18i nhac dé hoan tat két
néi Wi-Fi.

Luuy:

. Dé dat lai Wi-Fi, hay l4p lai budc 2 réi lam theo (5i nhdc dé
hoan tat két néi Wi-Fi.

Sau khi da két néi thanh céng véi mang Wi-Fi gia dinh,
thiét bi sé ty dong cd gang khoi phuc két néi néu mang
bi gian doan do céc su c8 nhu mét dién hodc chua thanh
toan cudc. Viéc nay gitip dam bao thiét bi hoat dong én
dinh va ngudi dung cé trai nghiém lién mach khi mang
dudc khmphuc

Dé ngdt ket néi thiét bj khdi mang Wi-Fi, nhan va gidt nat
Reset trén ro-bét trong 3 giay.

® M3 QR

@ Nut dat lai

® Deén bao Wi-Fi ]

+ Nhap nhay cham: S3p dugc két néi
* Nhap nhay nhanh: Dang két néi

* Bat: Da két néi



® Cach Sur Dung

Nhén va gilt nat ngudn trong 3 gidy dé bat ro-bét.
Dén bao nguén sé sang. D&t ro-bét vao tram sac da
chtic ndng dé ro-bét tu dong bat va bat dau sac. Dé
t&t ro-bét, hay di chuyén ro-bét xa khoi tram sac da
chiic ndng réi bam va gitt nGt ngudn trong 3 giay.

Thiét lap ban dé nhanh

Sau khi dinh cau hinh mang |4n dau tién, hay lam
theo hudng dan trén ting dung dé nhanh chéng thiét
lap ban d6. Ro-bGt sé bat dau lap ban dé ma khong
lau don. Khi ro6-bét quay trd lai tram sac da chuc
nang, qué trinh lap ban dé da hoan tat va ban dé sé
dugc luu ty dong.

B4t dau lam sach

Nhan nut nguén dé bat dau qua trinh lam sach. Ré-bét
sé tu dong lap ban dé dudng di, lam sach c6 hé théng
doc theo cac géc canh, réi hoan thanh bang cach
lam sach ting phong theo hinh cht S, d&m bao hiéu
qua téi uu.

Luuy:

o RO-bSt nén khai hanh tir tram sac da chiic nang trudc khi
lau don. Khéng di chuyén tram sac da chiic nang trong khi
ré-bét dang lau don. Diéu nay dam bao réng ré-bdt quay
rd lai tram sac da chiic nang mét cach traon tru.

Sau khi r6-bét hoan thanh nhiém vu lau don va ty déng
quay trd lai tram sac da chifc nang, tram sac da chuic nang
sé& bt dau tu dong d6 bui. C6 thé van hanh nhiéu cai dat
hon trén (ng dung.

Tam ding/Ngu

Khi r6-bét dang hoat déng, nhan nat bat ky dé tam
diing. Néu ré-bét bi tam diing hon 10 phut sé tu
dong chuyén sang ché dé ngu. Tat ca dén béo trén
ro-bdt sé tat. Nhan nut bat ky trén ro-bét hodc st
dung Ung dung dé danh thic ro-bét.

Luu y: Néu r6-bét dang tam diing va dudc dit [én dé sac,
qué trinh 1am sach hién tai sé két thuc.

Tu dong tiép tuc lau don

Néu pin quéd yéu, ro-bét sé tu dong quay trd lai tram
sac da chic ndng dé sac. Sau khi sac dén muic pin
thich hgp, ré-b6t sé tiép tuc cac cong viéc lau don
con dang dé.

Luu y: D& st dung chic nang nay, vui long md trong Ung
dung.

Ché dd Khéng lam phién (DND)

Khi r6-bét vao ché do Khong lam phién (DND), ro-bot

sé& ngling qué trinh tiép tuc don dep. Ché a6 DND bi

t&t theo mac dinh géc. Ban c6 thé st dung (ing dung

dé bat ché do6 DND hoac chinh sifa khung gi DND.

Khung gid DND méc dinh ti 22:00 gi¢ dém-8:00 gig

sang.

Luu y:

« Cac nhiém vu don dep da [én lich vAn sé& dugc thuc hién
nhu thudng trong khung gid bat ché dé DND.

o R6-b6t sé tiép tuc lau don tif vi tri da ding lai sau khi két
thuc ché d6 DND.

Ché db Lau don Tap trung

Khi ré6-b6t & ché do chd, nhan va gitt nut O trong 3
giay dé bat ché do lau don tap trung. G ché do nay,
r6-b6t lam sach khu vyc hinh vudng xung quanh cé
dién tich 1,5 x 1,5 mét va quay trd lai diém xuat phat
sau khi hoan tat ché do lau don tap trung.

Khai dong lai R6-bét

Néu ré-bét ngting phan héi hodc khong thé tit, nhan
va gitf nut ngudn trong 10 gidy dé budc tat ro-bét. Tiép
d6, bam va gilt nit nguén trong 3 gidy dé bat lai ro-bét.
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S dung Chutic nang lau

Luu y: Khuyén nghj nén hut bui it nhét ba lan trudc 1an lau
dau tién dé dat hiéu qua lau don tét han.

1. Nhan kep nha dé thao hoc chita nudc.

2. Thao ndp cap nudc, d6 day nudc vao hdc chla nudc va
déng chat nép.

Luu y:

o Khéng stf dung chét tdy rita hodc chat khit trung.

o Khoéng dé nudc néng vao hoc chia nude vi cé thé lam hoc
chuta nudc bi bién dang.

3. Lam &m gié lau va vét kho nudc. Tién hanh [dp gié lau nhu

chi dan minh hoa trong sc dé.

4. L&p lai hoc chita nudc va gia d3 gié lau nhu trong hinh cho

dén khi khdp vao dung vi tri. Nhdn nat nguén ho3c st dung

(ing dung dé bt dau lau don.

7 2

< Tach

Luuy:

« Khéng nén st dung chiic néng lau déi véi tham.

« St dung Ung dung dé diéu chinh d6 &m gié lau theo nhu
cu.

5. Khi r6-bét quay lai sac sau khi lau don, hay nhan kep nha

dé thao gia da gié lau va vé sinh gié lau dé tranh ndm méc

hodc mui hoi.

Luuy:

« Giat gié lau sau méi l&n st dung va thudng xuyén dé hét

nudc chua st dung trong hoc chifa nudc.
e Thao cum gié lau khi khéng st dung.

Hinh E-1
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@ Bao dudng dinh ky

Cac bo phan

Dé dam bao ro-bét ludn & tinh trang tét, ban nén tham khao céch st dung phu kién trong (ing dung hodc bang sau dé bao dudng dinh ky.

B6 loc hép chira bui

Chéi canh

2 tudn mét lan

lan

3 dén 6 thang mét lan

M3t bén dudi ctia ro-bét

Hop chia bui

Khu vuc truyén tin hiéu

Diém Tiép Xuc Sac

L6 thong hai tu thu bui

Banh xe da hudng

Cam bién canh bén

Cam bién khoang cach
laser (LDS)

Méi thang mét lan

Banh xe chinh

Hoc chira nudc

Vé sinh khi can thiét

B phan Tan suat bao tri Théi gian thay thé B6 phan Tan suét bao tri Théi gian thay thé
Gié lau san Sau méi lan st dung / Cam bién chéng roi
Chéi chinh 6 dén 12 thang mot Bo giam chan Méi thang moét Lan

Tai dung bui

2 dén 5 thang mét lan

Luu y: TAn suét thay thé sé tuy theo cach ban stf dung ré-bét. Néu xay ra trusng
hdp ngoai |é do hoan canh d3c biét thi ban nén thay thé cac bo phan.
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Hdc chlfa nudc va gié lau

1. Thédo hoc chiia nudc va gid dd gié lau.

2. Thao va vé sinh gié lau bang nudc, sau dé dé kho
hoan toan trudc khi 1&p lai.

3. D6 nudc trong hoc chita nudce ra ngoai. Chi lam
sach hoc chita nudc va dé khé tu nhién trude khi
14p lai.

Luu y: Khéng dé khay chita nudc tiép xuc tryc tiép véi anh

néng mét trdi.

4. Néu dong nudc chay cham hodc phan bé khéng
déu, hay lam sach 16 thong khi trén ndp 16 nudc
vao.

Hinh F-1

Chéi chinh

1. Nh&n chét khoa khung bao vé chéi vao trong dé
thao khung bao vé chéi réi nhic chéi ra khai ro-
bét.

2. L&y cac chéi ra nhu trong hinh. SI dung dung cu
vé sinh thich hgp dé g& tat ca téc réi dinh vao
chéi. Sau khi lam sach, nhan cac chéi chic chén

vao gia da chéi chinh t8i khi ching vao dung vi tri.

< Tach

Luu y: Can than khi ldy cac chéi chinh ra dé tranh bj thucng.

3. V8i cac mai tén in trén man hinh hudng lén trén,
hay |&p gia d& chéi chinh vao cac khe theo hudng
nghiéng xuéng dugi.
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4. C&n chinh phia trudc cta khung bao vé chéi phu
hop véi khay, l&p theo hudng nghiéng xuéng dugi
roi nhan khung vao dung vi tri.

Hinh F-2

Théo va vé sinh chéi phu.
Hinh F-3

Banh xe da hudng

Luu y:

. DYung dung cu nhu tudc nd vit nhé dé tach truc va 18p cta
banh xe da hudng. Khéng ding luc qua manh.

e V& sinh banh xe da hudng dudi voi nudc chay va l&p lai
sau khi kho hoan toan.

Hinh F-4

Hop chira bui va bo loc

1. M8 nép ré-bdt va nhan vao chét thao hop chira
bui.

2. Théo bd loc hdp chita bui réi @6 bui tronghdp
chta bui.

3. G6 nhe vao phan hoc chiia bui ctia bo loc dé loai

b6 bui ban.

Luu y: Khong c8 lam sach bo loc bing ban chai, ngén tay
hoéc vat sdc nhon dé tranh hu hong.

4. Rtta hop chita bui va bd loc bang nudc réi dé kho
hoan toan trudc khi l&p lai.

Luu y:

« Chi rifa hop chita bui va bo loc béng nudc sach. Khéng stf
dung bét ky chét tay rua gi.

o Chi str dung hop chtfa bui va bd loc khi da kho hoan toan.

Hinh F-5

TUi dung bui

1. Thao va vut bd tui dung bui.
Luu y: Kéo tay cadm ra ngoai sé gilip ban budc kin tui dung
bui d€ ng&n bui va manh vun vé tinh rdi ra ngoai.

2. Loai bd bui va manh vun ra khoi bo loc bang vai
khé.

3. L&p tui dung bui méi.

4. L4p lai ndp ngan chda bui.

Hinh F-6



Cam bién cla ro-bot

Lau cam bién cua ré-bst bang vai mém va kho nhu
trong hinh dugi day:

1. Cam bién khoang cach laser (LDS)

2. Cam bién Tram sac

3. Cam bién canh bén

4. Cam bién chéng rai

Luu y: Vai udt c6 thé lam hong cac bo phan nhay cam bén
trong r6-b6t va tram sac da chic ning. Vui long st dung vai
kho dé vé sinh.

Hinh F-7

Diém tiép xuc sac va Khu vuc truyén tin hiéu

Lam sach céc diém tiép xtc sac va khu vuc truyén
tin hiéu bang vai khé mém.
Hinh F-8

L6 théng hai tu thu bui

Lam sach 16 théng hai tu thu bui ctia ro-bét va tram
sac da chiic ndng bang vai khd mém.

Hinh F-9

Ong dan khi

Néu 6ng dan khi bi tic, hay lam sach theo céac budc
sau.

1. Théo cac vit g&n trén ndp 6ng dan khi va g& bod
nap.

2. Kiém tra xem 6ng dan khi c6 bi ch3n bai vat la
khong. Néu co, hay lam sach.

3. L4p lai ndp 6ng dan khi.

Hinh F-10

R6-b6t st dung bé pin lithium-ion hiéu suét cao.
Dam bao sac ddy pin dé st dung hang ngay nham
duy tri hiéu sust t&i uu cta pin. Néu khéng st dung
trong thdi gian dai, hay t&t ngudn va cét ré-bét & noi
thoang mat. Dé tranh gay hu héng do hét pin qua
lau, hay sac ro-bét it nhat ba thang moét Lan.
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Bién Phap Xur Ly

Van dé

Bién Phap XU Ly

Khéng bat dudc
ro-bét.

Pin yé&u. Sac pin cho ré-bét trén tram sac da chiic nang va
thet lai.
Nhiét d6 pin qua th&p hoc quéa cao. Khuyén nghi st dung

ré-bét trong méi trudng cé nhiét do trén 0°C va dugi 40°C.

Sac ro-bét khong
vao.

Tram sac da chiic nang chua dugc cam dién, vui long dam
bao cém ca hai ddu day nguén clia tram sac da chiic nang
dung cach.

Néu tiép xuc gitta cac diém tiép xuc sac trén tram sac da
chiic ndng va r6-bét kém, vui long vé sinh cac diém tiép
xUc sac.

R6-b6t khéng xac
dinh dudc vi tri va
quay lai tram sac
da chiic nang.

L6i di quay vé sac bi chan, vi du: clra déng.

Tram sac da chiic n&ng bi ngét dién hoic bi di chuyén khi
ro6-b6t khéng cé & dé. Vui long két néi tram sac da chiic
n&ng v8i nguén dién hodc dat ro-bét én tram sac da chic
nang dé sac.

C6 qua nhiéu chudng ngai vat xung quanh tram sac da
chiic nang. Bat tram sac da chiic nang & khu vuc thoang
hon.

Di chuyén ré-bét cé thé khién ro-bét phai tu dinh vi lai va
tao lai ban dé néu dinh vi khéng thanh céng. Ro-bét cé
thé khéng tu déng quay lai néu & qua xa tram sac da chuic
nang, trong trudng hgp do, ban sé can tu dat ré-bét trg
lai.

Lau khu vuic truyén tin hiéu trén tram sac da chtic nang dé
loai bé bui hodc manh vun.

Ro-b8t khong két

néi dugc véi Wi-Fi.

Mat khdu mang Wi-Fi khéng chinh xac. Dam bao nhap
dung mat khau st dung dé két néi véi mang Wi-Fi.
R6-b6t khdng hé trg két néi Wi-Fi 5 GHz. Dam bao da két
néi r6-bét véi mang Wi-Fi 2,4 GHz.

Tin hiéu Wi-Fi yéu. Dam bao ré-bét dang & trong khu viyc
c6 viing phti séng Wi-Fi tét.

R6-b6t ¢ thé chua s&n sang dé thiét lap cdu hinh. Vui
long thoat ra va vao lai Ung dung, sau dé thi lai theo
hudéng dan.

R6-bé6t bi ket
trudc tram sac
da chiic nang va
khéng quay lai
dugc tram sac da
chiic néng.

Kiém tra xem c6 dt khong gian & hai bén va dang trudc
tram sac da chuic ndng khéng dé tranh ré-bét bi chan.
R6-bé6t cé thé bi trugt néu khu vuc san phia trudc tram
sac da chuic nang qua 8m udt. Néu vay, hay [am sach nudc
thira trudce khi thir lai.

Ban nén di chuyén tram sac da chtic nang dén mét ndi
khac va thtf lai.

Dam bao tdm tao ddc dugc [&p dat dung cach.

Khéng tat dugc
ro-bét.

Khong thé tat ro-bst khi dang sac. Ban nén di chuyén ro-
b6t ra khoi tram sac da chiic ndng, sau d6 nhan va gitt nat
ngudn trong 3 giay dé tat ro-bot.

Néu khong thé tit ro-bét bang cach thuc hién budc 1,
nh&n va gitf nit ngudn trong 10 gidy dé budc tat ro-bot.
Néu van khong tat dudc, vui long lién hé véi dich vu hé trg
sau ban hang.
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Van dé

Bién Phap Xur Ly

Van dé

Bién Phap XU Ly

T6c do6 sac cham.

Mét khoang 6 gid dé sac ddy ré-bét khi pin yéu.

Néu van hanh ré-bét & khoang nhiét dé ngoai muic quy
dinh, t6c do sac sé tu déng cham lai dé kéo dai tudi tho
cua pin.

Céc tiép diém sac trén ca ro-bot va dé tram sac da chic
ning cé thé bi ban, vui long lau bing vai kho.

Ré6-b6t khong
tiép tuc don dep

Dam bao khéng dit ro-bét & ché d6 Khong lam phién
(DND) dé tranh ro-bét khong thé tiép tuc lau don.
R6-bét sé khong tiép tuc lau don sau khi ban tu dua ro-bét

R6-b8t ngay moét
6n khi dang hoat
dong.

Kiém tra xem b loc hdp chita bui cé bi tdc khong. Néu co,
hay vé sinh hoac thay bo loc.

Vat cling cé thé méc vao chéi chinh hoc hép chita bui.
Kiém tra va loai bd moi vat ciing.

Chéi chinh hoc chéi canh cé thé bi rdi. Kiém tra va loai bd
moi vat la.

Chuyén ché d6 hut sang Tiéu chuin hodc Yén tinh.

sau khi sac. vao tram sac da chiic n&ng hay diéu khién ro-bét dé sac
théng qua ing dung hodc nit (.
« Kiém tra xem tui dung bui trong ng&n chda bui da day
Tram sac da chua.

chiic néng khong
ty dong lam sach
hép chia bui.

Néu tui dung bui chua day, hay kiém tra xem c6 vat can
n&o trén 16 théng hai tu dong d6 bui clia ro-bét, tram
sac da chuic ndng hodc hop chita bui hay khéng. Néu co,
nhanh chéng vé sinh phan bi ket.

R6-b6t di chuyén
khéng theo 16
trinh da dinh.

Nén thu don céc dé vat nhu day ngudn va dép di trong
nha trudc khi st dung ro-bét.

Bé mat tran udt co thé khién banh xe chinh bi tron trugt.
Nén lam kho tat ca nhiing ndi 4m uét trudc khi st dung
ré-bét.

Khéng c6 hoac
chi ¢6 it nudc
chay ra tur khay
chifa nudc.

Kiém tra xem c6 nudc bén trong hoc chiia nuée khong.
Lam sach 16 thong gi6 trén nép 16 nudc vao.

Lam sach gié lau san néu bi ban.

Dam bao gié lau san va gia dé gié lau san dugc lap ding
cach theo hudng dan st dung.

R6-b6t bd qua
cac phong cén lau
don.

Hay dam bao mdg clta cac phong cén lau don.

Kiém tra xem bac clfa cé cao han 2 cm hay khéng. Ro-bét
khéng thé tréo qua bac clra hoic bac thang cao.

Vi tri trudc clta phong cén vé sinh c6 thé 8m uét, tron trugt
khién ro-bét trugt banh va hoat dong khéng binh thudng.
Vui long 1am khé san nha trude khi st dung ré-bét.

R6-b6t quay trd
lai tram sac da
chiic néng ma
khoéng thuc hién
cac tac vu ty
dong dé bui.

Ché d6 DND ngan ro-bét thuc hién cac tac vu ty dong dé
bui.

DE dugc hd trg thém, hay lién hé véi ching téi qua https://global.dreametech.com.
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Théng s6 ky thuat

Bo pin lithium-ion c6 thé sac lai

R2412-4S2P-MMYD

Kiéu may IR2412-4S2P-FMTEV
Dién ap danh dinh 144V ==
Dung lugng dinh mtic 4,8 Ah

Cong suat phd bién

5,2 Ah 74,88 Wh

Kiéu may RLD35GD
Thdi Gian Sac Khoang 6 tiéng
Dién Ap Binh Muic 144V=—==
Cong Suét Dinh Muc 75 W

Tan sust hoat dong 2400-2483,5 MHz
Céng sudt dau ra téi da <20 dBm

Trong diéu kién st dung binh thudng, can dé thiét bi nay cach &ng-ten va co thé
ngudi dung it nhat 20 cm.

Tram cd s@ c6 chulic nang tu dong don sach

Kiéu may RCDD0301
Pau Vao Dinh Mirc 220-240 V ~ 50-60 Hz
Céng suét dau ra dinh muc 20V===1A

Cong Sust Binh Mc (trong

qué trinh dé bui) 700 W

Tram sac da chiic ndng/dé sac

Tiéu thu dién ning & ché do cha: < 0,5 W (trong vong 15 phut sau khi ré-bét rdi
tram sac da chuic n&ng/dé sac)

Ro6-b6t va tram sac da chiic ndng/dé sac

Tiéu thu dién nang 8 ché do chd c6 két néi mang: < 2 W (Trong vong 20 phut
sau khi b6 pin ctia may hat bui r6-b6t dugc sac day.)

Tiéu thu dién nidng & ché do chd: < 0,5 W (Trong vong 20 phut sau khi b pin cta
may hut bui ro-bét dugc sac day.)
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Thao Bé va Xt Ly Pin

Pin lithium-ion tich hgp c6 chita cac chat nguy hiém
cho mai trudng. Trudc khi thai bo pin, hay dam bao
viéc thao pin do céac ky thuat vién cé trinh dé thuyc
hién va thai bo tai mot cd s8 tai ché thich hgp.

— Ban cén théo pin ra khai thiét bi trudc khi vit bo;
— Thiét bi phai dugc ngt khai nguén dién chinh khi
thao pin;

= Pin phai dugc xtr ly an toan.

THAN TRONG:

Trudc khi thao pin, hay ngat nguén dién va sir dung
cang nhiéu pin cang tét.

Pin khéng dung phai dugc loai bé tai mét ca sé tai
ché thich hgp.

Khéng dé pin ti€p xuc véi méi trudng nhiét do cao
dé tranh nguy co chay né.

Néu quéa lam dung, chat 1dng cé thé bi ro ra khoi pin.

Néu khong may tiép xuc, xa dudi nudc va diéu triy
té.

Hudng dan thao:

1. Lat ngudc ro-bét, dung dung cu thich hgp dé thao
céc vit 3 mat sau clia ro-bét réi thao ndp.

2. Rut phich c&m cac cyc gitfa pin va bo mach PCB
dé thao pin.

Théng Tin Rac Thai Thiét Bi Dién
Va bién Tur (WEEE)

Tat ca cac san phdm mang biéu tugng nay
E déu la chat thai thiét bi dién va dién t
(WEEE theo chi thi 2012/19/EU) khéng nén
tron 1&n véi rac thai sinh hoat chua dugc
phan loai. Thay vao dé, ban nén bao vé stc
khde con ngudi va moi trudng bang cach
giao thiét bj thai bd ctia minh cho diém thu
gom dudc chi dinh dé tai ché chat thai thiét
bi dién va dién tu, dudc chi dinh bai chinh
pha ho&c chinh quyén dia phudng. Viéc
thai bo va tai ché dung cach sé giup ngan
nglia cac hau qua tiéu cuc tiém &n déi véi
moi trudng va suc khde con ngudi. Vui long
lién hé véi don vi l&p dat hodc chinh quyén
dia phuong dé biét thém thong tin vé dia
diém cling nhu cac diéu khoan va diéu kién
cla cac diém thu gom nay.
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Informasi Keamanan

Untuk menghindari sengatan listrik, kebakaran, atau cedera yang disebabkan oleh penggunaan alat yang
tidak sesuai, baca panduan pengguna dengan cermat sebelum menggunakan alat dan gunakan sebagai
referensi untuk masa mendatang.

Batasan Penggunaan

* Sebaiknya produk ini tidak digunakan oleh anak-anak di bawah umur 8 tahun atau orang yang
mengidap kelainan fisik, indra, intelektual, atau kurangnya pengalaman atau pengetahuan tanpa
pengawasan dari orang tua atau wali untuk memastikan pengoperasian yang aman dan menghindari
risiko apa pun. Pembersihan atau perawatan tidak boleh dilakukan oleh anak-anak tanpa pengawasan.

* Hanya gunakan alat dengan unit catu daya yang tersedia dengan alat.

* Alat ini berisi baterai yang hanya dapat diganti oleh orang yang ahli.

 Pastikan area yang ingin dibersihkan aman. Anak-anak tidak boleh bermain dengan alat ini. Pastikan
anak-anak dan hewan peliharaan berada dalam jarak yang aman saat robot beroperasi.

* Jangan memasang, mengisi daya, atau menggunakan alat di kamar mandi atau di sekitar kolam.

* Produk ini digunakan khusus untuk membersihkan lantai di lingkungan rumah. Jangan digunakan di luar
ruangan, atau di permukaan yang bukan lantai, atau di lingkungan industri atau komersial.

» Pastikan alat beroperasi dengan benar di lingkungan yang tepat. Jika tidak, jangan gunakan alat ini.

» Kabel daya yang rusak harus diganti dengan kabel atau rakitan khusus yang tersedia dari produsen atau
agen layanan.

* Jangan gunakan robot di area yang digantung di atas permukaan tanah tanpa penghalang sebagai
pengaman.
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Jangan letakkan robot secara terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau bumper sebagai
pegangan robot.

Jangan gunakan robot di lingkungan dengan suhu di atas 40 °C atau di bawah 0 °C atau di lantai yang
mengandung cairan atau zat yang lengket.

Untuk mencegah kerusakan atau bahaya yang disebabkan dari alat yang menyeret, bersihkan benda yang
kendur dari lantai, dan lepaskan kabel atau kabel daya di jalur pembersihan sebelum mengoperasikan alat.
Pindahkan barang yang mudah pecah dan barang kecil dari lantai agar robot tidak menabraknya dan
mengakibatkan kerusakan.

Jauhkan rambut, jari, dan bagian tubuh lainnya dari lubang penyedot pada robot.

Jauhkan alat pembersih dari jangkauan anak-anak.

Jangan operasikan alat di ruangan tempat bayi atau anak-anak tidur.

Jangan letakkan anak-anak, hewan peliharaan, atau barang apa pun di atas robot, baik saat robot sedang
diam maupun bergerak.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan benda yang terbakar. Jangan gunakan robot untuk mengambil
cairan yang mudah terbakar, gas korosif, atau asam pelarut murni.

Jangan menyedot objek yang keras atau tajam. Jangan menggunakan alat untuk mengambil objek seperti
batu, lembaran kertas yang besar, atau barang apa pun yang dapat menyumbat alat.

Steker harus dilepas dari stopkontak sebelum membersihkan atau melakukan perawatan pada alat.
Jangan seka robot atau dok pengisian daya dengan kain basah atau membilas dengan cairan apa pun.
Setelah membersihkan bagian yang dapat dicuci, keringkan sepenuhnya sebelum memasang kembali dan
menggunakannya.



Informasi Keamanan

* Gunakan produk ini sesuai dengan petunjuk di Panduan Pengguna. Pengguna bertanggung jawab atas
kerusakan atau kerugian yang timbul dari penggunaan produk ini yang tidak sesuai.

Baterai dan Pengisian Daya

* Jangan gunakan baterai atau dok pengisian daya pihak ketiga dengan fitur otomatis kosong. Robot
hanya dapat digunakan dengan dok pengisian daya dengan pengosongan otomatis RCDD0301.

* Jangan mencoba membongkar, memperbaiki, atau mengubah sendiri baterai atau dok pengisian daya
dengan fitur otomatis kosong.

* Jangan letakkan dok pengisian daya dengan pengosongan otomatis di dekat sumber panas.

* Jangan gunakan kain basah atau tangan basah untuk mengusap atau membersihkan kontak dok
pengisian daya dengan fitur otomatis kosong.

» Jangan buang baterai lama dengan cara yang tidak sesuai aturan. Baterai yang tidak diperlukan harus
dibuang di fasilitas daur ulang yang sesuai.

 Jika kabel daya rusak, segera hentikan penggunaan dan hubungi layanan purnajual.

» Pastikan robot dimatikan saat diangkut dan dimasukkan di kemasan aslinya jika memungkinkan.

* Jika robot tidak akan digunakan dalam waktu lama, isi dayanya hingga penuh, lalu nonaktifkan dan
simpan di tempat yang sejuk serta kering. Isi ulang daya robot setidaknya sekali setiap 3 bulan untuk
menghindari pelepasan daya baterai yang berlebihan.
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Informasi Keamanan Laser

* Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standar IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Hindari kontak mata langsung dengan laser ini selama penggunaan.

PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER KONSUMEN
EN 50689:2021

PERHATIAN:

Untuk menghindari bahaya akibat penyetelan ulang pemutus listrik suhu secara tidak disengaja, alat ini
tidak boleh disuplai melalui perangkat sakelar eksternal, seperti timer, atau terhubung ke sirkuit yang
biasanya diaktifkan dan dinonaktifkan oleh peralatan.

ﬁ Hanya untuk penggunaan dalam ruangan

Baca panduan operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. menyatakan bahwa perlengkapan radio jenis RLD35GD memenuhi Pedoman 2014/53/EU. Teks lengkap deklarasi
kesesuaian Uni Eropa tersedia di alamat internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk perincian panduan elektroniknya, buka https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

248



@ Ikhtisar Produk

1. Tombol Daya/Bersihkan
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk menyalakan
atau mematikan
Tekan untuk memulai pembersihan setelah robot
dinyalakan
2. 03 Tombol Pembersihan Spot/Dok
» Tekan untuk mengirim robot kembali ke dok
pengisian daya
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulai
pembersihan spot
Indikator Status Tombol
 Putih Menyala: Pembersihan selesai
* Oranye Berkedip: Kesalahan
 Putih Bernapas: Robot sedang diisi daya saat daya
baterai tidak lemah
Catatan:
« Tekan tombol mana saja pada robot untuk menjeda
saat robot sedang melakukan pembersihan atau

mengembalikan ke pengisian daya.
Kunci Anak dapat diaktifkan/dinonaktifkan melalui Aplikasi

Dreamehome.
. Penutup LDS
. Laser Sensor Jarak (LDS)
. Bumper
. Sensor Dok

. Tombol Atur Ulang

Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulihkan ke
pengaturan pabrik

8. Indikator Wi-Fi

e N O 0 A W

9. Penutup

10. Kotak Debu
11.Sensor Tepi

12. Tangki Air

13. Saluran Keluar Udara
14. Rakitan Pel

15. Sensor Antijatuh

16. Sikat samping
17.Roda Utama

18. Roda Segala Arah
19.Kontak Pengisian Daya
20. Pelindung Sikat

21. Roda Utama

22. Sikat Utama

23. Klip Pelindung Sikat
24. Ventilasi Kosong Otomatis

Gbr. A-1

Kotak Debu

1. Klip Kotak Debu

2. Klip Filter

3. Filter

4. Ventilasi Pengosongan Otomatis

Gbr. A-2

Rakitan Pel

1. Penjepit Kain Pel

2. Klip Pelepas

3. Kain Pel

4. Area Pemasangan Kain Pel

Gbr. A-3

Tangki Air

1. Penutup Saluran Pengisian Air
2. Saluran Pengisian Air
3. Klip Pelepas

Gbr. A-4

Dok Pengisian Daya dengan Fitur Otomatis Kosong

1
2
3
4
5
6
7.
8

. Area Pemancar Sinyal

. Kontak Pengisian Daya

. Pelat Ekstensi Undakan

. Ventilasi Kosong Otomatis

. Penutup

. Slot Kantong Debu
Filter

. Indikator Status

- Putih Menyala: Dok pengisian daya terhubung ke daya

- Putih Bernapas: Robot sedang mengisi daya

- Oranye Berkedip: Terjadi kesalahan pada Dok
Pengisian Daya

9. Stopkontak

10. Slot Penyimpanan Kabel Daya

11. Baut Pemasangan

12. Penutup Saluran Udara

Gbr. A-5
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BB @ Menyiapkan Rumah Anda

1. Sebelum pembersihan, singkirkan barang yang
mudah jatuh, rapuh, berharga, atau berbahaya,
dan rapikan kabel, pakaian, mainan, benda keras,
dan benda tajam di permukaan lantai agar tidak
tersangkut, tergores, atau terjatuh karena robot
sehingga menyebabkan kerugian.

2. Sebelum membersihkan, letakkan penghalang
fisik di sudut tangga untuk memastikan robot
beroperasi dengan lancar dan aman.

3. Buka pintu ruangan yang akan dibersihkan,
dan letakkan perabot sesuai tempatnya untuk
memberikan ruang yang lebih luas.

4. Agar robot mengenali area yang perlu
dibersihkan, jangan berdiri di depan robot atau
di depan pintu, lorong, atau ruangan sempit.

Catatan:

Saat mengoperasikan robot untuk pertama kali, ikuti robot
saat membersihkan untuk menyingkirkan rintangan tepat
waktu.

Jangan menyedot benda yang keras seperti batu, bola
baja, dan komponen mainan, ataupun benda tajam seperti
sampah konstruksi, pecahan kaca, dan kuku karena dapat
menyebabkan permukaan lantai tergores.
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@ Sebelum Digunakan

1. Letakkan Dok Pengisian Daya dan Sambungkan
ke Stopkontak

Letakkan dok pengisian daya di lokasi terbuka
dengan sinyal Wi-Fi yang bagus. Sisakan ruang
yang cukup seperti yang ditunjukkan pada gambar
dan singkirkan objek apa pun di area yang diarsir.
Masukkan kabel daya ke dok pengisian daya dan
tancapkan ke stopkontak.

Catatan:

« Masukkan kabel daya dengan kencang hingga indikator

menyala.
Pastikan tidak ada objek yang mungkin menghalangi area

pemancar sinyal.

Untuk mencegah noda air mengotori lantai kayu atau
karpet, disarankan untuk meletakkan dok pengisian daya di
lantai keramik atau marmer.

2. Pasang Pelat Ekstensi Undakan

3. Isi Daya Robot

Saat meletakkan robot, selaraskan kontak pengisian
daya di bagian bawah robot dengan kontak pengisian
daya pada dok pengisian daya. Dengan demikian,
robot akan otomatis menyala dan mulai mengisi daya.
Setelah daya robot terisi penuh, indikator status pada
robot dan dok pengisian daya akan tetap menyala
selama 10 menit lalu akan meredup.

Catatan: Sebaiknya isi penuh daya robot sebelum digunakan
untuk pertama kali. Saat robot tidak dapat dinyalakan setelah
baterai habis, sambungkan robot ke dok pengisian daya
secara manual untuk mengisi daya.

Gbr. C-1-Gbr. C-3

® Menghubungkan
dengan Aplikasi
Dreamehome

1. Unduh Aplikasi Dreamehome

Pindai kode QR pada robot, atau telusuri
"Dreamehome"” di toko aplikasi untuk mengunduh
dan menginstal aplikasi.

Catatan:

* Hanya mendukung Wi-Fi 2,4 GHz.

« Adanya peningkatan pada perangkat lunak aplikasi,
pengoperasian sebenarnya mungkin berbeda dengan
arahan dalam manual ini. Harap ikuti petunjuk berdasarkan
versi aplikasi saat ini.

2. Tambahkan Perangkat

Buka aplikasi Dreamehome, ketuk "Pindai kode

QR untuk menghubungkan", dan pindai lagi kode

QR yang sama pada robot untuk menambahkan

perangkat. Harap ikuti arahan untuk menyelesaikan

penyambungan Wi-Fi.

Catatan:

o Untuk mengatur ulang Wi-Fi, ulangi langkah 2, kemudian
ikuti arahan untuk menyelesaikan penyambungan Wi-Fi.

 Setelah perangkat berhasil terhubung ke jaringan Wi-Fi

rumah, perangkat akan terus mencoba menghubungkan

kembali jika terjadi gangguan jaringan yang disebabkan

oleh masalah seperti tagihan yang belum dibayar atau

pemadaman listrik, guna memastikan pengalaman

pengguna yang lancar setelah jaringan dipulihkan.

Untuk memutus koneksi perangkat dari jaringan Wi-Fi, tekan

dan tahan tombol Atur Ulang pada robot selama 3 detik.

® Kode QR

® Tombol Atur Ulang

® Indikator Wi-Fi

» Berkedip pelan: Akan dihubungkan

* Berkedip cepat: Sedang menghubungkan
* Aktif: Terhubung



@ Cara Menggunakan

Tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot. Indikator daya akan menyala.
Letakkan robot di dok pengisian daya. Robot akan
menyala secara otomatis dan mulai mengisi daya.
Untuk mematikan robot, jauhkan robot dari dok
pengisian daya, lalu tekan dan tahan tombol daya
selama 3 detik.

Pemetaan Cepat

Setelah mengonfigurasi jaringan untuk pertama
kali, ikuti instruksi di aplikasi untuk membuat peta
dengan cepat. Robot akan mulai memetakan tanpa
membersihkan. Saat robot kembali ke dok pengisian
daya, proses pemetaan telah selesai dan peta akan
disimpan secara otomatis.

Mulai Pembersihan

Tekan tombol daya untuk memulai pembersihan
setelah robot dinyalakan. Robot akan memetakan
rute secara akurat, membersihkan tepian dan
dinding secara sistematis, lalu mengakhiri dengan
membersihkan setiap ruangan dalam pola gerakan S
untuk memastikan hasil kerja yang menyeluruh.
Catatan:

« Sebaiknya robot disiapkan dari dok pengisian daya
sebelum membersihkan. Jangan pindahkan dok pengisian
daya saat robot sedang membersihkan. Hal ini untuk
memastikan robot dapat kembali ke dok pengisian daya
tanpa masalah.

« Setelah robot selesai menjalankan tugas pembersihan dan
otomatis kembali ke dok pengisian daya, dok pengisian
daya akan mulai mengaktifkan fitur otomatis kosong.
Pengaturan lainnya dapat dioperasikan dari dalam aplikasi.

Jeda/Tidur

Saat robot bekerja, tekan tombol apa pun untuk
menjeda. Jika robot dijeda selama lebih dari 10
menit, robot akan otomatis memasuki mode tidur.
Semua indikator pada robot akan mati. Tekan tombol
apa pun pada robot, atau gunakan aplikasi untuk
membangunkan robot.

Catatan: Jika robot dijeda dan diletakkan pada dok pengisian
daya, proses pembersihan saat ini akan berakhir.

Melanjutkan Pembersihan Otomatis

Jika baterai terlalu rendah, robot akan secara
otomatis kembali ke dok pengisian daya untuk
mengisi daya. Pembersihan yang belum selesai akan
dilanjutkan setelah mengisi daya hingga level baterai
yang sesuai.

Catatan: Untuk menggunakan fungsi ini, buka fungsi ini di
aplikasi.

Mode Jangan Ganggu (DND)

Saat robot diatur ke mode Jangan Ganggu (DND),

robot tidak akan melanjutkan pembersihan. Mode

DND dinonaktifkan secara default pada pengaturan

pabrik. Anda dapat menggunakan aplikasi untuk

mengaktifkan mode DND atau memodifikasi periode

DND. Periode DND adalah pukul 22:00-8:00 secara

default.

Catatan:

* Pembersihan terjadwal akan dijalankan seperti biasa
selama periode DND.

» Robot akan melanjutkan pembersihan yang belum selesai
setelah periode DND berakhir.

Pembersihan Spot

Saat robot menunggu tindakan, tekan dan tahan
tombol {3 selama 3 detik untuk mengaktifkan
mode pembersihan spot. Dalam mode ini, robot
membersihkan area berbentuk persegi seluas 1,5
x 1,5 meter di sekitarnya dan kembali ke titik awal
setelah pembersihan spot selesai.

Memulai Ulang Robot

Jika robot berhenti merespons atau tidak dapat
dimatikan, tekan dan tahan tombol daya selama 10
detik untuk mematikannya secara paksa. Kemudian,
tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot.
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m Menggunakan Fungsi Pengepelan

Catatan: Sebaiknya lantai divakum setidaknya tiga kali
sebelum sesi mengepel pertama untuk mendapatkan efek
pembersihan yang lebih baik.

1. Tekan klip pelepas untuk melepaskan tangki air.

2. Buka penutup saluran pengisian air, isi tangki dengan air,
lalu tutup dengan rapat.

Catatan:

« Jangan gunakan detergen atau disinfektan.
« Jangan isi tangki air dengan air panas karena dapat
menyebabkan tangki air berubah bentuk.

3. Basahi kain pel, lalu peras hingga kering. Pasang kain pel
seperti yang ditunjukkan di gambar.

4. Pasang kembali tangki air dan penjepit kain pel seperti yang
ditunjukkan di gambar hingga terkunci di tempatnya. Tekan
tombol daya atau gunakan aplikasi untuk memulai pembersihan.

< Kiik

Catatan:

« Fungsi pengepelan tidak disarankan untuk digunakan pada
karpet.

« Gunakan aplikasi untuk menyesuaikan kelembapan kain pel
sesuai kebutuhan.

5. Saat robot kembali untuk mengisi daya setelah
pembersihan, tekan klip pelepas untuk melepaskan penjepit
kain pel, lalu bersihkan kain pel agar tidak berjamur atau
berbau.

Catatan:

¢ Cuci kain pel setelah digunakan, dan buang air yang tidak
digunakan di tangki air secara rutin.

« Lepaskan rakitan pel saat tidak mengepel.

Gbr. E-1
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@ Perawatan Rutin

Bagian-Bagian

Agar robot tetap dalam kondisi baik, sebaiknya lihat panduan penggunaan aksesori di aplikasi atau tabel berikut untuk perawatan rutin.

Filter kotak debu

Sikat samping

Setiap 2 minggu
sekali

bulan

Setiap 3 sampai 6
bulan

Bagian bawah robot

Area pemancar sinyal

Kontak pengisian daya

Ventilasi Kosong Otomatis

Roda segala arah

Sensor tepi

Laser sensor jarak (LDS)

Sekali setiap bulan

. Frekuensi Periode . Frekuensi Periode
Bagian . Bagian .
Perawatan Penggantian Perawatan Penggantian
Kain pel Setelah setiap kali , Sensor antijatuh
penggunaan
; - Bumper Sekali setiap bulan
Sikat utama Setiap 6 sampai 12

/

Kotak debu

Bersihkan sesuai
Roda utama

kebutuhan
Tangki air

Setiap 2 i5

Kantong debu / etiap 2 sampai

bulan

Catatan: Frekuensi penggantian bergantung pada penggunaan robot Anda. Jika
kerusakan terjadi karena keadaan tertentu, bagian-bagian mesin harus diganti.
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1. Lepaskan tangki air dan penjepit kain pel.

2. Lepaskan dan bersihkan kain pel dengan air saja,

lalu keringkan hingga benar-benar kering sebelum

memasangnya kembali.

3. Buang air di dalam tangki. Bersihkan tangki hanya

dengan air dan biarkan hingga kering sebelum
memasangnya kembali.
Catatan: Jangan letakkan tangki air di bawah sinar matahari
langsung.

4. Jika aliran air lambat atau tidak merata, bersihkan
lubang udara pada penutup saluran pengisian air.
Gbr. F-1

Sikat Utama

1. Tekan klip pelindung sikat ke dalam untuk melepas
pelindung sikat, lalu keluarkan sikat dari robot.

2. Tarik sikat seperti yang ditunjukkan pada gambar.
Gunakan alat pembersih yang sesuai untuk
membuang rambut yang tersangkut di sikat.
Setelah membersihkan, tekan sikat dengan kuat ke
penjepit sikat utama sampai terdengar bunyi "klik".

< Kiik

Catatan: Berhati-hatilah saat menarik sikat utama untuk

mencegah cedera.

3. Dengan panah tercetak menghadap ke atas,
masukkan penjepit sikat utama pada slot
menghadap bawah secara miring.
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4. Selaraskan ujung depan pelindung sikat dengan
slot, masukkan menghadap bawah secara miring,
lalu tekan pada tempatnya.

Gbr. F-2

Sikat Samping

Copot dan bersihkan sikat samping.
Gbr. F-3

Roda Segala Arah

Catatan:

Gunakan alat semacam obeng kecil untuk melepaskan
poros dan roda segala arah. Jangan terlalu keras saat
melepaskannya.

Bilas roda segala arah dengan air mengalir dan pasang

kembali setelah benar-benar kering.

Gbr. F-4

Kotak Debu dan Filter

1. Buka penutup robot dan tekan klip untuk
mencopot kotak debu.

2. Lepas filter kotak debu, lalu kosongkan kotak debu.

3. Ketuk pelan wadah filter untuk menghilangkan kotoran.

Catatan: Jangan bersihkan filter dengan sikat, jari, atau
benda tajam untuk mencegah kerusakan.

4. Bilas kotak debu dan filter dengan air, lalu
keringkan keduanya sampai benar-benar kering
sebelum dipasang kembali.

Catatan:

« Bilas kotak debu dan filter menggunakan air bersih saja.
Jangan gunakan detergen apa pun.

» Gunakan kotak debu dan filter saat keduanya benar-benar
kering.

Gbr. F-5

Kantong Debu

1. Lepas dan buang kantong debu.

Catatan: Menarik pegangan keluar akan menyegel kantong
debu untuk mencegah debu dan kotoran jatuh secara tidak
sengaja.

2. Bersihkan debu dan kotoran dalam filter
menggunakan kain kering.

3. Pasang kantong debu baru.
4. Pasang ulang penutup penampung debu.

Gbr. F-6



Sensor Robot

Usap sensor robot menggunakan kain lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan pada gambar di
bawah ini:

1. Laser Sensor Jarak (LDS)

2. Sensor Dok

3. Sensor Tepi

4. Sensor Antijatuh

Catatan: Kain yang basah dapat merusak elemen sensitif
yang ada di dalam robot dan dok pengisian daya. Bersihkan
menggunakan kain kering.

Gbr. F-7

Kontak Pengisian Daya dan Area Pemancar Sinyal

Bersihkan kontak pengisian daya dan area pemancar
sinyal menggunakan kain yang lembut dan kering.

Gbr. F-8

Ventilasi Kosong Otomatis

Bersihkan ventilasi pengosongan otomatis robot dan
dok pengisian daya menggunakan kain yang lembut
dan kering.

Gbr. F-9

Saluran Udara

Jika saluran udara tersumbat, bersihkan dengan
mengikuti langkah-langkah berikut.

1. Lepas baut pemasang di penutup saluran udara,
lalu lepas penutupnya.

2. Periksa apakah saluran udara tersumbat karena
ada benda asing. Jika ada, bersihkan.

3. Pasang ulang penutup saluran udara.

Gbr. F-10

Robot menggunakan paket baterai litium-ion
berkinerja tinggi. Pastikan baterai terisi daya
dengan cukup untuk penggunaan sehari hari agar
kinerja baterai tetap optimal. Jika robot tidak akan

digunakan dalam waktu lama, matikan dan simpan.

Untuk mencegah kerusakan akibat pelepasan daya

berlebih, isi daya robot setidaknya tiga bulan sekali.
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B Penyelesaian Masalah

mengisi daya.

Kontak antara kontak pengisian daya pada dok pengisian
daya dan robot kotor, bersihkan kontak pengisian daya.

Masalah Solusi Masalah Solusi
* Rute kembali untuk mengisi daya terhalang, misalnya pintu
X X . . tertutup.
* Baterai lemah. .|SI daya robot di dok pengisian daya dan « Dok pengisian daya terputus dari sumber listrik atau
Robot tidak coba sekall l_agl. N . dipindahkan saat robot tidak ada di dalamnya. Sambungkan
menyala. * Suhu baterai terl'aly rendah atau tinggi. Sebalk.nya . dok pengisian daya ke catu daya atau letakkan robot ke
gLinakan rqbot di llngktmgan dengan suhu sekitar di atas dalam dok pengisian daya untuk mengisi daya.

0 °C dan di bawah 40 °C. Robot tidak dapat * Ada terlalu banyak halangan di sekitar dok pengisian daya.
menemukan dan Letakkan dok pengisian daya di tempat yang lebih terbuka.
kembali ke dok * Memindahkan robot akan membuat robot memosisikan
pengisian daya. ulang dirinya sendiri dan akan membuat kembali peta

jika proses tersebut gagal. Jika robot berada terlalu jauh
* Dok pengisian daya tidak terhubung ke sumber listrik, dari dok pengisian daya, robpt tidak akan'bi'sa kembali
Robot tidak pastikan kedua ujung kabel daya menancap dengan benar. ke dalam dok secara otomatis, dalam hal ini Anda harus

mengembalikan robot ke dok pengisian daya secara manual.
Seka area pemancar sinyal pada dok pengisian daya untuk
menghilangkan debu atau serpihan.

Robot gagal
terhubung ke Wi-
Fi.

Kata sandi jaringan Wi-Fi salah. Pastikan kata sandi yang
digunakan untuk terhubung ke jaringan Wi-Fi Anda benar.
Robot ini tidak mendukung koneksi Wi-Fi 5 GHz. Pastikan
robot terhubung ke koneksi Wi-Fi 2,4 GHz.

Sinyal Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada di area dengan
cakupan Wi-Fi yang baik.

Robot mungkin belum siap untuk dikonfigurasi. Keluar
dan masuk kembali ke aplikasi, lalu coba kembali sesuai
instruksi.

Robot macet

Periksa apakah ada cukup ruang di kedua sisi atau depan
dok pengisian daya agar robot tidak terhalang.
Robot mungkin selip jika lantai di depan dok pengisian

di depgn dok daya terlalu basah. Jika demikian, keringkan lantai sebelum
pengisian daya .
. mencoba kembali.
dan tidak dapat . . . .
X » Sebaiknya, pindahkan dok pengisian daya ke tempat lain
kembali. .
dan coba kembali.
* Pastikan pelat ekstensi undakan dipasang dengan benar.
* Robot tidak bisa dimatikan saat sedang mengisi daya.
Sebaiknya keluarkan robot dari dok pengisian daya, lalu tekan
Robot teta dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk mematikannya.
menyala P « Jika langkah 1 tidak berhasil mematikan robot, tekan dan

tahan tombol daya selama 10 detik untuk mematikan robot
secara paksa. Jika masih belum berhasil, hubungi layanan
purnajual.
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Masalah Solusi Masalah Solusi
+ Saat baterai lemah, pengisian daya robot membutuhkan « Pastikan robot tidak sedang dalam mode Jangan Ganggu
waktu sekitar 6 jam hingga penuh. Robot tidak (DND), yang mana akan mencegah robot melanjutkan

Laju pengisian
daya lambat.

Jika menggunakan robot pada suhu di luar rentang yang
ditentukan, laju pengisian daya akan otomatis melambat
guna memperpanjang masa pakai baterai.

Kontak pengisian daya baik pada robot dan dok pengisian
daya mungkin kotor, bersihkan dengan kain kering.

Suara yang
dihasilkan robot
saat beroperasi
makin bising.

Periksa apakah filter kotak debu tersumbat. Jika tersumbat,
bersihkan atau ganti dengan yang baru.

Benda tajam mungkin tersangkut di sikat utama atau kotak
debu. Periksa dan singkirkan benda keras yang ada.

Sikat utama atau sikat samping mungkin kusut. Periksa
dan singkirkan benda asing yang ada.

Alihkan mode isap ke Standar atau Senyap.

melanjutkan
pembersihan
setelah mengisi
daya.

pembersihan.

Robot tidak akan melanjutkan pembersihan setelah Anda
meletakkan robot secara manual ke dok pengisian daya
atau mengirim robot untuk mengisi daya melalui aplikasi
atau tombol (.

Dok pengisian
daya tidak dapat
membersihkan
kotak debu
secara otomatis.

Periksa apakah kantong debu di dalam penampung debu
penuh.

Jika kantong debu belum penuh, periksa apakah ada
penghalang di ventilasi pengosongan otomatis pada
robot, dok pengisian daya, atau kotak debu. Jika ada yang
menghalangi, bersihkan segera.

Robot bergerak
tanpa mengikuti
rute yang telah

ditentukan.

Benda seperti kabel daya dan sandal harus dirapikan
sebelum menggunakan robot.

Pengoperasian di permukaan yang basah dan licin
menyebabkan selip pada roda utama. Sebaiknya, keringkan
area yang basah sebelum menggunakan robot.

Air tidak keluar
dari tangki air
atau hanya
sedikit yang
keluar.

Periksa apakah ada air di dalam tangki air.

Bersihkan lubang udara pada penutup saluran pengisian air.
Bersihkan kain pel jika kotor.

Pastikan kain pel dan penjepit kain pel dipasang dengan
benar sesuai panduan pengguna.

Robot melewatkan
ruangan yang
seharusnya
dibersihkan.

Pastikan pintu ruangan yang akan dibersihkan terbuka.
Periksa apakah ada ambang pintu ruangan yang lebih
tinggi dari 2 cm. Robot tidak dapat memanjat ambang
pintu atau anak tangga yang tinggi.

Area di depan ruangan yang akan dibersihkan mungkin
basah dan licin, sehingga robot selip dan bekerja tidak
normal. Coba keringkan lantai sebelum menggunakan
robot.

Robot kembali
ke dok pengisian
daya tanpa
menjalankan
tugas otomatis
kosong.

Mode DND mencegah robot menjalankan tugas otomatis
kosong.

Untuk dukungan lebih lanjut, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com.
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B Spesifikasi

Unit Baterai Litium-ion yang Dapat Diisi Daya

R2412-4S2P-MMYD

Model /R2412-452P-FMTEV
Tegangan Nominal 144V =—
Kapasitas Terukur 4,8 Ah

Kapasitas Tipikal

5,2 Ah 74,88 Wh

Model RLD35GD
Waktu Pengisian Daya Sekitar 6 jam
Tegangan Terukur 144V =—=—
Daya Terukur 75 W
Frekuensi Pengoperasian 2400-2483,5 MHz
Daya Output Maksimum <20 dBm

Dalam kondisi penggunaan normal, alat ini harus berada dalam jarak minimal 20
cm antara antena dan badan pengguna.

Dok Pengisian Daya dengan Pengosongan

Otomatis

Model RCDD0301

Input Terukur 220-240 V ~. 50-60 Hz
Output Terukur 20V=—=1A

Daya Terukur

(selama pengosongan debu) 7oow

Dok Pengisian Daya

Konsumsi daya dalam mode siaga: < 0,5 W (dalam waktu 15 menit setelah robot
meninggalkan dok pengisian daya)

Robot & Dok Pengisian Daya

Konsumsi daya dalam mode siaga jaringan: < 2 W (20 menit setelah paket
baterai pada robot penyedot debu terisi penuh.)

Konsumsi daya dalam mode siaga: < 0,5 W (20 menit setelah paket baterai pada
robot penyedot debu terisi penuh.)
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Pembuangan dan
Pelepasan Baterai

Baterai litium-ion bawaan mengandung unsur yang
membahayakan lingkungan. Sebelum membuang
baterai, pastikan baterai dilepas oleh teknisi yang
memenuhi syarat dan dibuang di fasilitas daur ulang
yang sesuai.

— baterai harus dilepaskan dari alat sebelum dibuang;

—alat harus terputus dari sumber listrik saat melepas
baterai;

- baterai harus dibuang dengan aman.

PERHATIAN:

Sebelum melepaskan baterai, putus sambungan
listrik dan kosongkan baterai hingga sehabis
mungkin.

Baterai yang tidak diperlukan harus dibuang di
fasilitas daur ulang yang sesuai.

Jangan buang baterai di tempat bersuhu tinggi
untuk mencegah terjadinya ledakan.

Dalam kondisi buruk, baterai dapat mengeluarkan
cairan. Jika terjadi kontak, siram dengan air dan
dapatkan bantuan medis.

Panduan Pelepasan:

1. Balik robot, gunakan obeng untuk melepas baut
yang ada di belakang robot, lalu buka penutupnya.

2. Cabut terminal antara baterai dengan papan PCB
untuk melepas baterai.

Informasi WEEE

Semua produk dengan simbol ini adalah
E limbah peralatan listrik dan elektronik
(WEEE sesuai pedoman 2012/19/EU)
yang mana tidak boleh dicampur dengan
sampah rumah tangga yang tidak tersortir.
Anda harus melindungi kesehatan manusia
dan lingkungan dengan cara menyerahkan
limbah peralatan ke titik pengumpulan
yang ditugaskan untuk mendaur ulang
limbah peralatan listrik dan elektronik, yang
ditunjuk oleh pemerintah atau otoritas
setempat. Pembuangan dan daur ulang
yang tepat akan membantu mencegah
potensi konsekuensi negatif terhadap
lingkungan dan kesehatan manusia.
Hubungi otoritas setempat untuk informasi
lebih lanjut tentang lokasi serta syarat dan
ketentuan tempat pengumpulan tersebut.
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BY Hdopmauma no TexHnke 6e3onacHOCTL

Bo n3bexxaHne NopakeHus 3/1eKTPUUYECKNM TOKOM, BO3ropaHns Nan TPaeBM, Bbi3BAHHbIX
HEKOPPEKTHbLIM NUCMOMb30BaHMEM YCTPOWNCTBA, Nepes Hayanom paboTbl BHUMATEIbHO NpoYTUTe
PYKOBOACTBO MOMb30BaTeNs 1 COXPaHUTe ero Ass ganbHenwero Ncrnosib3oBaHus.

OrpaHnuyeHuda no
aKcnyatauumn

272

- B uenax obecneueHuns 6e3onacHoOm 3KcnayaTaunm 1 Bo n3bexxaHne puckos

He 40oMyCcKaeTcs NCNonb30BaHNe JAHHOIo N3aenns AeTbMu Maaglue
8 NeT n IMuamMm C OrpaHNUYeHHbIMN PU3NYECKNMIN, CEHCOPHBIMN NN
YMCTBEHHbIMN CMOCOBHOCTAMM, @ TaKXe C OrPaHNYEHHbIM OMNbITOM WA
3HaHMAMK, 6e3 NpncMoTpa POANTENS NN OMeKyHa. He no3BonanTe geTam
OCYLLEeCTBAATb YMCTKY 1 TeEXHMNUYeCcKoe 0b6CcnyXnBaHme ycTtponcTea 6es
npMcMoTpa.

- [laHHOe YCTPOICTBO OCHALLEHO aKKyMYy/ATOPOM, KOTOPbI AO/KHbI

3aMeHATb TOJIbKO KBaI'IVICbVILI,VIpOBaHHbIe TexHnyeckme cneunannctbl.

- Y6epuTe NOCTOPOHHME NpeaMeThl U3 30HbI 419 YOopKu. He no3sonanTe

AeTtam nrpatb C yCTpOVICTBOM. Ybeantecb, UTO AETU N XNBOTHbIE HAX0AATCA
Ha 6e3onacHoOM pacctosaHnm OT YCTPOUCTBaA BO BpeMA pa6OTbI.

- 3anpewaeTca yCTaHABANBATb, 3apAXKaTb U MCMONb30BaTb YCTPOWCTBO B

BaHHOW KOMHaTe 1 B6an3m baccenHoB.

- [laHHOe yCTpOVICTBO npegHasHayvyeHo TOJ/IbKO AJ14 OYNCTKN MoJia B

OOMALLHWX YC/I0BUAX. He Mcnonb3ynTe ero Ha OTKPbITOM BO34YyXe, MHbIX
MOBEPXHOCTAX, KPOMe MnoJia, a TakKe B KOMMepYyeCKNX Nan npoMblLLNEHHbIX
nomMeLueHunax.

- Ecnn kabenb nuTaHuns noBpexaeH, saMmeHunTe ero cneynasjibHblM

Kabenem nnm KOMMNIEKTOM, I'IpVIOGpETEHHbIM y nponssoanTesia Nan B
COOTBETCTBYHOLLUEM CEePBNCHOM LLeHTpPeE.



NHdopmauma no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHuyeHwmns no
aKcnayataymn

- He ncnonb3ynte pobota B 061acTax, pacrnonoXeHHbIX Hag nosnom, 6e3

3awWwmTHOro bapbepa.

- 3anpeLlaeTca nepeBopaurBaTtb poboTa. 3anpeLlaerca nepeHocnTb poboTa

[ep>a ero 3a KpbILKy 1Aapa, KpbiWwKy camoro poboTa nam 6amnep.

- Ncnonb3yinTe poboT-nblsiecoc B cpefax C TeMmnepartypon oKpyxatoLLemn

cpeabl Bbiwe 0 °C unm Hxe 40 °C. YbeaunTech, UTO HA MONY HET XKNOKOCTEWN
W INMNKNX BeLLecTB.

- Bo n3bexaHme noBpexgeHns nan HapyleHns paboTtbl yCTponcTea

1N3-3a BOJIOYEHNS NPeaMeToB, Nnepep ero BKaueHnem cobepunte Bce
NMOCTOPOHHME NpegMeThl C nona 1 ybepnte NnpoBoaa v kKabenn NnnTaHms ¢
NyTV OBUXEHWNS YCTPOICTBA BO BpeMs yB6opKu.

- Y6epuTe c nona xpynkue n Mesnkne npeametbl, uTobbl po60T He Bpe3asncs B

HNX N He noBpegwnn.

- He gonyckante nonagaHnsa BOA0OC, NanbLeB v ApYyrx yacten Tesa Bo

BCacbiBakLee oteepctmne poboTa.

- 3anpeLlaeTcd NCNosb30oBaTb yCTpOI7ICTBO B KOMHaTe Co cnawnm

MnageHuem nnan pebeHkom.

- He pa3smewanTe Ha poboTe geten, XNBOTHbIX NV Kakne-nnbo npegmeThbl,

HEe3aBMCMMO OT TOro, OCTaHOBJ/1IEH OH WJT ABUXXETCA.

- He ncnonb3yiTe poboTa Ans ybopKn ropsLLmnx BelecTs. 3anpeLaercs

ncnonb3oBaTtb poboTa A8 ybopKu BOCMIAMEHSHOLLMXCS U TOPHUMX
XNJKOCTeN, arpeccBHbIX rTa30B, Hepa3baBneHHbIX KNC/IOT AN
pacTBopuTenen.

- He ncnonb3yiTe po6oTa ans ybopkn TBEpAbIX 1 OCTPbIX NPeaMeToB.

3anpeLlaeTcsa NCcnosib30BaTh PoboTa AN YOOPKM KaMHEN, KPYMHbIX KyCKOB
Bbymaru 1 opyrux npegMeToB, KOTOPble MOTYT 3aCTPsTb B YCTPOWCTBE.
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BY NHdopmaumsa No TexHMKe 6e3onacHoOCTr

OrpaHuyeHuna no
aKcnayatauumn

AKKymynatop un
3apapkKa
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- Nepes OUNCTKOM 1 PEMOHTOM BbIK/HOUNTE YCTPOWMCTBO M OTKIOUMTE ero ot

PO3eTKN.

- 3anpeLlaeTca NpoTMpaTh poboTa 1 6a30BYH CTAHLMIO BAXKHbIM

MOMIOTEHLEM UMM MPOMbIBATb XNAKOCTbH. [10C/1e OUMCTKI MOOLLNXCA
Aetanen nx HeobxoAnMo MOMHOCTBIO MPOCYLWNTb Nepes, NOBTOPHOA
YCTAHOBKOW M CMO/Ib30BaHNEM.

- Vicnonb3yiiTe gaHHOe YCTPOWCTBO COMMAacHO PYKOBOACTBY MO/b30BaTeNA.

3a y6bITKM 1 ywepb, BO3HMKLLVE N3-3a HecobnaeHns NHCTPYKUWIA,
OTBETCTBEHHOCTb HEecCeT Nosb3oBaTesb.

- 3anpeLLaeTcs 1Crno/ib30BaTb aKKyMyNAaTOP U 6a30BYH CTAHLMIO C

byHKLMen CaMOOUnCTKY OT APYrvx npon3ssogntenen. icnonb3syinTe TONbKO
c 6nokom nutaHma RCDDO301.

- 3anpeLlaeTcd caMmoCcToaTesIbHO pa36|/|paTb, PeEMOHTMPOBATb NN

MOONNLMNPOBATb aKKyMynsaTop nan 6a3oByto CTaHUWIO C YHKLMEN
CaMOOUMCTKN.

- 3anpewaeTca pasmeLlatb 6a30BYH CTAHLMIO C PYHKLMENR CAMOOUNCTKN

pPaaoM C NCTOYHWMKOM Teria.

- 3anpeLlaeTca NpoTMpPaTh UM OUNLLATL 3apsAHbIe KOHTaKTbl 633080

CTaHLUMN C dhyHKLMEN CaAMOOYNCTKN BIAXHbIM MOAOTEHLEM WA BAAXHbBIMN
pykamu.

- 3anpeLlaeTcd yTUAN3npoBaTh CTapble akKyMynAaTOPbl HeEHagnexalinm

obpa3om. Hepaboune akkymynsiTopbl C/iegyeT C4aBaTb B COOTBETCTBYHOLLME
MyHKTbI NepepaboTku.



NHdopmauma no TexHnke 6esonacHocTn

AKKyMyngaTop n
3apsagKa

TexHunkKa
6e3onacHoCTU Npn
NCNoNb30BaHNN
nasepa

- Ecnm kabenb nutaHms noBppexaeH nam caoMaH, HeMmegneHHO npekpatmTte

NCNONb30BaHMe YCTPOWCTBA N 0bpaTuTech B CyX6y NOCNenpoaakKHOro
ob6CcnyXrBaHusl.

- Nepefn TPAHCMOPTUPOBKON ybeamnTech, UTo Po60T BbIK/OUEH, U MO

BO3MOXHOCTW XPaHWUTE ero B OPUrMHANIbHOW YMaKoBKe.

- Ecnm poboT He BygeT ncnonb3oBaThCs B TeueHme oInTesIbHOro nepuoga,

NMOMHOCTbLIO 3aPAANTE Ero, OTKIOUNTE N XPAHUTE B CYXOM MPOX/1aAHOM
MecTe. Bo nsbexaHve upesMepHoO paspagKky akkyMynaTopa 3apsxanrte
pob0oTa He peXke 04HOro pasa Kaxable Tpu Mecsaua.

- JlasepHbI AaTUMK B 3TOM 134NN COOTBETCTBYeT cTaHaapTy IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 ans nasepHbIX n3gennn knacca 1.
M36erante NpssMOro KOHTaKTa C rMasamMm Bo BpeMs MCnosib30BaHMs Takoro
yCTpOWCTBaA.

NA3EPHOE N3AENNE KJTACCA 1
MOTPEBUTEJIbCKOE JTASEPHOE U3E/INE
EN 50689:2021
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BY Hdopmauma no TexHnke 6e3onacHOCTL

Mepbl - TIPOAYKT [OMKEH TPAHCMOPTMPOBATLCA B yNakoBKe. He nogsepranTe npogykT
NPefoCTOPOXKHOCTN  AdBNIEHNIO NNV yAapaM BO BPeMst TOaHCMOPTUPOBKM.
npn XpaHeHNn n - Moxanyncta, nsberarite CUAbHbIX CTOIKHOBEHW BO BpeMs TPaHCMOPTMPOBKN.

TPAHCNOPTUPOBKE - He TpaHcnopTtupynTe npubop npu Temnepatype Boiwwe 50 °C nan Hmxke -20 °C.

- B TeueHne KOPOTKOro Nepnoga, Hanprumep ogHOro Mecsaua, npnbop
pPeKoOMeHAYEeTCs XpaHnTb Npu Temnepatype ot -20 °C go 50 °C n oTHOCUTEeNbHON
BNaXHoOCTN 60 % £ 5 %. B TeueHne gnanTenbHOro BpeMeHn xpaHuTte npmnbop npu
TeMnepatype okpyxatoLen cpegbl ot 0 °C go 40 °C.

- YTnnnsupynite npubop Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok cnyxbbl nogonget
K KOHLY, YTUAN3npynTe Nnpnbop B COOTBETCTBUM C MECTHbIMM 3aKOHaMM 1
rnpasnaamMy CTpaHbl NV PErnoHa, B KOTOPOM OH MCMOJb3yeTcs.

MpaBuna n ycnoBusa peanvsaunn: 6es orpaHnNyeHunin.

IMnopTep NpoAaeT 3TOT NPOAYKT; MHopMaLMio 06 NMNopTepe CM. Ha
yrnaKoBKe.

CBegeHnsa 06 MMnopTepe 1 KOHTaKTHas MHAOPMaLNA oTaena Noc/IenpoaaX)Horo
06CNYXNBAHNA YKA3aHbl HA YMAKOBKe.

[arta n3rotoBneHvsa: CM. Ha ynakoBke
Cpok cnybbl Mpoaykumm 3 roga.
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NHdopmaumsa no TexHnKke 6esonacHocTn

BHNMAHWE!

Bo nsbexaHme onacHoOCTn n3-3a CﬂyHaVIHOFO C6p0C3 TEPMOBbIK/KOUATENA 3anpeLllaeTcd NnogaBaTb
nMMTaHne Ha |'|pV|60p yepe3 BHeLUHee nepeknryarLlee yctTponcTtBo, HanpmMmep tfanmMmep, Nin
MNOAK/MKOUATb €ro K uerv, KoTopas perynapHoO BK/IKOUaAeTCAa U BbIKTHOYAETCAd SHEPIrocCNCTeEMON.

ﬁ TonbKo ANg NCNONb30BaHNA B MOMeLLeHnn

] MpounTanTe pyKOBOACTBO MOJIb30BaTeNs

HacToswum komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto Tun pagnoobopyaosaHus RLD35GD cooTtBeTcTBYeT TpeboBaHnaM Aupektnsbl 2014/53/EU.
MOoAHBIN TEKCT AEKNapaLnn 0 COOTBETCTBMN HOPMATMBHbLIM TpeboBaHmam EC gocTyneH no cneayrowemy agpecy: https://global.dreametech.com
MNMoapo6Hoe aneKTpoOHHOE PyKOBOACTBO CM. No agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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BT 0630p n3genus

Pob6ot

o () KHOMKa nutaHns/y6opkn

- HaxMuTe 1 yAepKMBANTE KHOMKY B TEUEHME 3 CeKyH/, UTOObI BKIHUMTD
NV BBIKMOUNTL POBOTA

- HaxmuTe, uTobbl HauaTh YBOPKY, KOraa PoBOT BKMOUEH

o {3 KHOMKa BO3BpaTa Ha CTaHLMI0/TOUeUHON YEOopKM
- HaXXMuTe KHOMKy, YTobbl 0TNPaBuUTL poHoTa 06paTHO Ha Ha3oByo
CTaHLMIO
( v ) - HaxmuTe 1 yaepKrBaiTe KHOMKY B TeYeHue 3 cekyHs, YTobbl HauaTb
TOYEUHYH0 YOOPKY

KHOMOYHbIV NHANKATOP COCTOSHNSA

- MocTosHHO ropuT 6enbiM: yOopKa NPOA0IKAeTCa v yBopKa
3aBeplueHa

- BbICTPO MUTraeT opaHXeBbIM: OLLINOKA

- Meg/ieHHo MuraeT 6efibiM: POOOT 3aPAKAeTCs, KOra YPOBeHb 3apsaa
AKKYMY/IATOPA He HU3KNI

MpumeuaHwue.

- HaxxmuTe nobyro KHOMKy Ha poboTe, uTobbl NOCTaBMTbL NpoLecc
Ha nay3y, noka poboT BbINoAHAET yBopKy nan Bo3BpaLlaeTcs aas
3apaaKun.

- BNIOKMPOBKY OT AeTeli MOXHO BK/TKOUNTb 1 BbIK/TKOUNTb C MOMOLLbIO
npuaoxeHuns Dreamehome.
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0630p n3pgenunsa

P060T N 0aTtymkm [Jatunkn nepenaga BbICOThI

i
—
@ %) BceHanpaBneHHoe Koneco
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| ©  3apagHble KOHTaKThbI
BokoBas WweTka o———
KpblWwKa nngapa o I o 3alnTa LWeTKn

% == / o Jlnpap ﬂ;ﬁ

o OCHOBHOE Koneco
o OCHOBHbIE LLETKN

o Bamnep OcHoBHOE Kosleco © R = ﬂ[ﬂ
D = o 3aXNMbl 3aLUNTBI LLETKN
[laTunKkn Bo3Bpara Ha w y
cTaHunio o BeHTUNALMOHHbIE

OTBEPCTUA CNCTEMDbI
0 aBTOOMOPOXHEHNA

———————° KHonka cbpoca

- HaxmuTe 1 yaepKmsaiite KHOMKy .
B TeUueHue 3 cekyHz, uTobbl KoHTenHep anga nbinn

BOCCTAHOBWTb 3@BOACKNE HACTPOWKN 3aXKNM BeHTUNALMNOHHOE
KOHTEI‘;IHEpa ons oTBepcCTMe CNCTeEMbI
° NHpnkaTtop Wi-Fi nblAn ABTOOMNOPOXHEHMS
B =
//< /\

o KpbllwKa

. 3axknm
o KoHTelHep Ans nbiav

nneTpa
[Jatunk kpas ® P \ /
bak ans sogbl
OTBepcTue AN BbiMycka BO3ayxa ®dUNLTP

o Mogynb wBabpbl
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BT 0630p n3genus

Moaynb wBabpbl bak gns Bogbl

[epxatenb Hacagku gns wWeabpbl
KpblLLKa BMycka Ans Boabl

Bnyck ans Bogbl

3aXnM pa3bnoknpoBKM

© 3aXKNMbl PA36IOKNPOBKU

Hacagka ans weabpbl

o 30Ha KpeneHns Hacaakn Ans LWeabpbl
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o Kpbiwka

ba3oBas CTaHLMSA C CNCTEMON %
aBTOOMOPOXKEHNS

© Lllenb Mewwka gas cbopa nbian

o QUNLTP

0O6nacTb cnurHana

o IHAMKAaTOp COCTOAHNSA

- MOCTOSIHHO ropuT 6enbiM: 6aszoBas cTaHUMs
nogknyeHa K UCTOYHWUKY NNTaHns

3apsaHble KOHTaKTbI
- MepgneHHo muraet 6enbiM: poboT 3apsKaeTca

- BbICTPO MUraeTt opaHxeBbIM: ownbka 6a3oBon
CTaHummn

YpnnHuTenbHaa naactnHa pamnol

BeHTUNALVOHHbIE OTBEPCTUSA
C/CTEMbI aBTOOMOPOXXHEHWNA

o MOHTa)XHbI BUHT

o KpbllUKa BO3AYXOBOAA

MopT NuTaxna

LLlenb oTceka gna o
XpaHeHus Kabens NnuTaHns
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MoparotoBka goma

TR

Mepeg Hauanom y6opky y6epuTe C nosa HeycTonunBble, XpyrKie,
LieHHbIe U/IY omacHble NMpegMeThl, a TakKe Kabenn, oaexay, NrpyLKkm,
TBepAble 1 OCTPbIe NMpeAMeThl, UTo6bl PO6OT He 3aMyTasncs B HUX, He
rouapanasn/He ONpPOKMHY/ U He NOBPeLus Takne NpeaMeTbl.

Lou

i
v

OTKpOiTe ABepb NoMeLLeHns, B KOTopoM ByaeT npoBoanTbCs ybopkKa,
1 pacctaBbTe Mebesnb Takum 06pasom, utobbl ocTaBnTb GonbLue
NpoCTpaHcTBa Ans ybopku.

MpumeuaHwue.

MNepep ybopkol ycTaHoBUTe dhn3nyeckne bapbepbl y OCHOBAHWS
necTHULbl, YyTobbl 06ecrneunTts 6esonacHocTb 1 6ecnepeboNHOCTbL
pabotbl pobora.

Hnn

He BcTaBavite nepep po60TOM, B ABEPHOM MPOEMe VN Y3KOM
npoxoge, Ytobbl He NpensTCTBOBaTb POBOTY C pacrno3HaBaHnem 30H
npepcrosien ybopku.

- Mpy NepBOM UCMONb30BaAHMN POBOTA HAaXOAMTECH B 30He Y60PKU, UTOBbI BOBPEMS yB1paTb MOCTOPOHHVE NPeaMeThl C ero nyTu.
- He ponyckaiTe 3acacbiBaHs MblJecocoM TBePAbIX NMPeAMeToB, TakUX Kak KAMHU, CTanbHbIe LUAaPVKW 1 AeTany UrpyLUeK, a TakKe OCTPbIX NMPeaMeToB, Takux
Kak CTpoVTenbHbI Mycop, 6UToe cTekno 1 rBo3au. Mpu HecobatoAeHNN SaHHOMO TPeBOoBaHYS HA MOy MOTYT OCTaTbCs LlapanmHbl.



Mepepn ncnosnb3oBaHnem

1. PazmectnTe 6a30ByH0 CTAHLMIO N NOAKAOUNTE ee
K po3eTKe

PacnonoxuTte 6a30BYH0 CTAHLMIO HA MAKCMMAasbHO OTKPbLITOW NMOBEPXHOCTA
B MecTe €O CTabu/ibHbIM CUTHANoM Wi-Fi. PYKOBOACTBYSCb PUCYHKOM,
OCTaBbTe LOCTAaTOUHO MecTa 1 ybepurTe Nobble NpeaMeThl 13 3aTEHEHHO
obnactn. MogcoeanHnTe Kabenb NUTaHNA K 6A30BON CTAHLUN 1
NOAK/IKUMNTE ero K po3eTtke.

HapexHo BcTaBbTe Kabenb
NUTaHNs TaK, 4Tobbl 3aropencs
NHANKaTOP.

>15m

NMprnmeuaHne.

- YbepuTecb, uTo B 061aCTV CUTHANA HEeT MOCTOPOHHUX NPeaMeTOoB.
- PekoMeHpayeTcs pasMelyatb 6a30ByH0 CTAHLUMIO Ha KadhenbHOM nan
MPaMOPHOM MOy, TaK Kak Ha AepeBsAHHOM MOy N KOBPax MoryT

obpa3zoBartbCcs NSITHA OT BOAbI.

2. YCTaHOBUTE YA/INHUTE/IbHYIO N1ACTUHY paMnbl

3. 3apsaguTte poboTta

Mpwu ycTaHoBKe poboTa coBMeCTUTe 3apsaHble KOHTAKTbl B H/XKHEeN
yactv poboTa ¢ 3apaAHbIMN KOHTaKTaMy 6a30BOW CTaHUMN: poboT
ABTOMATNYECKM BKAOUNTCS Y HAYHET 3apsKaTbCs.

Mocne Toro, kak poboT ByAeT NOHOCTLIO 3apPSXKEH, NHANKATOPbI COCTOSHWS
Ha poboTe 1 6a30BOW CTAHLMN OCTAHYTCS rOpeTb B TeueHne 10 MUHyYT, a
3aTeM MoracHyT.

il
Il
il

W

(T
L

MpumeyaHune. PekomeHAyeTCs MOIHOCTbIO 3apAAnTb po60Ta nepepg
nepBbIM NCMOSIb30BAHNEM.
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MoaknoUveHne K yCTPONCTBY C MOMOLLbIO NpnnoxxeHns Dreamehome

1. 3arpyska npunoxeHuns Dreamehome

OTcKaHupyiTe QR-KoA, pa3MeLLeHHbI Ha poboTe, Unn BBegmTe
«Dreamehome» B MONCKOBOV CTPOKe MarasnHa NpuaoXKeHwuii, 4tobbl
3arpy3nTb 11 YCTAHOBWTb NPUIOXKEHNe.

QR-Kop,

MpumeuaHwne.

- NopaepxnBaercs Tonbko ceTb Wi-Fi c uactoTton 2,4 ITu.

- MprnoxeHne perynspHo obHoBnseTcs. dakTnyeckne AencTens
MOTYT OT/INYATbCA OT YKa3aHHbIX B JAHHOM pyKOBOACTBe. CrnenyniTe
VIHCTPYKLMSAM, ONMMPAasCh Ha TEKYLLYO BEPCUIO MPUIOKEHNS.

2. DobaBneHne ycTponcTea

OTKpoViTe npunoxeHve Dreamehome, HaxMnTe «OTCKaHNPOBaTb QR-KOA,
LN MOAKAOUEHMSI» U eLle pa3 OTCKaHUpYTe TOT ke QR-Kog Ha poboTe,
uT0bbl fO06aBUTL YCTPONCTBO. /19 3aBepLUeHNs NogkntoueHns K Wi-Fi
cnepyinTe NogcKasKkam.

MpumeuaHwme.

- YT06bI COpOCKTBL HACTPOWKN Wi-Fi, noBTOpUTE War 2, a 3aTeM ciegyniTte
VHCTPYKL MM, UTO6bI 3aBepLUMTbL NoakntoueHne Wi-Fi.

- Mocne nogkntoveHns K goMaluHen cetn Wi-Fi yctporictso camo byaet
NbITaTbCs aBTOMATNYECKM BOCCTAHOBUTL coefHeHre npu cbosx
(Hanpumep, OTK/IKOYEHVE 3NEKTPOIHEPTNN UK HeyriaTa cueToB). ITo
Heobxoanmo ans obecneueHns 6ecnepeboiHol paboThl.

- [lna OTKNHOUEeHNS YCTPONCTBA OT ceTn Wi-Fi HaxMnTe n yaepxnBante
KHOMKy cbpoca Ha po6oTe B TeueHmne 3 cekyHg,

KHonka cbpoca

NHpvkaTtop Wi-Fi

- MegneHHo
Muraet: oxmngaet
NoAKMYEHNs

- BbbICTpO Muraert:
BbINONIHAETCS
nogknwyeHune

- BKniouveH:
noAkKn4veHne
BbIMO/IHEHO



Mopaaok ncnonb3oBaHns

BknoueHwne/BbIK/IlOUEHNE

YTo6bI BKIOUNTL POBOTA, HAXKMUTE 1 YAEePXKUBAVITE KHOMKY NUTAHWS B
TeyeHune 3 CeKyHA. IHAMKATOp NUTaHNS JOKEH 3aropetbes. MomecTtnTe
po60oTa Ha 6A30BYy0 CTAHLMIO: POBOT AOKEH ABTOMATMUYECKIN BKIHOUNTLCS
1 HauaTb NpoLecc 3apsaaku. s BbIKIoUeHVs poboTa CHUMKTE ero ¢
6a30BOI CTAHLWK, MOC/E Yero HAXMUTE 1 YAePXKNBANTE KHOMKY MUTaHUS B
TeyeHune 3 CeKyHa,.

BbICTpoe NocTpoeHne KapTbl

Mocne NepBoi HACTPOVIKIN CETV CeLyNTe MHCTPYKLMUSM B MPUIOXKEHNN,
UTO6bI BBICTPO MOCTPOUTL KapTy. POBOT HAUHET CTPOUTL KapTy, He
npwvictynas K ybopke. Mocsie Toro kak po6oT BepHeTcs Ha 6a30Byt0
CTaHUVo, MOCTpoeHyie KapTbl ByeT 3aBepLUeHo 1 KapTa ByaeT coxpaHeHa
ABTOMAaTVYecKu.

Hauano y6opku

Mocne BKAtoUeHNs poboTa HaXXMUTE KHOMKY MUTAHWUS, YTO6bl HaYaTb
y6opKy. POHOT BbICTPOUT TOYHbI MapLUPYT, CUCTEMATUYECKN OYNCTUT
MOBEPXHOCTY BAO/b KPOMOK U CTEH, @ 3aTeM 3aBepLunT y6opKy B Kaxaom
KOMHaTe no S-obpasHoMy MapLupyTy, 4To6bl 06ecneunTbs MakCUManbHy
3pheKTUBHOCTb OUNCTKN.

MprMeuaHue.

- PekomeHpyeTcs, uTobbl Nnepep ybopkor poboT nokuHyn 6a3oByto
cTaHumio. He nepemellarite 6a30Byt0 CTaHLNIO, KOrga poboT BbINOAHAET
y60opKy. ITO rapaHTupyeT, yto poboT 6GecnpensTcTBEHHO BepPHeTCs Ha
6a30Byt0 CTAHLMIO.

- Mocne Toro Kak po6oT 3aBepLnT y6OpKy 1 aBTOMAaTMYeCcK/ BepHeTcs
Ha 6a3oByto cTaHUMO, 6a3zoBas CTaHLMS 3anyCcTUT nNpoLiecc
ABTOOMOPOXKHEHUS. B MpUN0XeHNN AOCTYMNHbl 4OMNONHNTE/IbHbIe
HaCTPOWKMN.

MNaysa/cnawmin pexnm

Bo BpeMsi paboTbl poboTa HakMuTe Ha byt KHOMKyY, uTobbl caenatb
nay3y B npouecce y6opku.

Yepes 10 MUHYT Nocse NPYOCTaHOBKM POBOT aBToOMaTyecky nepenger
B CMALLWIA pexknM. Bce nHAanKaTopbl Ha poboTe BbiktoYatoTcs. 415
BbIXOfA M3 CMALLEro pexnMa HaxxmMuTe N6yt KHOMKy Ha poboTe nan
BOCMO/b3YyNTECh MPUNOXKEHNEM.

MpumeyuaHne. Mocsie NPUOCTAHOBKM 1 BO3BpaTa pobota Ha 6a3oByto
CTaHLMIO TEKYLLMI NpoLecc y6opKkn byaeT npepBaH.

ABTOMAaTnueckoe Bo306HOBNEHNE Y60pPKN

Ecnvi 3apsag, akKyMynsaTopa CIVWKOM HU3KUIA, po60T aBToOMaTyeckm
BepHeTcs Ha 6a30BYH0 CTaHLMIO AN 3apAAKK. [Mocne 3apsapkn
aKKyMy/aTOpa 40 COOTBETCTBYHOLLEro YPOBHSA PO60T BO306HOBUT
BbINO/IHEHVE He3aBepLUEeHHbIX 3a4a4 Nno ybopke.

MpriMmeuaHme. 15 NCNONb30BaHNs AAHHON (OYHKLIMIN OTKPOKTE ee B
MPVIIOXEHUN.

Pexxnm «He 6ecnokonTb»

B pexnme «He 6ecnokontb» poboT He CMOXeT BO30OHOBUTL YOOPKY.

B 3aBOACKMX HACTPOIKax pexunm «He 6ecnokonTb» BblK/IOUYEH MO
YMONYaHM0. BKAOUNTb pexmnm «He 6eCnoKonTb» NN N3MEHUTb ero
ONNTEeNbHOCTb MOXHO B MPUIOXKeHUW. o yMonyaHuto ans pexnma «He
6ecnokonTb» HacTpoeH nepunog BpemeHn ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeuaHwue.

- YBopKa no pacnmcaHnio Npu BKIKOYEHHOM pexnme «He 6ecnokonTtb»
ByaeT BbINOAHATLCSA Kak 06bIuHO.

- Po60T BO306HOBUT yBOPKY B MECTE OCTAHOBKM MOC/E BbIXOAA U3 pexnma

«He 6ecrnokounTb».
285



Mopanok ncnonb3oBaHuA

ToueuHas ybopka

Ecnn poboT-nblfiecoc HaxoAnTCsA B COCTOSHWM Nay3bl, HAXKMNUTE N
yAepXnBanTe KHOMKY {F B TeUeHue 3 CEKYHS, UTOObI MepeiTn B pexnm
ToueyHou y6opku. B 3TOM pexrmMe poboT BbIMONHUT YBOPKY KBagpaTHOro
yyactka 1,5 x 1,5 meTpa BOKpyr cebsi n 3aTeM BepHeTCs B MCXOAHOe MecTo
rnocse 3aBepLleHns To4eyHor ybopKm.

Mepe3arpy3ka po6ota

Ecnn poboT He pearnpyeT Ha KOMaHAb! AN He BbIKIOUAETCS, HaXMUTe

N yAepxnBariTe KHOMKy NUTaHWs B TeyeHve 10 cekyHA AN1s ero
NMPVHYAUTENIbHOTO BbIKIOUYEHNS. 3aTeM HAXMUTE N YAEPXKMBANTE KHOMKY
NUTaHWs B TeyeHne 3 ceKyHs, 4Tobbl BKAOUNTL poboTa.
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Ncnonb3oBaHune hyHKLNN BNaXkHon y6opku

MpumeuaHune. [119 JOCTVIXKEHVA YYLINX Pe3yNbTaToB PeKoMeHayeTcs
NPOMbINIECOCKTb MOJbI HE MEHEE TPeX Pas nepes nepBoi BAAXKHOW
ybopKoi.

1. HaxxmunTe 3axnm paBﬁl’IOKVIpOBKVI 1 BblHbTe 6ak ans BoAbl.

2. OTKpOWATE KPbILKY BMyCKa ANs BOAbI, HANonHUTe 6ak BOAOW 1 MAOTHO
3aKPOWITE KPbILLIKY.

MpuMeyaHwue.

- 3anpeLyaeTcs NCrnosb30BaTh YMCTALWEe AW Ae3nHprunpyowee
CpeacTBo.

- He HanonHslite 6ak ropsivyer BOOW, Tak Kak 3TO MOXKeT NPUBeCTU K ero
nedopmaunn.



MopsAAoK NCNoIb30BaHNA RU_

3. CMounTe Hacapky Ans WBabpbl 1 BBIKMUTE NINLLHIOK BOAY. YCTaHOBMTE 5. Korpa poboT BepHeTcs Ha 3apsaaKy nocne y6opKu, HaXMnTe Ha 3aX1Mbl
Hacagky ans weabpbl, Kak NOKa3aHo Ha pPUCYHKe. pa3bnoKNpPOBKN, UTOBbI CHATL AepxaTeslb Hacafku Ana weabpeol, n
NPOMOWTe HacagKy Ans Wwaabpbl, UTOObI NPefoTBPaTUTL NOsBEHNE
naeceHn 1 3anaxos.

4. BHOBb yCTaHOBUTe 6ak A/1% BOAbI 1 AepXaTenb Hacagkun ans waabpel,
KaK NMoKa3aHo Ha PUCYHKe: OHW AO/MKHbI BCTaTb HA MECTO CO LLeUKOM.
Y1o6bl HauaTb YOOPKY, HAXXMNTE KHOMKY NUTaHWS AN BOCNONb3YyNTeCh

npuoKeHneM. \
\\
MpumeuaHwue.
- MoliTe HacagKy Ans Weabpbl MoC/1e KaXA0ro NCNosib30BaHWs N perynspHo
cAnBanTe Hencnonb3oBaHHY Boay 13 baka Ang Boabl.
B ) - Korga po6oT He BbINOMHAET BAAXHYH yOOPKyY, MOy b LUBABPbI HY>XHO
LLlenyok > - : - CHMMAThb.
Ve
MpumeuaHwue.
- He peKkomeHAyeTCs NCMONb30BaTh PYHKLMIO BIAaXXHOW yOOpKN ans
KOBPOB.

- Micnonb3yiite NpuaoXeHne, YTobbl NPy HEOBXOANMOCTM OTPErYINPOBATL

BNaXHOCTb Hacaakm gnsa LIJBaprI. 287



BY MnaHoBoe o6cnyxuBaHue

KoMMoHeHThI
[ns obecneueHns Hagnexallein paboTbl Nbllecoca pekoMeHAyeTcs BbIMOHATb ero njiaHoBoe 06cnyxnBaHvie B COOTBETCTBMM C pasfenom «/cnonb3oBaHne
NpVHaAAeXXHoCTel» B MPUIOXKEHUN Nan c Tabnuuen Huxe.

KomnoHeHT

YacTorta 06cnyxuBaHns

YacroTa 3aMeHbl

KomrnoHeHT

YactoTta 06cnyKnBaHus

YacToTa 3amMeHbl

Hacagka ons weabpsbl

Mocnie Kaxporo
NCMNONb30BaHNS

Pa3 B 3-6 mecsaueB

Bamnep

OCHOBHbIe LLeTKN

BokoBas LieTka

DUNLTP KOHTelrHepa
AN Nbinn

Pas B 2 Hegenn

Pa3 B 6-12 MecsLeB

[laTunk Kpas

Pa3 B 3-6 mecsaLeB

BceHanpaBneHHoe
Kosieco

06nactb curHana

3apaaHble KOHTaKThbI

BeHTUNALUVIOHHbIE
OoTBEPCTNS CNCTEMbI
AaBTOOMOPOXHEHNA

Nvpap

JaTunkn Bo3BpaTa Ha
CTaHUWMo

Pas B mecaL,

[atunkn nepenaga
BbICOTbI

HWXHss yacTb poboTa

Pa3 B mecay,

KoHTelHep Ans noian

OCHOBHbIe Kosieca

bak ans Bogbl

OunwaTtb No mepe
HeobxoanmocTn

Mewwok gna cbopa
nblan

Pa3 B 2-5 mMecsaueB
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MpumeuaHue. Yactota 3amMeHbl 3aBUCAT OT crnocoba ncnonb3oBaHMa poﬁoTa.
Mpvi BO3HMKHOBEHUNY NCKNHOUYNTENbHbIX obcToATENBCTB cnepyet BbINOMHUTb

3aMeHYy KOMMNOHEeHTOB.




MnaHoBoe o6cnyXnBaHue

Mopynb Bna<Hoi y6opku

1. CHMMNTe BaK ANs BoAbl N fep)KaTeflb Hacaakn gas weabpsbl. 3. BbineinTe Boay 13 6aka. BoiMoliTe 6ak ogHOM BOAON 1 fainTe emy
BbICOXHYTb Ha BO34yXe nepeg noBTOPHOW YCTAHOBKOA.

MNprMeuaHne. He cTaBbTe 6ak ANs BOAbI NOA NPSIMble CONTHEYHbIE YUl

4. Eciv Boga TeueT MeAsIeHHO UM HePaBHOMEPHO, OUMCTTE OTBEPCTME

. . [15 BO34yXa Ha KPblLLKe BMycKa 415 BOAbI.
2. CHAMITE 1 NPOMOITE HACaAKy ANs WBabpbl TONBKO BOAOWA, 3aTEM

MOSIHOCTbHO BbICYLUNTE HacaKy nepen I'IOBTOpHOIZ yCTaHOBKOI?I.
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BY MnaHoBoe o6cnyxuBaHue

OCHOBHbIe LWeTKn

1. HapaBnTe Ha 3aXXNUMbl 3aLUTbI LLLETOK, YTOObI N3BNEeUb 3aunTty 3. BctaBbTe gepxartesib OCHOBHOW LLETKN B Pa3beMbl NO4 HAKNOHOM
LLLEeTOK N A0CTaTb WeTKN N3 po60Ta. BHW3 TaK, YT0ObI HarneuaTaHHble CTpenkn 6b1nn HanpasB/ieHbl BBEPX.

2. BbIHbTE LLEeTKM, Kak MOKa3aHo Ha pycyHKe. C MOMOLLbHO MOAXOAALLErO 4. COBMeCTVTe NepefHNin KOHew, 33Tl WETKN C MPOope3bto, BCTaBLTE ero
WNHCTPYMEHTA A8 UNCTKIN YAANNTE BCE BOIOChI, 3anyTaBLUNeCs B LETKAX. BHU3 C HAK/IOHOM, a 3aTeM 3apUKCUPyiTe Ha MecTe.

Mocsie OUNCTKN MAOTHO BTONIKHUTE LLETKN B AepKaTeslb OCHOBHOW LLLEeTKN,

MOKAa OHWN He BCTaHYT Ha MECTO CO LLE/UYKOM.

LLlenyok
\l/

=

MpumeuaHne. byabTe OCTOPOXHbI, BbIHNMANA OCHOBHbIE LLETKN, YTOBbI He
LOMNYCTUTb TPABMY.
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MnaHoBoe o6cnyXnBaHue

bokoBas LieTKa BceHanpaBneHHOe KoJsieco

CHUMNTE N OUYNCTUTE 6OKOByIO LLLEeTKY.

NMpnmeuaHne.

- OTpennTe ocb 1 0604 BCEHANPABAEHHOTO Koseca C MOMOLLbIO
HebonbLWOV OTBEPTKN. He npunarante ypesmepHbIX YCUANNA.

- MNpomoliTe BceHanpaBaeHHOE KOoMeco Nog NPOTOYHOW BOLOW, TLWATENbHO
npocyLmnTe 1 yCTaHOBMTE Ha MecTo.
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BY MnaHoBoe o6cnyxuBaHue

KoHTelrHep pag Nbinvm n ounbTp
3. OCTOPOXKHO MOCTY4YNTE MO KOP3nHe PuabTPa, YTobbl yaanuTb rpsasb.

1. OTKpOWATE KPbILKY po60Ta M HAXKMUTE HA 3aXXNM KOHTelHepa s nbiau,
uTO0bbI CHATL €ero.

0go

MpriMeuaHme. He NbiTaiTech YNCTUTb PUILTP LWLETKON, Nanbuamv uam
OCTPbIMW NpesMeTaMu, UTobbl He MOBPefUTDL ero.

4. MpoMOTe KOHTeHep A5 NbAn 1 UALTP BOLOW, a 3aTeM
TLLATeNIbHO NPOCYLINTE NX Nepes NOBTOPHON YCTaHOBKOW.

MpumeuaHwue.

- MNpoMbiBariTe KOHTeViHep a8 NblAv U PUABTP TONBKO YNCTOW BOAOMN.
3anpeLlaeTcs NCNonb3oBaTh YNCTALLEe CPeACTBO.

- Wicnonb3ynTe KOHTeHep Ans nbian n UALTP TONLKO Noc/ie Ux NoAHON

292 MPOCYLLKN.



NnaHoBoe ob6cnyxnBaHme

Mewok gnsa céopa nbian

1. BbIHETE 11 YTUAN3UPYIATE MELLOK A5 cbopa Mbinu. 3. YCTaHOBMWTE HOBbIV MELLOK A1 cbopa Mbinu.

MprimeuaHme. MoTAHVTE PYUKy HAPYXKy, UTOObI 3aneyaTtaTb MeLloK As
cbopa MbiAy 1 NPefoTBPaTHTL CAyYaliHOe BbiNaAeHNe Nblin 1 rpsasu.

2. 0UNCTUTE Mbifb U TPA3b C PUALTPA CYXOM TKAHbHO. 4. YCTaHOBWTE KPbILLKY OTCeKa A/ Mbliv Ha MecTo.

‘ﬁ >
M
LETrr e
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BY NMnaHoBoe o6cnyxnBaHMe

[atuvkmn poborta 3apsagHble KOHTaKTbl 1 06/1acTb curHana

MpoTpuTte Aaturkn poboTa MATKON 1 CyXOl TKaHbH, KaK MOKA3aHO Ha PUCYHKe OunNCTVTE 3apAAHbIE KOHTAaKTbl 11 061aCTb CUTHANA MATKOW 1 CyXOW TKaHbH.
HUXKe:

? Jnpap —= ﬁ“\ m W?\
HH\M\M\MH\M\MMHMH\HH\H
LRI oo

W
]

o [JaTuvku BO3BpaTa Ha
CTaHumMi0

o [laTunk Kpas

[.aTunky nepenaga BblCoTbl

BeHTNNALMNOHHbIE OTBEPCTUA CNCTEMbI
ABTOOMOPOXHEHWNSA

MpoTpuTe BEHTUNALMNOHHbIE OTBEPCTUS CUCTEMbI aBTOOMOPOXHEHWSA

pob6oTa n 6a30BOW CTAHLMWN MATKOW M CyXOWN TKaHbHO.
\/’/ S,
i
- Hw
uumuuuuummuimLT

MpumeuaHne. BnaxxHas TKaHb MOXeT NMOBPeAnTb UyBCTBUTE/bHbIE
anemMeHTbl po6oTa 1 6a30BOW CTAHUMN. 1S OUNCTKM UCMONb3YIATE TONbKO
CyXYH0 TKaHb.
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MnaHoBoe o6cnyXnBaHue

Bo3ayxoBopa

EC/n BO34YyXOBOJ 3aCOPEH, OUNCTUTE ero, BbIMOHMB CiefytoLe
nencTeus.

w

. YCTaHOBWTE KPbILLKY BO34YyX0BOAA Ha MecTo.

1. OTKPYTUTE MOHTAXHbIe BMHTbI HA KPbILLIKE BO3AYXOBOAA U CHMUTE
KPbILLKY.

2. MpoBepbTe, He 3a6/10KNPOBAH NN BO34YXOBOA, MOCTOPOHHUMY AKKyMynaTtop

npeametamu. Mpu HEOBXOAMMOCTN OUNCTUTE Eero.

Po60T 060pyA0BaH BbICOKOMPOV3BOANTENBHBLIM TNTUIA-NOHHbBIM
AKKYMyNSATOPOM. [1J19 rapaHTin onTuManbHol paboTsl cnegute, utobbl
akkymynaTop 6bin1 3apsxkeH. Ecim poboT He NCMo/b3yeTcs B TeUeHne
NPOAO/PKNTENIbHOTO BPEMEHW, BbiKNtoumnTe 1 ybepute ero. Bo nsbexaHve
MoBpeXAeHNI oT My6oKoWM paspsakn akkymynaTopa 3apsante pobota
MUHUMYM OfAVH Pa3 Kaxable Tpy Mecsua.
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BY YcrpaHeHue HencnpaBHOCTEN

Mpo6nema

PewweHne

Po6oT He BKItOUaeTcs.

-HW3KWI 3apsag akkymynaTopa. 3apaante poboTa Ha 6a30BOV CTAHLWW 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
-Temneparypa akkyMysaTopa CIMLWKOM BbICOKAs WM CIMLLIKOM HI3Kas. PeKoMeHayeTcs UCcrosib3oBaTtb po60oT-Mbinecoc B
YC/IOBUSIX C TEMMEPATYpoOit OKpyKatoLLer cpegbl Boiwe 0 °C 1 Hke 40 °C.

Po60T He 3apsxaetcs.

-ba3oBas cTaHUMA He NoAKIYEeHa K UCTOUHNKY NMUTaHWA. Y6egutecsb, uto oba KoHUa kabens nuTaHns KOPPEKTHO
MNOoAKNHYEHDbI.
-3apsAaHble KOHTaKTbI 6a30BOW CTaHLNN 1 p060Ta cnabo KOHTaKTUPYIOT. OunctuTe 3apsaaHble KOHTaKTbI.

C6oW nogkntoueHns
poboTa Kk cetn Wi-Fi.

-HeBepHbIl Nnaponb oT ceTn Wi-Fi. Ybeantecb, 4To Naposb Ans nogkntoueHns K cetn Wi-Fi BBegeH BepHo.

-Po60T He noapepKnBaeT cetb Wi-Fi c uactotoli 5 M. YbepmnTech, UTo poboT noakatoueH K cetn Wi-Fi ¢ uactoTtom 2,4 M.
-Cnabobii curHan Wi-Fi. YbeguTecb, uto poboT HaxoamnTcs B 30He ctabunbHoro curHana Wi-Fi.

-Po6OT He roToB K HacTpoWiKe. BbIifnTe N3 NPUIOXKeHNs 1 3aliguTe eLle pas, 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY COTAacHO
VNHCTPYKLMAM.

Po60T He MOXET HaNTK
6a30BYy0 CTAHLMIO 1
BEPHYTbCS Ha Hee.

-MapLpyT Bo3Bpata 414 noasapsagkn 3abnoknposaH, Hanpumep, 3akpbliTa ABepb.

-ba3oBas CTaHUMS OTK/OYEHA OT MCTOYHUKA NUTaHWS naun Bbina nepemMelleHa, noka poboT BeIMOAHAN YyOOPKy.
Mopkntounte 6a30BYHO CTAHLMIO K UCTOYHVIKY 31eKTPONUTaHNA UAn noMectute poboTta Ha 6a3oByto CTaHLMIO ANS 3apaaKu.

-Bokpyr 6a30BOWi CTaHLMN CIMLLKOM MHOTO NPenaTcTBUii. Pacnonoxute 6a3oByto CTaHLMIO Ha 6onee OTKPbITOM
NpoCTpaHcTBe.

-13-3a nepemelLieHNs po6OT MOXET HauaTb OnpeaeNsTb CBOe MeCcTornooXKeHne NoBTOPHO. B cnyyae c6os NOBTOPHOTO
onpepfeneHns MecTononoXeHns Kapta byaeT co3pgaHa NoBTOPHO. ECM poboT HaxoamnTCs CANLLIKOM faneko ot 6a3oBoit
CTaHLMK, OH He CMOXKeT aBTOMaTNYeCKy BEPHYTbCS CAMOCTOSTENbHO. B TakoM clyyae HeobXoArMO BPYUHYHO BEPHYTh
poboTa Ha 6a30Byto CTaHLMIO.

-MpoTtpuTe obnactb curHana 6a3oBoii CTaHLMK, YTOBbI yAANNTb Nblb NN TPA3b.

Pob6oT 3acTpsin nepes
6a30BoW cTaHUVen n
He MOXeT BepPHYTbCS Ha
Hee.

-MpoBepbTe, AOCTAaTOUYHO 1 MecTa € 06enx cTopoH 6a30BOW CTaHUMKN 1 Nepepd Heli, uTobbl poboT He 3acTpsn.

-P0OBOT MOXET CKOMIb3UTb, €C/IN YYaCTOK nosa nepes 6a30B0OM CTaHLMEN CINLLKOM MOKpPbIA. B TakoM ciyyae Heobxoanmo
y6patb N3NULLKN BOAbLI U MOBTOPUTb MOMBITKY.

-PekomeHayeTcs nepemMectnTb 6A30BYHO CTAHLMIO B [PYroe MecTo v MOBTOPUTL MOMbITKY.

-Y6epnTech, UTo yAVHMUTENIbHAs NAACTUHA PaMIbl YCTAHOBAEHA NPAaBUJbHO.
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YcTpaHeHue HEVICI'IpaBHOCTEI\/]

Po60T He BblkO4YaeTcs.

-Po60Ta He/b3s BbIKNOUMTL BO BPeMs 3apsaku. YTobbl BbIKNOUMTL poboTa, pekomMeHayeTcs y6paTb ero ¢ 6a3oBoi

CTaHLNW, a 3aTeM HaXaTb U YAEePXNBaTb KHOMKY NMNTaHNSA B TeyeHre 3 CekyHa.

-Ecnn p060Ta HEeBO3MOXHO BbIK/THOUNTb COMMACHO VHCTPYKLUMAM, ONVCAHHbIM B LLare 1, HaxxMmure n yﬂepM(MBaﬁTe KHOMKY

nnTaHna B TeyeHne 10 cekyHA, YTOObI MPUHYANTENbHO BbIKNIOUNTL ero. Ecivm npobnema coxpaHseTcs, CBSXnTeCh Co
cny60li NocnenpoaaXHoro 06cyKMBaHms.

Po6oT 3apskaeTcs
MefNeHHO.

-Mpy HX3KOM 3apsje NosHas 3apAAKa akKyMyIaTopa 3aH1MMaeT OKOJ10 6 UACoB.
-Ecnm po6oT nCronb3yetcs npy TeMneparype, KoTopast He COOTBETCTBYET YCTAHOB/IEHHOMY AVanasoHy, CKOPOCTb 3apPAAKN

ABTOMATNUECKM CHUXKAEeTCs, YTobbl YBEINUNTb BPeEMA NCMNOMb30BaHNA akKyMynaTopa.

-3apafHble KOHTaKTbl po6oTa 1 6a30BOW CTAHLMUN MOV 3arpsa3HNTLCS. MPOTPKTE UX CYXOI TKaHbIO.

B npouecce paboTbl
po6oTa yBenmumBaertcs
YPOBEHb LUyMa.

-MpoBepbTe PUALTP KOHTEHEepa ANs MbIAN Ha Hanuuve 3acopa. NMpy HaNMuKK 3acopa CUNCTATE UAW 3aMeHUTe UALTP.
-B OCHOBHbIX LLETKAaX U KOHTEHepe AJ1s MblIv MOT 3aCTPsTh TBEPAbI npeaMeT. lpoBepsTe 1 yaannTe BCe TBepAble

npeamMmetobl.

B OCHOBHbIX LLETKax 1A 60KOBOW LLETKe MOr 3anyTaTbCs MOCTOPOHHWIA NpeaMeT. [IpoBepbTe 1 yaanmTe BCe MOCTOPOHHMNE

npeamMmetobl.

-MNepekntounTe PexXmnm BCacbiBaHUs Ha «CTaHAAPTHbIA» UK «TUXWIA».

Po60T He
npuaepxneaercs
YCTaHOBNEHHOTO
MapLpyTa.

-Mepes HaYanoM NCMnonb30BaHVs PoboTa BCE MOCTOPOHHNE NPeaMETbI, Takne Kak Kabenn NuTaHns 1 Tanku, Heobxoanmo

y6paTb B CTOPOHY.

-OCHOBHOE KOJIECO MOXET CKO/Ib3UTb HA BIAXHOW CKO/Ib3KOW MOBEPXHOCTU. PEKOMEHAYETCS NPOCYLLUNTL BAXKHbLIE 30HbI

nepen Ha4dyanom MCNnosib3oBaHnA p060Ta.

Po6oT nponyckaeT
KOMHaTbl BO Bpems
ybopKu.

-Y6enmtech, UTo ABEPU B KOMHATbI, KOTOPble He06X0AMMO y6paTh, OTKPbITHI.
-Y6eamTech, UTo BbICOTA BEPHOTO MOPOra B KOMHATY HE MPeBbILaeT 2 cM. POBOT He MOXET nepeesxarb Yepes BbICOKMe

rnoporv nnn ctyneHbKkn.

-MIPOCTPAHCTBO Nnepes KOMHATOW, KOTOPY HeobxoanMo ybpaTb, MOXET BbITb BAAXHbIM 1 CKOJIb3KNM, MO3TOMY poboT

CKONb3WT 1 paboTaeT HeKoppeKTHO. MonpobyiiTe NPOCYLLNTL MO Nepes HavaaoM UCMob30BaHMs Po6oTa.
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BY YcrpaHeHue HencnpaBHOCTEN

Mpo6nema

PeweHne

Po60T He MOoXeT BO306HOBUTb YBOPKY
nocsie noa3apsaku.

-Y6epuTech, UTo pexmm «He 6ecrnokonTb» BbIKIOUYEH. B MPOTMBHOM c/lyvae po6oT He CMOXXeT BO306HOBUTb
y60opKy.

-Po60T He BO306HOBUT Y60PKY, MOC/Ie TOro Kak Bbl BPYUYHYO pasMmectite ero Ha 6a3oBoi CTaHLMK nnn
OTNpaBnTe Ha NoA3apsaAKy C MOMOLLbIO MPUIOXKEHNS, NN HaxaB KHonKy ().

BasoBas ctaHung He yaanser
COAEepKNMOe KOHTenHepa Ans Nbin
aBToOMatTnyeckn.

-MpoBepbTe, 3aN0HEH /I MeLwoK Ang cbopa Nbliv B OTCeKe A1 Nbln.

-ECnm MeLw ok ans cbopa Nbian He 3arnosiHeH, NPOBePbTE BEHTUALNOHHbIE OTBEPCTUS CUCTEMBI
ABTOOMOPOXHEHNs poboTa, 6A30BO CTAHLMN NN KOHTERHepa A8 NbIAN HA Hannyve NoCTOPOHHNMX
npeaMeToB. Mpu HaNNUYNN TaKNX NOCTOPOHHNX NPeaMeTOB CBOeBPEMEHHO MPOUNCTATE COOTBETCTBYHOLLYIO
netansb.

Bopa 13 6aka Ans BoAbl He BIXOAUT
COBCEM W/ BbIXOAWT B OUYEHb MasiioM
KonmuecTBe.

-MpoBepbTe, ecTb 1 Bofa B 6ake A1s BOAbI.

-0UNCTUTE OTBEPCTVE /1 BO34YXA HA KPbILLKE BMyCKa A4S BOAbI.

-QUNCTUTE HACaAKy ANs LWBAabpbl, eC/IV OHA 3arpsa3HMAach.

-Y6eanTech, Uto HaCaAKa As WBABPbI 1 AepKaTesb HACAAKN A/1s LBABPbI YCTAHOB/IEHbI MPABUIbHO B
COOTBETCTBUN C PYKOBOACTBOM M0/b30BaTeNs.

Po6oT BepHeTcs Ha 6a3oByto
CTaHLMIO, He BbIMONHNB 3ajavy
ABTOOMOPOXHEHUS.

-Pexunm «He 6ecnokonTb» He No3BonseT poboTy BbINOAHATL 3a4a4y aBTOOMOPOXKHEHWS.

[15 nonyyeHnst 4ONONAHUTENbHOW TEXHNUECKON NMOAAEPKKIN CBSXKMTECH C HAMM Ha calTe https://global.dreametech.com.
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TexHnyeckne xapakrepumcTtmkmn

Po6ort ba3oBas CTaHLMA C CUCTEMOV aBTOOMOPOXKEeHNs
Moaenk RLD35GD Mopens RCDDO0301
Bpems 3apsagkn OKo/1I0 6 Y
HOMWHanbHbIN BXOA, 220-240 V ~ 50-60 Hz
HomnHanbHoe 144V =
Hanps>xeHne
HoMuHansHas 75 W HOMVIHaNbHbIN BbIXOA, 20V =1A
MOLLHOCTb
Pabouas uactota 2400-2483,5 MHz
HomuHanbHas
M MOLLHOCTb (BO BpeMms 700 W
aKC. BbIXOfHas <20dBm OMOPOXXHEHNS MbIN)

MOLLHOCTb

Mpu 06bIYHBIX YCIOBUSX NCMONB30BaHWS, MeXAy aHTEHHOW AaHHOTO
obopynoBaHuMs 1 TeIOM MONb30BaTesist AO/IKHO COXPaHATbCS PaccTosHme
He meHee 20 cMm.

BbazoBas ctaHuus / Basa ans 3apsaku

JHepronoTpebneHvie B pexnmMe oxngaHus: < 0,5 BT (B TeueHune 15 MUHyT
rnocne oTbbITA poboTa c 6a3oBoV cTaHUMN/6a3bl ANs 3apaaKn)

Po6oT - nbinecoc n 6asoBas ctaHuus / basa ana sapsgku
JHepronoTpebieHvie B COCTOSHMMN MOAK/IOUEHNSs K CETU B pexnmMe
oXmpaHus: < 2 BT (B TeueHne 20 MUHYT nocie NnosiHoM 3apsaakn batapen
poboTa-nbinecoca)

dHepronoTpebneHve B pexriMe oxnganns: < 0,5 BT (B TeueHne 20 MUHYT
rnocsie NofHow 3apsakn 6atapen poboTta-nblaecoca)
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BT 13BneueHne n ytmnnsaunsa akkymynatopa

BCTPOEHHbIV INTWIA-NOHHBI AKKYMYNSTOP COAEPXKMT BELLECTBA, NPEeACTABNAIOLLME ONACHOCTb A5 OKPYXXatoLwel cpegbl. Mepes yTnansaumnein akkymynatopa
B COOTBETCTBYHOLLEM MyHKTE nepepaboTKn ero AoKeH U3BAeUb 13 YCTPOVCTBA KBAaNNMULMPOBAHHbIN CNeuyanicr.

- N8 YTUAN3ALNN aKKYMYISTOP HEOBX0AMMO BbIHYTb U3 YCTPOWCTBA;
- NPV N3BIEYEHNY aKKYMY/IITOPA YCTPONCTBO AO/MKHO BbITh OTK/IOUEHO OT 3/1eKTPOCEeTH;
- aKKyMynsTOp He0B6X04MMO YyTUM3NPOBaTb 630MacHbIM Croco6om.

BHNMAHWE!

Mepea N3BNeYeHreM aKKyMySTOPa OTKOUMTE YCTPOMCTBO OT MCTOYHUKA MUTAHNS 1 MAKCUMabHO N3PAacxoayiTe 3apsg, akkyMynstopa.
HeHy>KHble akKyMynsTOpbl HEO6XOAMMO YTUAN3NPOBATbL B MPKCNOCO6AEHHOM AJ1s 3TOT0 MecTe.
3anpeLyaeTcs 0CTaBAATb YCTPONCTBO MPU BbICOKON TeMmnepatype Bo n3bexaHune B3pbiBOB.

Mpy HapyLLEHV NPAaBWA KCNyaTaumnn, N3 akKyMynaTopa MOXET BbIJINTLCS XKUAKOCTb. B C/lyuae KOHTaKTa C TaKoW XNAKOCTEH MPOMOITE NOPAXKEHHbIN
YUYaCToK BOAOV 1 06paTnTech 3a MeAnLMHCKO MOMOLLbH.

NHCTpYKUUW NO U3BJIeUEHUNIO:

1. NepeBepHMTE PO6OTA, C MOMOLLbIO MOAXOASALLETO MHCTPYMEHTA OTKPYTUTE BUHTLI HA €ro 3aA4HeN YacTn, a 3aTeM CHUMMNTE KPbILLKY.
2. YT106bl M3BNEYb aKKYMYNATOP, OTCOEAMHNTE KNEeMMbl MEXAy aKKyMy/IiTOPOM 1 NeYyaTHON NiaTon.

NHcopmauma 06 ytmnmnsaumm n nepepaboTke 0TXO40B 3EKTPUUECKOT0 N 3/IeKTPOHHOro o60pyaoBaHuns

Bce ycTpoOICTBA C CUMBOJIOM Pa3febHoro cbopa oTpaboTaHHOrO 3/1eKTPUYECKOro 1 3N1eKTPOHHOro o6opyaosaHns (Aupektnsa WEEE 2012/19/
EU) cnefyeT yTMAM3NpoBaTh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbLIX 0TXOAO0B. C Lie/Ibio OXPaHbl 340P0Bbs U 3aLUNUThI OKPYXKAtOLLEen cpeapbl,
Takoe 060pya0BaHe HeOBXOANMO CAABATb HA NepepaboTKy B crewLvanbHble MyHKTbl MprieMa 3/1eKTPUUECKOTo 1 3/1eKTPOHHOro 060pyA0BaHM,
onpeaeneHHble NPaByTeNIbCTBOM VI MECTHBIMIW OpPraHaMmu BnacTv. MpaBuibHas yTnamnsaums n nepepaboTtka NoMoryT NpesoTBpaTnTb

— BO3MOXHble HeraTviBHble MOC/eACTBIA 419 OKPYXKAtoLLeln cpeabl 1 340P0Bbs YenoBeKa. [119 NofyyeHns MHPoPMaL 0 MECTOHAXOXAEHV 1
nopsake NpremMa ycTporcTB B MyHKTax npuema o6patntecs B KOMMAHWI, 3aHUMALOLLYHOCS YCTAHOBKOV 060PYA0BAHNS, NN B MECTHbIE OPraHbl
BNacTu.
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Turvallisuustiedot

Lue kayttéohjeet huolellisesti ennen laitteen kayttda, jotta voidaan valttaa vaaranlaisen kaytdn aiheuttamat
sahkdiskut, tulipalot ja henkildvahingot. Sailyta ohjeet mybhempaa tarvetta varten.

Kayton rajoitukset

Tuotetta eivat saa kayttaa alle 8-vuotiaat lapset tai henkildt, joiden fyysinen, aisteihin liittyva tai alyllinen
toimintakyky on rajoittunut tai joilla on vahan kokemusta tai tietoa laitteiden kaytésta. Nain varmistetaan
laitteen turvallinen kayttd ja valtetddn mahdolliset riskit. Lapset eivat saa puhdistaa tai huoltaa laitetta
ilman valvontaa.

Laitteessa saa kayttaa vain sen mukana toimitettavaa virtayksikkoa.

Laitteen akun saa vaihtaa vain pateva henkild.

Tyhjenna siivottava alue. Lapset eivat saa leikkia laitteella. Varmista, etta lapset ja lemmikit pysyvat
turvallisen etaisyyden padssa robotista kdytén aikana.

Al3 asenna, lataa tai kayta laitetta kylpyhuoneessa tai uima-altaan lahell3.

Tuote on tarkoitettu vain lattioiden siivoamiseen kotikdytdssa. Ala kayta laitetta ulkona, muilla kuin
lattiapinnoilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

Varmista, ett4 laitetta kdytetaan oikein ja soveltuvassa ymparistdssa. Al kédyts laitetta muussa
tapauksessa.

Jos virtajohto on vaurioitunut, se on vaihdettava valmistajalta tai huoltopalvelulta saatavaan
erikoisjohtoon tai virtayksikkéén.

Ala kayta robottia tiloissa, jotka ovat maantason ylapuolella ja joiden reunoilla ei ole esteita.
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Turvallisuustiedot

Al aseta robottia yldsalaisin. Al4 kayta laser-etdisyysanturin suojusta, robottikantta tai puskuria robotin
kantamiseen.

Ala kayta robottia ympéristdissa, joiden [ampétila on yli 40 °C tai alle 0 °C tai lattiapinnalla, jolla on
nestettd tai tahmeita aineita.

Estaaksesi vauriot tai tarttumisen kodin esineisiin nosta irtotavarat, johdot ja virtajohdot pois
siivousreitiltd ennen laitteen kayttoa.

Nosta sarkyvat tai pienet esineet pois lattialta, jotta robotti ei térmaa niihin ja vaurioita niita.

Varo, etteivat hiukset, sormet tai muut kehon osat joudu robotin aukkoihin.

Sailyta siivoustydkalu poissa lasten ulottuvilta.

Al3 k&yts laitetta huoneessa, jossa on nukkuva vauva tai lapsi.

Al4 laita lapsia, lemmikkeja tai mitd4n esineitd robotin paille riippumatta siitéd, onko se paikoillaan tai
liikkeella.

Ala kayta robottia palavien aineiden puhdistamiseen. Ala k&yta robottia helposti syttyvien nesteiden,
syOvyttavien kaasujen tai laimentamattomien happojen tai liuottimien siivoamiseen.

Ala imuroi kovia tai terdvia esineits. Ald paasta laitteeseen isoja kivia tai paperinpaloja tai muita esineit,
jotka voivat tukkia sen.

Virtajohto on irrotettava pistorasiasta ennen laitteen puhdistamista tai huoltamista.

Ala pyyhi robottia tai tukiasemaa marall3 liinalla tai huuhtele niitd millaan nesteelld. Kun pestéavat

osat on puhdistettu, niiden on annettava kuivua kokonaan ennen niiden paikoilleen asettamista ja
kayttamista.
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Turvallisuustiedot

Kayta laitetta kdyttéohjeiden mukaisesti. Kdyttdjat ovat vastuussa kaikista laitteen vaaranlaisesta
kaytosta aiheutuvista menetyksista ja vahingoista.

Akut ja lataaminen

Al3 k&dytd muiden valmistajien akkuja tai automaattityhjennysasemia. Robottia voidaan kayttaa vain
RCDDO0301-mallisen tukiasemaan kanssa, jossa on automaattityhjennys.

Al yrita purkaa, korjata tai muunnella akkua tai automaattityhjennysasemaa itse.

Al sijoita automaattityhjennysasemaa lamménlahteen lihelle.

Ala puhdista automaattityhjennysaseman latauskoskettimia maralla liinalla tai marilla kasilla.

Havita vanhat akut oikein. Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.

Jos virtajohto vaurioituu tai rikkoutuu, lopeta sen kayttd valittémasti ja ota yhteytta asiakaspalveluun.
Varmista, etta robotin virta on kytketty pois paalta kuljetuksen ajaksi. Kuljeta laitetta sen alkuperdisessa
pakkauksessa, jos mahdollista.

Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku tayteen, kytke se pois paalta ja sdilyta sita viiledassa
ja kuivassa paikassa. Lataa robotti uudelleen véhintaan kolmen kuukauden valein, jotta akun varaus ei
purkaudu kokonaan.
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Turvallisuustiedot

Laserin turvallisuustiedot

e Taman tuotteen laseranturi on IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021-standardin luokan 1
mukainen lasertuote. Valta katsomasta suoraan laseriin.

LUOKAN 1 LASERTUOTE
LASERTUOTE KULUTTAJAKAYTTOON
EN 50689:2021

VAROITUS:

Jotta valtetdan vahingot johtuen lampdsuojan tahattomasta kuittaamisesta, tata laitetta ei tule yhdistaa
ulkoisen kytkentalaitteen, kuten ajastimen, kautta tai piiriin, joka kytketaan saannéllisesti paalle tai pois
paalta apuvalineelld.

ﬁ Ainoastaan sisakayttéon

Lue kayttdohjeet

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ilmoittaa, ett4 radiolaite tyyppid RLD35GD noudattaa direktiivia 2014/53/EU. Taydellinen EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla
osoitteessa https://global.dreametech.com
Sahkoinen kayttoopas on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Tuotteen yleiskuvaus

1. Virta-/siivouspainike

Paina painiketta 3 sekunnin ajan kytkeaksesi
robotin paalle tai pois

Paina aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on
kytkettyna paalle

2. O3 Telakoinnin / paikallisen siivouksen painike

Paina lahettaaksesi robotin takaisin tukiasemaan

Aloita paikallinen siivous pitamallé painiketta

pohjassa kolmen sekunnin ajan

Painikkeen tilan ilmaisin

« Jatkuva valkoinen valo: siivoaa tai siivous
suoritettu

« Vilkkuva oranssi valo: virhe

« Aaltoileva valkoinen valo: robotti latautuu, mutta

akun varaus ei ole vahissa

Huomautus:
« Paina mita tahansa robotin painiketta pysayttaaksesi

robotin siivouksen tai tukiasemaan palaamisen aikana.
Lapsilukko voidaan kytked paalle ja pois Dreamehome-

sovelluksen kautta.
. Laser-etaisyysanturin suojus
. Laser-etaisyysanturi
. Puskuri
. Telakointianturit

Nollauspainike
Pida painiketta pohjassa 3 sekunnin ajan palauttaaksesi

N oo bW

tehdasasetukset
8. Wi-Fi-ilmaisin

9. Kansi

10. Pélysailio

11. Reuna-anturi
12.Vesisailio

13. Tuuletusaukko

14. Mopin osat

15. Reuna-anturit

16. Sivuharja

17. Paapyora

18. Kaantyva pyora
19.Latauskoskettimet

20. Harjan suojus
21.Paapyora

22. Paaharjat

23. Harjan suojuksen lukot
24. Automaattityhjennysaukot

Kuva A-1

Polysailio

1. Polysailion lukko

2. Suodattimen lukko

3. Suodatin

4. Automaattityhjennysaukko

Kuva A-2

1. Moppityynyn pidike

2. Vapautuspainikkeet

3. Moppityyny

4. Moppityynyn kiinnitysalue

Kuva A-3

1

2.
3.

Veden sy&ton kansi
Veden sy6ttod
Vapautuspainike

Kuva A-4

Automaattityhjennysasema

9.

o NO A NN P

. Signaalialue

. Latauskoskettimet

. Rampin jatkolevy

. Automaattityhjennysaukot

Kansi

. Polypussin paikka

Suodatin

. Laitteen tilan ilmaisin

Jatkuva valkoinen valo: asema on yhdistetty
virtaldhteeseen

Aaltoileva valkoinen valo: robotti latautuu
Vilkkuva oranssi valo: Tukiaseman toiminnassa on
virhe

Virtaliitanta

10. Virtajohdon sailytyslokero

1.

Kiinnitysruuvi

12.Ilmakanavan suojus

Kuva A-5

332




® Kodin valmistelu

1. Ennen siivousta: siirré epavakaat, hauraat,
arvokkaat tai vaaralliset esineet ja siivoa
johdot, vaatteet, lelut, kovat esineet ja teravat
kohteet lattialta, ettei robotti aiheuta vahinkoja
takertumalla, naarmuuntumalla tai kaatamalla.

2. Aseta portaiden eteen fyysiset esteet ennen
siivouksen aloittamista, jotta siivous on sujuvaa
ja turvallista.

3. Avaa siivottavan huoneen ovi ja sijoita huonekalut
niin, etta siivoukselle on tilaa.

4. Jotta robotin siivottavien alueiden tunnistus ei
hairiinny, ala seiso sen edessa tai kynnyksella,
kaytavassa tai kapeassa kohdassa.

Huomautus:

* Valvo robottia ensimmaisella kayttokerralla ja poista
mahdolliset esteet sen tielta.

« Ala imuroi kovia kohteita, kuten kivia, terdskuulia ja
lelujen osia tai terdvia kohteita kuten rakennusjatetta,
rikkoutunutta lasia ja nauloja, sillé lattiapinta voi
naarmuuntua.
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@ Ennen kayttoa

1. Sijoita tukiasema ja liita pistorasiaan

Sijoita tukiasema mahdollisimman avoimeen

paikkaan, jossa on hyva Wi-Fi-signaali. Jata riittavasti

tilaa kuvan mukaisesti, ja poista esteet varjostetulta

alueelta. Liita virtajohto tukiasemaan ja kytke se

pistorasiaan.

Huomautus:

« Aseta virtajohto tiukasti paikoilleen, kunnes ilmaisinvalo
syttyy.

« Varmista, ettei signaalialueen edessa ole esineita.

« Jotta vesi ei kastelisi puulattiaa tai mattoa, sijoita
tukiasema mieluiten laatta- tai kivilattialle.

2. Asenna rampin jatkolevy

3. Lataa robotti

Kun asetat robottia, kohdista latauskoskettimet

robotin pohjassa tukiasemaan latauskoskettimien

kanssa, ja robotti kdynnistyy automaattisesti ja

aloittaa lataamisen. Kun robotti on latautunut

tayteen, robotin ja tukiasemaan ilmaisinvalot pysyvat

paalld 10 minuuttia ja himmentyvat sitten.

Huomautus: On suositeltavaa ladata robotin akku tayteen
ennen ensimmaista kayttokertaa. Jos robottia ei voi kytkea
paalle, koska akku on tyhj&, aseta robotti tukiasemaan
manuaalisesti aloittaaksesi latauksen.

Kuva C-1- Kuva C-3

® Dreamehome-
sovellukseen
yhdistaminen

1. Lataa Dreamehome-sovellus

Lue robotin QR-koodi tai etsi se sovelluskaupasta
nimelld "Dreamehome" ladataksesi ja asentaaksesi
sovelluksen.

Huomautus:

o Laite toimii vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteydella.

« Todelliset toiminnot voivat olla sovelluspaivitysten vuoksi
erilaisia kuin tdssa kayttdohjeessa mainitut. Noudata
nykyisessa sovellusversiossa nakyvid ohjeita.

2. Lis&a laite

Lisaa laite avaamalla Dreamehome-sovellus ja
valitsemalla "Yhdista lukemalla QR-koodi” ja lue
sama robotissa oleva QR-koodi uudelleen. Muodosta
Wi-Fi-yhteys seuraamalla naytolla nékyvia ohjeita.

Huomautus:

» Nolla Wi-Fi-yhteys toistamalla vaihe 2 ja seuraa naytélla
nakyvia ohjeita Wi-Fi-yhteyden muodostamiseksi.

« Kun laite on yhdistetty kodin Wi-Fi-verkkoon, se yrittaa
jatkuvasti uudelleenyhdistéamistd, jos verkossa ilmenee
ongelmia maksamattomien laskujen tai sahkoékatkojen
vuoksi, jotta varmistetaan sujuva kayttajakokemus verkon
palautuksen yhteydessa.

Kytke laite pois Wi-Fi-verkosta painamalla robotin
nollauspainiketta 3 sekunnin ajan.

® QR-koodi

@ Nollauspainike

® Wi-Fi-ilmaisin

* Hitaasti vilkkuva valo: odottaa yhteytta

» Nopeasti vilkkuva valo: yhdistaa
* Valo palaa: yhdistetty



@ Kaytto

Paina virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi
robotin paalle. Virran ilmaisinvalon tulisi palaa. Aseta
robotti tukiasemaan. Robotin pitaisi kdynnistya
automaattisesti ja aloittaa lataus. Kytkedksesi robotin
pois paalta siirra robotti pois tukiasemasta ja paina
virtapainiketta 3 sekunnin ajan.

Pikakartoitus

Kun verkko on maéritelty ensimmaisen kerran,
seuraa sovelluksen ohjeita luodaksesi kartan. Robotti
aloittaa kartoittamisen ilman siivousta. Kun robotti
palaa tukiasemaan kartoitus on valmis ja kartta
tallennetaan automaattisesti.

Kaynnista siivous

Kaynnista siivous painamalla virtapainiketta, kun
robotti on kytkettyna paalle. Robotti kartoittaa tarkan
reitin, siivoaa seinanvierustat jarjestelmallisesti

ja viimeistelee jokaisen huoneen siivouksen S:n
muotoisin liikkein.

Huomautus:

« On suositeltavaa, ettd robotti aloittaa siivouksen
tukiasemasta. Al4 siirra asemaa, kun robotti siivoaa. N&in
varmistetaan, etta robotti palaa tukiasemaan sujuvasti.

« Kun siivous on valmis ja robotti palaa automaattisesti
tukiasemaan, asema aloittaa automaattisen tyhjennyksen.
Sovelluksen avulla voidaan asettaa lisatoimintoja.

Pysaytys/lepotila

Robotin voi pysayttaa siivouksen aikana painamalla
mité tahansa painiketta. Jos robotti on pysaytettyna
yli 10 minuutin ajan, se siirtyy lepotilaan
automaattisesti. Kaikki robotin ilmaisinvalot
sammuvat. Herata robotti lepotilasta sovelluksella tai
painamalla mita tahansa painiketta.

Huomautus: Jos robotti on tauolla ja asetettu tukiasemaan,
nykyinen siivousprosessi loppuu.

Siivouksen automaattinen jatkaminen

Jos akun varaus on vahissa, robotti palaa
automaattisesti tukiasemaan. Laite jatkaa kesken
jaanytta siivousta, kun se on latautunut riittavasti.

Huomautus: Tata toimintoa voi kayttaa sovelluksen kautta.

Ala hairitse -tila

Kun robotti on Ala hairitse -tilassa, robotti ei jatka

siivousta. Al3 hairitse -tila on oletuksena pois p&alta.

Voit kytkea Ala hairitse -tilan paalle tai muuttaa

sen aikaa sovelluksella. Al4 hairitse -tila on paalla

oletusarvoisesti klo 22.00-8.00.

Huomautus:

o Ajastetut siivoukset kdynnistyvat silti myos Alé hairitse
-tilan aikana.

 Robotti jatkaa siivousta, kun Alé hairitse -tila paattyy.

Paikallinen siivous

Kun robotti on valmiustilassa, aloita paikallinen
siivous pitdmalla painiketta 1 pohjassa kolmen
sekunnin ajan. Tass4 tilassa robotti siivoaa
ympérilldan olevaa 1,5 x 1,5 metrin kokoista
nelidGnmuotoista aluetta ja palaa aloituspaikkaan, kun
paikallinen siivous on valmis.

Robotin uudelleenkaynnistys

Jos laite lakkaa reagoimasta tai sité ei voi kytked
pois paalta, paina-virtapainiketta 10 sekunnin

ajan pakottaaksesi sen pois paalta. Paina sitten-
virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytke&ksesi robotin
paalle.
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Huomautus: On suositeltavaa imuroida lattiapinnat vahintaan
kolme kertaa ennen ensimmaista moppausta, jotta siivousjalki
on paras mahdollinen.

1. Irrota vesisailié painamalla vapautuspainiketta.

2. Avaa veden sy6ton kansi. Tayta sailio vedelld, ja sulje kansi
tiiviisti.

Huomautus:

« Al kayta puhdistus- tai desinfiointiaineita.

o Ala tayta vesisailiota kuumalla vedells, koska se voi
aiheuttaa vesisilion vaantymisen.

3. Kostuta moppityyny ja vaanna liika vesi pois. Aseta
moppityyny paikoilleen kuvan mukaisesti.

4. Asenna vesisiilio ja moppityynyn pidike takaisin kuvan
mukaisesti, kunnes ne napsahtavat paikoilleen. Kaynnista
siivous painamalla virtapainiketta tai kayttamalla sovellusta.

6 Napsahdus

Huomautus:
« Moppaustoimintoa ei suositella matoille.
« Saada moppityynyjen kosteutta sovelluksella.

5. Kun robotti palaa lataukseen siivouksen jalkeen, paina
vapautuspainikkeita irrottaaksesi moppityynyn pidikkeen,
ja puhdista moppityyny estaaksesi homeen tai hajujen
muodostuminen.

Huomautus:

« Pese moppityyny jokaisen kaytdn jalkeen, ja tyhjenna
kayttamattdman veden vesisailio saannollisesti.

« Irrota mopin osat, kun moppi ei ole kaytdssa.

Kuva E-1
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@ Saannéllinen huolto

Jotta robotti pysyisi hyvassa kunnossa, on suositeltavaa noudattaa sovelluksessa esitettyja osien kdyttdohjeita tai alla seuraavaa huoltotaulukkoa.

. Vaihto . Vaihto
Osa Huoltovali I Osa Huoltovali L
Ajanjakso Ajanjakso
Moppityyn Jokaisen 3-6 kuukauden vélein Reuna-anturit
I I
PRItyyny kayttokerran jalkeen
Puskuri Kerran kuukaudessa
Paaharjat 6-12 kuukauden vélein
e ) Kerran kahdessa Robotin pohja
Pélysailion suodatin .
viikossa _ - /
3—6 kuukauden valein Pslysailis
Sivuharja Y
) . 3306t Puhdistetaan
Signaalialue Py tarvittaessa
Latauskoskettimet Vesiséilio
Automaattityhjennysaukot Pélypussi / 2-5 kuukauden vélein
Kerran kuukaudessa /
Kaantyva pyora
Huomautus: Vaihtovalin pituus vaihtelee robotin kdytén mukaan. Jos laitteelle
Reuna-anturi tapahtuu jotakin poikkeuksellista, osat on vaihdettava.

Laser-etaisyysanturi
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1. Irrota vesisailid ja moppityynyn pidike.

2. Irrota moppityyny, ja puhdista se pelkalld vedella.
Anna sen kuivua itsekseen ennen sen asettamista
takaisin paikoilleen.

3. Kaada sailiossa oleva vesi pois. Pese siilio pelkalla
vedelld, ja jata se kuivumaan ennen kayttoa.

Huomautus: ala altista vesisailiéta suoralle auringonvalolle.

4. Jos vesi virtaa hitaasti tai jakautuu epéatasaisesti,
puhdista veden sy6ton kannessa oleva ilmareika.
Kuva F-1

1. Irrota harjan suojus painamalla harjan suojuksen
lukkoja sisaanpain. Nosta sitten harjat pois
robotista.

2. Veda harjat irti kuvan mukaisesti. Irrota harjoihin
mahdollisesti tarttuneet hiukset ja karvat sopivalla
puhdistustydkalulla. Tydnna puhdistuksen jalkeen
harjat napakasti paaharjan pidikkeeseen, kunnes
ne napsahtavat paikoilleen.

Napsahdus

E!uomautus: Ole varovainen vetaessasi paaharjoja ulos, jotta
et loukkaa itseasi.

3. Aseta laite niin, ettd kuvan nuolet osoittavat
yldspain, ja laita padharjan pidike aukkoihin vinosti
alaspain.

4. Kohdista harjan suojuksen etuosa aukon kanssa,
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laita se vinosti alaspain ja paina paikalleen.
Kuva F-2

Irrota ja puhdista sivuharja.

Kuva F-3

Kaantyva pyora

Huomautus:

« Kéyta pienta ruuvimeisselia tai muuta tydkalua erottaaksesi
kaantyvan pyoran akselin ja renkaan toisistaan. Ala kéyts
liiallista voimaa.

o Huuhtele kaantyva pyora juoksevalla vedelld, ja aseta se
takaisin paikoilleen, kun se on kuivunut kokonaan.

Kuva F-4

Po6lysailio ja suodatin
1. Avaa robotin kansi, ja paina lukkoa irrottaaksesi
polysailion.

2. Poista polysailion suodatin, ja tyhjenna polysailio.

3. Irrota lika napauttamalla suodattimen koria
hellavaraisesti.

Huomautus: Al4 yritd puhdistaa suodatinta harjalla, sormin
tai teravalla esineelld, jotta suodatin ei vaurioidu.

4. Huuhtele polysailio ja suodatin vedella ja kuivaa

ne kokonaan ennen niiden asettamista paikoilleen.

Huomautus:

o Huuhtele polysailié ja suodatin vain puhtaalla vedells. Ala
kayta pesuaineita.

o Kayta polysailiota ja suodatinta vain taysin kuivina.

Kuva F-5

Polypussi

1. Irrota polypussi ja havita se.
Huomautus: kahvasta vetaminen sulkee pélypussin, jotta

polyt ja roskat eivat putoaisi ulos pussista.

2. Pyyhi pély ja roskat pois suodattimesta kuivalla
liinalla.

3. Vaihda uusi pélypussi.

4. Aseta polysailion kansi takaisin paikalleen.

Kuva F-6

Robotin anturit

Pyyhi robotin anturit pehmealld ja kuivalla liinalla
kuvan mukaisesti:

1. Laser-etdisyysanturi

2. Telakointianturit

3. Reuna-anturi

4. Reuna-anturit

Huomautus: Marka liina voi vaurioittaa robotin ja tukiaseman
herkkia osia. Kayta laitteen puhdistukseen kuivaa liinaa.

Kuva F-7



Latauskoskettimet ja signaalialue

Puhdista tukiasemaan signaalialue ja
latauskoskettimet pehmealla ja kuivalla liinalla.

Kuva F-8

Automaattityhjennysaukot

Puhdista robotin ja tukiasemaan tyhjennysaukot
pehmeidlld ja kuivalla liinalla.

Kuva F-9

Ilmakanava

Jos ilmakanava on tukossa, puhdista se alla olevien
vaiheiden mukaisesti.

1. Irrota ilmakanavan suojuksen kiinnitysruuvit, ja
irrota suojalevy.

2. Tarkista, onko ilmakanavassa vierasesineita. Irrota
tarvittaessa.

3. Asenna ilmakanavan kansi takaisin.
Kuva F-10

Robotissa on tehokas litiumioniakku. Varmista, etta
akussa on aina riittavasti varausta paivittaiseen
kayttdon, jotta akun suorituskyky pysyy hyvana. Jos
robottia ei kdytetd pitkaan aikaan, lataa sen akku
tayteen, kytke se pois paalta ja varastoi se. Robotti
tulisi ladata vahintaan kolmen kuukauden valein,
jotta sen akun varaus ei purkaudu kokonaan ja
aiheuta vaurioita.
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Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei kdyn-
nisty.

Akun varaus on vahissa. Lataa robotti asemassa ja yrita
uudelleen.

Akun lampatila on liian matala tai korkea. Suosittelemme
robotin kadyttéa ymparistdissa, joiden lampétila on yli 0 °C
ja alle 40 °C.

Robotti ei lataudu.

Tukiasemaa ei ole yhdistetty virtaléhteeseen. Varmista,
etta virtajohdon molemmat p&éat on yhdistetty oikein.

Puhdista latauskoskettimet.

Robotti ei l6yda
reittia takaisin
tukiasemaan.

Paluureitilla tukiasemalle on esteita, esim. ovi on kiinni.
Tukiasema ei saanut virtaa tai sita siirrettiin, kun robotti ei
ollut tukiasemassa. Yhdista tukiasema virtalahteeseen tai
aseta robotti tukiasemaan latautumaan.

Tukiaseman ymparilla on liikaa esteita. Siirra tukiasema
avoimempaan paikkaan.

Robotin siirtdminen voi aiheuttaa sen, ettd laite muuttaa
asentoaan tai kartoittaa ymparisténsa uudelleen. Jos
robotti on lilan kaukana tukiasemasta, se ei ehka pysty
palaamaan automaattisesti. Tassa tapauksessa robotti on
vietava tukiasemaan manuaalisesti.

Puhdista tukiasemaan signaalialue pé&lysta ja roskista.

Tukiaseman ja robotin latauskoskettimien yhteys on huono.

Robotti ei saa
yhteytta Wi-Fi-
verkkoon.

Wi-Fi-verkon salasana on vaara. Varmista, etta Wi-Fi-
verkon salasana on oikein.

Robotti ei tue 5 GHz:n Wi-Fi-yhteytta. Varmista, ettad
robotti on yhdistetty 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoon.
Wi-Fi-signaali on heikko. Varmista, etta robotti on
paikassa, jossa Wi-Fi-verkon kattavuus on hyva.

Robotti ei ehké ole valmis asetusten muuttamiseen.
Sulje sovellus ja avaa se uudelleen. Yrita sitten uudelleen
ohjeiden mukaisesti.

Robotti jumiutuu
tukiasemaan
eteen eika palaa
tukiasemaan.

Tarkista, onko tukiasemaan molemmilla puolilla tai edessa
riittavasti tilaa, jotta robotin reitti ei ole tukossa.

Robotti voi liukastua, jos tukiasemaan edessé oleva lattia
on liian marka. Poista liika vesi ennen kuin yritat uudelleen.
Siirra tukiasema toiseen paikkaan ja kokeile uudelleen.
Varmista, ettd rampin jatkolevy on asennettu oikein.

Robotin virta ei
sammu.

Robottia ei voi kytke& pois paalta latauksen aikana. On
suositeltavaa siirtaa robotti pois tukiasemasta. Paina sitten
virtapainiketta 3 sekunnin ajan sammuttaaksesi robotin.
Jos robottia ei voi kytkea pois paalta vaiheen 1 ohjeiden
mukaan, paina virtapainiketta 10 sekunnin ajan
pakottaaksesi robotin pois paalta. Jos ongelma jatkuu, ota
yhteytta asiakaspalveluun.
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Vianetsinta

kovenee, kun se
on kaytossa.

Tarkista ja poista mahdolliset kovat esineet.

Paa- tai sivuharjoihin on voinut takertua hiuksia. Tarkista ja
poista mahdolliset vierasesineet.

Vaihda imuritila vakiotilaan tai hiljaiseen tilaan.

automaattisesti.

Ongelma Ratkaisu Ongelma Ratkaisu
* Kun akun varaus on vahissa, robotin lataaminen tayteen Robotti ei * Varmista, ettei robotti ole Ala hairitse -tilassa, joka estaa
kestad noin 6 tuntia. o tka sivousta siivouksen jatkamisen.
Latausnopeus on * Jos robottia kaytetaan ohjeissa ilmoitetun lampdtila- Jl tauk + Robotti ei jatka siivousta sen jalkeen, kun olet asettanut
hidas. alueen ulkopuolella, latausnopeus hidastuu automaattisesti '?lsu sen robotin manuaalisesti tukiasemaan tai lahettéanyt robotin
akunkeston pidentamiseksi. ) Jalkeen. latautumaan sovelluksen kautta tai painikkeella 1) .
* Robotin tai tukiasemaan latauskoskettimet saattavat olla
likaiset. Pyyhi ne kuivalla liinalla.
* Tarkista, onko pélysdilién suodatin tukossa. Puhdista tai Tukiasema ei * Tarkista, onko pdlypussi polysailidssd taynna.
vaihda se tarvittaessa. voi tyhjentaa  Jos pélypussi ei ole taynna, tarkista, onko robotin,
Robotin &ani « Pasharjoihin tai pélysailisén voi olla takertunut kova esine. polysailiota tukiasemaan tai polysailion tyhjennysaukoissa tukoksia.

Puhdista tukkeutunut osa.

Robotti ei seuraa
tiettya reittia
liikkuessaan.

Lattialta on hyva siistia esimerkiksi johdot ja kengat ennen
robotin kayttoa.

Marilla ja liukkailla pinnoilla liikkkuminen saa paapyoran
luistamaan. On suositeltavaa kuivata maréat alueet ennen
robotin kayttoa.

Vesisailiosta ei
tule vetts tai
vettd tulee lilan
vahan.

Tarkista, etta vesisailiossa on vetta.

Puhdista ilmareika veden sy6ton kannessa.
Puhdista moppityyny, jos se on likainen.

Varmista, ettd moppityyny ja moppityynyn pidike on
asetettu oikein kayttdohjeiden mukaisesti.

Robotti ei mene
siivottaviin
huoneisiin.

Varmista, etta siivottavien huoneiden ovet ovat auki.
Tarkista, onko huoneen kynnys yli 2 cm:n korkuinen.
Robotti ei osaa kiiveta korkeiden kynnysten tai portaiden
yli.

Huoneen edessa oleva lattia voi olla mérka tai liukas, jolloin
robotti liukuu eika toimi oikein. Kokeile kuivata lattia ennen
robotin kayttoa.

Robotti palaa
tukiasemaan,
mutta ei tyhjenny
automaattisesti.

Ala hairitse -tila estd4 robotin automaattisen
tyhjennyksen.

Jos tarvitset lisatietoja tai tukea, ota yhteytta asiakaspalveluumme:
https://global.dreametech.com.
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Tekniset tiedot

Automaattityhjennysasema

Normaalissa kaytdssa laitteen antenni on pidettava
vahintaan 20 cm:n etdisyydelld kayttajan kehosta.

Ladattava litiumioniakku

Malli

R2412-4S2P-MMYD
/R2412-4S2P-FMTEV

Nimellisjannite 144V =
Maaritetty

. . 4,8 Ah
kapasiteetti

Tavanomainen

kapasiteetti

5,2 Ah 74,88 Wh
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Malli RLD35GD Malli RCDD0301
. . . Ni .
Latausaika Noin 6 tuntia -Imelllnfzn" 220-240 V ~ 50-60 Hz
virransyotto
Mitoitusjannite 144V =
Nimellinen
Nimellisteho 75 W antoteho 20V=1A
Toimintataajuus 2400-2 483,5 MHz Nimellisteho
(pélyn
Enimmaisantoteho <20 dBm P 'y 700 W
tyhjennyksen
aikana)

Tukiasema/latausasema

Tehonkulutus valmiustilassa: < 0,5 W
(15 minuutin kuluessa siité, kun robotti l4htee
tukiasemasta/latausasemasta)

Robotti ja tukiasema/latausasema

Tehonkulutus verkkoon liitetyssa valmiustilassa: < 2
W (20 minuutin kuluessa, kun robotti-imurin akku on
ladattu téyteen.)

Tehonkulutus valmiustilassa: < 0,5 W (20 minuutin
kuluessa, kun robotti-imurin akku on ladattu
tayteen.)



Akun havittaminen

Kiintea litiumioniakku sisaltaa ymparistélle haitallisia
aineita. Akun havittamiseksi patevan asentajan on
irrotettava akku laitteesta ja akku on toimitettava
soveltuvaan kierratyspisteeseen.

— Akku on irrotettava laitteesta ennen sen
havittamista;

— Laite on kytkettava irti verkkovirrasta ennen akun
irrottamista;

— Akku on havitettava turvallisesti.

VAROITUS:

Ennen akun irrottamista irrota laite verkkovirrasta ja
kuluta akun varausta mahdollisimman paljon.

Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan
kierratyspisteeseen.

Ala altista korkeille lampétiloille, silla akku voi
rajahtaa.

Jos akku vaurioituu, siité voi valua nestetta. Jos

altistut akkunesteelle, huuhtele altistunut kohta
vedelld ja hakeudu hoitoon.

Irrotus:

1. K&édnna robotti ympari, irrota robotin takaosan
ruuvit sopivalla tydkalulla ja irrota kansi.

2. Kytke akun ja piirilevyn véliset navat pois paalta
akun irrottamiseksi.

WEEE-tiedot

Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet
E ovat séhko- ja elektroniikkalaiteromua
(WEEE, direktiivin 2012/19/EU mukaisesti),
eika niita saa havittaa kotitalouden
sekajatteen mukana. Terveyden ja
ymparistén suojelemiseksi vie havitettavat

laitteet sahko- ja elektroniikkalaitteille
tarkoitettuun, paikallisten viranomaisten

maaraamaan kerdys- ja kierratyspisteeseen.

Oikeaoppinen havitys ja kierratys ehkaisee
haitallisia ymparisto- ja terveysvaikutuksia.
Jos tarvitset lisatietoja kerdyspisteiden
sijainnista ja toiminnasta, ota yhteytta
asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin.
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Sikkerhedsoplysninger

For at undga elektrisk stad, brand eller skader forarsaget af forkert brug af apparatet, bedes du laese
brugermanualen omhyggeligt, far du bruger apparatet, og opbevare den for fremtidig reference.

Brugsbegraensninger
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Dette apparat bgr ikke bruges af bgrn yngre end 8 ar eller personer med fysiske, sensoriske eller
intellektuelle mangler eller begraenset erfaring eller viden uden opsyn af en foraelder eller veerge for at
sikre sikker drift og for at undga enhver risiko. Renggring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af bgrn
uden opsyn.

Apparatet ma kun bruges med den strgmforsyningsenhed, der fglger med apparatet.

Dette apparat indeholder batterier, som kun kan udskiftes af fagfolk.

Ryd det omrade, der skal renggres. Bgrn ma ikke lege med apparatet. Sgrg for, at bgrn og kaeledyr
holdes pa sikker afstand fra robotten, mens den er i drift.

Undlad at installere, oplade eller bruge apparatet i badeveerelser eller omkring svemmebassiner.

Dette apparat er kun til gulvrenggring i hjemmet. Brug den ikke udendgrs, pa ikke-gulvoverflader eller i
kommercielle eller industrielle omgivelser.

Sarg for, at apparatet fungerer korrekt i et korrekt miljg. Ellers bgr man ikke bruge apparatet.

Hvis stremkablet er beskadiget, skal det udskiftes med et specielt streamkabel eller enhed, der fas hos
producenten eller dennes serviceagent.

Brug ikke robotten i et omrade ophaengt over jordoverfladen uden en beskyttende barriere.



Sikkerhedsoplysninger

Placer ikke robotten pa hovedet. Brug ikke LDS-daekslet, robotdaekslet eller kofangeren som handtag
for robotten.

Brug ikke robotten ved en omgivende temperatur over 40 °C eller under 0 °C eller pa et gulv med
vaesker eller klaebrige stoffer.

For at forhindre beskadigelse eller skade ved at traekke, skal du fjerne eventuelle lgse genstande fra
gulvet og fjerne kabler eller netledninger pa renggringsvejen, fgr du betjener apparatet.

Fjern skrgbelige eller sma genstande fra gulvet for at forhindre robotten i at stgde ind i og beskadige
dem.

Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra robottens sugedbning.

Opbevar renggringsveerktgjet utilgeengeligt for bgrn.

Brug ikke apparatet i et rum, hvor et spaedbarn eller et barn sover.

Anbring ikke bgrn, kaeledyr eller andre ting oven pa robotten, uanset om den star stille eller bevaeger
sig.

Brug ikke robotten til at renggre varme genstande. Brug ikke robotten til at opsamle braendbare vaesker,
etsende gasser eller ufortyndede syrer eller oplgsningsmidler.

Stegvsug ikke harde eller skarpe genstande. Brug ikke apparatet til at samle genstande op, sdsom sten,
store stykker papir eller noget, der kan tilstoppe apparatet.

Stikket skal tages ud af stikkontakten far renggring eller vedligeholdelse af apparatet.

Ter ikke robotten eller basestationen af med en vad klud eller skyl dem med vaesker. Efter renggring af
vaskbare dele skal delene tgrres helt, far de genmonteres og bruges.
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Sikkerhedsoplysninger

Brug venligst dette apparat i overensstemmelse med instruktionerne i brugermanualen. Brugere er
ansvarlige for ethvert tab eller skade, der opstar som fglge af forkert brug af dette apparat.

Batterier og opladning
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Brug ikke tredjepartsbatterier eller basestationer med automatisk tamning. Robotten ma kun bruges
med model RCDD0301 basestation med automatisk temning.

Forsag ikke at adskille, reparere eller aendre batteriet eller basestationen med automatisk temning.
Anbring ikke basestationen med automatisk temning i neerheden af en varmekilde.

Brug ikke en vad klud eller vade haender til at tarre eller renggre opladningskontakterne pa
basestationen med automatisk tgmning.

Bortskaf ikke gamle batterier forkert. Batterier, som ikke laengere skal bruges, skal indleveres pa din
lokale genbrugsstation.

Hvis strgmkablet bliver beskadiget eller er knaekket, skal du straks stoppe med at bruge det og kontakte
eftersalgsservice.

Sarg for, at robotten er slukket, ndr den transporteres og opbevares i den originale emballage, hvis det
er muligt.

Hvis robotten ikke skal bruges i en laengere tidsperiode, skal den oplades helt, derefter slukkes og
opbevares pa et kgligt, tert sted. Genoplad robotten mindst en gang hver 3. maned for at undga
overafladning af batteriet.



Sikkerhedsoplysninger

Lasersikkerheds-information

* Lasersensoren i dette apparat opfylder standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
laserprodukter i klasse 1. Undga venligst direkte gjenkontakt med den under brug.
KLASSE 1 LASERPRODUKT

FORBRUGERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

FORSIGTIG:

For at undga en fare pa grund af utilsigtet nulstilling af termoafbryderen, ma dette apparat ikke forsynes
via en ekstern koblingsenhed, sasom en timer, eller tilsluttes et kredslgb, der regelmaessigt taendes og
slukkes af forsyningen.

ﬁ Kun til indendgrs brug

Laes brugermanualen

Hermed erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioudstyrstypen RLD35GD er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Hele EU-overensstemmelseserkleeringen
kan findes pa felgende internetadresse: https://global.dreametech.com
Hele e-vejledningen kan findes pa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Produktoversigt

1. Teend/sluk-knap/renggringsknap

* Tryk og hold i 3 sekunder for at taende eller slukke

* Tryk for at starte renggringen, nar robotten er
teendt

2. 03 Dock/pletrenggringsknap

 Tryk for at sende robotten tilbage til basestationen

* Tryk og hold i 3 sekunder for at starte
pletrenggring

Knapstatusindikator

* Lyser hvidt: Renggring eller oprydning er afsluttet

* Blinker orange: Fejl

* Langsomt blinkende hvidt: Robotten oplader, nar
batteristrammen ikke er lav

Bemaerk:

o Tryk pa en vilkarlig knap pa robotten for at seette den pa

pause, nar den gar rent eller karer tilbage til opladning.
Bgrnelasen kan aktiveres/deaktiveres gennem

Dreamehome-appen.
. LDS-deeksel
. Laser afstandssensor (LDS)
. Kofanger
. Docksensorer
Knap til nulstilling
« Tryk og hold i 3 sek. for at gendanne fabriksindstillingerne
8. Wi-Fi indikator
9. Daeksel
10. Stegvbeholder
1. Kantsensor
12.Vandtank
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13. Luftudtag

14. Moppenhed

15. Kantsensorer

16. Sidebgrste

17. Hovedhjul

18. Omnidirektionelt hjul
19.0pladningskontakter

20. Barstebeskyttelse
21.Hovedhjul

22. Hovedbgrster

23. Barstebeskyttelses-klemmer
24. Abninger for automatisk tgmning

Fig. A-1

Stgvbeholder

1. Klemme til stgvbeholder

2. Filterklemme

3. Filter

4. Abninger for automatisk temning

Fig. A-2

Moppenhed

1. Moppepudeholder

2. Udlgserclips

3. Moppepude

4. Moppepudens fastggrelsesomrade

Fig. A-3

1.

2.
3.

Vandindtagslag
Vandindtag
Udlgserclips

Fig. A-4

Basestation med automatisk temning

00 N OO~ NN S

9.

. Signaleringsomrade

. Opladningskontakter

. Forleengerplade til rampe

. Abninger for automatisk tgmning
. Daeksel

. Slot til stevpose

Filter

. Statusindikator

Lyser hvidt: Basestationen er tilsluttet strgm
Langsomt blinkende hvidt: Robotten oplader
Blinker orange: Basestationen har en fejl
Stremport

10. Slot til ledningsopbevaring

1.

Monteringsskrue

12.Luftkanaldaeksel

Fig. A-5



@ Forberedelse af dit hjem @ Far brug

1. Far renggring skal du flytte ustabile, skrgbelige,
veerdifulde eller farlige genstande veek og rydde
op i kabler, klude, legetgj, harde genstande og
skarpe genstande pa gulvet for at undga, at det
bliver viklet ind i, ridset eller veeltet af robotten
og forarsager skade.

2. Inden renggring placeres en fysisk barriere ved
kanten af trappen for at sikre sikker og smidig
drift af robotten.

3. Abn dgren til det rum, der skal renggres, og seet
mgblerne i deres
rigtige sted for at skabe mere plads.

4. For at forhindre at robotten ikke kan genkende
omrader, der skal renggres, ma du ikke sta foran
robotten eller pa en teerskel, gang eller smalle
steder.

Bemaerk:

Nar du betjener robotten for fgrste gang, skal du fglge den
rundt under renggring for at fjerne eventuelle forhindringer
i tide.

Stevsug ikke harde genstande som sten, stalkugler og
legetgjsdele eller skarpe genstande som byggeaffald,
glasskar og sgm, da gulvet ellers kan blive ridset.

1. Placer basestationen og tilslut den til en
stikkontakt

Placer basestationen pa et sted, der er sa dbent

som muligt med et godt Wi-Fi-signal. Sgrg

for tilstraekkeligt frirum som vist i figuren, og

fiern alle genstande fra det skraverede omrade.

Saet strgmkablet i basestationen, og saet det i

stikkontakten.

Bemeerk:

o Seet strgmkablet i, indtil indikatoren teendes.

» Sgrg for, at ingen genstande kan blokere signalomradet.

« For at forhindre vandpletter i at fugte traegulve eller
taepper, anbefales det at placere basestationen pa flisegulv
eller marmorgulv.

2. Monter forlaeengerpladen til rampen

3. Oplade robotten

Nar du anbringer robotten, skal du justere

ladekontakterne i bunden af robotten med

ladekontakterne pa ladestationen, og robotten

vil automatisk teende og begynde at oplade. Nar

robotten er fuldt opladet, vil statusindikatorerne

pa robotten og basestationen forblive teendt i 10

minutter og vil derefter deempes.

Bemaerk: Det anbefales at lade robotten helt op fgr farste

brug. Nar robotten ikke kan teendes, efter at batteriet er

afladet, skal du manuelt forbinde robotten med stationen for

at oplade den.

Fig. C-1-Fig. C-3

® Tilslutter
Dreamehome-appen

1. Download Dreamehome-appen

Scan QR-koden pa robotten, eller sgg efter
"Dreamehome" i appbutikken for at downloade og
installere appen.

Bemaerk:

e Kun 2,4 GHz wi-fi understgttes.

» P4 grund af opgraderinger i app-softwaren kan de faktiske
handlinger afvige fra anvisningerne i denne brugermanual.
Folg instruktionerne baseret pa den aktuelle appversion.

2. Tilfgj enhed

Abn Dreamehome-appen, tryk pa "Scan QR-koden
for at oprette forbindelse", og scan den samme QR-
kode pa robotten igen for at tilfgje enheden. Falg
vejledningen for at afslutte Wi-Fi-tilslutningen.
Bemaerk:

o Hvis du vil nulstille Wi-Fi-netveerket, skal du gentage trin 2,
hvorefter du skal fglge vejledningen for at oprette Wi-Fi-
forbindelsen.

Nar enheden har oprettet forbindelse til

hjemmets wi-fi-netvaerk, vil den lgbende forsgge at
genoprette forbindelsen i tilfeelde af netveerksforstyrrelser
som f.eks. nedlukning pa grund af manglende betalinger
eller strgmsvigt for at sikre en problemfri brugeroplevelse,
nar netveerket igen er tilgeengeligt.

For at afbryde forbindelsen til Wi-Fi-netvaerket skal du
trykke pa og holde nulstillingsknappen pa robotten nede i
3 sekunder.

@ QR-kode

® Knap til nulstilling

® Wi-fi-indikator

* Blinker langsomt: Skal tilsluttes

* Blinker hurtigt: Tilslutter
* ON (teendt): Tilsluttet
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® Sadan bruger du

apparatet

Tryk og hold teend/sluk-knappen nede i 3 sekunder
for at taende robotten. Strgmindikatoren bgr vaere
teendt. Placer robotten pa basestationen, hvorefter
robotten automatisk taender og begynde at oplade.
For at slukke for robotten skal du flytte robotten veek
fra basestationen og holde taend/sluk-knappen inde
i 3 sekunder.

Hurtig kortlaegning

Nar du har konfigureret netvaerket for fgrste

gang, skal du fglge instruktionerne i appen for
hurtigt at oprette et kort. Robotten kortleegger
uden at renggre. Nar robotten vender tilbage til
basestationen, er kortleegningsprocessen afsluttet,
og kortet gemmes automatisk.

Start renggring

Tryk kortvarigt pa teend/sluk-knappen for at starte
renggringen, efter at robotten er teendt. Robotten
vil ngjagtigt kortlaegge en rute, metodisk rengare
langs kanter og veegge og derefter afslutte med at
renggre hvert rum i et S-formet mgnster for at sikre
et grundigt arbejde.

Bemaerk:

« Det anbefales, at robotten gar ud fra basestationen fgr
renggring. Flyt ikke basestationen, mens robotten ggr rent.
Dette sikrer, at robotten vender tilbage til basestationen
uden problemer.
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« Nar robotten har fuldfgrt renggringsopgaven og
automatisk vender tilbage til basestationen, starter
basestationen automatisk temning. Flere indstillinger kan
betjenes i appen.

Pause/dvale

Nar robotten karer, skal du trykke pa en vilkarlig
knap for at seette den pa pause. Hvis robotten er sat
pa pause i mere end 10 minutter, gar den automatisk
i dvaletilstand. Alle indikatorer pa robotten slukkes.
Tryk pa en vilkérlig knap pa robotten, eller brug
appen til at veekke robotten.

Bemaerk: Hvis robotten saettes pa pause og placeres pa
basestationen, afsluttes den aktuelle rengaringsopgave.

Automatisk genoptagelse af renggringen

Hvis batteriniveauet er for lavt, kerer robotten
automatisk tilbage til basestationen for at oplade.
Nar robotten er ladet passende op, kerer den tilbage
0g genoptager renggringsopgaven.

Bemaerk: For at bruge denne funktion skal du aktivere den i
appen.

Forstyr ikke-tilstand (DND)

Nar robotten er indstillet til Forstyr ikke-tilstand

(DND), vil robotten blive forhindret i at genoptage

renggringen. Funktionen Forstyr ikke er som

standard slaet fra. Du kan bruge appen til at

sla funktionen Forstyr ikke til og til at sendre

tidsperioden for Forstyr ikke. Forstyr ikke-perioden

er som standard 22:00-8:00.

Bemaerk:

» De planlagte renggringsopgaver udfgres normalt i Forstyr
ikke-perioden.

» Robotten vil genoptage renggringen, hvor den slap, efter
at Forstyr ikke-perioden udlgber.

Pletrenggring

Nar robotten venter, skal du holde knappen {3 inde
i 3 sekunder for at starte pletrenggringsfunktionen. |
denne tilstand renggr robotten et kvadratisk omrade
pa 1,5 x 1,5 meter omkring den og vender tilbage til
sit udgangspunkt, nér pletrenggringen er afsluttet.

Robotten genstarter

Hvis robotten holder op med at reagere eller ikke
kan slukkes, skal du holde taend/sluk-knappen inde

i 10 sekunder for at tvinge den til at slukke. Hold
derefter taend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at
taende robotten.



Brug moppefunktionen

Bemazerk: Det anbefales, at alle gulve stavsuges mindst tre
gange fgr den farste moppesession for at opna en bedre
renggringseffekt.

1. Tryk pa udlgserclipsen for at tage vandtanken af.

2. Abn daekslet pa vandtanken, fyld vandtanken med vand, og
luk daekslet teet.

Bemaerk:

¢ Brug ikke renggrings- eller desinfektionsmiddel.
« Fyld ikke vandtanken med varmt vand, da dette kan fa
vandtanken til at blive skaev.

3. Fugt moppepuden og vrid overskydende vand ud. Installer
moppepuden som vist pa figuren.

4. Seet vandtanken og moppepudeholderen tilbage som
vist pa figuren, indtil de klikker pa plads. Tryk pa teend/sluk-
knappen, eller brug appen til at starte renggringen.

.
< Klik

Bemaerk:

« Det anbefales ikke at bruge moppefunktionen pa teepper.

« Brug appen til at justere moppepudens fugtighed efter
behov.

5. Nar robotten kerer tilbage for at blive ladet op efter
renggring, skal du trykke pa udlgserclipsene for at fierne
moppepudeholdeen og renggre moppepuden for at
forebygge mug og lugte.

Bemaerk:

« Vask moppepuden efter hver brug, og tem regelmaessigt
ubrugt vand af vandtanken.

« Tag moppeenheden af, nar du ikke vasker gulv.

Fig. E-1
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@ Rutinemaessig vedligeholdelse

For at holde robotten i god stand, anbefales det at se, hvilket tilbehgr der kan bruges med robotten i appen eller fglgende tabel for rutinemaessig vedligeholdelse.

Filter til stgvbeholder

Sidebgrste

En gang hver 2. uge

Hver 3. til 6. maned

Signaleringsomrade

Opladningskontakter

Abninger for automatisk
tgmning

Omnidirektionelt hjul

Kantsensor

Laser afstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

351

Bunden af robotten

Del Vedligeholdelses- Ekstra Del Vedligeholdelses- Ekstra
frekvens Periode frekvens Periode

Moppepude Efter hver brug Hver 3. til 6. maned Kantsensorer

Hovedbgrster Hver 6. til 12. maned Kofanger En gang hver méned

Stevbeholder :
Hovedhjul Renger efter behov

Vandtank

Stgvpose / Hver 2. til 5. maned

Bemaerk: Udskiftningsfrekvensen afhaenger af din brug af robotten. Hvis der

opstar en undtagelse pa grund af saerlige omstaendigheder, bgr delene udskiftes.




Moppemodul

1. Fjern vandtanken og moppepudeholderen.

2. Fjern og renggr moppepuden kun med vand, og
lad den tgrre helt, inden du monterer den igen.

3. Heeld vandet ud i tanken. Renggr kun tanken med
vand, og lad den lufttgrre far geninstallering.

Bemaerk: Udsaet ikke vandbeholderen for direkte sollys.

4. Hvis vandstregmmen er langsom eller
ujeevnt fordelt, skal du renggre lufthullet pa
vandindtagsdaekslet.

Fig. F-1

Hovedbgrster

1. Tryk bgrstebeskyttelsesklemmerne indad for at
fierne bgrstebeskyttelsen, og laft bgrsterne ud af
robotten.

2. Treek bgrsterne ud som vist i figuren. Brug det
relevante renggringsvaerktgj til at fjerne har, der
er viklet ind i bgrsterne. Efter renggring skal du
skubbe bgrsterne fast ind i hovedbgrsteholderen,
til de gar i indgreb med et klik.

7 .
< Kiik

Bemeerk: Pas pa, nar du traekker hovedbgrsterne ud, sa du

ikke kommer til skade.

3. Med de trykte pile vendt opad, skal du seette
hovedbgrsteholderen i rillerne nedad i en skra
retning.

4. Ret bgrstebeskyttelsens forreste ende ind efter
abningen, saet den skrat nedad, og tryk den
derefter pa plads.

Fig. F-2

Sidebgrste

Fjern og rengor sideborsten.

Fig. F-3

Omnidirektionelt hjul

Bemaerk:

e Brug et veerktgj sdsom en lille skruetraekker til at adskille
akslen og daekket pa det omnidirektionelle hjul. Brug ikke
overdreven kraft.

Skyl det retningsuafhaengige hjul under rindende vand, og
saet det pa igen, nar det er helt tert.

Fig. F-4

Stevbeholder og filter

1. Abn robotdaekslet, og tryk pa klemmen for at
fierne stevbeholderen.

2. Fjern stgvbeholderens filter, og tem
stavbeholderen.

3. Sla let pa filterkurven for at fjerne snavset.

Bemaerk: Forsgg ikke at renggre filteret med en barste, en
finger eller skarpe genstande for at forhindre beskadigelse.

4. Skyl stevbeholderen og filteret med vand, og ter
dem helt, for de seettes pa igen.

Bemaerk:

» Skyl kun stgvbeholderen og filteret med rent vand. Brug
ikke noget renggringsmiddel.

» Brug kun stgvbeholderen og filteret, nar de er helt tarre.

Fig. F-5

1. Fjern og kasser stgvposen.

Bemaerk: Traek handtaget udad for at forsegle stevposen, sa
stgvet og skidtet ikke falder ud ved et uheld.

2. Fjern stev og snavs fra filteret med en ter klud.
3. Installer en ny stgvpose.

4. Monter stgvtankdaekslet igen.
Fig. F-6

Robotsensorer

Ter robotsensorerne af med en blgd og ter klud, som
vist i nedenstaende figur:

1. Laser afstandssensor (LDS)

2. Docksensorer

3. Kantsensor

4. Kantsensorer

Bemaerk: En vad klud kan beskadige fglsomme elementer i
robotten og basestationen. Brug en tgr klud til rengaring.

Fig. F-7
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Opladningskontakter og signalomrade

Renggr ladekontakterne og signalomradet med en
blgd og ter klud.

Fig. F-8

Abninger for automatisk tgmning

Renggr robottens automatiske tsmningsébninger og
basestationen med en blgd og ter klud.

Fig. F-9

Luftkanal

Hvis luftkanalen er blokeret, bedes du renggre den i
henhold til fglgende trin.

1. Skru monteringsskruerne pa luftkanaldaekslet af,
og fjern daekslet.

2. Kontroller, om luftkanalen er blokeret af
fremmedlegemer. Hvis den er skal den rengeres.

3. Monter luftkanaldaekslet igen.
Fig. F-10

Robotten indeholder en hgjtydende lithium-ion
batteripakke. Sgrg for, at batteriet er opladet til
daglig brug for at opretholde optimal batteriydelse.
Hvis robotten ikke bruges i laengere tid, skal du
slukke den og leegge den veek. For at forhindre
skader fra overafladning skal robotten oplades
mindst en gang hver tredje méned.
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Fejlfinding

Problem

Lagsning

Problem

Lasning

Robotten vil ikke
taende.

Batteriniveauet er lavt. Genoplad robotten pa
basestationen, og prav igen.

Batteriets temperatur er for lav eller for hgj. Det anbefales
at bruge robotten i miljger med en omgivelsestemperatur
over 0 °C og under 40 °C.

Robotten oplader
ikke.

Basestationen er ikke tilsluttet strem. Sgrg for, at begge
ender af stremkablet er tilsluttet ordentligt.

Der er en darlig forbindelse mellem ladekontakterne pa
basestationen og robotten. Renggr ladekontakterne.

Robotten kan
ikke finde vej og
vende tilbage til
basestationen.

Ruten for at vende tilbage til opladning er spzerret, f.eks.
hvis en dgr er lukket.

Basestationen er ikke tilsluttet strgm eller flyttes,

nar robotten ikke er pa den. Slut basestationen til
stremforsyningen, eller szet robotten pa basestationen for
at lade den op.

Der er for mange forhindringer omkring basestationen.
Placer basestationen i et mere dbent omrade.

Flytning af robotten kan fa den til at omplacere sig, og den
vil genskabe et kort, hvis omplaceringen mislykkes. Hvis
robotten er for langt fra basestationen, er den muligvis
ikke i stand til automatisk at vende tilbage af sig selv,

i hvilket tilfselde man bliver ngdt til manuelt at placere
robotten pa basestationen.

Ter signalomradet pé basestationen af for at fjerne stev
eller snavs.

Robotten kan ikke
oprette forbindel-
se til Wi-Fi.

Wi-Fi-netvaerkets adgangskode er forkert. Sgrg for, at
adgangskoden, der bruges til at oprette forbindelse til dit
Wi-Fi-netveerk, er korrekt.

Robotten understgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-forbindelse.
Sgrg for, at robotten er tilsluttet en 2,4 GHz wi-fi-

forbindelse.

Wi-Fi-signalet er svagt. Serg for, at robotten er i et omrade
med god Wi-Fi-daekning.

Robotten er muligvis ikke klar til at blive konfigureret.
Afslut og genindtast appen, og prgv derefter igen som

anvist.

Robotten sidder
fast foran
basestationen og
kan ikke vende
tilbage til den.

Kontroller, om der er frirum nok pa begge sider og foran
basestationen for at forhindre robotten i at blive blokeret.
Robotten kan glide, hvis gulvet foran basestationen er for
vadt. Hvis det er tilfeeldet, skal du fjerne det overskydende
vand, fgr du praver igen.

Det anbefales at flytte basestationen til et andet sted og
preve igen.

Sgrg for, at rampeforlaengerpladen er installeret korrekt.

Robotten vil ikke
slukke.

Robotten kan ikke slukkes, nar den oplader. Det anbefales
at flytte robotten fra basestationen og derefter holde
teend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at slukke den.
Hvis robotten ikke kan slukkes ved at udfgre trin 1, skal
du holde taend/sluk-knappen inde i 10 sekunder for at
tvangsslukke robotten. Hvis problemet fortsaetter, bedes
du kontakte eftersalgsservice.
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Fejlfinding

Opladningskontakterne pa bade robotten og basestationen
kan veere snavsede, sé tgr dem af med en ter klud.

efter opladning.

Problem Lagsning Problem Lasning
+ Det tager omkring 6 timer at oplade robotten helt, nér * Serg for, at robotten ikke er indstillet til Forstyr ikke-
o o dens batteriniveau er lavt. Robotten tilstand (DND), hvilket forhindrer den i at genoptage
pla'dnlngs ¢ Hvis du t?gtjener robotten vgd tempgraturer gden for genoptager ikke rengeringen.
hastigheden er det specificerede omrade, vil opladningshastigheden renggringen « Robotten genoptager ikke rengaringen, nér du manuelt
langsom. automatisk saenkes for at forleenge batteriets levetid. har anbragt robotten pa basestationen eller sender

robotten til opladning via appen eller knappen (.

Stgjen gges, mens
robotten karer.

Kontroller, om stgvbeholderens filter er tilstoppet. Hvis det
er tilfeldet, skal det renses eller udskiftes.

En hard genstand kan blive fanget i hovedbgrsterne eller
stgvbeholderen. Kontroller og fjern eventuelle harde
genstande.

Hovedbgrsterne eller sidebgrsten kan blive sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedlegemer.

Skift sugetilstand til Standard eller Stille.

Robotten
bevaeger sig
uden at fglge den
fastsatte rute.

Genstande sdsom netledninger og hjemmesko skal
organiseres, fgr robotten tages i brug.

Hvis apparatet bruges pa vade, glatte overflader, kan fa
hovedhjulet glide. Det anbefales at terre eventuelle vade
steder, inden robotten tages i brug.

ikke vand ud af
vandtanken, eller
der kommer kun
en lille smule.

Basestationen * Se, om stgvposen i stgvtanken er fuld.

kan ikke * Huvis stgvposen ikke er fuld, skal du kontrollere, om der
automatisk er nogen hindring ved robottens, basestationens eller
tgmme stevbeholderen automatiske tsmningséabninger. Hvis der
stavbeholderen. er, skal den blokerede del renggres.

Der kommer * Kontroller, om der er vand i vandbeholderen.

Renger lufthullet pa vandindtagslaget.

Renggr moppepuden, hvis den bliver snavset.

Sgrg for, at moppepuden og moppepudeholderen er
installeret korrekt i henhold til brugermanualen.

Robotten misser
de rum, der skal
renggres.

Sgrg for, at dgrene til de rum, der skal renggres, er abne.
Tjek om der er en teerskel hgjere end 2 cm ved dgren til
rummet. Robotten kan ikke klatre over hgje teerskler eller
trin.

Stedet foran rummet, der skal renggres, er muligvis

vadt og glat, hvilket far robotten til at glide og arbejde
unormalt. Det anbefales at tarre gulvet af, far robotten
tages i brug.

Robot vender
tilbage til base-
stationen uden at
udfgre automati-
ske temningsop-
gaver.

DND-tilstand forhindrer robotten i at udfgre automatiske
temningsopgaver.
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Specifikationer

Basestation med automatisk temning

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal
udgangseffekt

<20 dBm

Under normal brug skal dette udstyr holdes i en
afstand pa mindst 20 cm mellem antennen og

brugerens krop.

Genopladelig litium-ion batteripakke

R2412-4S2P-MMYD

Model

/R2412-4S2P-FMTEV
Nominel spaending 144V =
Nominel kapacitet 4,8 Ah

Typisk kapacitet

5,2 Ah 74,88 Wh

Model RLD35GD Model RCDDO0301
. ) ) Nomi
Opladningstid Ca. 6 timer - ominel 220-240 V ~ 50-60 Hz
indgang
Nominel .
spaending MAv= Nominelt output 20V=1A
Nominel effekt 75 W Nominel effekt

(under 700 W
stgvtemning)

Basestationen/ladestation

Strgmforbrug i standbytilstand: < 0,5 W
(inden for 15 minutter efter at robotten forlader
basestationen/ladestationen)

Robot og basestation/ladestation

Stremforbrug i standbytilstand med
netveerksforbindelse: < 2 W (inden for 20 minutter
efter, at robotstgvsugerens batteri er fuldt opladet).

Strgmforbrug i standbytilstand: <0,5 W (inden for 20
minutter efter, at robotstgvsugerens batteri er fuldt
opladet).
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Bortskaffelse og

fiernelse af batteri

Det indbyggede lithium-ion-batteri indeholder
stoffer, der er skadelige for miljget. Far du
bortskaffer batteriet, skal du sgrge for, at batteriet
fjernes af kvalificerede teknikere og kasseres pa et
passende genbrugssted.

- batteriet skal fjernes fra apparatet, fgr det
kasseres;

— apparatet skal afbrydes fra lysnettet, nar batteriet
tages ud;

— batteriet skal bortskaffes sikkert.

FORSIGTIG:
Fgr du fierner batteriet, skal du afbryde strgmmen
og lade batteriet aflade s meget som muligt.

Batterier, som ikke laengere skal bruges, skal
indleveres pa din lokale genbrugsstation.
Udszet ikke for hgje temperaturer for at undga
eksplosionsrisiko.

Under darlige forhold kan der komme vaeske ud af
batteriet. Hvis der opstar kontakt, skyl med vand og
sgg laegehjeelp.
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Vejledning til fjernelse:

1. Vend robotten, brug et passende veerktg;j til at
fierne skruerne pa bagsiden af robotten, og fjern
derefter daekslet.

2. Frakobl terminalerne mellem batteriet og
printkortet for at fjerne batteriet.

WEEE-oplysninger

Alle produkter, der baerer dette symbol,
E er affald af elektrisk og elektronisk
udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/
EU), som ikke m& blandes med usorteret
husholdningsaffald. | stedet bar du beskytte
menneskers sundhed og miljget ved at
aflevere dit brugte udstyr til et udpeget
indsamlingssted til genbrug af affald af
elektrisk og elektronisk udstyr, udpeget
af regeringen eller lokale myndigheder.
Korrekt bortskaffelse og genbrug vil hjelpe
med at forhindre potentielle negative
konsekvenser for miljget og menneskers
sundhed. Kontakt installatgren eller de
lokale myndigheder for mere information
om placeringen samt vilkar og betingelser
for sddanne indsamlingssteder.



Kayincisgik Typanbl aknapar

dNeKTp TOrbl COKMNaybl, 8PT LWbIKMAybl HEMECe Kypbl/iFbiHbI AypbIC NaiganaHbay cangapbliHaH Xapakat
anmay YLWiH KypbIafbliHbl Naiganany angbliHaa nanganaHyllbl HyCKaynblfbiH MyKUST OKbIM LWbIFbIHbI3
YKOHE OHbl KenelleKkTe Nanaanany yiH cakTaHbl3.

KonpaHy 60MblHLIA LWeKTeynep

Kayincis nanganaHygbl KaMTaMachl3 ety »KaHe KaHgan aa 6ip kayin-katepgiH angbliH any ywiH 6yn
KyPbl/iFbIHbI 8 XacKa TonMaraH bananapsa, COHAan-ak prsnkanbik, CEHCOP/bIK, HTENNeKTyanablk
KemicTiri 6ap Hemece Taxipubeci He BinimMi WekTeyni agamaapsa ata-aHacblHbIH Hemece
KaMKOPLUbICbIHbIH KapayblHCbI3 NanganaHyra 6onmangel. bananap tazanay MeH TeXHUKAasbIK Kbi3MeT
KepCeTy XyMbICTapblH Kapaycbl3 OpblHAaMaybl THIC.

Kypblnfbl TEK KyPbl/IFbIMEH XeTKi3ifireH KyaTtray 6norbimeH 6ipre nanganaHyra apHasnfaH.

By KypblnfbIHbIH BaTapesnapbiH Tek 6inikTi MamaHgap aybICTbIpybl THIC.

TazananTtblH Xepai 6ocatbiHpI3. bananap KypblifbiIMeH oiHaMaybl kepek. POBOT KOCbI/bIN TypFaHaa,
6ananap MeH yu XkaHyapsapbl 04aH Kayinci3 KawbIKTbIkTa 601ybIHA KO3 XeTKi3iHi3.

KypblnfbiHbI XKyblHaTbIH 6e1Menepae HeMece baccenHAepAiH anHanacbiHAa OpHAaTyFa, 3apaaTayFa
HeMece nanganaHyfa TbibIM CasibiHaAbI.

Byl Kypblnfbl TEK YN iWiHAET efeHAl XKyyFa apHanfaH. OHbl CbIPTTa, efjeHHeH B6acka beTrepae Hemece
KOMMepLMS/bIK HeMece eHepKaCinTik HbiCAHAA NanganaHbaHbl3.

KypbUIFbIHbIH, TVICTi XXafaanaa AypbIC XKyMbIC iICTENTIHIHE K3 XeTKi3iHi3. backa Xafaaraa KypblafbiHbl
nanganaHbaHsbis.

Erep KyaT CbiMbl 3aKbiMaansaH 601ca, OHbl BHAIPYLUIHIH HEMEeCe OHbIH, KbI3MeT KepCeTyLUi ekini 6epeTiH
apHalbl CbIMMeH HeMece CbiMAAap XWHAafbiIMeH aybICTbIPY KaXerT.
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Kayinci3gik Typanbl aknapar

- Po60TTbl KOpFaHbIC KOPLUAYbIHCbI3, XXep AeHreriHeH Xofapbl acnanbl Xepnepae nanganaHbaHbis.

- PoboTTbl TOHKepyre 6onmangpl. JIK, kaknafbiH, poboT KaknafrblH HeMece bamnepdi poboT TyTKackl
peTiHge nanganaHbaHbls.

- Po60TTbl KOpLUafaH opTa TeMnepaTypackl 40° C-TaH »Kofapbl HeMece 0° C-TaH TeMeH 6onFaH Ke3ge,
COHAamn-aK CyMbIKTbIK TerinreH Hemece xabbICKak egeHae KongaHbaHbis.

- CynpereHHeH byniHbeyi HeMece 3aKkbiMAanMaybl yLiH 6apnbliK BekiTinMmereH 3atrapAbl e4eHHeH XK1Han
aNblHbI3 XXaHE KypbUIfbiHbl NanganaHbac bypbiH Ta3anay *o/blHAafbl Kabenbaepai Hemece Kyat
CbiMOapabl anbin TacTaHbl3.

- POBOT CbIHfbILL HEMECE yCaK 3aTTapfa COKTbIFbIChIM, 3aKbIMAAMaYbl YLLIH ONapAbl eAeHHEeH XNHan
anblHbI3.

- LawbIHbi3abl, CayCaKTapblHbI34bl XXaHe AeHeHi3aiH backa myllenepiH poboTTapabiH COPY CaHbl1aybiHA
YKaKblHOATMAHbI3.

-+ Taszanay KypasblH bananapgpbit, Kbl XXeTnenTiH Xepae CakTaHbl3.

- KypblnfbiHbI HOpecTe HeMece Bana ynbIKTanTbliH 6enmege KongaHbaHbI3.

- OpblHAa TypFaH Hemece Xypin 6apa *aTkaH pobOoTTbIH YCTiHe Bananapabl, Y1 »kaHyapnapbiH Hemece
KaHgan-ga 6ip 3atTapabl KOMMaHbI3.

- YKaHfbIWw 3aTTapabl XK1Hay yLwiH poboTThl NarganaHbaHbl3. XKaHfbl HeMece TyTaHfbILL
CyMbIKTbIKTapAbl, TOTTAHAbIPFbILW ra3gapAbl, CyNbINTbIIMaraH KbILKbIIAAPAblI HeMece epiTKiTepai
YKMHAy YLWiH poboTThl NnanganaHbaHbIs.

- KaTTbl HeMece eTKip 3aTTapAbl LLAHCOPFbILLMNEH CopbIn anyfa bonmangbl. KypblnfbiHbl BiTein
anatblH TacTapAbl, KafasfblH V/IKeH KNbIKTapbliH HeMece 6acka 3aTTapAbl XKNUHay YLUIH KypblafbiHbl
nanganaHbaHsbis.
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Kayinci3aik Typanbl aknapart

- KypblnifbiHbI Ta3anamac bypbiH HeMece TeEXHNKASbIK KbI3MeT kepceTrec bypblH allaHbl pO3eTKagaH
anbin Tactay Kepek.

- POBOTTbI HEMeCe Heri3ri CTaHLUMAHbI AbIMKbI LWybepeKneH cypTyre HeMece CyMblKTbIKNeH Xyyfa
b6onmangpl. XKyyra 6onatbiH benwekrepai TazanaraHHaH KeniH onapabl Kanta opHatnac 6ypblH XaHe
KOoNgaHap angblHAA TONbIFbIMEH KypFaTbIHbI3.

- Byn KypbinfbiHbl NanganaHyLbl HyCKaynbiFbiHAA BepinreH Hyckaynapfa carikec nanganaHblHbi3.
ManganaHyLwbliap ocbl KypblafbiHbI AypbIC NarganaHbay HaTvKeCiHAe TybIHAAFaH Ke3 KesreH akay
Hemece 3anan yLiH »xayanTbl 6onagpl.

Batapesnap MeH K yaTtTtay

- YwiHwi TapanTbiH baTapescbiH HeMmece aBToMaTThbl Typae 6ocaTy dhyHKLUMSACh 6ap Heri3ri CTaHUNSHbI
nanganaHbaHpi3. PO60TTbl TEK aBTOMATThI Typae 6ocaty pyHKumscbl 6ap mogeni RCDDO0301 Herisri
CTaHUMsIMeH NanganaHyfa bonagbl.

- baTapesiHbl HeMece aBToOMaTThl TypAe 6ocaty yHKUMACH 6ap Heri3ri CTaHLMSaHbI 63 beTiHi3beH
benwekTeyre, XeHaeyre Hemece Typ/IeHAipyre apekeTTeHbeH;3.

- ABTOMaTThbI TYpAe 6ocaty hyHKLMACH 6ap Heri3ri CTaHLUMAHbI Xbly KB3iHe XaKblH KOVIMaHbI3.

- ABTOMaTTbI TYpAe 6ocaty pyHKLMACH 6ap Heri3ri CTaHUVAHbIHbIH, 3apagTay TyricnenepiH AbIMKbIN
wybepekneH HemMece Cy KO/IMeH CypTyre Hemece Tasanayfa 6onmangpl.

- Ecki batapesnapgbl TMICTi TYPAE Kagere xapaty kepek. KaxkeT emec batapesnapbl TNICTi KanTa eHgey
3aybITbIHAA K94ere XapaTy Kepek.

- Kyart cbiMbl 3aKbiMAanFaH Hemece y3isireH 6onca, KongaHyabl Aepey ToKTaTbin, caTygaH KeniHri KblameT
KepceTy Kbl3MeTiHe xabapnacbiHpI3.
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Kayinci3gik Typanbl aknapar

- Taceimangay KesiHge pobOoTTbIH BLUipisireHiHe »XaHe MyMKIHZITHLe TYMHYCKa KanTamaga cakTa/faHblHa
KO3 »KeTKi3iH,i3.

- Erep poboT y3aK yakbIT 60Vibl NaranaHbliManTblH 60/1Ca, OHbl TONbIFbIMEH 3apsATaHbl3, O4aH KeniH
OLUIPIHi3 XaHe CasiKblH, KypfaK »epae cakTaHbl3. batapes 3apsablHblH LWaMafaH TbiC TayCblIMaybl YLUiH
poboTTbl KeM gereHae 3 anga 6ip peT 3apagTaHbis.

Nasep kayincisgiri Typanbl aknapar

by Kypbinfbigasbl Nasepnik 4aTtyuvik 1-CbiHbIMNThI /1a3ep eHiMaepre kaTbiCTbl X9K 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 cTaHOapTbiHa Canikec Kenegi. KongaHy KesiHge Kesre Tike 6arblTTaMaHbI3.

1-CbIHbITTbI TASEP 6HIMI
NA3EP 6HIMIHIH T¥TbIHYLUbICbI
EN 50689:2021

CAK BOJ1blHbI3:

TepMoaXkblpaTKbIWTbIH, abancbi3ga KenTipiny KayiniH 6annaHbiCTbl KayinTi 6ongbipmay yLiH OChbl
KyPbl/IFbIHbI TaiMep CUAKTbI CbIPTKbl KOMMYTauUMsAbIK annapat apkbi/ibl KyaT Ke3iHe Kocyfa Hemece
XenigeH Xni Kocbln-eLwipineTiH Tizbekke xanfayfa 6onmangol.

ﬁ Tek yn-xaw ilwiHge KongaHyfa apHansaH

LU naiaananyws: HyckaynbifbiH oKbiHbI3

Ocbl Kyxar HerisiHge, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. KomnaHwmackl RLD35GD TvNTi paguno xababiktap 2014/53/EU AnpeKTMBachbiHa Calikec KeneTiHiH Manimaenai. EO
CaVIKeCTiK AeKnapaunsacbiHbIH TONbIK MaTIHIMEH Keneci MHTepHET cinTeMeciHe eTin TaHbicyfa 6onaapl: https://global.dreametech.com

INeKTPOHAbIK HYCKaYNbIKTbIH, TONbIK HyckacbiMeH https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Kypbinfbifa wony

1. Kocy / Tazanay Tynmeci

+ Kocy Hemece eLwipy yLwiH 6acbin, 3 cekyHp ycTan
TYPbIHbI3

+ Pob0T KOCbINFAHHAaH KeliH Tasanaygabl 6actay
yLWiH 6acbiHbI3

2. OO CraHuma / JakTtapapl KeTipy Tyiimeci

+ PoBOTTbI Heri3ri ctaHumaFra xibepy yLiH
6acblHbI3

- JakTappgbl KeTipygi 6actay ywiH 6acbin 3 cekyHp,
yCTan TypblHbI3

TyNMEHIH, Ky MHANKATOPbI

- TypakTbl aK TyC: Tasanay Hemece Tasapry
asKTangbl

+ XKbINbINbIKTAWTBIH KbI3FBIIT Capbl TyC: KaTte

- bady XaHaTblH aK Tyc: batapes Kyatbl TeMeH
6onmaraHpa poboT 3apsaTanyna

Eckeptne:

- PoboT Tasanay Hemece 3apsATany yiH OPHbIHA
opany 6apbICbIHAA XKyMbICTbI KiAIPTY YLUiH
po6OTTaFbl Ke3 KeNreH TyMeHi 6acbiHbI3.

- Dreamehome kongaHbacel apkbiibl 6ana

KOPFaHbICbIH KOCyFa/eLwipyre 6onagpl.
. IKA, Kaknafbl

3

4. Nasepnik KaWbIKTbIK gatunri (JIKA,)
5. bamnep

6. CTaHuws gatuuri

7. bacTankbl KannbiHa KenTipy Tynmeci

+ 3aybITTbIK NapameTpaepai KannbiHa KenTipy
YLWWiH 6ackln, 3 ceKyHA ycTan TypbiHbI3
8. Wi-Fi nHankatopsl

9. Kaknak

10.
11
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.

LLIaH »XMHafbILW

XKnek gatunri

Cy cayblITbl

Aya LWbIfFbIChI

EfeH XyFbIL XNHAaK

EHic patunkrepi

Byliipnikkblwak,

Herisri geHrenek

Ken 6afbITThl geHrenek

3apspaTay Tymicnenepi

Kbl/llWaK KopfaHbICbl

Herisri geHrenek

Heri3ri kplnwakrap

Kblnwak KOPFfaHbICbIHbIH, KbICKbILUTapbI
ABTOMaTThI Typae bocaty xengeTkiwTepi

A-1 cyperTi

LLiaH, XXnHa¥fbiL

1. LLaH XNHafbILW KbICKbILLbI

2. Cy3ri KbICKbILWbI

3. Cys3ri

4. ABTOMAaTTbI TYpAe bocaTy KengeTkii

A-2 cyperTi

EfeH XYFbILL XXNHaK

1. EAEH XyFblll TBCEMHIH, yCTaFbILLbl
2. Bocarty KbICKbILITapbl

3. EfeH XyfblL TecemM
4. EQeH XyFbll TeceMiH 6ekiTy OpHbI

A-3 cyperi

1. Cy KipeTiH canblnay Kaknafbl
2. Cy KipeTiH caHblnay
3. bocarty KbICKbILWbI

A-4 cyperi

ABTOMAaTThbI TypAe 6ocaty doyHKUmMacbl 6ap
Heri3ri ctraHuusa

. CurHan 6epy anmarbl

. 3apspTay Tymicnenepi

. PamMnaHblIH y3apTKbILL TakTachl

. ABTOMaTThI TypAe 6ocaty xengetkiwTepi

. Kaknak

. LLlaH, XMNHafbILW Kan OpHbI

Cy3ri

. Ky nHamkatopel

+ TypakTbl aK Tyc: Herisri cTaHums KyaT KesiHe
KOCblFaH

- basiy aHaTbIH ak Tyc: PoboT 3apsaTtanyna

+ XKbINbINbIKTANTBIH KbI3fbINT Capbl TyC: Herisri
CTaHunsAa KaTe WbIKTbl

9. Kyat noptsl

10. Kyart CbIMbIH CaKTay yALlblfbl

11. bekiTkiw 6ypamachl

12. Aya XO0/NbIHbIH Kaknafbl

0O NO U A WN 2

A-5 cyperi
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® Dreamehome

©® KongaHap anabiHpa
KonpaHbacbiHa Kocblyga

® YhiHi3ai palibiHpay

1. PoboT WhipManmai, ceipmali Hemece coknanm
>K9He 3UsH KenTipMel Tazanay yLiH TazanaygaH
BypbIH BeKiTinMereH, CbiHFbIL, KyHAbI
Hemece KayinTi 3aTTapabl »KNHAMN KOWMbIHbI3,
Keppge xKatkaH kabenbaepai, knimaepai,
OVbIHLIbIKTAPAbI, KATThl XKaHe eTKip 3aTTapabl
anbin TactaHbi3.

2. Po6OT Kayinci3 »aHe KanbINTbl XyMbIC icTeyi
YLWiH Tazanay angbiHga 6acnangak xueriHe
hu3nKanblK TOCKAybla KOVbIHbI3.

. TazanaHatblH 66nMeHiH, eciriH awbin, Kebipek
opblH 6ocaty ywiH xnhasgbl 63 opHbiHA
KOWbIHbI3.

4. Pob0T Tazanayfbl KakeT eTeTiH xepnepgi
TaHbIMal Kanmaysbl yLWiH po6OTTbIH anablHAA,
TabanablpblKTa, A2/1i34e HeEMece Tap xKepnepae
TYPMaHbI3.

w

Eckeptne :

- PoboTTbl anfaw pet nanganaHfaHaa kegepri
KenTipe anatbiH 3aTTapAbl Aep Ke3iHae XuHan
any ywiH Tasanay KesiHge poboTTbiH, i3iHeH
KYPIHI3.

- Tactap, 6onat Wwapnap *aHe OMblHLbIK
6enweKkTepi CMAKTbI KAaTTbl 3aTTapabl Hemece
KyPbINbIC KanAblKTapbl, WblHbI CbIHbIKTaPbl
MeH Luereniep CUAKTbI 6TKIp 3aTTapAbl COPbIN
anMaHbl3, aNTnece efeHHiH 6eTi CbipblNbIN KeTyi
MYMKIH.
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1. Heri3ri cTaHUMAHbI OPHANACTbIPbIHbI3 XXaHe
3/1eKTP KyaT Ke3iHe KOCbIHbI3

Herisri craHunsaHbl Wi-Fi curHanbl »aKcbl yCTanTbiH

allblK Xepre KonblHbI3. CypeTTe KepceTireHaen

KarKeTiHLLIe OpbIH KanablpblHbl3 )XaHe Kankasbl

XKepnepgeH 3atTapAbl anbin TacTanbl3. KyaT CbIMbIH

HEeri3ri cTaHUMaFa Canbin, PO3eTKara KOCbIHbI3.

Eckeptne :

- KyaT CbIMbIH IHANKATOP KOCbINFaHLIA UTepin
HbIK CaJibIHbI3.

- CurHan bepy ariMafbliHAA elKaHAanm Kegepri
)KOK eKeHiHe K83 XeTKi3iHi3.

- Afall eflenfepre Hemece Kinemgepre Ccy gaktapsbl
Tycneyi yLwiH Heri3ri cTaHUMsHbl Kadbenbre Hemece
M3pMap efeHre OpHaTKaH XeH.

2. PaMnaHblH y3apTKbILL TaKTaCbiH OPHATY

3. PO60TTbI 3apsaATaHbI3

PO6OTTbI OPHBIKTLIPY Ke3iHae poboTTbIH,
acTblHAafbl 3apaaTay TyricnenepiH Herisri
CTaHUMAHBIH 3apaaTay TyiicnenepiHe aan
KenTipiHi3, con ke3ge poboT aBTOMaTThl TYPAE
KOCblnagbl »kaHe 3apsaTana 6actangsl. Pobot
TONbIK 3apsaaTanfaHHaH KeiiH poboTTafbl XaHe

Heri3ri craHunaaarbl Ky nHgnkatopaapbsl 10 MUHYT

60Vibl XXaHbIN Typafbl fa ofaH KeliH ceHea,.

EckepTne: PO6GOTTbI anfall peT KonJaHyablH anfbiHaa
TONbIFBIMEH 3aPSAATAY YCbiHbLIaAb!. Batapes 3apsabl
TayCblNFaHHAH KelniH poboT KocblIMaraH ke3ae, 3apsaray
YWiH pob0oTThl CTaHLMAFa KOSIMEH KOCbIHbI3.

C-1 cyperi, C-3 cyperTi

1. Dreamehome KongaH6aCkIH XXyKTen any

KonpaHbaHbl XXyKTey XaHe OpHarty yLwiH poboTTafbl
QR KOAbIH CKaHepneHi3 Hemece kongaHbanap
AyKeHiHeH "Dreamehome" i3geHis.

Eckeptne :

+ Tek 2,4 Ty Wi-Fi>kenicimeH XyMblIC icTengi.

- KonpgaHbaHbiH Bargapnamanbik Kypasbl
XKaHapyblHa 6ainaHbICTbl iC Xy3iHaeri
onepanuanap ocbl HyCKaysblkTa 6epinreH
HyCKaynapaaH esretle 601ybl MyMKIH.
KonpaHbaHbIH afbiMAafbl HyCKacbiHa
Heri3fienreH Hyckaynap/bl OpblHAaHbI3.

2. KypbInfbiHbl KOCY

KypblnfbiHbl KOCy YLWiH Dreamehome
KongaHbacklH allbiHbI3, "BannaHbiC OPHATY YLWiH
QR KOATbI CKaHepneHi3" gereHai 6acbiHbI3 XaHe
poboTTafbl Typa con QR KoaTbl cCKaHepneH,i3. Wi-Fi
6alinaHbICblH OpHaTYAbl asgKTay YLiH KeHecTepai
OpbIHAAHbI3.

Eckeptne :

+ Wi-FixeniciH 6actankbl KannblHa KeNTipy YLUiH
2-1i Kagamabl KanTanamblis, cogaH ke Wi-Fi
6alinaHbICbIH OpHAaTYAbl askTay YLWiH KeHecTepai
OpblHAAHbI3. o )

- Kypbinfbl yigeri Wi-Fi xeniciHe caTTi
KOCbLIFAHHAH KelliH, xenige akay TyblHAaFaH
xafpanga, (Mblcanbl, TeleMHiH KeLliryi Hemece
3N1eKTP KyaTblHbIH, Y3inyi) >keni KannbiHa
KenreHae KonaaHylbifa 6apbiHLLA Xakcbl
KbI3MeT KepceTy eTy VLUiH Y3AiKCi3 KalTa
KOCbINyFa apeKkeT eTes.

+ KypbinfblHbl Wi-Fi XXeniciHeH aXblpaTy YiliH,
poboTTarbl bacTankbl KanmnblHa KENTipy TYMMeCiH
3 cekyHp, 6acbin, ycTan TypbiHbI3.

® QR kop,

(@ BacTankbl kKannbiHa KenTipy Tynmeci

® Wi-Fi nHgnkatopbl

- basy XbinblIbIKTanAbl: bansaHbiC OPHATbIYbI
mic

+ Te3 XbINblAblKTaabl: BainaHbiCc opHaTbinyga
+ Kocynbl: Kocblngpl



@ NanpanaHy apici

Pob60TThI KOCY YLWiH, 3 cekyHfA bacbin, yctan
TYPbIHbI3. KyaT MHAMKATOPbI XaHybl Kepek.
Po60TThI Heri3ri cTaHUMsFa KOMbIHbI3, poboT
aBTOMAaTThl TyYpAe KOCbIbIM, 3apaaTtana bactaybl
KepeK. PO6OTTbI BLWipy yLWiH po60oTThI Heri3ri
CTAHUMACBIHAH anblCTaTbiM, KyaT TYMMeCiH 3 cekyHz,
6acbin, ycTan TypbIHbI3.

KapTtaHbl Xepgen »acay,

BarinaHbIC XeniCiH anfaw peT TeHLweyaeH KeniH
KapTaHbl XXefen )acay yWiH kongaHbaparbl
HyCKaynapapl OpblHAAHbI3. PO6OT Tazanaychl3
KapTaHbl kacan bactangbl. POBOT Heri3ri cTaHuusfa
opanfaHaa, KapTa »kacay npoueci agkranagbl XaHe
KapTa aBTOMaTTbl TYPAE CaKTanagbl.

Tasanayapbl 6actaHbI3

Po60T KOCbIIFaHHAH KeliiH Tazanayabl bactay
YLWWiH KyaT TyMeciH 6acbiHbIi3. PO6OT MapLpyTTh
nan benrinenpi, xnektep MeH Kabblpranapgbl
XKakcblaan Tasanangbl, apTbIHLIA XKYMbICTbIH,
MYKWST OpbIHAaNIFaHbIH KaMTaMachi3 eTy YLliH ap
6enmeHi S Topisgi yarige Tazanangbl.

Eckeptne:

- Taszanay angblHaa poboTTbl Heri3ri cTaHumaaaH
LWiblFapbIn xibepy ycbiHbiNagbl. PO60T Tazanan
XKypPreHae Herisri CTaHuMAHbI XbIMKbITAaHbI3.
By pobOTTbIH Heri3ri CTaHuWsfa Kefepricis
opanyblH KaMTaMachl3 eTeg,.

- PoboT Taszanay TancbipMachbIH askran,

Herisri cTaHumsfa opanfaHHaH KeniH Herisri

CTaHUMSHbIH aBTOMAaTTbl 60CaTy apekeTi
b6actanappl. KongaHbapa kebipek bantaynapfa
KOJ XeTki3yre bonagbl.

Kipipic/yiiKkbl pexxnmi

Po60T KOChINbIN TypfaHAa OHbI KigipTy yiliH

Ke3 KenreH TynmeHi 6acbiHpbi3. Erep po6ot 10
MUHYTTaH apTbIK KifipicTe Typca, 01 aBToMatThbl
TYpAe yKbl pexxnmiHe etefi. PoboTtafbl 6apbik
NHAVKaTopnap ceHepi. PO60TTbI 0ATY yLUiH
poboTTafbl Ke3 KenreH TynMeHi 6acbiHbI3 Hemece
KonpaHbaHbl NaganaHblHbI3.

Eckeptne: Erep poboT Kigipic pexxumiHe Konblabim,
Heri3ri cTaHUMaFa OpHAThLINCA, aFbiMAarbl Tazanay
npoweci askranagbl.

Tasanaypabl aBTOMAaTTbl TYPAE XKa/FacTbipy

Erep 6aTtapes 3apsabl TbiM a3 6onca, pobot
3apsfTany ywiH aBTomMatTbl TYpAe Herisri
CTaHUMsfa opanagbl. batapes xeTkinikTi kKenemae
3apaAaTanfaHHaH KeiiH, on askTanMaraH tasanay
TancbipManapblH OpbIHAAYAbI XanfacTbipabl.

EckepTrne: Byn doyHKUMAHBI NanganaHy yLiH OHbl
konpgaHbapa alblHbI3.

Masanamay (DND) pexumi

Po6oT Ma3anamay (DND) pexunMmiHe
aybICTbIpbIIFaHAa, PObOT Tazanayabl Xanfactolpa
anmarigbl. DND pexnmi ageTTe 3aybiTTa ewipinegi.
KongaHba apkbiaibl DND pexumiH Kkoca anacbli3
Hemece DND Mep3iMiH e3repTe anacbl3. 9aeTre
DND meps3imi cafat 22:00 neH 8:00 apanblfbiHa
KOWblnagbl.

Eckeptne :

+ XKocnapnaHfaH Tasanay tancbipmasnapsl DND
Mep3iMiHAe apeTTerigei opblHaanagbl.

+ Po60T DND mMep3imi askTanfraHHaH KeniH
TOKTafaH >XepiHeH Ta3anayabl >kanfacTblpagbl.

[akTapabl KeTipy

Pob6oT KyTy pexnmiHae bonfaHaa AakTapabl KeTipy
pexnMiH kocy ywiH ) TyiiMeciH 6acbin 3 cekyHa,
yCTan TypbiHbI3. byn pexnmae poboT e3iHiH,
aiiHanaceliHgafsl 1,5 x 1,5 M TepTOypbIlL ayMaKTbl
Taszanarnbl XaHe AaKTap KeTipinreHHeH KeniH
6acTankbl OpHbIHA Opanagbl.

Po60TThI KanTa Kocy

Erep poboT xayan 6epmece Hemece OHbI BLWipy
MYMKiH BonMaca, oHbl MaX6ypnien eLipy yLiH
KyaT TyrMeciH 6acbin 10 ceKyHA ycTan TypbiHbI3.
CofaH KeliH poboTTbl KOCY YLLUIH, KyaT TyliMeciH 3
cekyHA, bacbin, ycran TypbiHbI3.
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EfeH cypTy hyHKUMNACBIH KONaaHy

EckepTne: Xakcblnan tasanay yuwiH 6ipiHwi egeHai
CYPTY CeaHCbliHa feWiH efeHAi KeM aereHae vy pet
LIaHCOPFbILLNEeH Ta3anan anyfa keHec 6epemis.

1. Cy caybITbiH WbIFapy yLiH 60CTay KbiCKblLbIH 6ACbIHbI3.

2. Cy KipeTiH caHblnay KaknafblH allblHbl3, CaybITKa Cy
TONTBIPbIN KyMbIHbI3 XaHe KaknakTbl HblK XabblHbI3.

Eckeptne :

+ JKyFbILL KOCMaHbl HEMece aHTUCeNTUKTI KongaHbaHbI3.
Cy caybITbIHa bICTbIK Cy KytoFa 6onmaiigpl, cebebi on cy
caybITbIH KNCaNTbIM Xibepyi MyMKiH.

3. EAeH Xyfblll TeCeMAEPAi CyNaHbl3 XaHe apTblK Cyabl
CbIfbIN TacTaHbl3. CypeTTe KepceTifreHaen efeH Xyfbill
TecemMfi OpHaTbIHbI3,

4. Cy caybiTbl MeH efleH Xyfblll TECEMHIH, yCTafbllWbIH
OPHbIHA CbIPT eTiMN TYCKEHLUe CypeTTe KepceTinreHaen
OpHaTbIHbI3. Tazanayabl 6actay yLWiH KyaT TylMeciH
6acblHbl3 Hemece KongaHbaHbl NanganaHbiHbl3.

7
N CprT €eTKeHLle Canbl H b3

Eckeptne :
KineMHiH, ycTiHAe efieH Xyy yHKUNAChIH
nanganaHbaraH XeH.
KaxeT 60/1ca, efieH Xyfblll TECEMHIH, bIFanabINbIFbIH
peTTey VLWiH kongaHbaHbl nanganaHbiHbI3.

w

. TazanaypaH KeliiH poboT KalTa 3apsarany ywiH
opanfaHAa, efieH Xyfblll TECEMHIH, yCTafbILWbIH LbIFapbIn
any yLiH 60carty KblCTbIPFbILUTAPbIH BACbIKbI3 XaHe
Kerepin, nicteHin KeTneyi ywWwiH egeH Xyfbllw TeceMai
Tasanampis.
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Eckeptne :

9p KONAAHFAHHAH KeliH efeH XKyFblll TOCEMA XKYblHbI3
MaHe Cy caybITblHAAfbI NaifanaHblIMaraH cyabl YHeMi
60ocaTbiHbI3.

EfleH CYpTKeH Ke3fe efleH XyFbll XUHAFbIH anbin
TacTakbi3.

E-1 cyperTi



@ >Kocnapnbl TeXHUKanNbIK KbI3MeT KepceTy

benwekrep

POBOTThI KaKChl Kyiae yCTay YiiH KongaHbaga Kepek-)apakTrapfbl KoNAaHy HyCKaynapbiHa HeMece TOMeHZEri XXoCrnap/bl TEXHUKANbIK Kbi3MeT KepceTy

KecTeciHe XYriHiHi3.

b e nwek

TexHuKanbIk
KbI3MeT KepceTy
Xniniri

AybICTbIPY Ke3eHi

B e nwek

TexHuKanblK
KbI3MeT KepceTy
XKniniri

AybICTbIpY Ke3eHi

EfeH Xyfbll TeceMm

9p KongaHygaH
KeniH

9p 3-6 ali cabIH

Herisri KpiwakTap

LLIaH, XMHafbILW CY3iCi

Byripnik Kbinwwak

2 antaga 6ip pet

9p 6-12 aw carblH

9p 3-6 ani cabIH

CurHan 6epy anmarbl

3apsgTay Tyiicnenepi

ABTOMaTThI TYpae bocaty
xKenpetkiwTepi

Ken 6afbITThbl ABHrenek

»Knek pgatunri

Jlazepnik KawwblKTblK,
partuuri (NK4)

AliblHa 6ip pet

COKTbIFbICYAbIH, aNablH
any ceHcopbl

Bamnep

PO6OTTbIH, aCThbl

AlibiHa b6ip pet

/
LLlaH, XMHafbILW
- KaxeTiHwe
Heri3ri feHrenekrep
TasanaHbi3
Cy cayblIThl
LLlaH, fop6achl / 9p 2-5 aii caiibliH

EckepTtne: AybICTbIpY XWiniri poboTTbl KonaaHyfa banaHblcTel 6onagbl. HakTbl
MaH-Xaliapfa 6aninaHbICTbl KAXKETTiNIK TybiHAACa, benwekTepai aybiCTbipy

Kepexk.
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EpeH Xyy mogyni

1. Cy caybITbl MEH efieH XyfblLll TECEM yCTafbllWblH
anbin TacTaHbl3.

2. EpeH XyFblll TECEMA anbin Tactan, Tek CyMeH
TasanaHbl3, COAAH KeliH KanTa opHaTy angabiHaa
TOMbIFbIMEH KypFfaTbiHbI3.

3. CaybITTafbl CyAbl Terin TactaHbi3. CaybITThl TEK
CyMeH Ta3anaHbl3 XKaHe KaliTa opHaTty anfabliHaa
ayaja KypfaTbiHbl3.

Eckeptrie: Cy caybITbiH KyH C3y/eci Tik TYCETiH Xepre

KOMMaHpI3.

4. Erep cy afbiHbl 6asy Hemece bipkenki 6eniHbece,
Cy KipeTiH caHblnay KaknafblHAafbl aya TeciriH
TasanaHbi3.

F-1 cyperi

Heri3ri Kbinwakrap

1. Kbinwak KOpfaHbICbIH LeLly XKaHe KblallaKTbl
pob0oTTaH KeTepin Whlfapy YLWiH Kbliakrap
KOPFfaHbICbIHbIH, KbICKbILLTapPbIH iLLKe Kapan
6acbiHbI3.

2. Kbl/ilwakTapabl CypetTe KepceTinreHaen
LWblfapbin anbiHpbl3. KbiiWakTapfa opasfaH
WaLWThl anblin Tactay yLWiH TWiCTi TazapTy
KypasnblH KonfAaHblHbI3. Tazanan bonfaHHaH
KeWiH KbINWAaKTbl OPHbIHA CbIPT ETiMN KipreHwe
Heri3ri KbiNLaK yCTaFbllUKa MblKTan 6ekiTiHi3.

g CbIpT eTKeHLUe CanblHbI3

EckepTne: XXapakaTtaHbay yLUiH Heri3ri KbialwakTapabl
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Wwblfapbin anfaH kesge a6a|7|naH,b|3.

3. Heri3ri KbINWaKTbIH yCTafbILLbIH OMbIKTapbiHA
eHkeliTin 6apbin, 6acbinfaH kepceTkinepiH
XKOfapbl KapaTbin casblHpl3.

N

. Kbl/ilak KOpFaHbICbIHbIH, anfblHFbl XafblH
OWbIKKA CaKeCTEH/AIPIHI3, OHbl eHKelireH Kynge
CanblHbI3 Aa, OPHbIHA TYCYi YLWiH 6acbiHbI3.

F-2 cyperi

Bynipnik Kbiiwag

ByWipnik KbIJWAaKThI LWeLwin anbin, TadanaHbi3.

F-3 cyperTi

Ken 6afbITThl feHrenek

Eckeptne :
+ Ken 6afbITTbl ABHreneKTiH biniri MeH WhHackliH axbipaTy

YLUiH WafblH ByparbiLlL CUSKTbI Kypanabl NanganaHbliHbI3.

LLlamafiaH ThIC KyLL CaNMaHbi3.
Ken 6afbITTbl A8HreNekTi afblH CyMeH LaiibiHbI3 XaHe
TONbIK KypFaraHHAH KeNiH OHbl OPHbIHA CafblHbI3.

F-4 cyperTi

LLIaH XWHafbiL NeH cy3ri

1. POBOTTbIH KaKNafblH ALLbIM, WAaH XUHAaFbIWThI
LWbIFAPbLIN any YLiH KbICKbILLTLI 6ACbIHbI3.

2. LLJaH X1HaFbILW CY3TiCiH WhlFapbIn anbim, Wak
KVHAFbILWTLI60CATbIHbI3.

3. Kipai keTipy yLwiH cy3ri cebeTiH
aKblPbIHCOKKbIIAHbI3.
EckepTne: 3akbiMaan anmay YLUiH Cy3riHi KbiiwakneH,

caycakneH Hemece eTKip 3aTTapMeHTasanayfa
apekeTTeHbeHis.

4. LLlaH XWNHafbILW NeH Cy3riHi CyMeH wwalbin, kanta
opHaTnac 6ypbiH TOMbIFBIMEH KypFaTbIHbI3.

Eckeptne :

+ LLUaH XMHafbILW NeH Cy3riHi TeK Ta3a CyMeH LWaiblHbI3.
KysbllW 3aTTapAbl KonaaHbaHbI3.
LLlaH, XMNHaFbILL NEH Cy3riHi TEK TONbIK KypfafaH kesae
faHa KONAAHbIHbI3.

F-5 cyperTi

LLiaH, >KNHaFfbILW Kan

1. LLaH >K1HaFbILW KanTbl LWbIFApPbIHbI3 XXaHe
60caTbIHbI3.

EckepTne: TyTKaHbl CbIPTKa Kapar TapTkaHaa, WwWakH,
>KMHaFbIW Kan »abblnbin, iWiHAeri waH MeH KoKbIC
Ke3aencok wallbliMangbl.

2. Cy3rigeri WaH MeH KOKbICTbl Kypfak LybepekneH
TasanaHbi3.

3. 2KaHa LWaH XNHAFbIL KanTbl OPHATbIHbI3.

4. LLlaH, XNHaFbILW KOHTEeMHepPAiH KaknafbiH KaiTa
OpHaTbIHbI3.

F-6 cyperi



Po6oT patumkrepi

TemeHperi cypeTTe KepceTinreHaen, poboTTbiH,
[LaTUMKTEpPiH XyMcak, Kypfak LybepekneH cypTiHi3:

1. NNasepnik KaWbIKTbIK gatuunri (JIKI)

2. CTaHuwms garyuri

3. XXunek garuuri

4. EHic patuukrepi

Eckeptne: ObiMKbIN wWybepek poboT neH Herisri

CTaHUMAHBIH, iWiHAeri ce3iMTan anemMeHTTepAi 3akbiMaaybl
MYMKiH. Tazanay yLWiH Kypfak wybepekTi nanganaHbiHbi3.

F-7 cyperi

KyarTay Tymicnenepi xaHe curHan 6epy aimarbl

KyatTay Tyiicnenepi MeH curHan 6epy ariMafbiH
XKyMcak, Kyprak wybepekneH cypTiHi3.

F-8 cyperi

ABTOMAaTTbI Typae 6ocarty xengetkiwTepi

Po60T NeH Heri3ri CTaHUWAHbIH, aBTOMATThl
Typae 6ocarty xenpeTkiluTepiH XKymcak, Kyprak
wybepekneH cypTiHi3.

F-9 cyperi

Erep aya »onbl 6iTenin Kkanca, oHbl keneci
Kapgampapfa cal TazanaHbis.

1. Aya XONbIHbIH, KaKMNafbiHAAFbl HeKiTKiL
bypamanapgabl 6ypan WbifapblHbi3 XaHe KaknakTbl
Lwewin anbiHbI3.

2. Aya XonblHAa 6erge 3aTTap Typbin KasMaraHbIH
TeKcepiHi3. Typbin Kasca, onapAbl WbiFapbin
anbiHbI3.

3. Aya XO0JblHblH, KaKrMaFblH KaiiTa 0pHATbIHbI3.

F-10 cyperi

Po60oT eHiMAiNiri >kofapbl NNTUA-NOHAbI

baTapes XMbIHTbIFbIMEH XabablKTanfaH.

Batapes TUiMfi XyMbIC aTKapybl YLiH KYHAENiKTi
KonpaHy 6apbicbiHaa BaTapesHbIH, XeTKiNiKTi
3apsiATanfaHblHa Ke3 XeTki3iHi3. Erep pobor

y3aK yakbIT 60bl NanganaHbinMantbiH 6onca,
OHbl BLUIpiN, XNHAaM KoVblHbI3. LLlamagaH Tbic
KyaTCbI3faHyAaH 3aKkbiMAANyablH anfbliH any yLwiH
poboTThI KeM gereHae yw anga 6ip pet karita
3apaaTan Typy Kepek.
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AKaynapabl aHbIKTay »KaHe 010

eKeHiHe Ke3 XeTKi3iH,i3.
Po6oT 6anTayra ganbiH 6onmMaybl MyMKiH. KongaHbagaH
LWbIFbIM, KaiTa KipiHi3, cogaH KemniH Hyckaynapsa cankec
dpeKeTTi KanTanaHpl3.

Akay Wewim Akay LWewim
BatapesHblH 3apsiabl TOMeH. POBOTTbI Heri3ri crTaHumsaa 3apspTanysa opany xosibl Gereyni, Mbicanbl, ecik XabbiK.
Posor T e, Bonmara Kesa opwian Koo Hert
KOCHIMATLbI. BaTtapesHblH TeMNepaTypack! TbiM TEMEH HEMece TbiM A€ OpH K Apl.
KOfapbl. POBOTTHI KOpLUAafaH aya Temnepartypacs 0°C CTaHUNAHbI KyaT Ke3iHe KOCblHpI3 HeMece Po6oTTh!
KOFapbl xaHe 40°C TOMeH opTaAa naiiganaHfaH XeH. 3apaATay YLIH Herir CTaHLmMAra OpHaTbIHbI3.
Po6oT Heri3ri Herisri CTaHUMSHbIH aliHanacbiHAA ThIM Ken Kefeprinep
o ) CTaHuUvsHbI Taba 6ap. Heri3ri CTaHUMSAHbBI ALUbIFbIPAK XXepre KoblHbI3.
Heri3ri CTaHUNA KyaT ke3IHe KOCblIMaraH, Kyar anmangpl xaHe POBOTTbIH, XXbI/HKYbl OHbIH, 83iH KaliTa opHanacybiHa ceben
PO6OT CbIMbIHbIH ekl yLlUbl 1a AyPbIC XaFaHfaHbiHa KO3 ofaH opana 60nybl MYMKiH, XaHe 01 kaliTa opHanacy catcisfikke
3apsaTanMaiigsl. KETKI3IHI3. » ) anMangpl. yLLIbIPafaH Xafaanaa KapTaHbl KanTa xacangsl. Erep
Heriari craHumanarel 3apaaTay Tyiticnenepi po6otka pO6OT Heri3ri CTaHLMAAAH ThIM afbic 60/1ca, 01 aBTOMATThI
TUMEN Typ, 3apsaTay TYMicnenepiH TasanaHbis. TYpAE e3giriHeH opana anMaybl MyMKiH, By xaraanaa
POGOTThI HEri3ri CTaHLMsFa KOSIMEH KOO KaxeT 6onafbl.
Herisri cTaHUWSAHbIH crHan 6epy aiMarblH LaHHaH
Hemece KOKbICTaH CYpTiH;3.
Po60T ByfaTTanbin KasiMmaybl YLiH OHbIH eKi XafblHAa
Hemece Heri3ri CTaHUMSAHbIH, anablHAA XKeTKINiKTi opbIH
Po6oT Herisri 6apbiH TeKCepii3.
Wi-Fi eniCiHiH kynnacesi Aypeic emec. Wi-Fi xenicike e —— Heriri CTaHUMAHbIH ANIbIHAAFL! €AEH ThIM biNFa/AbI
KOChINY YLLIH KynMACe3Ai AYPbIC Tepreinisre ko3 anabiHaa TypbIn 6onca, poﬁ(zT CbIpfaHan KeTyi MymkiH. Onaii 6onca,
*eTkiziniz. ) Kanamb KaHe 3peKeTTi KaliTanamac 6ypbiH apTblK CyAbl XUHAnM
PO6OT Wi-Fi Po6ort 5 r_ru,_W|—F| KOCbI/IbIMbIH KONAamanbl. P060_TT_b|_H ofaH opana aﬂb_lHth- 5 .
eniciHe Kockna 2,4 F]’u. Wi-Fi KOCBI/bIMbIHA KOCBI/FaHbIHE KO3 XKeTKI3IHI3. anmaiigpl. €T3 CTaHLNAHB! DacKa XKepre Xbl/KBITbIM, 3PeKeTT
anmarigsl. Wi-Fi curHanel ancis. Po60T Wi-Fi curHanbl Xakcbl xepge KanTtanay yCbiHbinaabl.

PaMnaHbIH y3apTKbILL TaKTaCbl AyPbIC OPHATbLIIFaHbIHA
K3 »KeTKi3iHi3.

Po6oT ewineng,i.

KyaTTay KesiHge poboTTbl 6LLipy MyMKiH emec. PO6OTTbI
oLLipy YLUiH, MyMKIHAIriHLIe OHbl HETi3ri CTaHuVsAaH
LUbIFAPbIM, KyaT TYAMECiH 3 cekyHz, 6acbin, ycrarn
TyPbIHbI3.

1-Kagamabl OpbiHAAY apKblibl PO6OTTHI BLWiP

MYMKIH 60osiMaca, KyLuTen eLwipy yLiH KyaT TynMeciH
10 CeKkyHa, GackiM, ycran TyPbIHbI3. Erep Macene
LweLisimece, catyfaH KeniHri KbiI3MeT KepceTy ekiniHe
Xabapnacklkbi3.
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AKaynapabl aHbIKTay »KaHe 010

Akay LWewwim
+ barapes 3apsifibl TOMeH Ke3ae poBoTTbl TONbIK 3apsiaTayFa
LIaMaMeH 6 cafar Keteg.
Kyattay » Erep ci3 po6oTThl KOPCETiNreH aykbIMHaH ThiC
KblAAMAbIFb! TemMnepaTypaga naiaanaHcaHbi3, 6atapesiHbiH Kbi3MeT ety
Mep3iMiH y3apTy YLUiH 3apaaTay Xbl1gaMblFbl aBTOMATTbI
TOMEH. Typae 6asynanpi.

+  POBOTTbIH XaHe Heri3ri CTaHUMAHbIH, 3apaaTay Tywicnenepi
NactaHybl MyMKiH, 0napabl Kypfrak LybepekrieH cypTiHis.

Akay

LWewim

PoboT »yMbiC icTen
TypFaH ke3ge wy
Kyweriegi.

«  LLaH XunHafbIWTbIH Cy3rici biTenmereHiH TekcepiHis. bitence,
OHbI Ta3anaHbl3 HeMece aybICTbIPbIHpI3.

+  KaTTbl 3aT Heri3ri Kbi/lWakTapfa Hemece LUaH, XK1HaFbILLKa
TyPbIN Kanybl MyMKiH. Tekcepin, TyCKeH KaTTbl 3aTtapabl
albin TacTaHbI3. o

»  Heri3ri KbinwakTap Hemece Byiipnik KblLLAK WbIPManbIn
Kanybl MyMKiH. Tekcepin, WipMarfaH 6erge 3atTbl anbin
TactaHpI3.

+  Copy pexuMiH CTaHAAPTTbl HEMeCe YHCI3 pexxumre
aybICTbIPbIHbI3.

Po6ort 3apsaran £
aHHaH Kel i H Tasa
nayabl Xan f acTbl
pMangpl .

+ Pob6oT Masanamay (DND) pexuMmiHfe TypMafaHblHa ke3
XKeTKi3iHi3, 6yl OHbIH Ta3zanayabl »anfacTblpyblHa 0
6epmengi.

« Po6OTTbI Heri3ri CTaHuUMsFa KOIMEeH opHanacTblpfaHaia
Hemece po60oTThI 3apaaTayfa kongaHba Hemece 1)
TyiMeci apkblnbl xibepreHge, poboT Tasanayabl Kanta
XanfactelpMangpl.

Po6oT 6epinreH
6arpap 6orbiHWa
Kypmeng,.

+  Po6OTTbI KONAAHAP aNAbIHAA KyaT CbIMAAPbI MeH TariLLKe
CVSIKTbI 3aTTap/bl KNHACTLIPbIM KOO Kepek.

«  blnfangbl, TaviFak 6eTTepai Tazanay KesiHge Herisri geHrenexk
CblpFaHaybl MyMKiH. POGOTTbI KONAaHap anabiHAA 6apnbik
bISIFANAbI Kepnepai KenTipy yCblHbIAaabI.

Heri3sri ctaHuus
LaH XXNHafbILWTbI
ABTOMATThbl

Typae 6ocarta
anmangpl.

= LLaH XNHafblW KOHTeNHepaeri WaH, *KNHaFblLL KanTblH,
TONbIN KasIMafaHbIH TEKCePiHi3.

- Erep waH xnHarbIW Kan Tonbl 6onmaca, poboTThiH,
Heri3ri CTaHUMSAHbIH HEMeCe LUaH XNHAaFbILThIH,
aBTOMATThl Typae bocaty xengetkiwTepiHiH 6itenin
KanMaraHbIH Tekcepiri3. bap 6onca, 6itenin KanfaH
6enLweKTi yakTbl/ibl Ta3anaHbl3.

Cy caybITblHaH
cy 6epinmenpi
Hemece Tek

as Menwepae
Gepinegi.

- Cy caybITbIHbIH, ilWiHAE Cy 6ap-KOfblH TEKCEPIH;i3.

= Cy KipeTiH caHblnay KaknafblHaafbl aya TeciriH
TasanaHbi3.

«  EfeH Xyfblll TECEM NacTaHca, OHbl Ta3anaHbi3.

«  EfeH XyFblll TBCEMHIH, XXaHe efileH XYFblLl TOCEMHIH,
yCTafblWbl NanganaHyLbl HYCKayNblfbiHa Calikec
[lypbIC OPHATbIIFaHbIHA KO3 XKeTKi3iHi3.

Po6oT TazananTbiH
6enmeneppgeH erin
Ketepi.

= TasanaHatblH 6enMenepaiH ecikrepi allblk eKeHiHe ko3
JKETKI3iHj3.

= BbenMeHiH, eciriHge 2 cM-feH ofapbl TabanaplpbiKTbiH, 6ap-
KOFbIH TeKcepiHi3. POBOT ofapbl TabanapipbiKTapaaH
Hemece 6acnangakrapiaH erte anMangbl.

+ TasanaHarbiH 6enMeHiH angpblHAAFb! OPbIH biFanbl XKaHe
Talifak 60nybl MyMKiH, 6y poBOTTbIH, ChipfaHayblHa XaHe
[yYPbIC XXyMbIC icTeMeyiHe aKesyi MyMKiH. POBoTTbI KongaHap
anppliHAAa efeHAj KenTipin KepiHis.

Po6oT Heri3ri
CTaHuusfa
aBTOMaATThI
TYpAe bocaty
TancelpManapbiH
opblHAaman
opanagpbl.

- DND pexumiHge pobot aBToMaTtThbl Typae bocaty
TancelpManapbiH opbiHAAMaNAbI.

KocbiMLa aknapat any ywiH 6i36eH https://global.dreametech.com
cintemeci apKblsibl xabapnacbiHbi3.
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TexHUKanblK cmnnarraMmachl

Ynri RLD35GD Ynri RCDDO0301
3apagray iK Kipi
LLlamameH 6 carat EcenTik kipic 220-240 B~-50-60 Iy

YyaKbITbl KyaTbl
H

oMunHangpl 14,4 B = HomunHangpl 20B=1A
KepHey LWbIFbIC
HomunHangbl
kyar 75 BT HomuHanapl Kyar

(LLlaHgp! 6ocary 700 BT

HKyMbIC Xniniri 2400-2483,5 MIy, KesiHge)
Makcmmangbl <20 gBMm
LbIFbIC KyaT

. - Heri3ri ctaHuma/3apaaTtay cTaHUNACbI
Byn xabapblKTbl KanbINTbl Naganany KkesiHge u paatay u

AHTEeHHa MeH narganaHyLWwbIHbIH AeHeci KyTy pexunmiHfe TyTbiHbINAaTbIH KyaT: <0,5 BT
apacbliHAAarbl KalWbIKTblK KeMiHge 20 cM 6onybl (poboT Heri3ri cTaHUMACbIHaH/3apaaTay
Kepek. CTAHUMACbIHAH WhIKKAH COH, 15 MUHYT ilWiHAe)
KawTta 3apsaranatbiH IMTUN-UOHABI aKKYMYNATOR, POBOT XaHe Heri3ri cTaHuma/3apsaTay
CTaHUMACHI
R2412-4S2P-MMYD - . .
Ynri XKeninik KyTy pexxnmiHgeri Kyat WblfblHbl: €2 BT
/R2412-452P-FMTEV (poboT-LaHCOPFbILLTLIH BaTapes XuHafbl TONbIK
HomuHangs! - 3apsaaTanfaHHaH KeliiH 20 MUHYT iWwiHae.)
KepHey 144B= KYTy pexkumiHze TyTbIHbINaThIH KyaT: <0,5 W
(pOb6OT-LLaHCOPFbILWTLIH BaTapes XNHarbl TONbIK
HoMuHanapl 48 Acar 3apsiATanfaHHaH KeliH 20 MUHYT iwiHge.)
CbINbIMAbINbIFbI !
TAMTIK CAbIMABbIFbI 5,2 Acaf 74,88 BTcar
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BaTapesiHbl Kagere XKapaty LUbiapy Hyckaynbiebi:

»KoHe anbin Tactay

KipicTipinreH nntnin-noHabl 6atapespa KopLiaraH
opTafa KayinTi 3aTTap 6ap. batapesiHbl KOKbICKA
Tactamac bypblH BinikTi TeXHUKaNbIK MaMaHaap
baTapesiHbl anbin Tactan, OHbl TUICTi KaliTa eHaey
3aybITbIHA TANCbIPFaHbIHA KO3 XKeTKi3iHi3.

— KyPbINfblHbI KOKbICKa Tactamac 6¥prH
6aTa pesaHbl KypblifblAaH LWbIFAPbIN any Kepek;

- BaTapesiHbl WblFapy Ke3ae KypbliFbl 31eKTp
XKeniCiHeH axblpaTbiafaH 60/ybl Kepek;

- BaTapesiHbl Kayinci3 >kofMeH Tactay Kepek.

CAK BOJ1blHbI3:

BatapesHbl LWblFapbin anMac bypbiH, KyaT KesiH

ewipin, 6atapes KyaTblH 6apbIHLLA OTbIPFbI3bIHbI3.

KaxeT emec batapesnapgbl TViCTi KaliTa enaey
3aybITbIHAA K9Ere XapaTy Kepek.

Kapbinibic KayniH 6014bIpMay YLWiH KOpLUafaH
opTa Temneparypackl Xofapbl 6onMaybl TUIC.

[ypbic nanpananbaraH xafnanfa batapeagasbl
CyMbIKTbIK afbln KeTyi MyMKiH. [leHeHi3re Tnin
KeTKeH »affainaa CyMeH LWanbin, MeanunHanblK
K&MEeKKe »YTiHiHi3.

1. PO60TTbI ayaapblHbI3, TUICTI KypasMeH poboTTbIH,
apTbiHAafbl bypaHaanapapbl bypan wWbifapbiHbi3,
COfAaH KeliH KaknakTbl LWeLliHi3.

2. batapesHbl Wbifapy yLiH 6atapes meH MNXb
TaKTacblHbIH apacbiHAaFbl KneMmmanapabl
AXbIPATbIHbI3.

WEEE (3neKTp »aHe 3/1eKTPOHAbI
XKabAbIKTbIH 6HAIPiC KanAbIKTapbIH
KaJere »kapary) Typanbl aknapar

OcbIHAaM TaHbackl 6ap 6apnblk
E KyPbl/Ifbl1ap 371eKTP XaHe 3N1eKTPOHAbI

»KabablKTapAblH KanablkTapbl 6onbin
Tabblnagbl (2012/19/EU anpekTnBacbiHa
calikec - WEEE), onapapl CypbintanmaraH
TYPMbICTbIK KanablKTapMeH apanactblpyfa
6onmaiabl. OHbIH OpPHbIHA, Ci3
nanpanaHblifaH XabablKTbl yKiMeT
HeMmece XeprinikTi bunik TararblHparaH
KanablK 3N1eKTP XaHe 3NeKTPOHSbI
»KabAbIKTbI KaiiTa eHAey OPHbIHbIH,
apHaiibl XnHay bekeTiHe Tancbipy
apKbl/ibl afiaM AeHcayNblfbl MeH
KOpLUafaH OpTaHbl KOPFayblHbI3 Kepek.
Kanablktapabl AypbIC XalifacTbipy XaHe
KalTa eHAey KopLuaraH opTara »KaHe
afaM [leHcaynblfbiHa Kepi acep TUTi3yaiH,
anpblH anyfa kemekrtecepai. OcblHAaM
KHay bekeTTepiHiH opHanackaH »xkepnepi
)K9He onapAblH epexenepi MeH wapTrapsbl
Typanbl KOCbIMLIA aknapar any yLiH
OpHaTyLWbl Tapanka Hemece XeprinikTi
6unik opraHpapbiHa xabapnacbiHbi3.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Qurilmani noto’g'ri ishlatish natijasida elektr toki urishi, yong'in yoki jarohatlanishning oldini olish uchun
jihozni ishlatishdan oldin foydalanuvchi qo‘llanmasini diggat bilan o‘qgib chiging va undan kelajakda
foydalanish uchun saglab go'ying.

Foydalanish bo‘yicha cheklovlar
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Bu mahsulot xavfsiz ishlashini ta'minlash va har ganday xavfning oldini olish magsadida 8 yoshdan
kichik bolalar yoki jismoniy, hissiy, aqliy nugsonlari yoki tajriba yoki bilimi cheklangan shaxslar ota-ona
yoki garovchilarning nazoratisiz foydalanmasligi lozim. Tozalash va texnik xizmat bolalar tomonidan
nazoratsiz amalga oshirilmasligi lozim.

Qurilma fagat uning to‘plamiga kiruvchi quvvatlash bloki bilan ishlatilishi lozim.

Bu qurilmada fagat malakali kishilar tomonidan almashtirilishi mumkin akkumulyatorlar mavjud.
Tozalanishi zarur maydonni bo‘shating. Bolalar qurilma bilan o‘'ynamasligi lozim. Robot ishlayotgan
vaqgtda bolalar va uy hayvonlari undan xavfsiz masofada saglanishiga ishonch hosil giling.

Jihozni vannaxonalar yoki hovuzlar atrofiga o'rnatmang, quvvatlamang yoki foydalanmang.

Bu mahsulot fagat uy sharoitida foydalanish uchun mo'ljallangan. Uni ochig havoda, polsiz yuzalarda
yoki tijoriy hamda sanoat sharoitida ishlatmang.

Qurilma tog’ri muhitda to’g'ri ishlashiga ishonch hosil qiling. Aks holda, qurilmani ishlatmang.
Quvvatlash simi shikastlangan bo'lsa, uni ishlab chigaruvchi yoki uning xizmat ko'rsatish agentida
mavjud maxsus sim yoki ehtiyot gismi bilan almashtirish lozim.

Himoya to'sig‘isiz yer sathidan baland maydonda robotdan foydalanmang.



Xavfsizlik hagida ma’lumot

Robotni teskari go’'ymang. LDS gopgog‘ini, robot qopgog’ini yoki bamperni robot uchun tutgich sifatida
ishlatmang.

Robotni atrof-muhit harorati 40° C dan yuqori yoki 0° C dan past yoki suyuglik yoki yopishqoq moddalar
solingan polda ishlatmang.

Sudralishdan shikastlanmasligi yoki buzilmasligi uchun qurilmani ishga tushirishdan oldin poldan barcha
qotirilmagan ashyolarni oling va tozalash yo'lidagi kabellar yoki quvvat simlarini chigarib oling.
Robotning mo'rt yoki mayda ashyolarga urilishi va zarar yetkazishining oldini olish uchun poldan ularni
yig'ib oling.

Sochlar, barmoglar va tananing boshga gismlarini robotlarning so'rish tirgishidan uzoqda tuting.
Tozalash vositasini bolalar qo'li yetmaydigan joyda saglang.

Qurilmani chagaloq yoki bola uxlayotgan xonada ishlatmang.

Robot harakatsiz yoki harakatda bo'lishidan gat’i nazar, uning ustiga bolalar, uy hayvonlari yoki biron bir
ashyoni gqo‘’ymang.

Robotdan yonayotgan ashyolarni tozalash uchun foydalanmang. Tez alangalanuvchi yoki yonuvchan
suyugqliklar, agressiv gazlar yoki suyultirilmagan kislotalar hamda eritmalarni yig'ib olish uchun robotdan
foydalanmang.

Qattiq yoki o'tkir narsalarni changyutkich bilan tozalamang. Qurilmani toshlar, katta gog'oz parchalari
yoki qurilmaga tiqilishi ehtimoliy narsalarni yig‘ish uchun foydalanmang.

Qurilmani tozalash yoki texnik xizmatdan oldin vilkasini rozetkadan chiqgarish lozim.

Robotni yoki tayanch stansiyani nam mato bilan artmang yoki ularni biror suyuglik bilan yuvmang.

Yuviladigan gismlarni tozalagach, ularni qayta o‘rnatish va ishlatishdan oldin to'liq quriting.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Bu mahsulotni Foydalanuvchi go‘llanmasidagi ko‘rsatmalarga muvofiq ishlating. Bu mahsulotni noto'g'ri
ishlatish natijasida yuzaga keladigan har ganday shikastlanish yoki zarar uchun foydalanuvchilar
javobgardir.

Batareyalar va quvvatlash

Hech ganday uchinchi tomon akkumulyatori yoki avtomatik bo'shatiladigan tayanch stansiyadan
foydalanmang. Robotdan fagat avtomatik bo'shatishga ega RCDD0301 modelli tayanch stansiyasi bilan
foydalanish mumkin.

Akkumulyatorni yoki avtomatik bo‘shatiladigan tayanch stansiyani mustaqil gismlarga ajratish, ta'mirlash
yoki o°zgartirishga urinmang.

Avtomatik bo'shatiladigan tayanch stansiyani issiglik manbasi yaginiga qo‘'ymang.

Avtomatik bo‘shatiladigan tayanch stansiyaning quvvatlash kontaktlarini artish yoki tozalash uchun ho'l
mato yoki nam qo'llardan foydalanmang.

Eski batareyalarni noto‘g'ri ravishda chigitga chigarmang. Keraksiz batareyalar mos gayta ishlash
muassasasiga tashlanishi lozim.

Quvvatlash simi shikastlangan yoki singan bo'lsa, uni ishlatishni darhol to‘xtatib, sotuvdan keyingi xizmat
ko'rsatish markaziga murojaat giling.

Tashish paytida robot o'chirilganiga va iloji bo‘lsa, asl o‘'ramida saglanganiga ishonch hosil giling.

Agar robot uzoq vagqt ishlatilmasa, uni to'liq quvvatlang, keyin o'chiring va salgin hamda quruq joyda
saglang. Batareyani ortigcha quvvatsizlantirmaslik uchun robotni kamida 3 oyda bir marta quvvatlang.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Lazer xavfsizligi hagida ma’lumot

* Bu mahsulotdagi lazer sensori [EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 1 toifali lazer mahsulotlari
uchun standart talablariga javob beradi. Foydalanish davomida u bilan bevosita ko'z orgali alogadan
saqlaning.
1-SINF LAZER MAHSULQOTI
MIJOZ LAZER MAHSULOTI
EN 50689:2021

DIQQAT:

Termal o‘chirgichning tasodifiy gayta o‘rnatilishi natijasida yuzaga keladigan xavfni oldini olish uchun
bu qurilma taymer kabi tashqi almashtirgich moslamasi orgali ta'minlanmasligi yoki yordamchi dastur
tomonidan muntazam ravishda yogiladigan va o’chiriladigan zanjirga ulanmasligi kerak.

ﬁ Faqgat bino ichida foydalanish uchun

Operator go‘llanmasini o'qing

Bu orqgali Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLD35GD radio qurilmasi turi 2014/53/EU direktivasiga muvofigligini ma’lum giladi. Yevropa Ittifogi muvofiglik deklaratsiyasi
to'lig matni quyidagi internet manzilida mavjud: https://global.dreametech.com
Batafsil elektron go‘llanma uchun https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags saytiga o'ting

376




® Mahsulot bo'yicha

umumiy ma’lumot

1.

Quvvat / Tozalash tugmasi

Yoqish yoki o'chirish uchun 3 soniya bosib turing
Robot yoqilgach, tozalashni boshlash uchun
bosing

2. 03 Tayanch stansiyasi/Nugtani tozalash tugmasi

Robotni tayanch stansiyaga qaytarish uchun
bosing

Nugtani tozalashni boshlash uchun 3 soniya bosib
turing

Tugma holati indikatori

* Yaxlit og: Tozalamoqda yoki tozalash tugallandi

* Miltillovchi apelsinrang: Xato

* Oq rangda yonmogqda: Robot akkumulyatorining
quvvati kam bo’'lmaganda quvvatlanmoqda

Eslatma:

O 00 o

N o 01~ W

« Robot tozalanayotganda yoki gayta gavvatlanishga
gaytayotganda pauza gilish uchun robotdagi istalgan
tugmani bosing.

Bolalardan himoya qulfini Dreamehome ilovasi orgali

yoqish / o‘chirish mumkin.
. LDS qopqog'i
. Lazerli masofa sensori (LDS)
. Bamper
. Quvvatlash asosi sensorlari
Asliga gaytarish tugmasi
Zavod sozlamalarini tiklash uchun 3 soniya bosib turing
. Wi-Fi indikatori
. Qopgoq
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10. Changyig‘gich

11. Chekka sensori

12.Suvdon

13. Havo kanali

14. Shvabra moslamasi

15. Balandlik farqi sensorlari
16. Yon cho'‘tka

17. Asosiy g'ildirak

18. Ko'p yo‘nalishli g‘ildirak
19.Quvvatlash kontaktlari

20. Cho'tka himoyasi

21.Asosiy d'ildirak

22. Asosiy cho'tkalar

23. Cho'tka himoyasi gisgichlari
24. Avtomatik bo‘shatish tuynugi

Rasm A-1

Changyig‘gich

1. Changdon gisqichi

2. Filtr gisqichi

3. Filtr

4. Avtomatik bo‘shatish tuynugi

Rasm A-2

Shvabra moslamasi

1. Shvabra yostigchasi tutgichi
2. Bo'shatish gisgichlari

3. Shvabra yostigchasi

4. Shvabrani o‘rnatish joyi

Rasm A-3

1. Suv kirish tirgishi gopgog'i
2. Suv kirish tirgishi
3. Bo'shatish qisqichi

Rasm A-4

Avtomatik bo‘shatiladigan tayanch stansiya

. Signal maydoni

. Quvvatlash kontaktlari

. Rampa kengayish plankasi

. Avtomatik bo‘shatish tuynugi

. Qopgoq

. Changdon uyasi
Filtr

. Holat indikatori
Yaxlit og: Tayanch stansiya quvvatga ulangan
Oqg rangda yonmogda: Robot quvvatlanmoqda
Miltillovchi apelsinrang: Tayanch stansiyada xatolik
bor

9. Quvvat porti

10. Quvvat simini saglash sloti

11. Montaj murvati

12. Havo kanali gopqog'i

00 N OO~ NN S

Rasm A-5



@® Uyingizni tayyorlash

1.

Tozalashdan oldin robot chigallashishi, tirnalishi
yoki urilishi va yo‘qotishlarga olib kelmasligi
uchun omonat, mo'rt, gimmatli yoki xavfli
ashyolarni oling va yerdagi kabellar, matolar,
o‘yinchoglar, gattiq buyumlar va o'tkir ashyolarni
yig'ib oling.

. Tozalashdan oldin robot xavfsiz va ravon

ishlashini ta'minlash uchun zinapoyalar chetiga
jismoniy to'siq qo'ying.

. Tozalanadigan xona eshigini oching va ko'proq

joy goldirish uchun mebelni joyiga qo‘ying.
Robot tozalanishi zarur maydonlarni
taniyolmasligining oldini olish uchun robot
oldida, yoki ostonada, koridorda yoki tor joylarda
turmang.

Eslatma:

Robotni birinchi marta ishlatayotganda har ganday
ehtimoliy to'siglarni vagtida olish uchun tozalash vagtida
uni kuzatib boring.

Toshlar, po'lat sharlar va o'yinchoq gismlari kabi gattiq
ashyolarni yoki qurilish chigindilari, singan shisha va mixlar
kabi o'tkir ashyolarni changyutkich bilan tozalamang, aks
holda pol tirnalishi mumkin.

@ Foydalanishdan oldin

1. Tayanch stansiyani joylang va elektr rozetkaga
ulang

Tayanch stansiyasini yaxshi Wi-Fi signali bilan
imkon gadar ochiq joyga joylashtiring. Rasmda
ko'rsatilganidek, yetarli joy goldiring va soyali
maydondagi barcha buyumlarni yig'ib oling. Quvvat
kabelini tayanch stansiyaga tiqing va uni rozetkaga
ulang.

Eslatma:

¢ Quuvvat simini indikator yonmaguncha mahkam tiging.
Biror buyum signal zonasini to'sib qo'ymasligiga ishonch
hosil qiling.

go‘ymaslik uchun, tayanch stansiyani kafel yoki marmar
polga qo'yish tavsiya etiladi.
2. Rampa kengayish plankasi o‘rnating
3. Robotni quvvatlang Robotni joylashda uning
pastki gismidagi quvvatlash kontaktlarini tayanch
stansiya quvvatlash kontaktlari bilan tekislang
hamda robot avtomatik yoqilib, quvvatlanishni
boshlaydi. Robot to'lig quvvatlangach, robot va
tayanch stansiyadagi holat indikatorlari 10 dagiga
davomida yonib turadi va keyin xiralashadi.

Eslatma: Robotni birinchi marta ishlatishdan oldin uni to'liq
quvvatlash tavsiya etiladi. Akkumulyator quvvati tugagach,
robotni yogish imkoni bo‘lmasa, robotni quvvatlash uchun

qo'lda uni stansiya bilan ulang.

Rasm C-1 - Rasm C-3

Suv tomchilari yog‘och pol yoki gilamlarni ho'l gilishiga yo'l

® Dreamehome ilovasiga
ulanish

1. Dreamehome ilovasini yuklab oling

llovani yuklab olish va o'rnatish uchun robotdagi
QR kodni skanerlang yoki ilovalar do'konidan
"Dreamehome” ilovasini gidiring.

Eslatma:

o Fagat 2,4 GHz Wi-Fi qo'llab-quvvatlanadi.

o llova dasturiy ta'minotidagi yangilanishlar tufayli amaldagi
amallar bu go'llanmadagi ko‘rsatmalardan farq qilishi
mumkin. llovaning joriy versiyasiga asosan ko‘rsatmalarga
amal qiling.

2. Qurilmani qo‘shing

Dreamehome ilovasini oching, "Ulanish uchun

QR kodni skanerlash"ni bosing va qurilmani

go’shish uchun robotdagi xuddi o’sha QR kodni

qayta skanerlang. Wi-Fi ulanishni tugatish uchun
ko'rsatmalarga amal qiling.

Eslatma:

« Wi-Fi ulanishni asliga qaytarish uchun 2-bosgichni
takrorlang va Wi-Fi ulanishni tugatish uchun
ko'rsatmalarga amal qiling.

Qurilma uy Wi-Fi tarmog'iga muvaffagiyatli ulangandan
so’ng, tarmoq gayta tiklangandan so'ng foydalanuvchining
muammosiz ishlashini ta'minlash uchun to'lanmagan
to'lovlar yoki elektr ta'minotidagi uzilishlar kabi
muammolar tufayli tarmoqdagi uzilishlar yuzaga kelganda,
u doimiy ravishda gayta ulanishga harakat qiladi.
Qurilmani Wi-Fi tarmog‘idan uzish uchun robotdagi Asliga
gaytarish tugmasini 3 soniya bosib turing.

® QR kod

@ Asliga gaytarish tugmasi
® Wi-Fi indikatori

* Sekin miltillash: Ulanadi

* Tez miltillash: Ulanmoqda
* Yogilgan: Ulangan
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@ Ishlatish usuli

Yoqish/ochirish

Robotni yogish uchun quvvat tugmasini 3 soniya
bosib turing. Quvvat indikatori yonishi lozim. Robotni
tayanch stansiyaga qo'ying, robot avtomatik yoqilishi
va quvvatlashni boshlashi lozim. Robotni o'chirish
uchun robotni tayanch stansiyadan olib, tugmasini 3
soniya bosib turing.

Tezkor xaritalash

Tarmogqni birinchi marta sozlagach, zudlik bilan xarita
tuzish uchun ilovadagi ko‘rsatmalarga rioya giling.
Robot tozalamasdan xaritalashni boshlaydi. Robot
tayanch stansiyaga gaytganida, xaritalash jarayoni
yakunlangan bo‘ladi va xarita avtomatik saglanadi.

Tozalashni boshlang

Robot yoqilgach, tozalashni boshlash uchun quvvat
tugmasini bosing. Robot marshrutni aniq belgilaydi,
chekkalar va devorlar bo‘ylab tizimli ravishda
tozalaydi, keyin ishni puxtalik bilan bajarish uchun
har bir xonani S shaklida tozalash bilan yakunlaydi.

Eslatma:

« Robotni tozalashdan oldin tayanch stansiyadan chigish
tavsiya etiladi. Robot tozalayotganda tayanch stansiyani
harakatlantirmang. Bu robotning tayanch stansiyaga
muammosiz gaytishini ta’minlaydi.

Robot tozalash vazifasini bajarib, avtomatik tayanch
stansiyaga gaytgach, tayanch stansiya avtomatik
bo‘shashni boshlaydi. llovada boshga sozlamalarni
boshgarish mumkin.
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Pauza/Uyqu

Robot ishlayotganida, uni pauzaga qo'yish uchun
istalgan tugmani bosing. Agar robot 10 dagigadan
ko‘prog pauzaga qo'yilsa, u avtomatik uyqu rejimiga
o'tadi. Robotdagi barcha indikatorlar o‘chadi. Robotni
uyg'otish uchun robotning istalgan tugmachasini
bosing yoki ilovadan foydalaning.

Eslatma: Robot pauzaga qo'yilsa va tayanch stansiyaga
joylashtirilsa, joriy tozalash jarayoni tugaydi.

Tozalashni avtomatik davom ettirish

Akkumulyator quvvati juda kam bo‘lsa, robot
quvvatlash uchun avtomatik tayanch stansiyaga
gaytadi. Batareya tegishli darajagacha
quvvatlangach, u tugallanmagan tozalash vazifalarini
davom ettiradi.

Eslatma: Bu funksiyadan foydalanish uchun uni ilovada
oching.

Bezovta gilinmaslik (DND) rejimi

Robot sozlamalarida Bezovta gilinmaslik (DND) rejimi

o‘rnatilganda, robot tozalashni davom ettirolmaydi.

DND rejimi zavod sozlamalarida standartga muvofiq

o'chirilgan bo'ladi. DND rejimini yogish yoki DND

davrini o'zgartirish uchun ilovadan foydalanishingiz

mumkin. DND davri sukut bo‘yicha 22:00-8:00 etib

belgilangan.

Eslatma:

« Rejalashtirilgan tozalash vazifalari DND davrida
odatdagidek bajariladi.

« DND davri tugagach, robot tozalashni to'xtagan joyidan
davom ettiradi.

Nugtani tozalash

Robot kutayotgan bo'lsa, nugtani tozalash rejimini
yogish uchun {3 tugmasini 3 soniya bosib turing.
Bu rejimda robot taxminan 1,5 x 1,5 metr kvadrat

shakldagi maydonni tozalaydi va nugtani tozalash
tugallangach, boshlang‘ich nugtasiga gaytadi.

Robotni gayta ishga tushirish

Agar robot javob berishni to‘xtatsa yoki ochirilmasa,
uni majburiy o'chirish uchun quvvat tugmasini 10
soniya bosib turing. So'ng robotni yogish uchun
quvvat tugmasini 3 soniya bosib turing.



Pol yuvish funksiyasidan foydalaning

Eslatma: Yaxshiroq tozalash natijasiga erishish uchun
birinchi tozalash seansidan oldin pollarni kamida uch marta
changyutkich bilan tozalash tavsiya etiladi.

1. Suv bakini bo‘shatish uchun bo'shatish gisgichini bosing.

2. Suv kirish qopgog'ini oching, bakni suv bilan to‘ldiring va

gopqog'ini mahkam yoping.

Eslatma:

¢ Yuvish yoki dezinfeksiyalash vositalaridan foydalanmang.

o Issiq suv bilan to‘ldirmang, chunki bu ng egilishiga olib
kelishi mumkin.

3. Shvabra yostigchasini ho'llang va ortigcha suvni sigib oling.

Rasmda ko'rsatilganidek shvabra yostigchasini o‘rnating.

4. Rasmda ko'rsatilganidek, suv baki va shvabra yostigchasi
tutgichini tiq etguncha gayta o‘rnating. Tozalashni boshlash
uchun quvvat tugmasini bosing yoki ilovadan foydalaning.

< Kiik

Eslatma:

« Gilamlarda pol yuvish funksiyasidan foydalanish tavsiya
etilmaydi.

» Shvabra yostigchasi namligini lozim darajada sozlash
uchun ilovadan foydalaning.

5. Robot tozalagandan keyin quvvatlanishga qaytganida,
shvabra yostigchasi tutgichini yechib olish uchun bo‘shatish
qisgichlarini bosing va mog'‘orlash yoki hidlar paydo
bo'lishining oldini olish uchun shvabra yostigchasini tozalang.

Eslatma:

Har foydalanishdan keyin shvabra yostigchasini yuving va
suv idishini foydalanilmagan suvdan muntazam ravishda
bo'shating.

Shvabra bilan tozalamaganda, shvabra moslamasini yechib
oling.

Rasm E-1
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@ Rejalashtirilgan texnik xizmat

Robotni yaxshi holatda saglash uchun ilovadagi aksessuardan foydalanish yoki rejalashtirilgan texnik xizmat uchun quyidagi jadvalga garash tavsiya etiladi.

Qism

Texnik xizmat
chastotasi

Almashtirish davri

Texnik xi t
Qism exnt xnzTna Almashtirish davri
chastotasi

Shvabra yostigchasi

Har foydalanishdan
keyin

Har 3-6 oyda

Asosiy cho'tkalar

Changdon filtri

Har 2 haftada bir
marta

Har 6-12 oyda

Ko'p yo'nalishli g'ildirak

Chekka sensori

Lazerli masofa sensori
(LDS)

Har 3-6 oyda
Yon cho'tka
Signal maydoni
Quvvatlash kontaktlari
Avtomatik bo‘shatish
tuynugi
Har oyda bir marta /
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Balandlik farqi sensorlari

Bamper Har oyda bir marta

Robotning pastki gismi

/
Changyig'gich
e Zarur bo‘lganda
A ldirakl
sosiy g'ildiraklar tozalash
Suvdon
Chang xaltasi / Har 2-5 oyda

Eslatma: Almashtirish chastotasi robotdan foydalanishingizga bog'liq. Agar
maxsus holatlar tufayli istisno holat yuzaga kelsa, gismlarni almashtirish lozim.



Pol artish moduli

1. Suv bakini va shvabra yostiqchasi tutgichini yechib
oling.

2. Shvabra yostigchasini yechib oling va fagat suv
bilan tozalang va gayta o‘rnatishdan oldin uni
to'lig quriting.

3. Idishdagi suvni to'kib tashlang. Idishni fagat suv
bilan tozalang va gayta o'rnatishdan oldin havolab
qurush uchun qoldiring.

Eslatma: Suvdonni to‘g‘ridan-to'g’ri quyosh nuriga ta’siri

ostida goldirmang.

4. Suv ogimi sekin yoki notekis tagsimlangan bo‘lsa,
suv kirish qopgog‘idagi havo tirgishini tozalang.
Rasm F-1

Asosiy cho'‘tkalar

1. Cho'tkasi himoyasini chigarish uchun cho'tka
himoyasi gisgichlarini ichkariga bosing va so'ng
cho‘tkalarni robotdan ko'taring.

2. Sxemada ko 'rsatilganidek, cho‘tkalarni tortib
chigaring. Cho'tkalarda har ganday chigal
sochlarni olib tashlash uchun muvofiq tozalash
asbobidan foydalaning. Tozalashdan so'ng,
cho'tkalarni asosiy cho‘tka tutgichiga tiq etgan
ovoz chigquncha joyiga o'rnating.

7 .
< Kiik

Eslatma: Jarohatlanishni oldini olish uchun asosiy cho'tkalarni
tortib chigarishda ehtiyot bo'ling.

W

. Trafaret bosmada bosilgan millarni yugoriga
qaratib, asosiy cho'tka tutgichini slotlarga egilgan
holda pastga kiriting.

S

. Cho'tka himoya gobig'inining old uchini slot bilan
birlashtiring, uni egilgan holda pastga kiriting va
so’ng uni joyiga bosing.

Rasm F-2

Yon cho'tka

Yon cho'tkani chigaring va tozalang.

Rasm F-3

Ko'p yo'nalishli g‘ildirak

Eslatma:

« Ko'p yo'nalishli g'ildirak o'qi va shinalarini ajratish uchun
kichik otvertkaga o‘xshash asbobdan foydalaning. Ortiqcha
kuch ishlatmang.

« Ko'p yo'nalishli g'ildirakni ogar suv ostida yuving va to'liq
quritgach, uni gayta joylashtiring.

Rasm F-4

Changdon va filtr

1. Changdonni olib chigarish uchun robot gopgog'ini
oching va gisqichni bosing.

2. Changdon filtrini yechib oling va changdonni
bo‘shating.

3. Kirlanishni olib tashlash uchun filtr savatini sekin
silkiting.

Eslatma: Shikastlanmaslik uchun filtrni cho‘tka, barmoq yoki
o'tkir narsalar bilan tozalashga urinmang.

4. Changdon va filtrni suv bilan yuving va gayta
o‘rnatishdan oldin ularni to'liq quriting.

Eslatma:

« Changdon va filtrni fagat toza suv bilan yuving. Hech
ganday yuvish vositasidan foydalanmang.

« Changdon va filtrdan faqgat ular to'liq quriganda
foydalaning.

Rasm F-5

Chang xaltasi

1. Chang xaltasini yechib oling va tashlang.

Eslatma: Tutgichni tashqariga tortish chang va qoldiglar
tasodifan to'kilishining oldini olish uchun chang xaltasini
yopib go'yadi.

2. Filtrdagi chang va goldiglarni qurug mato bilan
olib tashlang.

3. Yangi chang xaltasini o'rnating.
4. Changyig'gichning qopqog'ini qayta o'rnating.
Rasm F-6
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Robot sensorlari

Robot sensorlari va quvvatlash kontaktlarini quyidagi
rasmda ko 'rsatilganidek yumshogq va qurug mato
yordamida artib oling:

1. Lazerli masofa sensori (LDS)

2. Quvvatlash asosi sensorlari

3. Chekka sensori

4. Balandlik farqi sensorlari

Eslatma: Nam mato robot va tayanch stansiyaning nozik

elementlariga zarar yetkazishi mumkin. Tozalash uchun quruq
matodan foydalaning.

Rasm F-7

Quvvatlash kontaktlari va signal maydoni

Quvvatlash kontaktlarini va signal maydonini
yumshoq va quruq mato bilan tozalang.

Rasm F-8

Avtomatik bo‘shatish tuynugi

Robot va tayanch stansiyaning avtomatik bo‘shatish
tuynugini yumshogq va qurug mato bilan tozalang.

Rasm F-9

Agar havo kanali tigilib qolsa, uni quyidagi
bosgichlarga muvofiq tozalang.

1. Havo kanali qopgog‘idagi o‘rnatish murvatlarini
bo‘shating va qopgogni yechib oling.

2. Havo kanali begona buyumlar bilan tigilib
golmaganini tekshiring. Agar mavjud bo'lsa, ularni
tozalang.

3. Havo kanali gopgog'ini gayta o'rnating.
Rasm F-10

Robotda yugori unumdorlikka ega litiy-ion
batareyalar to’plami mavjud. Batareya optimal
ishlashini ta’minlash uchun batareya kundalik
foydalanish uchun yaxshi quvvatlanganiga ishonch
hosil giling. Agar robot uzoq vaqt ishlatilmasa,

uni o‘chiring va saqglab go‘ying. Haddan ortig
quvvatizlanishdan kelib chiquvchi buzilishning oldini
olish uchun robotni kamida uch oyda bir marta
quvvatlang.



Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
 Quvvatlanish uchun gaytish yo'nalishi bloklangan, masalan,
eshik yopiq.
* Batareya quvvati kam. Robotni tayanch stansiyada  Robot tayanch stansiyasining ustida bo‘lmaganda
Robot quvvatlang va qaytadan urining. ) tayanch stansiyasi quvvatdan uzilgan yoki boshqa joyga
yogilmayapti. . Batgreygnlng .harorat| juda pgst yoki !uda yugori. Robotdan ko'chirilgan. Tayanch stansiyani quvvat manbasiga ulang
quyidagi muhitlarda foydalanish tavsiya etiladi: yoki quvvatlanish uchun robotni tayanch stansiyaga
atrof-muhit harorati 0°C dan yuqori va 40°C dan past. joylang.
S;k:g;:%atr;cpha ¢ Tayanch stans?yasi a_trofi(;la juda ko'p to‘siglar mayjyd.
olmayapti va unga Tayanch st?n5|ya3|n| ochlqroq maydpnga joylashtiring.
X * Robotni ko'chirish uning o'z o'rnini o'rnatishga olib kelishi
qaytmayapti. mumkin va agar o'z o'rnini gayta o‘rnatish muvaffaqgiyatsiz
bo'lsa, u xaritani qayta yaratadi. Agar robot tayanch
* Tayanch stansiyasi quvvatga ulanmagan, Quvvat kabelining stansiyadan juda uzogda bo'lsa, u mustaqil avtomatik
Robot ikkala uchi ham to'g'ri ulanganiga ishonch hosil giling. qaytib kelolmasligi mumkin, bu holda robotni go‘lda
quvvatlanmaydi. * Tayanch stansiyasidagi quvvatlash kontaktlari va robot tayanch stansiyaga joylashingiz lozim bo'ladi.
o'rtasidagi aloga yomon, quvvatlash kontaktlarini tozalang. « Tayanch stansiyadagi signal maydonini chang yoki
goldiglardan tozalang.

* Robotning bloklanishiga yo'l go'ymaslik uchun tayanch
stantsiyasining ikkala tomonida yoki oldida yetarli joy
mavjudligini tekshiring.

Eét:gyzas\i/?;ga * Agar ta_yanch sFansiyasj oldidagi pol ortiqcha ho'l bo'lsa,
o . L L ) tiqilib goladi robot sirpanishi mumkin. Agar shunday bo'lsa, qayta
* Wi-Fi tarmoq paroli noto'g'ri. Wi-Fi tarmog'ingizga ulanish qitib g ) urinishdan oldin ortigcha suvni tozalang.
uchun ishlatiladigan parol to‘g‘ri ekaniga ishonch hosil Kzlg{:ﬁ’:y‘é?yt'b « Tayanch stansiyasini boshga joyga ko'chirish va gaytadan

Robot Wi-Fi
tarmoqqa ulana
olmadi.

qiling.

Robot 5 GHz Wi-Fi ulanishni dastaklamaydi. Robot 2,4 GHz
Wi-Fi ulanishga ulanganiga ishonch hosil qiling.

Wi-Fi signali zaif. Robot Wi-Fi gamrovi yaxshi hududda
ekaniga ishonch hosil giling.

Robot konfiguratsiyaga tayyor bo‘lmasligi mumkin. llovadan
chiging va qayta kiring, keyin ko‘rsatilgandek gayta urining.

urinish tavsiya etiladi.
Rampaning kengayish plankasi to'g’ri o'rnatilganiga
ishonch hosil giling.

Robot o‘chmaydi.

Robot quvvat olayotganda uni o'chirib bo‘lmaydi. Robotni
o'chirish uchun uni tayanch stansiyadan chigarish, so‘'ng
quvvat tugmasini 3 soniya bosib turish tavsiya etiladi.
Agar 1-bosgichni bajarish orgali robotni o'chirib bo‘lmasa,
robotni majburan o‘chirish uchun quvvat tugmasini 10
soniya bosib turing. Muammo yechilmasa, sotuvdan
keyingi servis markaziga murojaat qiling.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
* Robotning akkumulyatori quvvati kam bo'lsa, uni to'liq * Robot Bezovta gilmaslik (DND) rejimiga o'rnatilmaganiga
quvvatlash uchun taxminan 6 soat vaqt ketadi. Robot ishonch hosil giling, bu rejim tozalashni davom ettirishga

Quuvvatlash tezligi
past.

Agar siz robotni belgilangan diapazondan tashqari
haroratlarda ishlatsangiz, akkumulyatorning ishlash
muddatini uzaytirish uchun quvvatlash tezligi avtomatik
ravishda sekinlashadi.

Robot va tayanch stansiyadagi quvvatlash kontaktlari
kirlangan bo'lishi mumkin, ularni qurug mato bilan arting.

quvvatlangach,
tozalashni davom
ettirmaydi.

yo'l go'ymaydi.

Robotni qo‘lda tayanch stansiyaga joylashtirgandan so'ng
yoki robotni ilova yoki {3 tugmasi orgali quvvatlash uchun
yuborigandan so'ng, robot tozalashda davom etmaydi.

Robot ishlayotgan
vaqtda shovgin
kuchayadi.

Changdon filtri to‘lib golmaganini tekshiring. Agar shunday
bo'lsa, uni tozalang yoki almashtiring.

Asosiy cho‘tkalar yoki changdonga qattiq jism tigilib
golgan bo'lishi mumkin. Tekshiring va har ganday qattiq
jismni olib tashlang.

Asosiy cho‘tkalar yoki yon cho‘tka chigallashishi mumkin.
Tekshiring va har ganday begona jismni olib tashlang.
So'rish rejimini Standart yoki Tinch rejimga o'tkazing.

Tayanch stansiya
avtomatik
changdonni
bo‘shatolmaydi.

Changyig‘gichdagi chang xaltasi to‘lganini tekshiring.
Agar chang xaltasi to‘lgan bo‘lmasa, robot, tayanch
stansiya yoki changdonning avtomatik bo‘shatish
tirgishlarida to'siglar mavjudligini tekshiring. Agar mavjud
bo'lsa, tigilgan gismni vaqgtida tozalang.

Robot belgilangan
yo'nalishga rioya
gilmasdan harakat
qiladi.

Robotni ishlatishdan oldin elektr simlari va shippaklar kabi
ashyolarni tartibga solish lozim.

Ho'l sirpanchiq yuzalarda ishlash asosiy g'ildirak
sirpanishiga olib kelishi mumkin. Robotni ishlatishdan oldin
har ganday ho'l sohalarni quritish tavsiya etiladi.

Suvdondan suv
chigmaydi yoki
ozgina chigadi.

Suvdonda suv bor yoki yo‘gligini tekshiring.

Suv kirish qopgog‘idagi havo tuynugini tozalang.

Shvabra yostigchasi ifloslangan bo‘lsa, ularni tozalang.
Shvabra yostiqchasi va shvabra yostigchasi tutqichi
foydalanuvchi go‘llanmasiga muvofiq to'g'ri o'rnatilganiga
ishonch hosil giling.

Robot tozalanishi
zarur xonalarni
o'tkazib yuboradi.

Tozalanadigan xonalarning eshiklari ochiq ekaniga ishonch
hosil giling.

Xonaning eshigida 2 cm dan baland ostona mavjudligini
tekshiring. Robot baland ostonalar yoki zinalarga chiga
olmaydi.

Tozalanishi zarur xona oldidagi joy ho'l va sirpanchiq
bolishi mumkin, bu esa robot sirpanib ketishi va gayritabiiy
ishlashiga olib keladi. Robotni ishlatishdan oldin polni
quriting.

Robot avtomatik
bo'shatish
vazifalarini
bajarmasdan
tayanch
stansiyaga
gaytadi.

DND rejimi robotning avtomatik bo‘shatish vazifalarni
bajarishiga to‘sqinlik giladi.
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Qo'shimcha yordam olish uchun https://global.dreametech.com orgali bizga
murojaat qiling.




Texnik xususiyatlari

Avtomatik bo‘shatiluvchi tayanch stansiyasi

Modeli

RLD35GD

Quuvvatlash vaqti

Taxminan 6 soat

Modeli RCDDO0301

Nominal kirish

quwati 220-240 V ~ 50-60 Hz

chiqish quvvati

<20 dBm

Oddiy foydalanish sharoitida bu uskuna antenna
va foydalanuvchi tanasi ortasida kamida 20 cm

masofada bo'lishi lozim.

Zaryadlanuvchi litiy-ion batareya o‘rami

R2412-4S2P-MMYD

Modeli
/R2412-4S2P-FMTEV
Nominal
14,4V =
kuchlanish
Nominal sig'im 4,8 Ah
Odatiy sig'im 5,2 Ah 74,88Wh

Nomina.l 144V — Nomin.al chigish 20V=1A
kuchlanish quvvati
Nominal quvvat 75 W Nominal quvvat

(changni

, A <700 W

lshlash 2400-2483,5 MHz bo shatish
chastotasi .

paytida)
Maksimal

Tayanch stansiyasi/Quvvatlash stansiyasi

Kutish rejimida quvvat sarfi: < 0,5W
(robot tayanch stantsiyadan/quvvatlash stansiyasidan
chigganidan keyin 15 dagiga ichida)

Robot va Tayanch stansiyasi/Quvvatlash
stansiyasi

Tarmogq kutish rejimida quvvat sarfi: < 2 W (Robot
changyutkich batareyasi to'liq quvvatlanganidan
so'ng 20 dagjiga ichida.)

Kutish rejimida quvvat sarfi: < 0,5 W (Robot
changyutkich batareyasi to'liq quvvatlanganidan
so'ng 20 dagiga ichida.
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Batareyani chiqitga

chiqgarish va tashlash

O'rnatilgan litiy-ion batareyada atrof-muhit uchun
xavfli moddalar mavjud. Batareyani chigitga
chigarishdan oldin batareyani malakali mutaxassislar
chigarishi va tegishli gayta ishlash nugtasiga
topshirishiga ishonch hosil giling.

— jihoz chigitga chiqarilishidan oldin batareya
chiqarib olinishi kerak;

— batareyani chigarayotganda jihoz elektr
tarmog‘idan uzilishi kerak;

— xavfsiz tarzda chiqitga chiqarilishi kerak.

DIQQAT:

Batareyani olishdan oldin, quvvatni uzing va
batareyani iloji boricha bo'shating.

Keraksiz batareyalar mos qayta ishlash muassasasiga
tashlanishi lozim.

Portlash xavfining oldini olish uchun yuqori haroratli
muhit ta’siriga yo'ligtirmang.

Noto'g'ri sharoitda foydalanganda batareyadan
suyuqlik chigishi mumkin. Badaningizga tegsa,

suv bilan yuvib tashlang va tibbiy yordam uchun
murojaat qiling.
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Chiqarib olish bo‘yicha qo‘llanma:

1. Robotni ag'daring, orgasidagi murvatlarni yechib

olish uchun tegishli asbobdan foydalanib, qgopgogni
yechib oling.

2. Batareyani yechib olish uchun batareya va bosma
plata orasidagi ulagichlarni yechib oling.

WEEE hagida ma’lumot

)4

Bu belgiga ega barcha mahsulotlar
chiqindi elektr va elektron uskunalar
(WEEE 2012/19/EU direktivasidagi kabi)
bo'lib, ular ajratilmagan maishiy chigindilar
bilan aralashmasligi lozim. Buning o'rniga
chiqindi qurilmalaringizni hukumat yoki
mahalliy hokimiyat organlari belgilagan
chigindi elektr va elektron qurilmalarni
qayta ishlash uchun mo'ljallangan yig'‘ish
punktiga topshirish orgali inson salomatligi
va atrof-muhitni muhofaza qilishingiz
lozim. To'g'ri chigitga chigarish va gayta
ishlash atrof-muhit va inson salomatligi
uchun ehtimoliy salbiy ogibatlarning

oldini olishga yordam beradi. Bunday
yig'ish punktlarining joylashuvi va shartlari
hagida go’shimcha ma’lumot olish uchun
o‘rnatuvchi yoki mahalliy hokimiyat
organlariga murojaat qgiling.



IHbopmauis wopao 6esnekn

LLLO6 YHUKHYTU YParKeHHs! eNIeKTPUUHNM CTPYMOM, BUHVKHEHHS MOXeXi U TPaBMU BHAC/IA0K
HEHAaNEeXXHOTo KOPMCTYBAHHSA MPUCTPOEM, YBAXKHO NPOUYNTaTE NOCIBHMK KOPUCTYBaYa, NepLl Hix
MOYNHATM KOPUCTYBATMCS MPUCTPOEM, | 36epexiTb N0oro AN Noganbllioro BUKOPMCTaHHS.

06MeXKeHHs LWoA0 BUKOPUCTaHHSA

LLLo6 3abe3neunTtn 6e3neyHe KOPUCTYBAHHS MPUCTPOEM i YHUKATN MOXNVBUX PU3VIKIB, OiTAM BiKOM

[0 8 pokiB, ocobam Noxmnoro Biky 1 ocobam 3 PisNYHNMMN, CEHCOPHMMMN Y PO3YMOBUMW Bagamu,

a Takox ocobam, sKi He MaroTb AOCTAaTHIX 3HaHb UM JOCBIAY, 3a60POHEHO KOPUCTYBAaTUCA LM
NPUCTPOEM Be3 Harnaay ogHOoro 3 6atbKiB UM onikyHa. Litam 6e3 Harnsgy 3ab0pOHEeHO 34iNCHI0BATN
OUMLLEHHS Ta MOTOYHe 06C/1YyroByBaHHS.

MPUCTPI MOXKHA BUKOPWCTOBYBATW TiJIbKN PA30M i3 6/10KOM XXNBNEHHS, KN BXOAUTb 4,0 KOMIMJIEKTY.
LLe npucTpin MiCTUTb aKyMynaTOpW, BUAMATK SIKi MOXYTb /LLe KBanidikoBaHi ocobn.

3BiNbHITb AiNAHKY, AKy NOTPIBHO NpnbpaTtn. AiTn He NOBUHHI rpaTnca 3 NpuUcTpoeMm. MNMoagbante, W6
nig yac poboTtn anapara gity n goMaluHi TBapuHK nepebyBanm Ha 6e3neuHin BigCTaHi Big HbOTO.

He BCTaHOB/ONTE, He 3apsagKanTe Ta He KOPUCTYNTeCs MPUCTPOEM Y BaHHUX U nopsag i3 bacernHamu.
Llen Bupib npmnaHaueHui Tinbkn gas npubrpaHHa nignorn B 4OMaLlHiX yMoBax. He Kopuctyntecs HUM
HagBopi, Ha Byab-AKNX iHLLIKX NOBEPXHSX, KPIM NigA0r, a TaKoX Yy KOMepLiHNX Y/ MPOMUCI0BUX
yMOBax.

MNepeKkoHanTecs B TOMY, LLLO anapaTt NpaBuabHO (PYHKLIOHYE B HANEXHWX YMOBAaXx. AKLLO0 Lie He Tak, He
KOPUCTYNTECb MPUCTPOEM.

LLLo6 YHUKHYTN Hebe3neKkn B pasi NOLIKOAXKEHHS LWHYPA KNBMAEHHS, NOro cNif, 3aMiHNTL Ha
crneuianbHNI LWHYP Y BY30., GKNIA MOXHA NpugbaTt B BUPOBHKMKA U NOro areHTa 3 06c/1lyroByBaHHs.
He BnkopunctoBynTe poboT Ha AiNSHLI, pO3TallOBaHIN BULLE Bif PiBHS Nig/0rn, SKLWO BOHA He

OropoaKeHa 3axucHum bap'epom. .




IHbopmauis wopao 6esnekn
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He po3miwyinte poboT goropn AHOM. He KopucTyntecs Kpuiukoto LDS (nasepHoro gatumka BigcrtaHi),
KpuLKoto poboTa um bamnepom sk py4koto poboTa.

He BUKoOpucTOBYWNTE pOBOT 3a Temnepartypu noBiTps BuLle HiX 40 °C un Hkue Big 0 °C, a TaKoX SKLLO
Ha Nign03i po3NnTa PiANHAa Y NNNKi PeUYoBMHN.

LLL06 YHNKHYTM NOLUKOAXKEHb YV TPABMYBAHHS BHACNIAOK NMepeTaryBaHHs npeameTiB, nepeg noyaTtkom
KOPWUCTYBaHHA NMPUCTPOEM NpnbepiTb i3 nignorn byab-aki HesakpinaeHi npeameTn, cxoBante kabeni i
LLHYPW XUBEHHS.

MpunbepiTb i Nignor KpuxKi un ApibHi npegmeTn, WO6 YHUKHYTN HAI34y Ta iX MOWKOOXKEeHHs poboToM.
TpnManTe BoNOCCS, Nanbli Ta iHWI YaCTUHW Tina nogani Big BCMOKTYBaNbHMX OTBOPIB poboTiB.
TpManTe OUNCHNI IHCTPYMEHT nogani Big aiten.

He KopuctynTecb NPUCTPOEM Y KiMHATI, Ae CnNTb ANTNHA abo HeMOoB/S.

He cTtaBTe giten, gOMaLUHIX TBApPUH un Byab-ski npeamMeT 3Bepxy Ha poboT, He3anexHo Bif Toro,
CTOITb BiH Ha MiCL,i UM PyXa€eTbCs.

He BrukopuctoBynTe poboT gas npnbrpaHHa byab-aKknx nerko3anmmctix npegmeTis. He
BUKOPWUCTOBYWNTE poboTa ans 36mpaHHa Nerko3anmMmmcTx Ym BorHeHebesneuHmx pignH, KOpo3inHo-
AKTVBHWX rasiB UM Hepo3BeAeHMX KNCNOT abo pPO3UNHHMUKIB.

He nnnocockTe TBepAi um rocTpi npegmetn. He BUKOPUCTOBYMNTE anapart ans 36MpaHHsa Taknx
npegMeTiB K KaMiHHS, BEIMKNX LUMATKIB Nanepy um byab-aKnx npeameTiB, AKi MOXYTb 3aCMIiTUTK
anapar.

MepL HiXX NoYnHaTN 6yab-aKi POBOTY 3 OUNLLEHHS UM TeEXHIYHOro 06CcyroByBaHHA anaparta, BUTATHITb
BWJIKY 3 PO3eTKN.

He npoTtupante poboT un 6a30By CTaHLLit0O MOKPOH CEPBETKOK Ta HE OMOJIICKYWTE IX XXOAHOK PiAVHOL0.
MNepepn BCTAHOB/IEHHSIM Ta BUKOPUCTAHHAM BUMUTUX AeTanei ix HeobXigHO NOBHICTIO BUCYLUWTK.



IHbopmauis wopao 6esnekn

BunkopuctoByiTe uen B1Upib 3rigHO 3 BKasiBKamum, HaBegeHnmmn B MNocibHMKY KopucTyBaya.
KopuncTtyBaui HecyTb BiAnoBiganbHiCTb 3a Byab-5Ki 36MTKM ab0 NOLWKOAXKEHHS, O BUHUK/N
BHACNILOK HEHA/TIEXXHOTO BUKOPUCTAHHS LLbOro BMPOOY.

AKyMynsaTopwm i 3apsagka

He BMKOPNCTOBYNTE aKyMynaTop um 6a3oBy CTaHLi0 3 aBTOMATUYHMNM CMIOPOXHEHHAM Byab-aKnx
CTOPOHHIX BUPOBHMKIB. POBOT MOXKHA BUKOPUCTOBYBATW TiNIbKWN CMifIbHO 3 6A30BO0 CTAHLLIED 3
aBTOMATVYHNM CNOPOXHeHHsM Mmogeni RCDDO301.

He HamaranTecs camoCTinHO po3bupaTtn, pemoHTyBaTh abo mogndikyBat akymynatop abo 6a3oBy
CTAHL,i0 3 aBTOMATUYHNM CNOPOXKHEHHSIM.

He ctaBTe 6a30BY CTAHLLIO 3 aBTOMATUUHNM CNOPOXHEHHAM Bing g)kepena tenna.

He npoTtnpanTe 1 He ounLLynTe 3apsaaHi KOHTaKTM 6a30BOT CTaHLT 3 aBTOMATUYHNM CMOPOXKHEHHAM
MOKPOI CepBeTKO abo MOKpUMUN pyKaMu.

He Buknagante ctapi akyMynatopy HEHANeXHNUM UNHOM. HenoTpibHi akymynaTopu cnig 34aBatmn

00 BiAMOBigHOro NyHKTY MOBTOPHOI NepepobKu.

Y pasi NOLWKOAKEeHHS Y PO3PUBY LLUHYPA XNBAEHHS HEranHO NPUNWHITL NOro BUKOPUCTAHHS i
3BEPHITbCS Y CyX0y cepBiCHOro 0b6CcNyroByBaHHs.

MNepekoHanTecs B TOMY, WO Mif Yac TPAHCNOPTYBAHHA POBOT BUMKHEHUN i, AKLLLO MOX/TNBO,
36epiraeTbCa B OpUriHaNIbHOMY MAKOBAaHHI.

AKW,o poboT He Byae BUKOPUCTOBYBATMNCS NPOTATOM TPYBAOro Yacy, MOBHICTHO 3aps4iTh NOTrO,
MOTiM BUMKHITb i 36epiranite B CyxoMy npoxosiogHoMy Micui. LLLo6 YHUKHYTW nepepo3paaKaHHS
aKymynaTopa, 3apsagKante poboT NpuHANMHI pa3 Ha 3 Mic.
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IHhopmauina wopo 6esnekn

IHhopmauis Wwopo 6e3nekn BUKOPUCTaAHHS J1a3epHOro BUNPOMiHIOBAHHSA

« JlazepHuin gatumky ubomy Bnpobi Bignosigae ctaHgapty IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 gnsa nasepHunx Bnpobis knacy 1. IMig yac poboTn nasepHOro gaturka He JonyckanTte
noTpansiHHSA B OYi JlIa3epHOro BUMPOMIHKOBAHHS.

JIASEPHUI BUPIB KJTACY 1
CMOXNBYMI NASEPHWI BIIPIB
EN 50689:2021

OBEPEXHO !

LLLo6 YHNKHYTN Hebe3rnekKu, NoB'a3aHoi 3 HEHABMUCHUM CKUAAHHAM TErn/I0OBOro 3axXuCTy, Liew
NPWNaa He NOBMHEH XWUBUTNCSA Bif, 30BHILLUHbOrO KOMYTALLINHOIO NPUCTPOID, TAKOTOo AK Tanmep, abo
NiAKNYATICA A0 NaHLUIOra, AKUIA PErynspHO BMUKAETLCA Ta BUMUKAETLCA KOMYHA/TbHUMUN CyXbamu.

Q TiNbKN AN BUKOPVICTaHHA B NPUMILLEHHI

M MpounTtanTe NOCibHVK 3 ekcrnyaTawii

LM fOKYMEeHTOM KOMNaHis «[pim Tpenainr» (TaHbU3iHb) Ko., JIT4. (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3asBnse€, WO pagioenekTpoHHe ob6n1agHaHHs Tvny RLD35GD
BignoBigae Bumoram Aupektnen 2014/53/EU. MoBHUIA TeKCT Aeknapauii npo BignoBigHicTb EC 4OCTYNHWIA 3@ HACTYMHO iHTepHeT-agpecoto: https://global.
dreametech.com

3 MOBHMNM TEKCTOM eNeKTPOHHOTI0 NoCibHMKa MOXXHa 03HanoMuUT1CS, BiABiAaBLLM Beb-cTopiHKy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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® OcHoBHa iHchopmauis

npo supi6

1.

KHonka xwvBneHHs / npnbupaHHs

L1106 YyBIMKHYTW / BUMKHYTN pO6OT, HATUCHITb |
YTPVIMYITE KHOMKY NPOTATOM 3 CeKyHA,
HaTncHITb, Wob nouatn npnbupaHHs nicns
BBIMKHEHHs poboTa

. (OKHonKa noBepHeHHs Ha 6a30By CTaHL, i to / Tou

KOBOrO Mpu6rpaHHs

HatucHiTb, Wwo6 BignpaBuT poboT Hasag Ha
6a30By CTaHLUitO

HatucHiTb i yTpuMyinTe npoTarom 3 cek, Wwob
noyatu ToukoBe NprubnpaHHs

| HAVKaTOP CTaHy KHOMKM

MocTinHO CBITUTBLCS HINVMM KONbOPOM:
npnbnpaHHs BifbyBaEeTbCA UM 3aBepLLUEHO
Bnmae opaHXeBnM KONIbOPOM: MOMUIIKA
Mynbcye 6invM KONLOPOM: AKLLO 3apaj,
aKyMynsaTopa He HU3bKWIA, POBOT 3apsaKaeTbCs

MpumiTka:

N o u b w

LLLo6 npm3ynuHuTK poboT nig yac npnbnpaHHs um
rnoBepHeHHs Ha 3apagky, Cﬂi,Cl, HaTUCHYTN Ha HbOMY
6yab-Ky KHOMKY.

DYHKLit0 6/10KyBaHHSA Bif, AiTell MOXHA BBIMKHYTN/
BMMKHYTWN Yepes foaatok Dreamehome.

. Kpuwka LDS

. JlazepHuin patumk BiacTtaHi (LDS)

. bamnep

. Jatunkun 6a3oBoi cTaHLii

. KHOmMKa «CKnaaHHA HanalwTyBaHb»

« HaTucHiTb | yTpUMyiiTe NpoTarom 3 cekyHg, wob
BIAHOBUTW 3aBOACHKI HanawTyBaHHA

8. IHgmKkaTop Wi-Fi

9. Kpuwwka

10. Mnno36ipHUK

11. JaTumK KpaiB

12.Pe3epByap a1s Bogmn

13. Bunyck nosiTps

14. WBabpa B 360pi

15. JaTtunKkn 3aBNCAHHSA

16. BiuHa LWiTKa

17. TonoBHe Koneco

18. Pi3HOHanpasneHe Koneco

19.3apagHi KOHTaKkTn

20. 3aXNCHUI KOXKYX LLITKN

21. TonoBHe Koneco

22. OCHOBHI WiTKN

23. diKcaTopm 3aXMCHOr0 KOXyXa LiTKN

24. BeHTUNALINHNA OTBIp 418 aBTOMATUYHOTO
CrMOPOXKHEHHS

Puc. A-1

. ®ikcatop nnno3bipHnkKa

. 3aTnckauy dinkrpa

. ®inbTp

. BeHTUNALiHWIA OTBIp ANS aBTOMATUYHOIO
CMOPOXKHEHHS

A W N =

Puc. A-2

LLiBa6pa B 360pi

1
2.
3.
4.

Tpumay Haknagkm weabpu
dikcatopu 4Ns Bip'€4HAHHA
Haknagka weabpu

30Ha KpinJieHHsa Haknagkn weabpu

Puc. A-3

Pesepsyap ansa sogu

1.
2.
3.

KpuLuKa BXifHOTo 0TBOPY A5 BOAN
BxigHWIA OTBip gns BOAW
dikcatop Ans Big'€aHaHHS

Puc. A-4

A W N =

o N o wu

Ba3oBa cTaHLUif 3 hyHKLUi€E

aBTOMaTUYHOIo BUNOPOXXHEHHSA

. 30Ha nepepgavi Ta OTPUMAHHS CUTHaNy

. 3apsiAHi KOHTaKTN

. MnatcdhopMa po3wmpeHHs B'izay

. BeHTUNAUINHWIA OTBIp AN1S aBTOMATMYHOro

CMOPOXHEeHHSA

. Kpnwka

. OTBip gna miwkKa ans nuny
. ®inbTp

. lHaMKaTop cTany

MocTinHo cBiTNTLCA Binvm KonbopoM: 6asoBa
CTaHLs NigKntoueHa 4,0 pKepena *XNBeHHs
Mynbcye 6inum KoNbOPOM: PO6OT 3apAAXKAETLCS
BAivMae noMapaHyeBrM KONbOPOM: NMOMUKA
6a3oBoi cTaHu,ii

. THI3[0 XNBNEHHS
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- 10. TH i 300 AN 36ep i raHHA WHypa XUBEHHA

11. MOHTaXXHUIN rBUHT
12.Kpunwka nos i Tponposoay

Puc. A-5

O NiprotoBkKa
NoMeLLKaHHS

1. Mepep, NpubrpaHHaM NpuGep i Tb HECT i K i, KPUXK
i, Wi HH i un Hebe3neuH i NpeameTn , 3abep i Tb kKab
eni, TKaHWHH | NpeaMeTy , i rpaLlku , TBepA, i i roct
p i NpeaMeT , po3TalloBaH i Ha i 4103 i, Wwob pob
OT He 3aTArHyB , He NoApsinaB UM He BAAPUB T X, €N
PUUMHMBLLN TaKM UMHOM MaTep i anbH i 36UTKN .

2. Mepep, NpubupaHHaM noctasTe ¢ i 3uuHUi 6ape p
Ha Kpato cxof, i B , o6 3abe3neuntut Hag, i iHe i 6e
3nepe6 i He dyHKL, | OHyBaHHSA poboTa .

3. BiouvH i Tb ABEp i K i MHaTH , Siky NoTp i 6HO Npu6
patu, i nepecyHsTe MebniHa BignoBigHi Micus,
o6 y K i MHaT i 6yno 6 i nbLue B i IbHOro NPocTopy .

4. o6 He nepeLukoaxaTn poboTy po3n i 3HaBaTh 4, i
NIAHKK , K | NOTp | 6HO NpMbupaTy , He CTaBalTe Ha
LNsxy y poboTa , Ha moporax , y Kopuaopax umy B
Y3bKVX MPOXOAaX .

MNpumiTka:

« [ig yac nepLuoro BMKOpUCTaHHA poboTa cnigkyiite
3a Iioro po60Toto, W6 BYACHO YCYBaTH 3 OTO LUASXY
MOX/IMBi MepeLLKoan.

+ He nunocockTe TBEpAi NpeAMeTy, IK-0T KaMeHi, cTanesi
Kyni 11 getani irpallok, 4m rocTpi npegmeTu, sk-ot
byapiBenbHe CMiTTH, pO36UTe CKNO YK LBAXN, — Lie MOXe
NpY3BecT A0 YTBOPEHHS NOAPAMVIH Ha Miano3i.
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O Nepep
BUKOPNCTaHHAM

1. YcTaHoB i Tb 6a30By CTaHL, i to Ta N gknoY i Tb 11
[0 eNeKTPUYHO T po3eTKn

Po3MicTiTb 6a30BY CTaHLiil0 B MaKCUManbHO

[OCTYNMHOMY MicLi 3 XOPOLWWM curHanom Wi-

Fi. 3annwTe HaBKOJIO Hel A0CTaTHbO Micus, aK

noKasaHo Ha MantoHKy, i NnpubepiTb byab-aKi

npegMeTy i3 30HN HAaBKONO. BcTaBTe po3’eM LWWHypa

KNBMeHHs B 6a30BY CTAHLIO, @ BUIKY — B PO3ETKY.

NpumiTtka:

« BcTaBTe WHYpP XUBNEHHS, A06pe NPUTUCHYBLUN 0ro,
AOKN He YBIMKHETbCS iHAMKaTop.

- [epeKkoHanTecs, WO XOAHI NpeaMeTn He NepekprBaoTb
30HY CUrHanisauji.

« LLl06 3ano6irT yTBOPEHH NsMm Bifg BOAN Ha
AepeB'sHil Nigno3i un KNAMi, pekoMeHAY€eTbCs
po3mMilLyBaTy 6a30By CTaHLiKO Ha NigN03i, NOKPUTIN
KepaMiHHOPO MANTKOK Y MapmMypomMm.

2. YcTtaHoB i Tb Nnat$popMy posLUMPEHHS B ‘i 34y

3. 3apsag i Tb poboT

Po3miLLytoum poboT, CyMmicTiTh 3apsfHi KOHTaKTK B
HVPKHI YacTuHi poboTa 3 3apsgHNMN KOHTaKTaMun
6a30Boi cTaHLii, i pobOT aBTOMAaTUYHO YBIMKHETbCS
i mouHe 3apsgxatncs. Konn poboT noBHicTiO
3apAANTbLCS, IHANKATOPW CTaHy Ha poboTi i
6a30Bili cTaHUii 6yayTb cBiTUTNCA NpoTarom 10 xB,
a MoTiM 3racHyTb.

MNpumitka: Mepes NepLUMM BUKOPUCTaHHAM
PEeKOMEeHAYETLCSA MOBHICTIO 3apaanT poborT. AKLwo poboTa
He BAAETHCSA YBIMKHYTW BHAC/iA0K MOBHOIO PO3PSAXKAHHS
akymynsatopa, 3'egHaite poboTa 3i CTaHLiel BPyUHY, W06
3apsANTY Noro.

Puc. C-1- Puc. C-3

® NigknoueHHs ao
popatky Dreamehome

1. 3aBaHTaxTe popatok Dreamehome

3ickaHynTe QR-Kog Ha poboTi abo 3HanAiTL y
MarasuHi nporpamMmHoro 3abesnevyeHHs Ha3By
«Dreamehome», 06 3aBaAHTAXXNTW | BCTAHOBUTW
A0O3TOK.

npmmﬂ(a.
rllp,TpVIMyEThCﬂ Tinbkn Wi-Fi 3 uactototo 2,4 u.

« Y 3B'A3KY 3 OHOBNEHHAM MPOrPaMHOro 3abe3nedeHHs
[oAaTtka, PaKTMYHI onepauii MoXyTb Bigpi3HATUCS Bif
IHCTPYKLN Y LbOMY MOCIOHWKY. BUKOHYITE BKa3iBKY, L0
BifMOBiAAOTh MOTOYHI Bepcii 4oAaTKy.

2. JopanTte npuctpin

Bigkpunte popatok Dreamehome, HaTUCHITb None
«Scan QR code to connect» (CkaHyBaTy QR-Kop,
019 NigKNIOYeHHs) y NpaBoMy BEPXHbOMY KyTi | Le
pas 3ickaHynTe Ton camnii QR-Kog, Wwob gopatn
NPUCTPIil. BUKOHABLUW BKA3iBKM, 3aBePLUIiTh
BCTAHOB/IEHHA 3'€AHAHHA 3 Wi-Fi.

npmmm(a-

06 CKMHYTY 3'€AHAHHS Wi-Fi, NOBTOPITb KPOK 2
i, BIKOHYI0UU BKa3iBKM, 3aBEPLUITb BCTAHOB/IEHHS
3'elHaHHg 3 Wi-Fi.

« [licns ycnilwHoro NigkaYeHHs NpUcTpoto Ao
[oMallHboi Mepexi Wi-Fi BiH NOCTiiHO HamMaraTumeTbCst
aBTOMATUYHO BIfHOBMTY 3'€AHAHHS y pasi nepebois,
CNPUYNHEHUX, HAaNPUKNAZ, BUMKHEHHSM enekTpoeHeprii
yepes HecrIaty paxyHkis Towwo, wob 3abesneuntn
6e3nepebiiHy poboTy Nic/1A BIiAHOBNEHHS Mepexi.

+  LLLO6 BigKNKOYNTM NPVCTPIN BiA Mepexi Wi-Fi, HaTUCHITb i
YTPUMYIiTE KHOMKY «CKMAAHHS HanaluTyBaHb» Ha poboTi
NPOTArOM 3 CeKyHA,.

@ QR-kog,

@ KHonka «CKMAaaHHS HanawTyBaHb»

® IHAnKaTop Wi-Fi

« MoBiNbHO 6/INMAE: OUiKy€ETLCS 3'EAHAHHS

- LLBnAaKo 6anmMac: nigkntoueHHs

« MOCTIAHO CBITUTBLCA: 3'€AHAHHA BCTAHOBNEHE



@ Cnocié BUKOpNCTaHHSA

YBIMKHEHHSI/ BUMKHEHHS

LLLo6 yBiMKHYTW pOBOT, HATUCHITb | yTPUMYliTe
KHOTKY XXNBJIEHHS MPOTAroM 3 cekyHp,. Mae
3aCBITUTNCA IHANKATOP XNBNEHHS. MoctaBTe poboT
y 6a3oBy CTaHLit0 — BiH MOBNHEH aBTOMAaTN4HO
BBIMKHYTINCA | mouaTn 3apagxKaTtncs. LLLo6 BUMKHYTH
pPOo60T, 3HiMITb 10ro 3 6a30B0i CTAHL,i Ta HATUCHITb i
YTPUIMYWATE KHOMKY XXNBJEHHS MPOTATOM 3 CEeKyHJ,

LLiBuaKe cKknapaHHA Kaptn

YnepLue BUKOHABLUM HaNaALLTyBaHHA KOHirypauii
Mepexi, BUKOHaNTe BKasiBK1 B A0AATKY, 06
LUBNAKO CTBOPUTW KapTy. POBOT NouHe cknagatm
kapTy 6e3 npnbnpaHHs. Konu poboT noBepHeTbCs
Ha 6a30By cTaHUjl0, CTBOpeHHS Manu byae
3aBepLueHo, i ii byae aBTomatnyHo 36epexkeHo.

Mouyatok NnpnbupaHHsA

Konn poboT yBIMKHEHWI, HATUCHITb KHOMKY
KVBAEHHs, Wwo6 noyatn npnbupaHHs. Pobot
TOYHO MPOK/IAAAE MapLLPYT, METOANYHO Npnbupae
Mo Kpasx i CTiHax, a NoTiM 3aBepLuye NPUBMpPaHHA
B KOXHIil KiMHaTi 3a S-nofibHoto cxemoto, Wob
nobpe BUKOHATK poboTy.

MNpumiTka:

« PekomeHpayeTbcs, Wob nepep npnbrpaHHam pobot
3annwme 6a3oBy cTaHLjto. He nepemiwyiiTe 6a3oBy
CTaHLito, Noku poboT npnbupac. Lie 3abe3neuye
6e3npobnemMHe noBepHeHHs poboTa Ha 6a30By CTaHLit0.

« [icns 3aBepLueHHs poboToM 3aBAaHHS 3 NPUBNPAHHS i
10r0 aBTOMaTNYHOrO NOBePHeHHst Ha 6a30BY CTaHLi0
NoYHeTbCs i aBTOMAaTNUHe CMOPOXHEHHS. Y AoAaTKY
AOCTYMHI iHWIi HanawwTyBaHHA.

Konun poboT npaLtoe, HaTUCHITb Byab-sKy
KHOMKY, LLO6 Npun3ynmnHUTN poboTy. SKLLLO

po60T NpM3yNnNHEeHnI AoBLUE HiXX Ha 10 XB, BiH
aBTOMAaTUYHO NePexoanTb Y PeXnM CHY. YCi
iHAMKaTopw Ha poboTi 3racHyTb. LLL06 B1uBecTn
po6OT i3 pexnMy CHy, HaTUCHITb Byab-KYy KHOMKY
Ha poboTi abo ckopncTanTecs 4OAATKOM.
Mpumitka: AKLWwo poboT NPU3yNNHNTA A NOCTaBUTH

Ha 6a30By CTaHLit0, MOTOUYHWIA MpoLec NPNBUPaHHs
3aBepLnTbCA.

ABTOMAaTWNYHe BigHOB/IeHHA NpN6MpPaHHSA

SAKLLO aKyMynsaTop CUAbHO PO3psiaKeHnin, poboT
aBTOMATNUHO NoBepHeTbcs A0 6a30Boi cTaHUuii

Ha 3apaaky. Micnsa 3apsagku 4o BignoBigHOro

piBHA 3apsay akymynsaTopa poboT NpoAoBXNTb
BNKOHAHHSA He3aBepLUeHNX 3aBAaHb 3
nprubnpaHHs.

MpumiTtka: LLLo6 ckoprcTatncs Lieto hyHKLUIE, BigkpuiTe i
B A0AATKY.

Pexunm «He TypbyBatm (D

)))

Konn pobot nepeBegeHnn y pexum «He TypbyBatn

(DND)», BiH He 3MOXe BigHOBUTN NPUBMpPaHHS.

3a 3aMOBUYYBaHHAM, pexxnm DND BMMKHEHW

BNPOBHMKOM. KOPUCTYOUNCh AOAATKOM, MOXHa

BBIMKHYTW pexxvM DND um 3MiHUTK nepiog, noro ajii.

3a 3aMOBUYyBaHHAM gis pexnmy DND TprBae Big,

22:00 po 8:00.

MpumiTtka:

« [poTsrom nepiogy Aii pexumy «He Typbysatn»
3an/aHoBaHi 3aBAaHHA 3 I'IpVIGVIpaHHH BVKOHYKOTbCA.

« Micns 3aBepLueHHs nepiogy Aii pexxkumy DND pobot
NPOAOBXKYE NPMBVPaHHA 3 TOTO MiCLS, Ha SKOMY BiH
3YyNUHNBCA.

ToukoBe Npu6VpPaHHs

Konn pobot nepebyBae B pexnMi ouikyBaHHS,
HaTUCHITb | yTpnMyiiTe KHonKy () NpoTsarom

3 ceKyHA, W06 YBIMKHYTN PeXnM TOYKOBOTO
npubnpaHHs. Y LboMy pexnmi poboTt npnbnpae
KBaApaTHY AinaHkKy 3aBbinblwku 1,5 x 1,5 metpa, y
LleHTpi aKoi nepebyBag, a No 3aKiHYUEHHi TOUKOBOro
NPUBNpaHHs NOBEPTAETLCA Y BUXIAHY TOUKY.

Mepesanyck po6orta

SKL0 poboT NnepectaB pearyBaTyt un He
BNMWKAETbCA, HATUCHITb | yTPUMYIATE KHOMKY
KMBNEeHHa npoTarom 10 cekyHA, Wo6 BUMKHYTY
0ro NpuMycoBo. Micns Lboro HaTUCHITb i
YTPUIMYITE KHOTMKY XXVNBIEHHS MPOTAroM 3 CeKyHA,
w06 yBiMKHYTM poboT.
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- DYHKLig MUTTS nignorn

MNpuMiTKa: PEKOMEHAYETLCS NPOMNUAOCOCUTI BCHO Nigaory
LOHarMeHLLe TpuYi nepeg, nepwmm npnbrnpaHHam, wob
LOCArT KPALLLOro edpekTy.

1. HaTuCHIiTb Ha cbikcaTop Ans Bif'eAHaHHS, W06 3HATN
pesepByap ANs BOAW.

2. BigKpuiiTe KpMLLKY BXiZHOTO OTBOPY 415 BOAW, HAMOBHITb
pe3epByap BOAOH i LLiIbHO 3aKPUIATE KPULLIKY.

MpumiTka:
« He BuKkopucToByiTe 3acobn ans mutTsa abo aesiHdekuii.
. He HanoBHtiiTe pe3epByap ANs BOAW [apsUoo
BOJ,0t0, OCKINbKN Lie MoXKe Npun3BecT Jo aecopmaliii
pesepByapa.
3. 3MOuYiTb HaknagKy Wweabpwu 1 BiADKMITb HAANVLLOK BOAM.
BcTaHOBITb HaknaaKy LWBabpw, Sk NOKa3aHo Ha CxXeMi.

4. BCTAHOBITb Ha MicLe pe3epByap ANS BOAW | TpUMaY

Haknapku WBabpw Ak MokasaHo Ha MastoHKy, NOKN He
rnouyyeTe KAaLaHHs i BOHU He 3adikcytoTbcsl. HaTUCHIT
KHOMKY XMBAeHHa abo ckopucTanTecs gogatkoMm, wob
noyatn npubripaHHs.

s

< Knay,

MNpumiTka:

« He peKoMeHAYyeTbCS BUKOPUCTOBYBATY (hYHKLIIH0 MUTTS

Ha Kunmmax.
« 3anotpebu peryntoiTe BONOTICTb HAKNaAKM WwWBabpn

yepes [0AATOK.

wn

. Konn po6oT 3aBepLumnTb NPUBUPAHHS | MOBEPHETLCS Ha
6a30By CTaHLit0 AN 3apaAXKaHHS, HAaTUCHITb Ha dhikcaTopu
ON5 Bif'€AHAHHS, LWOB 3HATY TPMMAayY Haknaaky Wweabpu

i BUNepiTb Haknaaky weabpwu, wob 3anobirtn nossi ugini
abo HenpreMHoOro 3anaxy.
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Mpumitka:

«  MwuiiTe Haknagky Weabpu nicns KOXKHOro BUKOPUCTaHHS
i perynsipHo cnopoxHtoriTe pesepByap 415 BOAV Bif,
HEeBNKOPUCTAHOI BOAW.

« 3HimaviTe weabpy B 360pi, KoK Bonore NPUbMPaHHs He
BUKOHYETbLCA.

Puc. E-1



@ MNotouHe 06cnyrosyBaHHA

Aetani

LLLo6 nigTprMyBaTn POBOT Y HANEXHOMY CTaHi, PEKOMEHAYETLCSA BMKOHYBATX NOTOUHE 06C/1yroByBaHHSA, 4OTPUMYHOUMCh BKA3iBOK LWLOAO BUKOPUCTAHHS
npunagaa y ooaatky abo B HacTynHin Tabnuui.

Aetanb

MepiognuHicTb
TexHiuHoro
o6cnyroByBaHHs

MepioanuHicTb
3aMiHN

Aetanb

MepiognuHicTb
TexHiuHoro
o6cnyroByBaHHs

MepiognyuHicTb
3amiHun

Haknagka weabpu

Micns KoXHOro
BUKOPUCTaHHS

OCHOBHi LWiTKN

DinbTp NMN036ipHMKA

BiuHa WwiTka

Pas Ha 2 TVxHi

KOXKHi 6-12 micsauiB

KOXKHi 3-6 Micsauis

30Ha nepepavi Ta
OTPUMAHHS CUrHany

3apaaHi KOHTaKTK

BeHTMNALiNHWIA OTBIp
[Ns aBTOMaTUYHOTO
CMOPOXKHEHHS

PisHOHanpaBneHe
Koneco

[aTtuvk kpais

J1azepHunin patumk
BiacTaHi (LDS)

Pa3 Ha Micaub

[laTunKkn 3aBNCaHHSA

bamnep

[OHnue poboTa

Pa3 Ha micaub

Mnno3bipHNK

FonoBHi koneca

PesepByap ons Boan

OunwyBat 3a
notpebn

Miwok ans nuny

KoXHi 2-5 micsw,i

MpumiTKa: MNepiognyHICTb 3aMiHN 3aNeXnTb Bif IHTEHCMBHOCTI BUKOPUCTAHHS
poboTa. Y pasi Bukno4Hoi cntyauii uepes ocobnmei o6cTaBnHM getani cnig,

3aMiHNTL.
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- Mogaynb ana MuTTa Nignaorn

1. 3HiMiTb pe3epByap 419 BOAW | TPMMAY HaKNafKn
weabpw.

2. 3HiIMIiTb | NOMKIATE HaKNagKy Wweabpwu,
BUKOPUCTOBYHOUW TiNIbKN BOAY, MOTIM MOBHICTIO
BUCYLWIiTb il Nepef BCTAHOB/IEHHSAM Ha MicLe.

3. Bunuiite Bogy 3 pesepByapa. Ounilyinte
pesepByap TiNIbKM BOAOKO Ta 3anuULIanTe Noro
BMCOXHYTW Ha MOBITPi Nepe/s, BCTAHOBEHHAM Ha
Mmicue.

MpumMiTKa: YHVIKanTe NpsiMoro noTpansiHHsg COHSUYHMX

I'IpOMeHiB Ha pe3epByap 414 BOAWN.

4. 9KWo BoAa Teue NMoBinbHO abo 06'eM Boan
pPO3MN0AINAETLCA HEPIBHOMIPHO, MPOYNCTLTE
OTBip AN15 NOBITPSA B KPULLILLi BXiHOro 0TBOPY
NS BOAW.

Pwuc. F-1

1. 3HIMITb 3aXNCHWIA KOXYX LLITKX, MPUTUCHYBLUN
oro dikcatopu, Nicns 4Yoro BUAMITBL LLITKN 3
poborta.

2. BUTATHITb LWiTKN, K MOKA3aHO Ha PUCYHKY.
3HiMiTb BO/IOCCA, WO HAMOTaNoCs HaBKoOJO
LLiTOK, 3@ AONOMOrOH BigMNoBiAHOI0 OUNCHOTO
iHCTpyMeHTa. BUKOHaBLUN YMLLEeHHS, MiLHO
3aTUCHITb LWITKA Y TPMMAay OCHOBHOT LLiTKK, W06
BOHW 3 K/TALLAHHAM CTa/In Ha MicLe.

z
< Knay,

MpumiTKa: BUTAryoun OCHOBHI WiTKN, ByabTe obepexHi,
wob He 3aBpatn cobi TpaBmy.
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3. CnpsiMyBaBLUM CTPINIKK, HaHeceHi TpadhapeTHM
LPYKOM, yropy, BCTaBTe TpyMay OCHOBHOI LWLiTKK
B Masn AOHW3Y Mig, HaXnaoMm.

4. CyMmicTiTb NepefHil KiHeLb 3aXNCHOTO KOXyXa
LLiTKM 3 Na3oM, BCTaBTe NOro AoHK3Y nig,

HaxMNoM i, HAaTUCHYBLUW, BCTaBTe 1i0ro Ha Micue.

Puc. F-2

BiuHa WwiTKa

3HIMITb | QUNCTITb BiUHY LLITKY.

Puc. F-3

PiBHOHanpaBHEHe Koneco

MNpumiTtka:

«  KOpWCTYKUWCh IHCTPYMEHTOM, HanpuUKIag MaseHbKo
BUKPYTKOHO, BiAAINITh BiCb i LUNHY Pi3HOHaNpaBaeHoro
Koneca. He npnknagante HagMipHOi cnau.

« BuMWNTe pi3HOHaNpaB/eHe KOeco y NPOTOUHIi BOAj
Ta, KONV BOHO MOBHICTIO BUCOXHE, BCTAHOBITb 10r0 Ha
micue.

Puc. F-4

Mnno36ipHuK i pinbTp

1. BigkpuiiTe KpnwKy poboTa i HaTUCHITb Ha
3aTMcKau, Wwob BUNHAT NNN036ipHNK.

2. Bigkpuiite dinbTp Nnno36ipHMKa i CNOPOXHIiTb
nnNo36ipHUK.

3. JlereHbKO MOCTYKaBLUM MO KOLUMUKY PinbTpa,
BUTPYCiTb i3 HbOTO 6pyA,.

MpumiTka: He HamaranTecs oUNCTUTA INLTP LLITKO,
nanbuem abo roctpumn npegmetamu, Wob 3anobirtn ioro
MOLLKOAKEHH!O.

4. Bumuiite nnno3bipHuK i pinkTp BOAOHO i

MOBHICTIO BMCYLUITb, MepLU Hi>X BCTAHOB/OBATH iX

Ha micue.

NpumiTtka:

«  MwuiiTe pinbTp i NMN036ipHUK TiNbKN Y YMCTiA BOAj. He
BMKOPWCTOBYINTE MUNHWIA 3acib.

« BukopucToByiiTe nnno36ipHKK i PinbTp Tinbkm nicas ix
MOBHOTO BUCUXaHHS.

Puc. F-5

Miwok gn

nny

1. 3HIMIiTb Ta BUKMHBLTE MIiLLOK ANS NUAY.

MpumiTKa: AKLWO NOTATTA 3a PyYKy HA30BHI, MiLLOK
AN1S NNy repMeTUYHO 3aKPUETLCA, Wob 3anobirtn
BNMNAAKOBOMY BUMNAAIHHIO MUY Ta CMITTA.

2. OuncTbTe GinbTp Big NNy i CMITTA Cyxoto
cepBeTKolo.

3. YCTaHOBITb HOBWUIA MILLIOK AN MWAY.
4. BCTAHOBITb KPYLLKY pe3epByapa Aas nuay Ha
Mmicue.

Puc. F-6



BUTpPiTb AaTUMKM poBOTa CyXO M'IKOK TKAHUHOIO,
AK MOKa3aHOo Ha PUCYHKY HKYe:

1. JlasepHW paTumnk BigcTaHi (LDS)

2. OaTtunky 6a3oBoi cTaHLii

3. [aTuuK Kpais

4. [JaTtunKkn 3aBNCAHHSA

MpumiTKa: BYKOpPUCTaHHS BOMIOTOl CEPBETKN MOXe
NPW3BECTA [0 NOLUKOAXKEHHS YyTAVIBMX eNleMeHTIB
ycepeauHi pobota 11 6a30Boi cTaHLji. BukopncToByiite ans
OUNLLLEHHS CYXY TKaHUHY.

Puc. F-7

3apsipHi KOHTaKTW 11 30Ha Nepepadvi Ta

OTPMMaHHS CUrHany
OuwncTbTe 3apsafHi KOHTAKTU A 30HY Nepeaadvi Ta
OTPUMAHHS CUTHAaNY CYXOH M'SKOK CepPBETKOH.

Puc. F-8

eHTUNALINHNIA OTBip gNna

aBTOMaTUYH CNOPOXXHEeHHSA

OuuncTbTe BEHTUIALIIHI OTBOPW AN15
ABTOMATUYHOTO CNOPOXHEeHHs poboTa i 6asoBoi
CTaHLii Cyxoo M'sIKOt0 CEPBETKOLO.

Puc. F-9

MogiTponposig

SKWwo noBiTponpoBig 3ab10KOBaHO, OUNCTITb 110TO,
LOTPVIMYOUNCh HaBeAEHNX HUXKYEe IHCTPYKLN.

1. BigKpyTiTb KPiNWUAbHI TBUHTW Ha KpULLL
MOBITPOMPOBOAY i 3HIMITb KPULLIKY.

2. MepeBipTe, UM He 3abs0KOBaHWI MOBITPOMPOBIA,
CTOPOHHIMYM NpeaMeTaMu. SKLO BOHU €, BUAANITb
iX.

3. YCTaHOBITb KPULLKY NOBITPONPOBOAY Ha MicLe.

Puc. F-10

AKymynsaTop

Po6oT 06n1agHaHnin 6/10KOM BUCOKOSIKICHNX
NiTiIN-iOHHNX akyMynsTopiB. LLo6 nigTpuMyBatn
ONTUMAanbHi NapameTpu akyMynsaTopa, 3aBxamn
TPYMaiTe NOro AOCTaTHLO 3aPAKEHNM. AKLLO
po60T He byae BUKOPVCTOBYBATUCS NPOTATOM
TPMBANOro Yyacy, BUMKHIiTb 0r0 11 MOKNAaAiTe Ha
36epiraHHs. LLLo6 yHMKHYTM NOLIKOAXEHHS yepes
CaMOpPO3PALKAHHS, 3apsamKanTe poboT NPMHANMHI
pas Ha 3 micau,.
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IS Mowyk i ycyHeHHs HecnpaBHoOCTeN

Mpobnema

Bup i WweHHs

Mpo6nema

Bup i WweHHs

Po6oT He BMUKa-
€TbCS.

= Po3psanBca akymMynstop. 3apsaaite poboT Ha 6a30Bil
CTaHL,ii Ta cnpobyiiTe yBIMKHYTW 10TO e pas.

+ Temnepatypa akyMynsTopa 3aHaaTo Hu3bka abo
3aHaATo BUCOKA. PEKOMEHA0BAHO BUKOPUCTOBYBATA
pob0oT B yMOBax i3 TeMnepartypor HaBKOIMLLIHbOTO
cepegoBuLLa BuLe 0 °C (32 °F) i Hukue 40 °C (104 °F).

Po6oT He 3apsaa-
KAETbCA.

- bas3oBa CTaHuia He nigkntoYeHa f0 enekTpoMepexi,
nepekoHarTecs, Wo 06naBa KiHui LUHYPa XXUBAEHHS
NpaBuNbLHO Nig'eAHaHI.

+ ToraHnii KOHTaKT MiX 3apAAHVMMUN KOHTaKTaMu Ha
6a30Biii cTaHUii Ta poboTOM, MOUNCTLETE 3apAaHI
KOHTaKTU.

Po6oTy He BAa-
nocs nigknyn-
TCS [0 Mepexi
Wi-Fi.

+ YBeAeHO HenpaBWAbHUI Naponb mepexi Wi-Fi.
MepekoHanTecs, Wo AN NiAKNHYEeHHs 0 Mepexi Wi-Fi
BNKOPUCTOBYETLCS MPaBWAbHUIA NApPOoNb.

+ Po6OT He NiATPUMYE NiAKAOYEeHHS A0 Mepexi Wi-Fi 3
poboyoto yactoToro 5 Iy, MepekoHanTecs, Wwo pobot
nigxkntoyeHnii go mepexi Wi-Fi 3 pobouoto yactotoro
2,4TTu.

« CurHan mepexi Wi-Fi cnabkuii. MepekoHarTecs, Wwo
PO6OT pO3TaLLOBAHWNIA Y MiCLLi 3 XOPOLLVIM MOKPUTTAM
Mepexi Wi-Fi.

= MoxnnBo, poboT He roTOBUI A0 HaNALUTYBAHHS
KOHirypauii. Buingite i 3HOBY yBiliAiTh Y 4OAATOK, Nicas
4oro NoBTOPITE cNpoby BiANOBIAHO A0 BKA3iBOK.

Po60T He MOoxe
3HanTn 6asosy
CTaHLilo Ta no-

BEPHYTNCS 40 Hei.

«  MapLupyT NOBepHeHHs 415 3apsaKy NepekpuTunii,
Hanpuknaa, 3aunHeHi geepi.

- ba3oBa cTaHLis BigkItoueHa Big Axepena XunsneHHs abo
3a yac BiACyTHOCTI y Hil poboTa BoHa byna nepemilleHa.
MNip'epHaiTe 6a30By CTaHLLIO A0 AxKepena X1BeHHs abo
YCTaHOBITb PO6OT Ha 6a30BY CTaHL,iK0 A5 3aPAAKM.

« HaBkono 6a3oBoi cTaHLii 3aHaaTo barato nepeLuKkos.
MocTaBTe 6a30By CTaHL,it0 B BifbLL 4OCTYMHE MicLe.

- lMepemilieHHs poboTa MoXe Npun3BecTn Jo Noro
MOBTOPHOrO NMO3NLLIOHYBAHHS, i AKLLO Lie oMy He
BAACTbCA, BiH 3aHOBO Nobyaye KapTy. AKLWwo poboT
pO3TalloBaHWiA 3aHaATO Aaneko Bif 6a30Boi cTaHLji, BiH
He 3MOXXe CaMOCTIHO MOBEePHYTUCS, i NOro 4oBeaeTbes
nocTaBnTN Ha 6a30BY CTaHLLit0 BPYUHY.

= [poTpiTb 30HY cnrHanisauii Ha 6a30Bii cTaHLii, Wob
QUUCTUTK T BiZ MUY UM CMITTS.

Po60T 3acTpsrae
nepep 6a3oBoto
CTaHLUj€e

Ta He MoXxe
NoBepHYTUCS Ha
Hei.

- [epeBipTe, Un fOCTaTHLO Micus 3 060x 6okiB abo nepeq,
6a3oBoto cTaHLUi€ero, Wo6 3anobirtn 610KkyBaHHO poboTa.

- Akwo nignora nepep 6a30BOIO CTAHLLEK 3aHAATO MOKpa,
po6oT MOXe KOB3aTu. Y TakoMy pasi nepep, NoBTOPHOK
cnpo6oto BUTPITb HaAMIPHY KiNbKiCTb BOMOIA.

- PekoMeHAYyeTbCsA nepemicTuTy 6a3oBy CTaHLLIO B iHLWWe
MicLie i noBTOpUTY CNpoby.

- [MepekoHaliTecs B TOMY, L0 NAaThopMa po3LUnpeHHs
B'i34y BCTAHOB/EHA NPaBW/IbHO.
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Po6oT He
BVIMUKAETHCS.

« i vac 3apspKaHHa poboT He BUMUKAETbCS. LLLo6
BUMKHYTI POBOT, peKoOMeHAYETbCA 3HATK 10ro 3 6a3oBoi
CTaHLii Ta HAaTUCHYTW 1 yTPUMYBATW KHOMKY XXNBJEHHS
NPOTATOM 3 CeKyHA.

«  SKLLO He BAACTbCS BUMKHYTN PO6OT, BUKOHABLUN KPOK 1,
HaTWCHITb | YTPUMYIATE KHOMKY XMBNEHHA NPOTAroM
10 cekyHA, Wob6 BUMKHYTN po60T MPYMYCOBO. AKLLO
npobnema He 3HNKHe, 3BEPHITLCS B CNy»By cepBicHOro
obcnyroByBaHHs.




Mpobnema Bup i WweHHs Mpo6nema Bup i WweHHs
+ [oBHa 3apsfKa akyMy/isiTopa 3 HU3bKOrO PiBHSA TPUBAE « [epekoHaliTecs B TOMY, LLLO Po6OT He NepeBeAeHWii B
npunbansHo 6 roa. Micns 3apagkn pexum «He TypbyBatin (DND)», —B LibOMY PeXuMi BiH He
3apaaka +  SKWo ekcnutyaTauis pobota 3,D,'il7ICHr0€TbC9I 3a Mexamu p_c)60T He Moxe BiAHOBUTY NPMBMPaHHS. )
BBy BAETLCS BKa3aHOro TeMmepaTypHOro flianasoHy, LWBWAKICTb 3apsaKn BiAHOB/IOE . ﬂlCnYi py4HOro nosepHeHHst poboTa Ha 6a30By CTaHLLit0
HOBINTEHO. aABTOMATVYHO 3MEHLUYBAaTVIMETbCS /15 MOA0BXKEHHS npubrpaHHs. abo 1oro cnpsMyBaHHsi Ha 3apsAKy Yepes goaatok abo

TepMiHy ekcnyaTtalii akymynstopa.
»  MOXNM1BO, 3apAfHi KOHTaKTX Ha PoboTi um 6a3oBin cTaHLi
3abpyAHeHi — NPOTPITb iX CyXOK CepBETKOH.

kHOMKy 1 Ha HbOMY, BiH He BiJHOB/IOE NPUBVPAHHS.

LLlym 3pocTae
nig yac pobotun
po6orta.

+ MepeBipTe, un He 3a6MBCs PiNbTP NMN036iPHUKA. SIKLLO Lie
TaK, OYMCTLTE YL 3aMiHiTb oro.

+ TBepanii npegMeT MoXe NoTPAanuTV B OCHOBHY NOABIHY
wiTKy abo nnno3bipHuK. MNepesipTe i, AKLWO BUSBUTE TBEPANIA
npeamer, BUAaniTb noro.

+ OcHOBHa noABiliHa abo BivHa LWiTka MoXe 3an1yTaTucs.
MepeBipTe i, AKLLO BUsSBUTE ByAb-AKi CTOPOHHI NpeameTtn,
BNAANITh iX.

= BubepiTb peXxnM BCMOKTYBaHHS «CTaHAAPTHUI» un «TUXAI».

Ba3oBa cTaHuig
He Moxe
aBTOMAaTNYHO
BVIMOPOXHUTA
nUNo36ipHNK.

- [epeBipTe, U He 3aNOBHEHNIA MILLOK A5 My B
pesepByapi 4 nuny.

« KO MILLOK AN MUy He 3aN0BHeHWIA, nepeBsipTe,
uu € Byab-sKi NepeLlKoamn B oTBOpax poboTta ans
ABTOMATUYHOTO CMOPOXKHEHHS, 6A30BIl CTaHLi
Um NUNOo36iPHUKY. SKLLO TaKi €, BYACHO OUNCTETE
3a6/10k0BaHy Aetanb.

Po6ot
repecyBaeTbcs,
He LOTPUMYUNCH
3aAaHoro
MapLUpyTy.

+ lepep NoYaTKOM BUKOPUCTaHHA poboTa Taki npeaMeTi Sk
LUIHYPW Y Kanui Cnif cknacty B 0gHe Micue.

+ Tl yac pyxy MOKpUMU CIN3bKAMU NMOBEPXHAMN
rofI0BHe K0/1eco KoB3ae. Mepes, BUKOPUCTaHHAM poboTa
PeKoMeHAYETbCA BUTEPTV MOKPI AiNSHKN.

3 pesepsyapa
[N BOAN He
BUTIKAE Boga abo
BUTIKaE Nne

- [epeBipTe, uv € BoLA B pe3epByapi 415 BOAM.

= [pouncTbTe OTBIp A/15 NOBITPS Ha KPULLLL BXiAHOTO
OTBOPY ANs BOAW.

- AKWwo Haknagka weabpu 3abpyaHnnacs, Bunepits ii.

- [epekoHariTecs, WO Haknaaky Wweabpu i Tpumay

PoboT MnHae
KiMmHaTw, B
AKMX MNOTPIBHO
BMIKOHATN
npubnpaHHs.

= [epekoHalnTecs, Lo ABepi KiMHAT, B IKNX NOTPI6GHO
npubpatu, BifUMHEHI.

+ lepeBipTe, UM He NepeByILLYE BMUCOTA ABEPHOro nopora
KiMHaTV 2 cM. POBOT He 38aTHNIA 4,0NaTX BUCOKI MOPOr un
CXOAVIHKM.

« [oBepxHs Nepepd KIMHATOO, B SIKii NOTPiBHO Npnbpartu,
MOXKe 6yT MOKPOHO i C/IN3bKOD, BHACNIAOK Yoro poboT
byfe KoB3aTu i npauoBaTtin HeHanexHo. Crnipobyrite
BUTEPTU NiAN0ry nepes, BUKOpUCTaHHaM po6oTa.

MOTPOXy. Haknafku LwBeabpy BCTaHOBNEHO NPaBW/IbHO BifNoBigHO
[0 NOCiBHMKa KoprcTyBaya.

Po6ot

noBepTaETbCcs

Ha 6a3zoB )

K Y » Pexnm DND 3anobirae BUKOHaHHIO poboTom

CTaHujto, He
aBTOMAaTNYHOrO BUMOPOXHEHHS.

BUKOHYOUN

aBTOMaTU4He

CMOPOXHEHHS.

LLLo6 oTpnMaT A0AATKOBY AOMOMOTrY, 3B'SXKITbCA 3 HAMN Yepe3 BebcanT
https://global.dreametech.com.

400




TexHiUHi XapaKTepucTnkn

Mogenb RLD35GD
Yac 3apagkaHHs Mpwn6n. 6 ropg,
HoMmiHa/bHa Hanpyra 14,4V =
HeNansge 75w

Poboua uacTtoTta

2400-2483,5 MHz

MakcMasnbHa
BUXifiHa MOTYXHICTb

<20dBm

3a HOpMasibHNX YMOB BMKOPWCTaHHS BiACTaHb MiXX aHTEHOIO LibOro
obnapgHaHHs i TinoM KopuctyBaua Mae 6yTu WoHariMeHwe 20 cMm.

Ba3oBa CTaHLjisl 3 aBTOMaTUUHIM CMOPOXXHEeHHAM

Mogenb

RCDDO0301

HomiHanbHa
BXifiHa Hanpyra

220-240 V ~ 50-60 Hz

HoMmiHanbHWin

. 20V=1A
BUIXif,
HomiHa/ibHa
MOTY>KHICTB (Mig, Yac 700 W
BUINOPOXKHEHHS MATy)

J1iTi ¥ -i oHHWIA aKyMynATOPHUIA 610K

Mogens R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Hom i HanbHa Hanpyra 144V

HoM i HanbHa € MH i CcTb 48 Ah

Tunosa € MH i CTb 52Ah 74,88 Wh

Ba3oBa cTaHUif/[oK-CTaHLUia Ans 3apapKn

CnoxnBaHHS eHeprii B pexnMi ouikyBaHHs: < 0,5 BT (NpoTarom 15 XBUAVH
nicns Toro, sk poboT 3annwmnBe 6a3oBy CTaHL,il0/3apsAHY AOK-CTaHLi0)
Po6oT i 6a3oBa cTaHLUif/[0K-CTaHLia Ang 3apagKn

CrnoxnBaHHS eHeprii B MepexeBOMy pexiMi ouikyBaHHA: < 2 BT (npotarom 20
XBWAVH NicNs NOBHOI 3apsaAkn akymynatopa pobota-nunococa.)

CnoXnBaHHs eHeprii B pexunMi ouikyBaHHs: < 0,5 BT (npoTarom 20 XBUANH
nicns NoOBHOT 3apsAKM akyMynsaTopa poboTta-nuiococa.)
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JdeMoHTax i ymnisa U,iil Ik BUAyuaTn akymynsrtop:

aKymynﬂTopa 1.'I'Iepe'BepHin: pobor, 3a p.onomororo
BifiNOBIAHOr0 IHCTPYMEHTY BUKPYTITb TBUHTWN Ha

B6ynoBaHWiA NiTIN-IOHHUI aKyMynaTop MiCTUTb 10ro 3aAHil NaHeni 1a 3HIMiTb KPULLKY.

peyoBnHK, Hebe3neuHi gns foBkKinns. Mepw HixK 2. Po3'efHaliTe KOHTAKTU MiX aKyMyISTOPOM i

BUKWUHYTW akyMynsiTop, nogbariTe, wWob noro 3HsIm
KBasidhikoBaHi cneuianictn 1 wob rioro 3gann y

BiAMOBIAHWI MYHKT MOBTOPHOI NepepobKu. |H(Ib0pMaU,iﬂ wopo BiAXOAiB
- MepL HXK BUKNHYTW anapar, 3 Hboro NoTpibHo eneKTPMUHOro i eNeKTPOHHOTO
3HATUN aKyMynsaTop;

o6bnagHaHHa (WEEE)

OPYKOBAHOK MATOH0 i 3HIMITb akyMynaTop.

- Mig yac BUMaHHs akyMynsTopa anapat Mae

ByTW BigKNOUEHWIA Bif, AKepena XNBNEHHS; . . .
Yci BUpobu, Ha siKi HAHeCeHO Leit 3HaK,

- NikBigauito akymynatopa cig 34iiicHioBaTn ABNSAIOTb COBOI0 BIAXOAN NeKTPUUYHOTO
6e3neyHnm crnocobom. 1 eneKkTpoHHoro obnagHanHs (WEEE,
—_— 3rigHo 3 inpektmeoto 2012/19/EU), i ix He
OBEPEXHO! cnig Bme,u,aTwApasoM i3 HegopToagHMM
No6yTOBNM CMITTAM. HaTOMICTb Cig
TMepLu HiX BUAMAaTK akyMynsTop, BigKNOUiTh 6eperTv 300p0B’a Ntofen | LOBKINNS,
XKNBJIEHHSA | MAaKCMMasibHO PO3PAAITh OT0. 3/,a104M BiiX0AM 06NaAHaAHHS: 40

creuianbHOro NyHKTy 360py Bigxoais
e/leKTPNYHOrOo Ta eIeKTPOHHOTo
06M1agHAaHHA, NPYM3HAYEHOro ypaaoM
He nigpaBawnTe iX BNAMBY BUCOKMX TeMnepaTyp, abo micLeBMIN OpraHamu Bnaan.

iHaKLLe icHye HeGe3meka BrByxy. MpaBunibHa yTrnisalia i NOBTOpHa
nepepobka gonomoxe 3anobirtn
MOX/IMBOMY HEraTViBHOMY BMANBY

HenoTpibHi akymynatopwu cnig 3gaBati oo
BiANOBIAHOIO NYHKTY NOBTOPHOI Mepepobku.

y pa3i HenpaBW/IbHOIO NOBOAXKEHHA 3

aKyMynsTopa MoXe BUTIKaTW PiAnHA. SKLLO BOHa Ha 4OBKINNS Ta 300p0B's Ntogeii. Ans
noTPanuTb Ha TiNOo, MPOMUIATE yparKeHy LiNAHKY OTPUMAaHHS A0AAaTKOBOI iHhopMaLiil
BOA00 Ta 3BEPHITLCA MO MeguyYHy AOMoMOory. L,040 PO3TallyBaHHSA i yMOB poboTun

TaKNX NYHKTIB 36MpPaHHs 3BepHIiTbCA

00 cneuianicTis, AKi 3aliMarOTbCs
BCTAHOB/EHHAM Takoro obnagHaHHs, abo
[0 MicLeBUX opraHiB Bnagu.
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Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni zpisobenému nespravnym pouzivanim
spotrebice, prectéte si pfed pouzitim spotrebice pozorné navod k pouziti a uschovejte si jej pro budouci
pouziti.

Omezeni pouzivani

Tento vyrobek nesmi pouzivat déti do 8 let ani osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, pokud jsou bez dozoru rodic¢e nebo
opatrovnika zaru€ujiciho bezpeény provoz a predchazeni rizikim. Cisténi a Gdrzbu nesmi provadét déti
bez dozoru.
Spotrebic lze pouzivat pouze s napajecim zdrojem dodanym se spotfebi¢em.
Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou vymeénovat pouze kvalifikované osoby.
Vyklid'te prostor, ktery ma byt Cistén. Spotrebi¢ nesmi byt pouzivan détmi ke hre. Zajistéte, aby se déti a
domaci zvifata béhem provozu robota nachazela v bezpecné vzdalenosti.
Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte v koupelnach nebo v okoli bazén.
Tento vyrobek je ur¢en pouze k Cisténi podlah v domacim prostredi. Nepouzivejte jej venku, na jinych
nez podlahovych povrsich ani v komerénim ¢&i pramyslovém prostredi.
Ujistéte se, Ze spotrebic pracuje spravné ve vhodném prostredi. V opacném pripadé spotrebic
nepouzivejte.
Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt nahrazen specialnim kabelem nebo sestavou, které jsou k
dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho zastupce.
Nepouzivejte robota v prostoru zavéSeném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.
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Bezpecnostni informace

* Neumistujte robota vzhiru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik jako rukojet robota.

* Nepouzivejte robota pfi okolni teploté vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na podlaze s kapalinami
nebo lepkavymi latkami.

* Abyste zabranili poskozeni nebo zranéni v dUsledku tahani, odstrarite z podlahy vSéechny volné
prfedméty a pred zahajenim provozu pfistroje odstrante kabely nebo napajeci $idry na Cistici draze.

» Odstrante z podlahy kifehké nebo malé predméty, aby do nich robot nenarazil a neposkodil je.

* Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo saci otvor robott

» Udrzujte Cistici nastroj mimo dosah déti.

* Nepouzivejte spotfebic¢ v mistnosti, kde spi kojenec nebo dité.

* Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani zadné predmeéty bez ohledu na to, zda je robot v klidu
nebo v pohybu.

* Nepouzivejte robota k ¢isténi zadnych horicich predmétd. Nepouzivejte robota ke sbéru hoflavych nebo
vznétlivych kapalin, korozivnich plynl nebo nefedénych kyselin ¢i rozpoustédel.

* Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty. Nepouzivejte spotrebi¢ ke sbéru predmétl, jako jsou kameny,
velké kusy papiru nebo jakékoli predméty, které by mohly spotfebi¢ ucpat.

* Pred Cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vyjmout zastréku ze zasuvky.

* Neotirejte robota ani zakladni stanici mokrym hadfikem ani je neoplachujte zadnou tekutinou. Po
vycisténi omyvatelnych ¢asti je pfed opétovnou instalaci a pouzitim zcela vysuste.

* Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k pouziti. Uzivatelé nesou
odpovédnost za veskeré ztraty nebo skody, které vzniknou v dlsledku nespravného pouzivani tohoto

vyrobku.
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Bezpecnostni informace

Baterie a nabijeni

Nepouzivejte zadné baterie jinych vyrobcl ani zakladnové stanice s funkci automatického
vyprazdnovani. Robota lze pouzivat pouze se zakladni stanici RCDD0301 s automatickym
vyprazdnovanim.

NepokousSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo zakladnovou stanici s
automatickym vyprazdnovanim.

Zakladnovou stanici s automatickym vyprazdiiovanim neumistujte do blizkosti zdroje tepla.

K otirdni nebo ¢&isténi nabijecich kontakt( zakladni stanice s automatickym vyprazdnovanim
nepouzivejte mokry hadfik nebo mokré ruce.

Nevyhazujte nespravné staré baterie. Nepotfebné baterie je nutné zlikvidovat v pfislusném recykla¢nim
stfedisku.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestarte pouzivat a kontaktujte poprodejni
servis.

Dbejte na to, aby byl robot pfi pfepravé vypnuty a pokud mozno ulozeny v pavodnim obalu.

Pokud robot nebudete delSi dobu pouzivat, plné jej nabijte, poté jej vypnéte a ulozte na chladném a
suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 mésice, aby nedoslo k nadmérnému vybiti baterie.
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Bezpecnostni informace

Bezpecnostni informace k laseru

* Laserovy senzor v tomto vyrobku splfiuje normu IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 pro
laserové vyrobky tfidy 1. Béhem pouzivani se vyhnéte pfimému pohledu.
LASEROVY VYROBEK TRIDY 1

SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBEK
EN 50689:2021

UPOZORNENI:

Aby se predeslo nebezpedi zplsobenému netimyslnym resetovanim tepelné pojistky, nesmi byt tento
spotrebi¢ napajen pres externi spinaci zafizeni, napfiklad ¢asovy spinac, ani pfipojen k obvodu, ktery je
pravidelné zapinan a vypinan elektrickou siti.

ﬁ Pouze pro vnitfni pouziti

Prectéte si navod k obsluze

Spole&nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. timto prohlasuje, 7e radiové zafizeni typu RLD35GD je v souladu se smérnici 2014/53/EU. Uplné znéni EU prohlageni o
shodé je dostupné na internetové adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnou elektronickou pfiru¢ku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Prehled vyrobku

1. Tlacitko Napajeni / ¢isténi

Stisknutim a podrzenim na 3 sekundy zapnete

nebo vypnete

Stisknutim spustite Uklid po zapnuti robota

2. O Tlagitko pro ¢&isténi doku/bodového ¢isténi

Stisknutim tlac¢itka odeslete robota zpét do

zakladni stanice

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund spustite

bodové cisténi

Indikator stavu tlacitka

* Nepretrzité svitici bila: Dokon&ené ¢&isténi nebo
uklid

* Blikajici oranzova: Chybové hlaska.

* Pomalu blikajici bila: Robot se nabiji, kdyz energie
baterie neni nizka.

Poznamka:
« Stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite uklid

robota nebo jeho navrat k nabijeni.
Détsky zamek |ze povolit/zakazat prostrednictvim aplikace

Dreamehome.
. Kryt LDS
. Laserovy snima¢ vzdalenosti (LDS)
. Naraznik
. Senzory doku

Tlacitko Reset
Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund obnovite tovarni

N oo bW

nastaveni

8. Indikator Wi-Fi

9. Kryt

10. Prachovy box

11. Senzor okraje

12.N&drz na vodu

13. Vystup vzduchu

14. Sestava mopu

15. Senzory spadu

16. Bo¢ni kartac

17. Hlavni kolo

18. V8esmérové kolo

19.Nabijeci kontakty

20. Ochranny kryt kartace
21.Hlavni kolo

22. Hlavni kartace

23. Prichytky pro ochranu kartaca
24. Automatické vyprazdnéni ventilacnich otvor(

Obr. A1

Prachovy box

1. Spona prachového boxu

2. Klip filtru

3. Filtr

4. Automatické vyprazdnéni ventila¢niho otvoru

Obr. A-2

1. Drzak mopovaci podlozky

2. Uvoliiovaci spony

3. Mopovaci podlozka

4. Plocha pro upevnéni mopovaci podlozky

Obr. A-3

1. Viko pfivodu vody
2. Privod vody
3. Uvoliovaci spona

Obr. A-4

Zakladnova stanice s automatickym

vyprazdnovanim

. Signaliza¢ni plocha
. Nabijeci kontakty
. Rozsifujici deska rampy
. Automatické vyprazdnéni ventila¢nich otvor(i
Kryt
. Otvor pro prachovy sacek
Filtr
. Indikator stavu
Nepretrzité svitici bila: Zakladni stanice je
pfipojena k napajeni
Pomalu blikajici bild: Robot se nabiji
Blikajici oranzova: Zakladni stanice ma chybu
9. Napéajeci port
10. Slot pro uloZeni napajeciho kabelu
11. Montazni §roub
12.Kryt vzduchového kanélu

Obr. A-5

e O NO A WN S
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@ Priprava vaseho domova

1. Pred uklidem odstrarte nestabilni, kiehké, cenné
nebo nebezpecné predméty a uklid'te kabely,
latky, hracky, tvrdé predméty a ostré predméty
na zemi, aby se do nich robot nezamotal,
neposkrabal je nebo je nesrazil a nezplsobil
ztraty.

2. Pred uklidem umistéte na okraj schodt
fyzickou zabranu, abyste zajistili bezpec¢ny a
bezproblémovy provoz robota.

3. Otevrete dvere uklizené mistnosti a ulozte
nabytek na spravné misto, abyste ponechali vice
prostoru.

4. Aby robot nerozpoznal mista, ktera je tfeba
uklidit, nestljte pred robotem nebo na prahu, v
chodbé nebo na Uzkych mistech.

Poznamka:

* Pfi prvnim pouziti robota jej pfi uklidu sledujte, abyste véas
odstranili pripadné prekazky.

Nevysavejte tvrdé predméty, jako jsou kameny, ocelové
kulicky a ¢asti hracek, ani ostré predmeéty, jako je stavebni
odpad, rozbité sklo a hiebiky, jinak mize dojit k poskrabani
podlahy.
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@ Pred pouzitim

1. Umistéte zakladni stanici a pripojte ji k elektrické
zasuvce

Z&Kkladni stanici umistéte na co nejotevienéjsi misto
s dobrym signalem Wi-Fi. Ponechte dostatek mista,
jak je zndzornéno na obrazku, a odstrarte vSechny
predméty ve stinované oblasti. Zasurite napajeci
kabel do zakladni stanice a zapojte jej do zasuvky.
Poznamka:

o Pevné zasurite napéajeci kabel smérem, dokud se nerozsviti
kontrolka.

Ujistéte se, Ze signaliza¢ni oblast neblokuji zadné
predméty.
Aby nedoslo k navlthéeni drevénych podlah nebo koberc(,
doporuc¢ujeme umistit zakladni stanici na dlazdice nebo
mramorové podlahy.

2. Instalace rozsifujici desky rampy

3. Nabijeni robota

Po umisténi robota vyrovnejte nabijeci kontakty na
spodni strané robota s nabijecimi kontakty zakladni
stanice a robot se automaticky zapne a za¢ne

se nabijet. APo Uplném nabiti robota zlstanou
indikatory stavu na robotovi a zékladni stanici svitit
po dobu 10 minut a poté zhasnou.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim se doporuéuje robota plné
nabit. Pokud po vybiti baterie nelze robota zapnout, pfipojte
robota ke stanici ru¢né a nabijte jej.

Obr. C-1-obr. C-3

® Pfipojeni pomoci
aplikace Dreamehome

1. Stahnéte si aplikaci Dreamehome

Naskenujte QR kéd na robotu , nebo vyhledejte

,Dreamehome” v obchodé s aplikacemi a stdhnéte si

a nainstalujte aplikaci.

Poznamka:

» Podporovana je pouze Wi-Fi 2,4 GHz.

¢ Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se skutecné
operace mohou lisit od pokynt v této priruéce. Postupujte
podle pokynt podle aktualni verze aplikace.

2. Pridat zafizeni

Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na
,Naskenovat QR kod pro pfipojeni a znovu
naskenujte stejny QR kéd na robotu pro pridani
zarizeni. Postupujte podle pokyn( a dokoncete
pripojeni Wi-Fi.

Poznamka:

» Pro obnoveni Wi-Fi zopakuijte krok 2 a poté podle pokynt
dokoncete pripojeni Wi-Fi.

Po Uspésném pripojeni zafizeni k domaci siti Wi-Fi se
bude v pfipadé preruseni sité zpusobeného naptiklad
nezaplacenymi Uty nebo vypadkem proudu neustale
pokouset o opétovné pripojeni, aby bylo zajisténo
bezproblémové pouzivani po obnoveni sité.

Chcete-li zafizeni odpojit od sité Wi-Fi, stisknéte a podrzte
tlacitko Reset na robotu po dobu 3 sekund.

® QR kod

@ Tlatitko resetovani

® Indikator Wi-Fi _

* Pomalé blikani: Ceka se na pripojeni
* Rychlé blikani: Pripojovani

* Zap: Pripojeno
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@ Jak pouzivat

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka
napajeni po dobu 3 sekund. Kontrolka napajeni by
méla svitit. Umistéte robota na zakladni stanici,
robot by se mél automaticky zapnout a zacit se
nabijet. Chcete-li robota vypnout, posurte robota
od zakladni stanice a stisknéte a podrzte tlacitko po
dobu 3 sekund.

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokyn(
v aplikaci pro rychlé vytvoreni mapy. Robot za¢ne
mapovat bez ¢isténi. Kdyz se robot vrati do zakladni
stanice, proces mapovani byl dokon¢en a mapa se
automaticky ulozi.

Spustit Cisténi

Po zapnuti robota stisknéte tlacitko napajeni a
spustte Uklid. Robot presné vytyci trasu, metodicky
vycisti podél okrajl a stén a poté dokon¢i uklid kazdé
mistnosti ve tvaru pismene S, aby zajistil dikladnou
praci.

Poznamka:

« Doporucuje se, aby se robot pred ¢isténim vydal ze
zakladni stanice. Béhem Uklidu robota nabijeci zakladni
stanici nepremistujte. Tim zajistite, Ze se robot plynule vrati
do zékladni stanice.

« Poté, co robot dokon¢i Uklid a automaticky se vrati do
zakladni stanice, spusti se automatické vyprazdnovani
zakladni stanice. Dal3i nastaveni lze ovladat v aplikaci.

Pauza/spanek

Kdyz je robot v provozu, stisknutim libovolného
tlacitka jej pozastavite. Pokud je robot pozastaveny
déle nez 10 minut, automaticky prejde do rezimu
spanku. VSechny kontrolky na robotu se vypnou.
Stisknutim libovolného tlacitka na robotovi nebo
pomoci aplikace robota probudite.

Poznamka: Pokud je robot zastaven a umistén na zakladni
stanici, aktudlni proces uklidu se ukonci.

Automatické obnoveni uklidu

Pokud je baterie pfili§ vybita, robot se automaticky
vrati na zakladni stanici, aby se nabil. Po nabiti

na odpovidajici Urover baterie bude pokracovat v
nedokon¢éenych uUklidovych ukonech.

Poznamka: Chcete-li tuto funkci pouzivat, oteviete ji v
aplikaci.

Rezim Nerusit (DND)

Kdyz je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND),
robot nebude moci pokracovat v uklidu. Rezim DND
je ve vychozim nastaveni z vyroby vypnut. Pomoci
aplikace mUzete rezim DND povolit nebo upravit
dobu DND. Ve vychozim nastaveni je perioda DND
22:00-8:00.

Poznamka:

» Naplénované ukony ¢isténi se béhem doby DND provadéji

jako obvykle.
» Po uplynuti doby DND bude robot pokra¢ovat v tklidu tam,

kde skon¢il.

Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, stisknéte

a podrzte tlacitko OO po dobu 3 sekund, abyste
aktivovali rezim bodového ¢isténi. V tomto rezimu
robot vycisti oblast ve tvaru ¢tverce o rozmérech 1,5
x 1,5 metru kolem sebe a po dokonéeni bodového
Uklidu se vrati do vychoziho bodu.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze
vypnout, stisknutim a podrzenimt lac¢itka napajeni po
dobu 10 sekund jej nasilné vypnéte. Poté stisknutim
a podrzenimtlacitka napajeni po dobu 3 sekund
robota zapnéte.
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Pouziti funkce mopovani

Poznamka: Pred prvnim mopovanim se doporucuje podlahy
alespon trikrat vysat, aby se dosahlo lepsiho ucinku uklidu.

1. Stisknutim uvoliiovaci spony vyjméte nadrzku na vodu.

2. Otevrete viko privodu vody, naplite nadrz vodou a viko
pevné uzavrete.

Poznamka:

« Nepouzivejte myci ani dezinfekéni prostredky.

« Nenapliiujte nddrzku na vodu horkou vodou, protoze by
mohlo dojit k jeji deformaci.

3. Navlhéete mopovaci podlozku a vyzdimejte z ni prebyte¢nou

vodu. Nainstalujte podlozku mopu, jak je zndzornéno na
obrazku.

4. Znovu nainstalujte nadrzku na vodu a drzak mopu zpét
podle obrazku, dokud nezapadnou na své misto. Stisknutim
tlacitka napéjeni nebo pomoci aplikace spustte tklid.

7z .
< Cvaknuti

Poznamka:

« Nedoporucuje se pouzivat funkci mopovani na kobercich.

« Pomoci aplikace upravte vlhkost mopovacé podlozky podle
potreby.

5. Kdyz se robot po Uklidu vrati do stavu nabijeni, stisknutim

uvoliovacich spon vyjméte drzédk mopové podlozky a

vycistéte mopovou podlozku, abyste zabranili vzniku plisni

nebo z&pachu.

Poznamka:

* Po kazdém pouziti umyjte podlozku mopu a pravidelné
vyprazdiujte nadrzku na vodu z nepouzité vody.

« Pokud nemopujete, sejméte sestavu mopu.

Obr. E-1
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@ Rutinni udrzba

Chcete-li udrzet robota v dobrém stavu, doporu¢ujeme se fidit pouzitim pfislusenstvi v aplikaci nebo nasleduijici tabulkou pro béznou udrzbu.

Dil Frekvence udrzby Doba vymény Dil Frekvence udrzby Doba vymény
Mopovaci podlozka Po kazdém pouziti Kazdych 3 az 6 mésicu Senzory spadu
Hlavni kartace Kazdych 6 a2 12 Naraznik Jednou za mésic

mésicl
Filtr prachového boxu Jednou za 2 tydny Spodni ¢ast robota

Kazdych 3 az 6 mésicl /
Bocni kartac Prachovy box
Signaliza¢ni plocha Hlavni kola Vycistéte jej podle

potreby
Nabijeci kontakty Nadrz na vodu
Autc{m?tl,cke vypraﬂzdnem Prachovy sacek / Kazdych 2 az 5 mésice
ventilacnich otvort
Jednou za mésic /

V&esmérové kolo » 5 Y .
Poznamka: Frekvence vymeény zavisi na zplsobu pouzivani robota. Pokud dojde k

vyjimce v dlsledku zvlastnich okolnosti, mély by byt dily vyménény.

Senzor okraje

Laserovy snimac
vzdalenosti (LDS)

an



Modul mopovani

1. Vyjméte nadrzku na vodu a drzak mopu.

2. Vyjméte a vycistéte podlozku mopu pouze vodou
a pred opétovnou instalaci ji zcela vysuste.

3. Vylijte vodu z nadrzky. Nadrzku vycistéte pouze
vodou a pred opétovnou instalaci ji nechte
vyschnout.

Poznameka: V pfipadé, ze je mydlova nadoba v provozu, je

nutné ji vycistit:

4. Pokud je prutok vody pomaly nebo nerovnomérné
rozlozeny, vycistéte vzduchovy otvor na viku
pfivodu vody.

Obr. F-1

Hlavni kartace

1. Stisknutim spon krytu karta¢e smérem dovnitf
sejméte kryt kartace a poté vyjméte kartace z
robota.

2. Vytahnéte kartace podle obrazku. Pomoci
vhodného ¢isticiho néstroje odstrarite véechny
vlasy zamotané v kartacich. Po vyc¢isténi kartace
pevné zasunte do hlavniho drzéku kartacd, dokud
nezapadnou na své misto.

< Cvaknuti

Poznamka: Pri vytahovani hlavnich kartac bud'te opatrni,

aby nedoslo ke zranéni.

3. S Sipkami na obrazovce sméfujicimi nahoru
zasunite drzak hlavniho kartace $ikmo dolt do
drazek.
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. Vyrovnejte predni konec krytu kartaca se
stérbinou, zasurite jej Sikmo doll a zatlacte jej na
misto.

Obr. F-2

Odstranite a vycistéte bo¢ni kartac.

Obr. F-3

VSesmérové kolo

Poznamka:

« Pomoci nastroje, napriklad malého Sroubovéku, oddélte
osu a pneumatiku véesmérového kola. Nepouzivejte
nadmérnou silu.

Oplachnéte véesmeérové kolo pod tekouci vodou a po

Uplném vysuseni jej vlozte zpét.

Obr. F-4

Prachovy box a filtr

1. Otevrete kryt robota a stisknutim spony vyjméte
prachovou schranku.

2. Vyjméte filtr zasobniku na prach a poté zasobnik
na prach vyprazdnéte.

3. Jemnym poklepanim na kos filtru odstrarite
necistoty.

Poznamka: Nepokousejte se Cistit filtr kartacem, prstem nebo
ostrymi pfedméty, aby nedoslo k jeho poskozeni.

4. Pred opétovnou instalaci oplachnéte prachovy box
a filtr vodou a zcela je osuste.

Poznamka:

» Prachovy box a filtr oplachujte pouze c¢istou vodou.
Nepouzivejte zddné Cistici prostredky.

» Prachovy box a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyz jsou zcela
suché.

Obr. F-5

Prachovy sacek

1. Vyjméte a vyhod'te prachovy sacek.
Poznamka: Zatazenim za rukojet smérem ven se prachovy
sacek utésni, aby prach a necistoty ndhodné nevypadly.

2. Prach a necistoty z filtru odstrarite suchym
hadrikem.

3. Nainstalujte novy prachovy sacek.
4. Znovu nainstalujte kryt prachové nadoby.

Obr. F-6



Senzory robota

Otrete senzory robota mékkym a suchym hadrikem,
jak je znazornéno na nasledujicim obrazku:

1. Laserovy snimac vzdalenosti (LDS)

2. Senzory doku

3. Senzor okraje

4. Senzory spadu

Poznamka: Mokry hadfik mze poskodit citlivé prvky robota a
zéakladni stanice. K cisténi pouzivejte suchy hadfik.

Obr. F-7

Nabijeci kontakty a signalizacni oblast

Nabijeci kontakty a signaliza¢ni oblast Cistéte
mékkym a suchym hadfikem.

Obr. F-8

Automatické vyprazdnéni ventilacnich otvorti

Vycistéte automaticky vyprazdnované vétraci
otvory robota a zékladni stanice mékkym a suchym
hadfikem.

Obr. F-9

Vzduchovy kanal

Pokud je vzduchovy kanal ucpany, vycistéte jej podle
nasledujicich pokyn(.

1. Od$roubujte montazni Srouby na krytu
vzduchového kanalu a kryt znovu odsroubuijte.

2. Zkontrolujte, zda neni vzduchové potrubi
zablokovéno cizimi predméty. Pokud né&jaké existuiji,
vycistéte je.

3. Znovu nasadte kryt vzduchovych kanald.

Obr. F-10

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-
iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl akumuléator
pfi kazdodennim pouzivani dobre nabity, aby byl
zachovan jeho optimalni vykon. Pokud robot delsi
dobu nepouzivate, vypnéte jej a odlozte. Abyste
zabranili poskozeni v dlisledku nadmérného vybiti,
nabijejte robota alespon jednou za tfi mésicd.
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Reseni problém(

Problém

Reseni

Problém

Regeni

Robot se nezapne.

Baterie je vybita. Nabijte robota na zakladni stanici a
zkuste to znovu.

Teplota baterie je pfili$ nizka nebo pfili§ vysoka. Robota se
doporucuje pouzivat v prostredi s okolni teplotou nad 0 °C
a pod 40 °C.

Robota nelze
nabijet.

Z&akladni stanice neni pfipojena k napajeni, zkontrolujte,
zda jsou oba konce jejiho napajeciho kabelu spravné
zapojeny.

Kontakt mezi nabijecimi kontakty na zakladni stanici a
robotem je $patny, oCistéte nabijeci kontakty.

Robot nemtize na-
jit zakladni stanici
a vratit se k ni.

Cesta pro navrat k nabijeni je zablokovand, napf. jsou
zaviené dvere.

Zakladni stanice je odpojena od napajeni nebo je
premisténa, kdyZ na ni robot neni. Pfipojte prosim zakladni
stanici k napajeni nebo umistéte robota na zakladni stanici,
aby se mohl nabijet.

V okoli z&kladni stanice je pfili§ mnoho prekazek. Umistéte
zékladni stanici na volnéjsi plochu.

Pohyb robota muze zpUsobit zménu jeho polohy, a pokud
se zména polohy nezdafi, znovu vytvofi mapu. Pokud je
robot pfili§ daleko od zakladni stanice, nemusi byt schopen
se sam automaticky vratit, v takovém pripadé budete
muset robota na zakladni stanici umistit ru¢né.

Otrete signaliza¢ni oblast na zakladni stanici, abyste
odstranili prach nebo necistoty.

Robot se nedo-
kaze pripojit k siti
Wi-Fi.

Heslo sité Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda je heslo
pouzité pro pripojeni k siti Wi-Fi spravné.

Robot nepodporuje pripojeni Wi-Fi v pasmu 5 GHz.
Zkontrolujte, zda je robot pfipojen k pfipojeni Wi-Fi

2,4 GHz.

Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, Ze se robot nachazi v
oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraven ke konfiguraci. Ukoncete a
znovu vstupte do aplikace a poté to zkuste znovu podle
pokyna.

Robot se zasekne
pred zakladni
stanici a nemuize
se k ni vratit.

Zkontrolujte, zda je po obou stranach nebo pred zakladni
stanici dostatek mista, aby nedoslo k zablokovani robota.
Robot mlze uklouznout, pokud je podlaha pred zakladni
stanici prilis mokra. V takovém pripadé pred dalsim
pokusem prebyte¢nou vodu ocistéte.

Doporu¢ujeme premistit zakladni stanici na jiné misto a
zkusit to znovu.

Ujistéte se, Ze je prodluzovaci deska rampy spravné
nainstalovana.

Robot se
nevypina.

Robota nelze vypnout, kdyz se nabiji. Doporuc¢ujeme
robota odsunout od zakladni stanice a poté jej vypnout
stisknutim a podrzenim tlacitka napajenipo dobu 3 sekund.
Pokud robota nelze vypnout provedenim kroku 1, stisknéte
a podrzte tlac¢itko napajenipo dobu 10 sekund, abyste
robota nasilné vypnuli. Pokud problém pretrvava, obratte
se na poprodejni servis.
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Reseni problém(

Problém

Reseni

Problém

Regeni

Rychlost nabijeni
je pomala.

Kdyz je baterie vybit4, trva Uplné nabiti robota pfiblizné 6
hodiny.

Pokud budete robota provozovat pfi teplotdch mimo
uvedeny rozsah, rychlost nabijeni se automaticky snizi, aby
se prodlouzila Zivotnost baterie.

Nabijeci kontakty robota i zakladni stanice mohou byt
znecisténé, otrete je suchym hadfikem.

Robot po nabiti
nepokracuje v
uklidu.

Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu Nerusit
(DND), ktery mu zabrani v obnoveni uklidu.

Robot nepokracuje v Uklidu poté, co robota ru¢né umistite
na zakladni stanici nebo odeslete robota k nabijeni
prostfednictvim aplikace nebo tlagitka 1 .

Béhem provozu
robota se zvysuje
hlu¢nost.

Zkontrolujte, zda neni ucpany 'filtr prachového boxu. Pokud
ano, vycistéte jej nebo vymérite.

V hlavnich kartacich nebo prachovém boxu se mize
zachytit tvrdy predmét. Zkontrolujte a odstranite jakékoli
tvrdé pfedméty.

Hlavni kartace nebo boéni karta¢ se miize zamotat.
Zkontrolujte a odstrarite vSechny cizi predméty.

Prepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

Zakladni
stanice nemuze
automaticky
vyprazdnit
prachovy box.

Zkontrolujte, zda je prachovy sacek v prachovém
zéasobniku plny.

Pokud prachovy sacek neni plny, zkontrolujte, zda se u
otvorll pro automatické vyprazdnovani robota, zakladni
stanice nebo prachového boxu nenachazi néjaka
prekazka. Pokud ano, v€as ucpanou ¢ast vycistéte.

Robot se pohybuje
bez dodrzeni
nastavené trasy.

Predméty, jako jsou napéjeci kabely a pantofle, by mély byt
pred pouzitim robota uklizeny.

Prace na mokrém kluzkém povrchu muze zpUsobit
prokluzovani hlavniho kola. Doporu¢ujeme mokra mista
pred pouZitim robota vysusit.

Z nadrzky na
vodu nevytéka
24dna voda nebo
vytéka jen malé
mnozstvi.

Zkontrolujte, zda je v nadrzce na vodu voda.

Vycistéte vzduchovy otvor na viku pfivodu vody.
Vycistéte podlozku mopu, pokud je znecisténa.

Robot se nemUize vratit do nabijeciho doku.Zkontrolujte,
zda je mopovaci podlozka a drzéak mopovaci podlozky
spravné nainstalovan podle navodu k pouZiti.

Robot prehlédne
mistnosti, které je
treba uklidit.

Ujistéte se, Ze jsou dvere uklizenych mistnosti oteviené.
Zkontrolujte, zda neni u dvefi mistnosti prah vy3si nez 2
cm. Robot nemize prekonat vysoké prahy nebo schody.
Misto pred uklizenou mistnosti mdze byt mokré a
kluzké, coz mlze zpUsobit, Ze robot uklouzne a pracuje
nestandardné. Pred pouzitim robota zkuste podlahu
vysusit.

Robot se vréati
do zakladni
stanice, aniz by
proved!l Ukoly
automatického
vyprazdnéni.

Rezim DND zabrariuje robotu provadét tkoly
automatického vyprazdiiovani.

Pro dalsi podporu nas kontaktujte prostrednictvim https://global.dreametech.com.
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Specifikace

vystupni vykon

RLD35GD
Model
Doba nabijeni Asi 6 hodiny
Jmevnc?wte 144V =
napéti
J L

rT1enOV|ty 75W

vykon
Provozni 2400-2483,5 MHz
frekvence
Maximalni

<20 dBm

Pfi bézném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt
mezi anténou a télem uzivatele dodrzena vzdalenost

alespon 20cm.

Dobijeci lithium-iontovy akumulator

R2412-4S2P-MMYD

Model

/R2412-4S2P-FMTEV
Jmenovité napéti 144V =
Jmenovita kapacita 4,8 Ah

Typicka kapacita

5,2 Ah 74,88 Wh
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Zakladnova stanice s automatickym

vyprazdnovanim

Model RCDDO0301

Jmenovity vstup 220-240 V ~ 50-60 Hz

Jmenovity

, 20V=1A
vykon

Jmenovity
vykon

(pi 700 W
vyprazdnovani
prachu)

Zakladnova stanice/nabijeci dok

Spotreba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W
(do 15 minut poté, co robot opusti zakladni stanici/
nabijeci dok)

Robot a Zakladnova stanice/nabijeci dok

Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu sité: < 2
W (Béhem 20 minut po Uplném nabiti akumulatoru
robotického vysavace.)

Spotreba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5
W (B&hem 20 minut po Uplném nabiti akumulatoru
robotického vysavace.)



Likvidace a odstranéni
baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje latky
nebezpec¢né pro Zivotni prostiedi. Pred likvidaci
baterie se ujistéte, zda byla baterie vyjmuta
kvalifikovanymi techniky a zlikvidovéna v prislusném
recykla¢nim stredisku.

— baterie musi byt pred vyrazenim ze spotrebice
vyjmuta;

— vyjmuti baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od
elektrické sité;

— baterie musf byt bezpecné zlikvidovéna.

UPOZORNEN:I:

Pred vyjmutim odpojte baterii od zdroje napéjeni a
co nejvice ji nechte vybit.

Nepotrebné baterie je nutné zlikvidovat v prislusném
recykla¢nim stredisku.

Nevystavujte baterii vysokym teplotam, abyste
predesli riziku exploze.

V nestandardnich podminkach muze z baterie

vystiiknout kapalina. Pokud dojde ke kontaktu,
oplachnéte postizené misto vodou a vyhledejte
lékarskou pomoc.

Postup vyjmuti:

1. Otocte robota, pomoci vhodného nastroje
odstrante $rouby na zadni strané robota a poté
sejméte kryt.

2. Odpojte svorky mezi baterii a deskou plo$nych
spojl a vyjméte baterii.

Informace o odpadech z
elektrickych a elektronickych
zafizeni (OEEZ)

V8echny vyrobky oznacené timto
E symbolem patfi mezi odpady elektrickych
a elektronickych zafizeni (OEEZ podle
smérnice 2012/19/EU), které se nesmi
michat s netfidénym domovnim odpadem.
Chrarite proto lidské zdravi a Zivotni
prostredi a odevzdejte sva vyslouzila
zafizeni na ur¢eném sbérném misté
pro recyklaci pouzitych elektrickych a
elektronickych zafizeni uréeném statnimi
nebo mistnimi Gfady. Spravna likvidace
a recyklace pomuUze zabranit moznym
negativnim ddsledkim pro Zivotni prostredi
a lidské zdravi. Dalsi informace o umisténi
i podminkach téchto sbérnych mist ziskate
od prodejce nebo mistnich Gradu.
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Biztonsagi informaciok

A készllék nem megfelelé hasznalatabol ered6 aramités, tlz vagy sérilés elkeriilése érdekében a készllék
hasznalata eldtt olvassa el figyelmesen a hasznalati utmutatot, és 6rizze meg azt a késdbbi hasznalatra.

Felhasznalasi korlatozasok

» Ezt a terméket 8 éves és fiatalabb gyermekek, valamint csékkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képességekkel éld, illetve korlatozott tapasztalattal és ismeretekkel rendelkezé személyek nem
hasznalhatjak szild vagy gondviseld feliigyelete nélkil a biztonsagos mukddés biztositasa és a
kockazatok elkeriilése érdekében. A tisztitast és karbantartast gyermekek felligyelet nélkil nem
végezhetik.

* A késziléket csak a hozza mellékelt tapegységgel szabad hasznalni.

* Ez a készllék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személyek cserélhetnek Ki.

 Tegye szabadda a takaritani kivant teriletet. Gyermekek nem jatszhatnak a készilékkel. Ugyeljen arra,
hogy a gyerekek és a haziallatok biztonsagos tavolsagban legyenek a robottol, mikdzben az mikddik.

* Ne telepitse, téltse vagy hasznalja a készuléket flirdészobakban vagy medencék kérnyéken.

* Ez a termék kizarolag otthoni kdrnyezetben térténd padlotisztitasra szolgal. Ne hasznalja kiltéren, nem
padléfellileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kérnyezetben.

* Gy6zd8djon meg arrol, hogy a készilék megfelelé kdrnyezetben és megfeleléen mikodik. Ellenkezé
esetben ne hasznalja a készliléket.

* Ha a tapkabel megseérilt, azt a gyartétol vagy annak szervizétdl beszerezhetd, specialis kabellel vagy
szerelvénnyel kell helyettesiteni.

* Ne hasznalja a robotot a talajszint félé figgesztett, védékorlat nélkili tertleten.
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Biztonsagi informaciok

Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja az LDS burkolatot, a robot burkolatat vagy az Gtkézét a
robot fogantyujaként.

Ne hasznalja a robotot 40 °C feletti vagy O °C alatti kdrnyezeti hdmérsekleten, illetve folyadékokkal
vagy ragados anyagokkal szennyezett padlon.

A vonszolasbél eredd karok vagy sérilések elkerlilése érdekében a késziilék lizemeltetése elétt
tavolitson el minden szabadon heverd targyat a padlérol, és tavolitsa el a takaritasi Utvonalon lévé
vezetékeket vagy halozati kabeleket.

Tavolitsa el a torékeny vagy apro targyakat a padlorol, nehogy a robot beléjik (itkdzzén és kart tegyen
bennlk.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivonyilasatol.

Tartsa a takaritéeszkozt gyerekektol tavol.

Ne Gzemeltesse a készliléket olyan helyisegben, ahol csecsemé vagy gyermek alszik.

Ne helyezzen gyermekeket, haziallatokat vagy barmilyen targyat a robot tetejére, fliggetlendil attol,
hogy az allé vagy mozgo allapotban van.

Ne hasznalja a robotot égé targyak feltakaritasara. Ne hasznalja a robotot gyulékony vagy éghetd
folyadékok, mar6 gazok, illetve higitatlan savak vagy oldoszerek felszedésére.

Ne porszivézzon fel kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a késziiléket olyan targyak felszedésére,
mint példaul kdvek, nagy papirdarabok vagy barmilyen olyan targy, amely eltémitheti a készuléket.

A készilék tisztitdsa vagy karbantartasa elétt a csatlakozddugot ki kell huzni a konnektorbdl.

Ne torolje le a robotot vagy a bazisallomast nedves ruhaval, és ne dblitse le azokat semmilyen
folyadékkal. A moshatd alkatrészek tisztitasa utan teljesen szaritsa meg az alkatrészeket, mielétt

visszaszerelné és hasznalna 6ket.
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Biztonsagi informaciok

Kérjik, hogy a terméket a hasznalati Utmutatéban talalhaté utasitasoknak megfeleléen hasznalja.
A felhasznalo felelés minden olyan vesztesegért vagy karéert, amely a termék nem megfelel
hasznalatabdl ered.

Akkumulatorok és toltés
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Ne hasznaljon harmadik féltél szarmazéd akkumulatort vagy automatikus Uritést bazisallomast. A robot
automatikus Uritése csak az RCDDO0301 tipusu bazisallomassal hasznalhato.

Ne prébalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy modositani az akkumulatort vagy az automatikus
Uritésl bazisallomast.

Ne helyezze az automatikus Uritést bazisallomast héforras kdzelébe.

Az automatikus UritésU bazisallomas toltéérintkezdit ne tordlje le nedves kézzel vagy nedves ruhaval.

A hasznalt akkumulatorok artalmatlanitasat az eldirdsoknak megfelelden végezze. Az elhasznalédott
akkumulatorokat a megfeleld Ujrahasznosité létesitményben kell artalmatlanitani.

Ha a tapkabel megsériil vagy elszakad, azonnal hagyja abba a késziilék hasznalatat, és forduljon az
ugyfélszolgalathoz.

Ugyeljen arra, hogy a robot szallitas kézben ki legyen kapcsolva, és lehetbleg az eredeti csomagolasban
tarolja.

Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, toltse fel teljesen, majd kapcsolja ki, és tarolja szaraz,
hlvds helyen. Legalabb 3 havonta egyszer toltse fel a robotot, hogy elkertilje az akkumulator tulzott
lemerulését.



Biztonsagi informaciok

Lézeres biztonsagi informacidk

* A termékben talalhato lézeres érzékelé megfelel az IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
szabvany elbirasainak az 1. osztalyu lézertermékekre vonatkozéan. Hasznalat kdzben ne nézzen
kdzvetlendl a lézersugarba.
1. OSZTALYU LEZERTERMEK

FOGYASZTOI LEZERTERMEK
EN 50689:2021

VIGYAZAT:

A hékapcsolo véletlen visszaallitasa miatti veszély elkerlilése érdekében ezt a készlléket nem szabad kiilsé
kapcsoléberendezésen, példaul iddzitdn keresztil taplalni, és nem szabad olyan aramkoérhoz csatlakoztatni,
amelyet a kézmU rendszeresen be- és kikapcsol.

ﬁ Kizérélag beltéri hasznalatra

Olvassa el a kezeldi kezikdnyvet

A Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az RLD35GD tipust radidberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU-megfelel8ségi nyilatkozat
teljes szovege a kdvetkezé internetcimen érheté el: https://global.dreametech.com
A részletes e-kézikonyvért kérjuk, latogasson el ide: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Termékattekintés

1. Tapkapcsold / Takaritds gomb

* A robot bekapcsoladsahoz nyomja meg és tartsa

lenyomva 3 masodpercig

* A robot bekapcsoladsa utdn nyomja meg réviden a

takaritas elinditdsdhoz

2. 13 Dokkolé / Célzott takaritds gomb

* Nyomja meg a robot visszakildéséhez a
bazisallomasra

* Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a

célzott takaritas elinditasdhoz
Gomb allapotjelzé

 Folyamatos fehér: Tisztitds és takaritas
befejez6dott

* Villog6 narancssarga: Hiba

* pulzalod fehér: A robot toltédik, amikor az
akkumulator toltottsége nem alacsony

Megjegyzés:

« A robot barmelyik gombjanak megnyomaséval
szlineteltetheti a robot miikodését a takaritas vagy a
toltéshez valé visszatérés kozben.

« A gyerekzar a Dreamehome alkalmazas segitségével

kapcsolhaté be/ki.
. LDS fedél
. Lézeres tavolsagérzékels (LDS)
. Utkszé
. Dokkolasérzékeld
Reset gomb
Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a gyari

N oo bW
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beéllitdsok visszaallitdsdhoz
8. Wi-Fi jelz6fény
9. Fedél
10. Porgydijté tartaly
11. Peremérzékeld
12.Viztartaly
13. Légkivezetd nyilas
14. Felmosdegység
15. Szakadékérzékeldk
16. Oldalsé kefe
17. Fékerék
18. 360 fokban forgathato kerék
19. Toltéérintkezdk
20. Kefevédd
21.F6kerék
22. Fékefék
23. Kefevédd rogzitékapcsai
24. Automatikus ritésu szell6zényilasok

A-1 &bra

Porgydijté tartaly

1. Porgytijté tartély rogzitékapcsa

2. Sz(rd rogzitéje

3. Szlrd

4. Automatikus Urités( szell6zényilas

A-2 dbra

Felmosdegység

1. Felmosdbetét tartéja

2. Kioldékapcsok
3. Felmosobetét
4. Felmosdbetét rogzitési tertlete

A-3 abra

Viztartaly

1. Vizbemenet fedele
2. Vizbemenet
3. Kioldokapocs

A-4 dbra

Automatikus Uritésl bazisallomas

. Jeladasi terilet
. Toltéérintkezdk
. Rdmpabdvits lemez
. Automatikus uritést szell6z6nyilasok
Fedél
. Porzsék nyilasa
Szlré
. Allapotjelzd
Folyamatos fehér: A bazisallomas csatlakozik a
tapellatashoz
pulzalé fehér: A robot toltédik
Villogd narancssarga: Hiba van a bazisallomason
9. Tapcsatlakozd
10. Tapkabel tarolérekesze
11. Rogzitécsavar
12.Légcsatorna fedele

A-5 abra
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® Elékésziiletek otthona
takaritasahoz

1. A takaritds megkezdése elétt tavolitsa el az
instabil, térékeny, értékes vagy veszélyes
targyakat, és szedje 6ssze a foldon 1évd
kabeleket, ruhakat, jatékokat, kemény és
éles targyakat, hogy elkeriilje, hogy a robot
belegabalyodjon ezekbe, megkarcolja vagy
felboritsa azokat, és karokat okozzon.

2. A takaritdas megkezdése elétt helyezzen fizikai
akadalyt a lépcsé szélére, hogy biztositsa a robot
biztonsagos és zokkendmentes miikodését.

3. Nyissa ki a takaritani kivant helyiség ajtajat, és
helyezze el a butorokat gy, hogy minél tébb hely
maradjon szabadon.

4. Annak érdekében, hogy a robot felismerje a
takaritasra varo6 terlileteket, ne alljon a robot elé,
illetve ne alljon meg elétte a kiisz6bon, folyosén
vagy szlik helyeken.

Megjegyzés:

* Arobot els6 hasznalatakor takaritas kézben kévesse

a robotot, hogy id6ben eltavolithassa az esetleges
akadalyokat.

Ne porszivézzon fel kemény targyakat, példaul kdveket,
acélgolydkat és jatékalkatrészeket, vagy éles targyakat,
példaul épitési térmeléket, torétt tveget és szogeket, mert
a padlé megkarcolédhat.

@ A hasznalat eldtt

1. Helyezze el a bazisallomast, és csatlakoztassa
egy elektromos halézati aljzathoz

Helyezze a bazisallomast olyan helyre, amely a
lehetd legnyitottabb, és ahol biztositott a Wi-Fi jelek
j6 vétele. Hagyjon elegendé helyet az &bran lathatd
madon, és tavolitsa el az arnyékolt terlleten [évd
targyakat. lllessze be a tapkabelt a bazisallomasba,
és csatlakoztassa azt az aljzatba.

Megjegyzés:

« Szorosan illessze a helyére a tapkabelt, amig a jelzéfény
vilagitani nem kezd.

Gy6z6djon meg arrél, hogy semmilyen targy nem
akadalyozza a jeladasi teruletet.

Annak elkertilése érdekében, hogy a vizfoltok atnedvesitsék

a fapadldt vagy a szényeget, ajanlott a bazisallomast
csempézett vagy marvanypadléra helyezni.
2. Szerelje fel a bazisallomas rampabdvitd lemezét
3. A robot toltése
A robot elhelyezésekor igazitsa a robot aljan [évé
toltéérintkezdket a bazisallomas toltéérintkezdihez.
Ekkor a robot automatikusan bekapcsol és megkezdi
a toltést. Miutan a robot teljesen feltoltédott, a robot
és a bazisallomas allapotjelzdi 10 percig vilégitanak,
majd elhalvanyulnak.

Megjegyzés: Javasoljuk, hogy a robotot az elsd hasznalat
elott teljesen toltse fel. Ha az akkumulator lemerilése
utan a robot nem kapcsolhaté be, kézzel csatlakoztassa az
allomashoz a toltéshez.

C-1. abra-C-3. abra

® Kapcsolodas a
Dreamehome
alkalmazashoz

1. Toltse le a Dreamehome alkalmazast

A roboton talalhaté QR-kdd beolvasésaval, vagy az
App Store-ban a ,Dreamehome” megkeresésével
toltheti le és telepitheti az alkalmazast.

Megjegyzés:

Kizarélag a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.

Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges muveletek
eltérhetnek a jelen kézikdnyvben szerepld utasitasoktol.
Kovesse az aktudlis alkalmazésverziénak megfeleld
utasitasokat.

2. Készlilék hozzdadasa

Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast, koppintson
a ,QR-kdd beolvasasa a csatlakozashoz” lehetdségre,
majd a roboton 1évé azonos QR-kédot szkennelje

be Ujra a készlilék hozzaadasahoz. Kévesse az
utasitasokat a Wi-Fi halézathoz valé csatlakozas
befejezéséhez.

Megjegyzés:

* A Wi-Fi kapcsolat visszaallitdsahoz ismételje meg a 2.
lépést, majd kdvesse az utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat
létrehozasanak befejezéséhez.

Miutan a készllék sikeresen csatlakozott az otthoni WiFi-
hélézathoz, folyamatosan prébal ujrakapcsolédni halézati
zavarok esetén (pl. kifizetetlen szamla vagy dramkimaradas
miatt), hogy a halézat helyreallitasakor zokkenémentes
legyen a felhasznaldi élmény.

Ha szeretné levalasztani a készlléket a Wi-Fi-halézatrol,
nyomja meg és tartsa lenyomva a robot Visszaallitas
gombjat 3 méasodpercig.

® QR-kod

@ Reset gomb

® Wi-Fi jelzéfény

* Lassan villog: Csatlakozésra var
* Gyorsan villog: Csatlakozas
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» Be: Csatlakoztatva

® Hogyan kell hasznalni?

A robot bekapcsoldsahoz tartsa lenyomva

a bekapcsolégombot 3 masodpercig. A
bekapcsolasjelzének vilagitania kell. Helyezze a
robotot a bazisallomasra, a robotnak automatikusan
be kell kapcsolnia, és el kell kezdenie a toltést.

A robot kikapcsoldsdhoz mozditsa el a robotot a
bazisallomasrdl, és tartsa lenyomva a gombot 3
masodpercig.

Gyors feltérképezés

A héldzat els6 konfiguralasa utan kovesse az

alkalmazas utasitasait a térkép gyors létrehozasahoz.

A robot elkezdi a takaritas nélkuli feltérképezést.
Amikor a robot visszatér a bazisallomasra, a
feltérképezési folyamat sikeresen befejez6dott, és a
térkép automatikusan elmentésre kerdl.

Takaritas megkezdése

A robot bekapcsoldsa utdn nyomja meg réviden a
bekapcsolégombot a tisztitds elinditdsdhoz. A robot
pontosan feltérképezi az Gtvonalat, médszeresen
megtisztit mindent a szélek és a falak mentén, majd
S alakban minden egyes helyiséget feltakarit, hogy
alapos munkat végezzen.
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Megjegyzés:

» Javasoljuk, hogy takaritas elétt a robotot allitsa ki a
bazisallomasrél. Ne mozgassa a bazisallomast, amig a
robot takarit. Ez biztositja, hogy a robot z6kkenédmentesen
visszatérjen a bazisallomasra.

Miutan a robot teljesiti a takaritasi feladatot, és
automatikusan visszatér a baziséallomasra toltés céljabdl,
a bazisallomas megkezdi az automatikus Uritést. Az
alkalmazésban tovabbi beéllitasok is miikddtethetok.

Sziinet/Alvo allapot

A robot mUkodése kdzben nyomja meg barmelyik
gombot a mikddés szlineteltetéséhez. Ha a robot
mUkodése 10 percnél hosszabb ideje szlinetel, az
automatikusan Alvé izemmodba ép. A roboton [évd
osszes jelzéfény kikapcsol. A robot felébresztéséhez
nyomja meg a robot barmelyik gombjat, vagy
hasznalja az alkalmazast.

Megjegyzés: Ha a robot mikodése sziinetel, és a
bazisallomasra van helyezve, akkor a jelenlegi takaritasi
mvelet befejezédik.

Takaritas automatikus folytatasa

Ha az akkumulator toltottségi szintje tul alacsony,
a robot automatikusan visszatér a bazisallomasra
tolteni. A megfeleld akkumulatortoltdttség elérése
utédn a robot folytatja a befejezetlen takaritasi
mUveletet.

Megjegyzés: A funkcié hasznalatahoz kérjik, nyissa meg azt
az alkalmazasban.

Ne zavarjanak (DND) méd

Ha a robot a Ne zavarjanak (DND) tizemmaédba

van allitva, a robot nem tudja folytatni a

takaritast. A DND mod alapértelmezés szerint

gyarilag kikapcsolt allapotban van. Az alkalmazas

hasznélatédval engedélyezheti a DND Gizemmodot

vagy modosithatja a DND-id6szakot. A DND-idészak

alapértelmezés szerint 22:00-8:00 éra kodzétt van.

Megjegyzés:

o Az Utemezett takaritasi feladatok a DND-id¢szakban a
szokasos moédon kerilnek végrehajtasra.

* Arobot a DND-id6szak lejarta utén ott folytatja a takaritast,
ahol abbahagyta.

Célzott takaritas

Amikor a robot vérakozik, nyomja meg és tartsa
lenyomva a {3 gombot 3 masodpercig a célzott
takaritds Uzemmod engedélyezéséhez. Ebben az
Uzemmodban a robot egy 1,5 x 1,5 méteres négyzet
alaku teruletet tisztit meg maga kordl, és a célzott
takaritas utén visszatér a kiindulasi pontra.

Robot Ujrainditasa

Ha a robot nem valaszol, vagy nem lehet kikapcsolni,
nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot
10 masodpercig a kikapcsolas kikényszeritéséhez.
Ezutan a robot bekapcsolasahoz nyomja meg

és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3
masodpercig.



A felmosasi funkcié hasznalata

Megjegyzés: A jobb takaritasi hatas elérése érdekében
ajanlott a padlot legaldbb haromszor felporszivézni az elsé
felmosas elott.

1. Nyomja meg a kioldokapcsot a viztartaly eltavolitdsadhoz.

2. Nyissa ki a vizbemenet fedelét, toltse meg a tartaly vizzel,
majd szorosan zérja le a fedelet.

Megjegyzés:

« Ne hasznaljon tisztitoszert vagy fertétlenitészert.

« Ne toltse fel a viztartalyt forrd vizzel, mert az a viztartaly
elferdulését okozhatja.

3. Nedvesitse be a felmosoébetétet, és csavarja ki a felesleges
vizet. Szerelje be a felmosobetétet az abran lathaté mddon.

4. Szerelje vissza a viztartalyt és a felmosoébetét-tartédt az
&brén lathaté médon, amig a helylikre nem kattannak. Nyomja
meg a bekapcsolégombot, vagy hasznélja a alkalmazast a
tisztitas elinditdsdhoz.

z
< Katt

Megjegyzés:

« A felmoso funkcié hasznélata nem ajanlott a szényegeken.

« Az alkalmazas segitségével szlikség szerint beallithatja a
felmosd nedvességét.

5. Amikor a robot a takaritast kévetéen visszatér télteni,
nyomja meg a kioldékapcsokat a felmosoétarté eltavolitdsahoz,
és tisztitsa meg a felmosdt a penész és a szagok
megakadalyozasa érdekében.

Megjegyzés:
Minden hasznalat utdn mossa ki a felmosot, és

rendszeresen Uritse ki a fel nem hasznalt vizet a
viztartalybdl.
« Amikor nem mos fel, akkor tavolitsa el a felmosdegységet.

E-1 &bra
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Alkatrészek

A robot megfelel6 allapotanak megérzése érdekében a rutinszerl karbantartashoz ajanlott az alkalmazéasban taldlhato tartozékok hasznélata vagy az alabbi tablazatban

@ Rutinszer(i karbantartas

taldlhaté Uutmutatd figyelembe vétele.

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

Csereiddszak

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

Csereid6szak

Felmosdbetét

Minden egyes
hasznalat utan

3-6 havonta

Fokefék

A porgyUjté tartaly
szliréje

2 hetente egyszer

6-12 havonta

360 fokban forgathaté
kerék

Peremérzékeld

Lézeres tavolsagérzékeld
(LDS)

3-6 havonta
Oldalsé kefe
Jeladasi terilet
Toltéérintkezék
Automatikus Urités
szellézényilasok
Havonta egyszer /

Szakadékérzékelok

Utkézé

A robot alsé része

Havonta egyszer

/
Porgy(ijté tartaly
Tisztit:
Fékerekek |sz : ?a m99
szikség szerint
Viztartaly
Porzsak / 2-5 havonta
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Megjegyzés: A csere gyakorisdga a robot hasznalatatol fiigg. Ha kilénleges
kdralmények miatt kivételes eset kdvetkezik be, az alkatrészeket ki kell cserélni.




Felmosémodul

1. Vegye ki a viztartalyt és a felmosétartét.

2. Tavolitsa el a felmosoétartot, és kizardlag
vizzel mossa el, majd teljesen széirtsa meg a
visszahelyezést megelézéen.

3. Ontse ki a tartalyban 1évo vizet. A tartalyt csak
vizzel tisztitsa, majd hagyja megszaradni a
levegdn, mieldtt visszaszerelné.

Megjegyzés: A viztartalyt ne tegye ki kdzvetlentl a

napfénynek.

4. Ha a vizdramlas lassu vagy egyenetlendil oszlik el,
tisztitsa meg a vizbemenet fedelén lév6 légnyilast.
F-1 abra

1. Nyomja befelé a kefevédd kapcsokat a kefevédd
eltavolitasdhoz, majd emelje ki a keféket a
robotbdl.

2. Vegye ki a keféket az dbran lathaté modon.
Hasznélja a megfeleld tisztitéeszkozt a kefékbe
gabalyodott hajszalak eltavolitdsdhoz. Tisztitas
utan nyomja be a keféket erételjesen a
fékefetartéba, amig be nem kattannak a helytkre.

E Katt

Megjegyzés: A fékefék kihtizasakor legyen dvatos a sériilések

elkertlése érdekében.

3. A szitanyomasos nyilakkal felfelé forditva, ferdén,
lefelé haladva helyezze be a fékefetartét a
nyilasokba.

4. Igazitsa a kefevédod elllsd végét a nyilashoz, és
ferdén, lefelé haladva helyezze be, majd nyomja a
helyére.

F-2 dbra

Oldalsoé kefe

Tavolitsa el és tisztitsa meg a oldalsé kefét.
F-3 abra

360 fokban forgathaté kerék

Megjegyzés:
o Egy szerszammal, példaul egy kis csavarhtzéval valassza

szét a 360 fokban forgathato kerék tengelyét és abroncsat.

Ne alkalmazzon tulzott erékifejtést.
Oblitse le a 360 fokban forgathaté kereket folyé viz alatt,
és tegye vissza, miutan teljesen megszéradt.

F-4 abra

A porgylijté szlir6je

1. Nyissa fel a robot fedelét, és nyomja meg a
régzitékapcsot a porgyUjté eltavolitdsahoz.

2. Vegye ki a porgyUjté tartaly majd Gritse ki a
porgy(ijté tartalyt.

3. Ovatosan kopogtassa meg a sz(iré kosarat a
szennyezddések eltavolitadsa érdekében.

Megjegyzés: A sérilések elkertilése érdekében ne kefével, az
ujjaval vagy éles targyakkal tisztitsa meg a szlirét.

4. A porgyUijtét és a sz(ir6t oblitse le vizzel, és

a visszaszerelés elétt varja meg amig teljesen
megszaradnak.

Megjegyzés:

o A porgyUijté tartélyt és a szlrét csak tiszta vizzel 6blitse ki.
Ne hasznaljon tisztitoszert.

o A porgyUijté tartélyt és a szlrét csak akkor hasznalja, ha
mar teljesen megszaradtak.

F-5 abra

1. Tavolitsa el és dobja ki a porzséakot.

Megjegyzés: Ha kifelé hiizza a fogantyut, a porzsakot a
készulék rogziti azért, hogy a por és a térmelék ne hulljon ki
véletlentl.

2. Széraz ruhaval tavolitsa el a port és a tormeléket a
sz(rérol.

3. Helyezzen be egy Uj porzsakot.

4. Szerelje vissza a portartaly fedelét.

F-6 abra
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A robot érzékelGi

Torodlje le a robot érzékeldit puha és szaraz
torlékendével az aladbbi dbran lathaté médon:
1. Lézeres tavolsagérzékeld (LDS)

2. Dokkolasérzékeld

3. Peremérzékeld

4. Szakadékérzékeldk

Megjegyzés: A nedves ruha karosithatja a robot és a

béaziséllomas érzékeny elemeit. A tisztitdshoz hasznaljon
széraz ruhat.

F-7 abra

Tolt6érintkezdk és jeladasi tertilet

Tisztitsa meg a toltéérintkezéket és a jeladasi
terletet puha és széraz ruhaval.

F-8 abra

Automatikus Uritésl szell6z6nyilasok

Tisztitsa meg a robot és a bazisallomas automatikus
uritést szellézényilasait puha és szaraz ruhaval.

F-9 abra
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Ha a légcsatorna eldugult, tisztitsa meg a kovetkezd
lépések szerint.

1. A légcsatorna fedelén 1évd rogzitécsavarok
kicsavarasaval eltavolitja a fedelet.

2. Ellendrizze, hogy a légcsatornat nem dugitja-e el
idegen térgya. Ha igen, akkor tisztitsa ki azokat.

3. Szerelje vissza a légcsatorna fedelét.
F-10 abra

Akkumulator

A robot nagy teljesitmény litium-ion
akkumulatoregységet tartalmaz. Az akkumulétor
optimalis teljesitményének fenntartasa érdekében
Ugyeljen arra, hogy a napi hasznalat soran mindig jol
feltoltott allapotban legyen. Ha a robotot hosszabb
ideig nem hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A
tulzottan lemerdilt allapotbdl eredd karok megelézése
érdekében haromhavonta legaldbb egyszer toltse fel
a robotot.



Hibaelharitas

Probléma Megoldés Probléma Megoldas
* Atoltéshez vald visszatérés Utja el van zarva, pl. az ajtd zarva van.
, A * A béazisallomas le van valasztva a tapellatasrol, vagy
* Az akkumulator lemertilt. Toltse fel a robotot a elmozdult, amikor a robot éppen nem volt rajta. Kérjk,
A robot nem bazisallomason, és prébalja meg djra. csatlakoztassa a bazisallomast a tapegységhez, vagy helyezze

kapcsolddik be.

Az akkumulator hémérséklete tul alacsony vagy tul magas.
Javasolt a robotot olyan kérnyezetben hasznalni, ahol a
kornyezeti hdmérséklet 0°C felett és 40°C alatt van.

A robot nem
toltodik.

A bézisallomas nincs csatlakoztatva a tapellatashoz.
Ellendrizze, hogy a tapkabel mindkét végének csatlakozasa
megfeleld-e.

A bazisallomas és a robot toltéérintkezdi kozotti kapcsolat
nem megfeleld. Tisztitsa meg a téltéérintkezéket.

A robot nem taldlja
a bazisallomast

és nem tud
visszatérni oda.

a robotot a bazisallomasra a toltéshez.

Tul sok akadaly van a bazisallomas korl. Helyezze a
bazisallomast egy nyitottabb terliletre.

A robot mozgatésaval a robot Ujrapozicionalhatja magat,
és Ujra létrehoz egy térképet, ha az Ujrapozicionalds nem
sikertlt. Ha a robot tul messze van a béazisallomastol,
eléfordulhat, hogy nem képes automatikusan visszatérni
oda. Ebben az esetben kézzel kell a robotot a bazisllomasra
helyezni.

Torolje at a bazisallomas jeladasi tertletét a por vagy
tormelék eltavolitdsa érdekében.

A robot nem tud
csatlakozni a Wi-
Fi-hez.

A Wi-Fi halézat jelszava helytelen. Gyéz6djon meg arrol,
hogy a Wi-Fi halézat jelszava helyesen van-e megadva.

A robot nem tdmogatja az 5 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot.
Gy6z6djon meg arrél, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi-
kapcsolathoz van csatlakoztatva.

A Wi-Fi jel gyenge. Gy6z&djon meg arrél, hogy a robot j6
Wi-Fi lefedettségu teriileten van-e.

El6fordulhat, hogy a robot nem all készen a konfiguralasra.
Kérjuk, lépjen ki és |épjen be Ujra az alkalmazasba, majd
prébalja Ujra az utasitasokat kdvetve.

A robot elakad a
bazisallomas eldtt,
és nem képes
visszatérni oda.

Ellendrizze, hogy van-e elegendd hely a bazisallomas

két oldalan vagy elétte ahhoz, hogy a robot ne legyen
akadalyoztatva.

A robot megcsuszhat, ha a bazisallomas elétti padld
tulsdgosan nedves. Ha ez a helyzet all fenn, tordlje fel a
felesleges vizet, mielétt Ujra probalkozna.

Javasoljuk, hogy helyezze at a bazisallomast egy masik
helyre, és prébalja meg Ujra.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a réampabdvité lemez megfeleléen
van-e felszerelve.

A robot nem
kapcsolodik ki.

A robotot toltés kdzben nem lehet kikapcsolni. Javasoljuk,
hogy téavolitsa el a robotot a bazisallomasrél, majd a
kikapcsolashoz tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3
masodpercig.

Ha a robot nem kapcsolhato ki az 1. [épés végrehajtasaval,
nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 10
masodpercig a robot kényszeritett kikapcsoldsahoz. Ha a
probléma tovéabbra is fenndll, forduljon az tGgyfélszolgalathoz.
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Hibaelharitas

bézisallomason piszkosak lehetnek. Kérjuk, tordlje le dket
széraz torlékenddvel.

A zaj a robot
mUkddése kdzben
fokozodik.

Ellendrizze, hogy a porgyUijté tartaly szliréje el van-e
tomddve. Ha igen, tisztitsa meg vagy cserélje ki.

Egy kemény targy beakadhat a fékefékbe vagy a porgydijté
tartélyba. Ellendrizze és tavolitsa el a kemény targyakat.

A fokefékre vagy az oldalsé kefére haj- és szérszalak
tekeredhetnek. Ellendrizze, és tavolitsa el az idegen
anyagokat.

Allitsa 4t a szivasi médot Standard vagy Csendes tizemmédra.

A robot nem a
beallitott utvonalat
kovetve mozog.

Az olyan targyakat, mint a tapkabelek és a papucsok, a robot
hasznalata elétt el kell rendezni.

A nedves, csuszos fellleten végzett munka a fékerék
megcsuszasat okozhatja. Javasoljuk, hogy a robot hasznalata
el6tt szaritsa meg a nedves terileteket.

A robot nem taldlja
a takaritandé
helyiségeket.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a takaritandd helyiségek ajtajai
nyitva legyenek.

Ellenérizze, hogy a szoba ajtajanal van-e 2 cm-nél magasabb
kuiszéb. A robot nem képes magas kiiszéboksn vagy
lépcsékon atjutni.

A takaritandd helyiség elétti terlilet nedves és csuszos

lehet, ami a robot megcsuszasat okozhatja és rendellenes
mUkodést eredményezhet. Kérjuk, a robot hasznalata el6tt
prébalja meg megszaritani a padlot.
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Probléma Megoldés Probléma Megoldas
* Arobot teljes feltoltése korilbeldil 6 6rat vesz igénybe, ha az « Gy6z6djon meg arrol, hogy a robot nincs-e Ne zavarjanak
akkumulatora lemertlt . s (DND) tizemmddra &llitva, amely meggatolja a takaritas
* Ha a robotot a megadott tartomanyon kivili hémérsékleten A ro’bot a folytatasat
A toltési sebesség lizemelteti, a toltési sebesség automatikusan lelassul az toltés utan « A robot nem folytatja a takaritést, miutdn manuslisan a
lassu. akkumulator élettartaméanak meghosszabbitasa érdekében. nem fqutatja a bazisallomasra helyezte a robotot, illetve az alkalmazason
* A toltéérintkez6k mind a roboton, mind pedig az takaritast. ’

keresztil vagy a {3 gomb megnyomasaval téltésre kiildte
a robotot.

A bazisallomas

Ellendrizze, hogy a portartalyban lévé porzsék tele van-e.

nem,jon ki viz,
vagy csak kevés
jon ki.

nem tudja . e
. * Ha a porzsak nem telt meg, ellenérizze, hogy van-e

automatikusan : PR . e .
Kitiriteni akadaly a robot, a bazisallomas vagy a porgydijtd tartaly

idriteni a - P PR ,,

oraviité automatikus Uritést szellézényilasainal. Ha ez eléfordul,
porgyty idében tisztitsa meg az eltémddott részt.
tartalyt.

* Ellendrizze, hogy van-e viz a viztartalyban.

A viztartalybol « Tisztitsa meg a vizbemenet fedelén 1évé légnyilast.

Tisztitsa meg a felmosébetétet, ha az elpiszkolddik.
Gydzédjon meg arrél, hogy a felmosoébetét és a
felmoséetét tartéeleme a hasznalati Gtmutaténak
megfeleléen van-e beszerelve.

A robot visszatér
a baziséllomasra
az automatikus
uritési feladatok
végrehajtasa
nélkul.

A Ne zavarjanak (DND) lizemmdéd megakadalyozza, hogy a
robot automatikus Uritési feladatokat hajtson végre.

Tovabbi tdmogatasért forduljon hozzank a https://global.dreametech.com cimen.




MUszaki adatok

) RLD35GD Tipus RCDDO0301
Tipus
Névleges 290-2. B
Feltsltési id6 Kb. 6 6ra bemenet 0-240 V~- 50-60 Hz
Névlfagels 144V = Névleges 20V=1A
feszlltség kimenet
Névleges
75 W 8
teljesitmény Névleges
teljesitmény
MUkddési (poriirité 700 W
frekvenci 2400-2483,5 MHz porurites
rekvencia kézben)
Maximalis
kimeneti <20 dBm L. , S ,
teljesitmény Bazisallomas/Téltédokkold
Normal hasznélat esetén ezt a berendezést legalabb Energiafogyasztas készenléti médban: < 0,5 W
20 cm tavolsagban kell tartani az antenna és a (15 perccel azt kévetben, hogy a roboét elhagyja a
felhasznald teste kozott. bazisallomast/téltédokkolot)

Ujratolthetd litium-ion akkumulatorcsomag Robot és Bazisallomas/Toltédokkold

Energiafogyasztas haldzati készenléti médban:
Tious R2412-452P-MMYD <2 W (20 percen beldil, miutan a robotporszivéd
/R2412-4S2P-FMTEV akkumulatoregysége teljesen feltslt6dstt.)
Névleges fesziiltség 144V = Energiafogyasztas készenléti médban: < 0,5
) . W (20 percen beliil, miutan a robotporszivo
Névieges kapacitas 48 AN akkumulatoregysége teljesen feltoltédstt.)
Tipikus kapacitas 5,2 Ah 74,88 Wh
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Az akkumulator

artalmatlanitasa és
eltavolitasa

A beépitett litium-ion akkumulator olyan anyagokat
tartalmaz, amelyek veszélyesek a kdrnyezetre.

Az akkumulator artalmatlanitasa elétt gy6zédjon
meg arrél, hogy az akkumulatort szakképzett
technikus tavolitja el, és megfeleld Ujrahasznosité
létesitményben artalmatlanitjak.

— artalmatlanitas el6tt az akkumulatort ki kell venni a
készUlékbol;

— akkumulator eltavolitasakor a késztléket le kell
vélasztani a taphalozatrol;

— az akkumulator artalmatlanitasat biztonsagosan
kell elvégezni.

VIGYAZAT:

Az akkumulator eltavolitasa el6tt valassza le az
aramot, és meritse le az akkumulatort, amennyire
csak lehetséges.

Az elhasznalédott akkumulatorokat a megfeleld
Ujrahasznosito létesitményben kell artalmatlanitani.
A robbanésveszély elkeriilése érdekében ne tegye ki
magas hémérsékletl kérnyezetnek.

Visszaélésszerl kortlmények kozott folyadék
szivaroghat ki az akkumulatorbél. Megérintése
esetén oblitse le vizzel, és forduljon orvoshoz.
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Eltavolitasi utmutato:

1. Forditsa meg a robotot, egy megfeleld
szerszammal tavolitsa el a robot hatuljan lévé
csavarokat, majd vegye le a fedelet.

2. Az akkumulator eltavolitdsahoz huzza ki az
akkumulator és a nyomtatott aramkoéri lap kdzotti
csatlakozokat.

WEEE informaciok

Az ezzel a szimbolummal elldtott termékek
E elektromos és elektronikus hulladéknak
minésilnek (a 2012/19/EU iranyelv szerinti
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékkezelése), amelyeket szelektalni
kell és nem szabad a nem szétvalogatott
haztartasi hulladékkal egydtt kezelni.
Ehelyett inkdbb az emberi egészséget
és a kornyezetet kell védenie azzal, hogy
hulladékka valt készllékeit a kormany
vagy a helyi hatésagok altal kijelolt, az
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak Ujrahasznositasara
szakosodott gyUjtéhelyen adja le. A helyes
artalmatlanitas és Ujrahasznositas segit
megelézni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ
kévetkezményeket. Kérjlk, forduljon az
Osszeszerelést végz6 szakemberhez vagy a
helyi hatésagokhoz az ilyen gyujtépontok
helyével és hasznalati feltételeivel
kapcsolatos tovabbi informaciokért.



Varnostne informacije

Da bi se izognili elektri¢cnemu udaru, pozaru ali poSkodbam, ki bi lahko nastale zaradi nepravilne uporabe
naprave, pred uporabo naprave natancno preberite uporabniski priro¢nik in ga shranite za prihodnjo uporabo.

Omejitve uporabe

Tega izdelka ne smejo uporabljati otroci, mlajSi od 8 let, niti osebe s telesnimi, senzori¢nimi,
intelektualnimi omejitvami ali pomanjkanjem izkuSenj in znanja brez nadzora starSev ali skrbnikov, da
zagotovijo varno uporabo in preprecijo tveganja. Ci$&enja in vzdrzevanja ne smejo izvajati otroci brez
nadzora.

Naprava se sme uporabljati le z napajalno enoto, ki je prilozena napravi.

Naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le usposobljene osebe.

Spraznite obmocgje, ki ga zelite ocistiti. Otroci ne smejo uporabljati naprave kot igrace. Poskrbite, da
bodo otroci in hisni ljubljencki med delovanjem robota na varni razdalji.

Naprave ne namescajte, polnite ali uporabljajte v kopalnicah ali okoli bazenov.

Ta izdelek je namenjen samo cCis¢enju tal v domacem okolju. Ne uporabljajte ga na prostem, na drugih
povrSinah kot tleh ali v komercialnem ali industrijskem okolju.

Poskrbite, da bo naprava delovala pravilno v ustreznem okolju. Ce to ni mogoce, naprave ne
uporabljajte.

Ce je napajalni kabel poskodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kablom ali sklopom, ki je na voljo
pri proizvajalcu ali njegovem servisnem zastopniku.

Ne uporabljajte robota na obmodjih, ki so dvignjena nad nivo tal in brez zas¢itne ograje.
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Varnostne informacije

434

Ne postavljajte robota na glavo. Ne uporabljajte pokrova laserja (LDS), pokrova robota ali odbijac¢a kot
roCaja za dvigovanje robota.

Ne uporabljajte robota pri temperaturi okolja nad 40 °C ali pod 0 °C ali na tleh z tekocinami ali lepljivimi
snovmi.

Da preprecite Skodo ali poskodbe zaradi vleCenja, pred uporabo naprave odstranite vse prosto leZzece
predmete s tal ter kable in napajalne vrvice na poti ¢iscenja.

Odstranite krhke ali majhne predmete s tal, da preprecite trke in morebitne poskodbe zaradi gibanja
robota.

Lase, prste in druge dele telesa drzite stran od sesalne odprtine robota.

Orodje za cis€enje hranite izven dosega otrok.

Ne uporabljajte naprave v prostoru, kjer spi dojencek ali otrok.

Na robota ne postavljajte otrok, hisnih ljubljenckov ali predmetov, ne glede na to ali je robot v mirovanju
ali gibanju.

Ne uporabljajte robota za ¢is¢enje gorecih predmetov. Robota ne uporabljajte za pobiranje vnetljivih ali
gorljivih tekocin, korozivnih plinov ali nerazredcenih kislin in topil.

Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov. Naprave ne uporabljajte za pobiranje predmetov, kot so kamni,
veliki kosi papirja ali kateri koli predmeti, ki bi lahko zamasili napravo.

Pred ciS€enjem ali vzdrzevanjem naprave je treba vti¢ izklopiti iz vti¢nice.

Robota ali osnovne postaje ne briSite z mokro krpo in ju ne izpirajte s teko¢inami. Po ¢is¢enju pralnih
delov te dele popolnoma posusite, preden jih ponovno namestite in uporabite.



Varnostne informacije

* Izdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniSkem priro¢niku. Uporabniki so odgovorni za vsako
izgubo ali Skodo, ki nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.

Baterije in polnjenje

* Ne uporabljajte baterije ali osnovne postaje drugih proizvajalcev s samodejnim praznjenjem. Robot se
lahko uporablja samo z osnovno postajo modela RCDD0301 s samodejnim praznjenjem.

* Ne poskusajte sami razstavljati, popravljati ali spreminjati baterije ali osnovne postaje s samodejnim
praznjenjem.

* Osnovne postaje s samodejnim praznjenjem ne postavljajte blizu vira toplote.

* Kontaktov za polnjenje osnovne postaje s samodejnim praznjenjem ne briSite ali Cistite z mokro krpo ali
mokrimi rokami.

 Starih baterij ne odlagajte nepravilno. Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za reciklazo.

« Ce je napajalni kabel poskodovan ali pokvarjen, ga prenehajte uporabljati in se obrnite na poprodajno
sluzbo.

* Prepricajte se, da je robot izklopljen med transportom in po moznosti shranjen v originalni embalazi.

« Ce robota dlje ¢asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato izklopite in shranite na hladnem
in suhem mestu. Robota napolnite vsaj enkrat na tri mesece, da preprecite prekomerno praznjenje
baterije.
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Varnostne informacije

Varnostne informacije o laserskih proizvodih

* Laserski senzor v tem izdelku ustreza standardu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 za
laserske izdelke razreda 1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu stiku z o€¢mi.
LASERSKI IZDELEK RAZREDA 1
POTROSNISKI LASERSKI IZDELEK
EN 50689:2021

POZOR:

Da bi se izognili nevarnosti zaradi nenamerne ponastavitve termi¢nega odklopa, se ta naprava ne sme
napajati prek zunanje priklopne naprave, kot je ¢asovnik, ali priklju¢ene na vezje, ki ga pripomocek redno
vklopi ali izklopi.

ﬁ Samo za notranjo uporabo

Preberite uporabniski prirocnik

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. s tem izjavlja, da je radijska oprema tipa RLD35GD v skladu z Direktivo 2014/53/EU. Celotno besedilo EU izjave o skladnosti je na
voljo na naslednjem spletnem naslovu: https://global.dreametech.com
Za podrobna navodila in pogosto zastavljena vprasanja obiscite: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Pregled Izdelka

1. Gumb za vklop/¢is¢enje

* Pritisnite in drZite 3 sekunde za vklop ali izklop

* Pritisnite za zacetek ¢iS¢enja, ko je robot vklopljen

2. 03 Gumb za ¢&is¢enje postaje/tockovno &iscenje

* Pritisnite za posiljanje robota nazaj v osnovno
postajo

* Pritisnite in drZite 3 sekunde za zacetek
tockovnega ¢iscenja

Indikator stanja na gumbu

* Neprekinjena bela svetloba: brisanje ali ¢is¢enje
zaklju¢eno

« Utripajo¢a oranzna svetloba: napaka

* Pocasi utripajoca bela svetloba: Robot se polni, ko
mo¢ baterije ni nizka

Opomba:

Pritisnite kateri koli gumb na robotu za premor med

¢is¢enjem ali vra¢anjem na polnjenje.
Otrosko zascito lahko omogocite/onemogocite v aplikaciji

Dreamehome.
. Pokrov laserskega senzorja razdalje
. Laserski senzor razdalje (LDS)
. Odbija¢
. Senzorji polnilne postaje
Gumb za ponastavitev
¢ Drzite 3 sekunde za obnovitev tovarniskih nastavitev
8. Indikator Wi-Fi
9. Pokrov
10. Posoda za prah
11. Senzor za robove

N oo AW

12.Rezervoar za vodo

13. Odprtina za zrak

14. Modul za brisanje

15. Senzoriji za preprecevanje padca
16. Stranska krtaca

17. Glavno kolo

18. Ve¢smerno kolesce

19.Kontakti za polnjenje

20. S¢itnik krtace

21.Glavno kolo

22. Glavni krtaci

23. Zaponke $citnika krtace

24. Odprtine za samodejno praznjenje

Slika A-1

Posoda za prah

1. Zaponka posode za prah

2. Zaponka filtra

3. Filter

4. Odprtina za samodejno praznjenje

Slika A-2

Modul za brisanje

1. Nosilec krpe

2. Sponke za sprostitev
3. Krpa za brisanje

4. Obmogje pritrditve

Slika A-3

Rezervoar za vodo

1. Pokrov za vhod za vodo
2. Vhod za vodo
3. Sponka za sprostitev

Slika A-4

Osnovna postaja s samodejnim praznjenjem

. Signalno obmogje

. Kontakti za polnjenje

. Razsiritvena plosc¢a klancine

. Odprtine za samodejno praznjenje

. Pokrov

. Drzalo za vrecko za prah
Filter

. Indikator stanja
Neprekinjena bela svetloba: Osnovna postaja je
priklju¢ena na napajanje
Pocasi utripajoca bela svetloba: Robot se polni
Utripajoc¢a oranzna svetloba: Napaka osnovne
postaje

9. Priklju¢ek za napajanje

10. Reza za shranjevanje napajalnega kabla

11. Montazni vijak
12.Pokrov zra¢nega kanala

e 00O N O~ 01T AN/

Slika A-5
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® Pred ¢i¢enjem

1. Umaknite nestabilne, lomljive, dragocene
ali nevarne predmete ter pospravite kable,
krpe, igrace, trde in ostre predmete s tal, da
preprecite, da bi se zapletle v robota ali da bi jih
robot opraskal ali prevrnil, kar bi lahko povzrocilo
Skodo.

2. Pred ci$¢enjem namestite fizi¢no oviro na
rob stopnic, da zagotovite varno in nemoteno
delovanje robota.

3. Odprite vrata prostora, ki ga Zelite ocistiti,
in pohistvo postavite na ustrezno mesto, da
zagotovite vec prostora.

4. Da preprecite, da robot ne bi prepoznal obmocij,
ki jih je treba ocistiti, ne stojte pred robotom, ali
na pragu, hodniku ali na ozkih mestih.

Opomba:

Pri prvem zagonu robota spremljajte med cis¢enjem, da
pravocasno odstranite morebitne ovire.

Ne sesajte trdih predmetov, kot so kamni, jeklene kroglice
in deli igra¢, ali ostrih predmetov, kot so gradbeni odpadki,

razbito steklo in zeblji, saj lahko s tem opraskate tla.
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@ Pred uporabo

1. Postavite osnovno postajo in jo prikljucite na
napajanje

Postavite osnovno postajo na lokacijo, ki je ¢im bolj

odprta in ima dober Wi-Fi signal. Pustite dovolj

prostora, kot je prikazano na sliki, in odstranite vse

predmete v sen¢enem obmocju. Vstavite napajalni

kabel v osnovno postajo in ga prikljucite v vti¢nico.

Opomba:

¢ Trdno vstavite napajalni kabel, dokler se indikator ne

vklopi.

Prepricajte se, da predmeti ne blokirajo signalnega

obmogja.
« Da preprecite nastanek vodnih madezev na lesenih tleh ali

preprogah, priporo¢amo, da osnovno postajo postavite na
ploscice ali marmorna tla.

2. Namestite razsiritvena plosco klan¢ine osnovne
postaje

3. Napolnite robota

Ko postavite robota, poravnajte kontakte za polnjenje
na dnu robota s kontakti za polnjenje osnovne
postaje in robot se bo samodejno vklopil in zacel
¢istiti. Ko bo robot popolnoma napolnjen, bodo
indikatorji stanja na robotu in osnovni postaji svetili
10 minut, nato pa se zatemnili.

Opomba: Priporo¢amo, da robota pred prvo uporabo
popolnoma napolnite. Ce robota ni mogoce vklopiti zaradi
izpraznjene baterije, ga roc¢no povezite z osnovno postajo za

polnjenje.

Slika C -1-slika C-3

® Povezovanje z aplikacijo
Dreamehome

1. Prenesite aplikacijo Dreamehome

Skenirajte kodo QR na robotu ali pois¢ite
»Dreamehome« v trgovini z aplikacijami, da
prenesete in namestite aplikacijo.

Opomba:

» Podprto je samo omrezje Wi-Fi 2,4 GHz.

« Zaradi nadgradenj programske opreme se lahko dejanski
postopki razlikujejo od navodil v tem priro¢niku. Sledite
navodilom glede na trenutno razli¢ico aplikacije.

2. Dodajte napravo

Odprite aplikacijo Dreamehome, tapnite »Skeniraj

kodo QR za povezavo« in ponovno skenirajte isto

kodo QR na robotu, da dodate napravo. Sledite

Eavodilom za dokoncanje povezave z omrezjem Wi-
[

Opomba:

» Za ponastavitev Wi-Fi-ja, ponovite korak 2 in sledite

navodilom za ponovno povezavo.

Ko je naprava uspes$no povezana z domacim omrezjem

Wi-Fi, bo v primeru motenj v omrezju, kot so neplacani

racuni ali izpadi elektrike, neprestano poskusala vzpostaviti

povezavo, da bi ob ponovni vzpostavitvi omrezja zagotovila

nemoteno uporabnisko izkusnjo.

Za odklop naprave z omrezja Wi-Fi pritisnite in drzite gumb

Reset (ponastavi) na robotu 3 sekunde.

® Koda QR

@ Gumb za ponastavitev

® Indikator Wi-Fi

* Pocasno utripanje: Pripravljen za povezavo

* Hitro utripanje: Povezovanje
* Vklopljen: Povezan



® Navodila za uporabo

Pritisnite in drzite gumb za vklop 3 sekunde, da
vklopite robota. Indikator napajanja mora zasvetiti.
Robota postavite na osnovno postajo, kjer se bo
samodejno vklopil in zacel polniti. Ce Zelite robota
izklopiti, ga premaknite z osnovne postaje in
pritisnite ter drzite gumb za vklop 3 sekunde.

Hitro ustvarjanje zemljevida

Po prvi konfiguraciji omrezja sledite navodilom v
aplikaciji za hitro ustvarjanje zemljevida. Robot bo
zacel ustvarjanje zemljevida brez ¢is¢enja. Ko se
robot vrne na osnovno postajo, bo proces ustvarjanja
zemljevida zakljucen, zemljevid pa samodejno

shranjen.

Pritisnite gumb za vklop za zacetek brisanja, ko je
robot vklopljen. Robot natan¢no ustvaril zemljevid
poti, metodi¢no ocistil ob robovih in stenah, nato
pa koncal ¢iscenje vsake sobe v obliki ¢rke S, da
zagotovi temeljito delo.

Opomba:

« Priporocljivo je, da se robot odpravi z osnovne postaje pred
¢iscenjem. Ko robot Cisti, ne premikajte osnovne postaje.
To zagotavlja, da se robot nemoteno vrne na osnovno
postajo.

Ko robot zaklju¢i nalogo ¢is¢enja in se samodejno vrne na
osnovno postajo na polnjenje, bo osnovna postaja zacela
samodejno praznjenje. V aplikaciji je mogoce upravljati ve¢
nastavitev.

Premor/nacin mirovanja

Ko robot deluje, pritisnite kateri koli gumb, da ga
za&asno ustavite. Ce je robot ustavljen ve¢ kot 10
minut, samodejno preide v na¢in mirovanja. Vsi
indikatorji na robotu se ugasnejo. Robota prebudite s
pritiskom na kateri koli gumb ali prek aplikacije.

Opomba: Ce robota premaknete na osnovno postajo, medtem
ko je zacasno ustavljen, se trenutni postopek ¢iscenja zakljuci.

Samodejno nadaljevanje ¢is¢enja

Ce je baterija preve¢ prazna, se robot samodejno
vrne na osnovno postajo za polnjenje. Ko je baterija
dovolj napolnjena, bo nadaljeval nedokonéane
naloge c¢is¢enja.

Opomba: Za uporabo te funkcije jo omogocite v aplikaciji.

Nacin »Ne moti« (DND)

V nacinu »Ne moti« (DND) robot ne nadaljuje

¢is¢enja, indikator napajanja pa se ugasne. Privzeto

je nacin »Ne moti« (DND) onemogocen. Uporabite

aplikacijo za omogocanje nac¢ina »Ne moti« (DND)

ali spreminjanje obdobja nacina »Ne moti« (DND).

Nacin »Ne moti« (DND) je privzeto nastavljen od

22:00 do 8:00.

Opomba:

« Nacrtovane naloge ¢is¢enja bodo med obdobjem »Ne
moti« izvedene normalno.

* Robot bo nadaljeval s ¢is¢enjem po preteku obdobja »Ne
moti« (DND).

Ko je robot v stanju pripravljenosti, na pritisnite in
drzite gumb O 3 sekunde, da omogodite nacin
tockovnega ¢iscenja. V tem nacinu robot ocisti
kvadratno obmogje velikosti 1,5 x 1,5 metra okoli
sebe in se nato vrne na zacetno tocko.

Ponovni zagon robota

Ce robot ne reagira ali ga ni mogoce izklopiti,
pritisnite in drzite gumb za vklop 10 sekund, da ga
prisilno izklopite. Nato pritisnite in drzite gumb za
vklop 3 sekunde, da vklopite robota.
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Uporabite funkcijo brisanja

Priporocljivo je, da tla sesamo vsaj trikrat pred prvo uporabo
brisanja, da dosezemo boljsi uc¢inek ¢iscenja.

1. Pritisnite sponko za sprostitev, da odstranite rezervoar za
vodo.

2. Odprite pokrovéek dovoda vode, napolnite rezervoar z vodo

in pokrovéek tesno zaprite.

¢ Ne uporabljajte detergenta in razkuzila.

* Rezervoarja za vodo ne polnite z vro¢o vodo, saj lahko to
povzroc¢i deformacijo rezervoarja.

3. Zmocite krpo za brisanje in iz nje iztisnite odve¢no vodo.
Namestite krpo za brisanje, kot je prikazano na sliki.

4. Ponovno namestite rezervoar za vodo in nosilec krpe za
brisanje, kot je prikazano na sliki, dokler ne zaskocita na
mesto. Pritisnite gumb za vklop ali uporabite aplikacijo za
zacetek Ciscenja.

< Kik

« Ni priporocljivo, da uporabljate funkcijo brisanja na
preprogah.

« Uporabite aplikacijo, da po potrebi prilagodite vlaznost
krpe za brisanje.

5. Ko se robot po ¢i¢enju vrne na polnjenje, pritisnite sponke
za sprostitev, da odstranite nosilec krpe in oistite krpo za
brisanje, da preprecite nastanek plesni ali neprijetnih vonjav.
« Krpo za brisanje operite po vsaki uporabi in redno praznite

rezervoar za vodo, Ce je v njem ostala neporabljena voda.
« Ko robot ne brise, odstranite modul za brisanje.

Slika E-1
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® Redno vzdrzevanje

Za vzdrzevanje robota v dobrem stanju priporo¢amo, da za redno vzdrzevanje upo$tevate uporabo dodatkov v aplikaciji ali spodnjo tabelo.

Del

Pogostost
vzdrzevanja

Obdobje zamenjave

Pogostost

Del . .
vzdrzevanja

Obdobje zamenjave

Krpa za brisanje

Po vsaki uporabi

Vsakih 3 do 6 mesecev

Glavni krtaci

Filter posode za prah

Stranska krtaca

Enkrat na 2 tedna

Vsakih 6 do 12
mesecev

Senzorji za preprecevanje
padca

Odbija¢ Enkrat na mesec

Vsakih 3 do 6 mesecev

Signalno obmocje

Kontakti za polnjenje

Odprtine za samodejno
praznjenje

Vecsmerno kolesce

Senzor za robove

Laserski senzor razdalje
(LDS)

Enkrat na mesec

Spodnji del robota

Posoda za prah

Glavni kolesi Po potrebi

Rezervoar za vodo

Vsaka 2 do 5 mesecev

Vrecka za prah /

Opomba: Pogostost zamenjave je odvisna od uporabe robota. Ce pride do izjem
zaradi posebnih okolis¢in, je treba dele zamenjati.
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Modul za brisanje

1. Odstranite rezervoar za vodo in drzalo za krpo za
brisanje.

2. Krpo za brisanje odstranite in ocistite le z
vodo, potem pa jo pred ponovno namestitvijo
popolnoma posusite.

3. lIzlijte vodo v rezervoarju. Rezervoar za vodo
ocistite le z vodo in ga pred namestitvijo pustite,
da se posusi na zraku.

Opomba: Ne izpostavljajte rezervoarja za vodo neposredni
soncni svetlobi.

4. Ce je pretok vode pocasen ali neenakomerno
porazdeljen, ocistite odprtino za zrak na pokrovu
za dovod vode.

Slika F-1

Glavni krtaci

1. Zaponke &¢itnika krtace pritisnite navznoter, da
odstranite zascito, in odstranite krtaci iz robota.

2. lzvlecite krtaci, kot je prikazano na sliki. S
primernim pripomoc¢kom za ci$¢enje odstranite
zapletene lase na krtacah. Po ¢icenju Scetki
trdno potisnite v nosilec glavne $¢etke, dokler ne

zaslisite klika.
< Kik

Opomba: Pri odstranjevanju glavnih krta¢ bodite previdni, da
preprecite poskodbe.

3. Vstavite nosilec glavne krtace poSevno navzdol v
reze, tako da so puscice usmerjene navzgor.
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4. Poravnajte sprednji del §¢itnika krtace z rezo, jo
posevno vstavite navzdol in nato pritisnite, da se
pritrdi na mesto.

Slika F-2

Stranska krtaca

Odstranite in ocistite stransko krtaco.

Slika F-3

Vecsmerno kolesce

Opomba:

« Uporabite orodje, kot je majhen izvija¢, da locite os in kolo
ve¢smernega kolesca. Ne uporabljajte prevelike sile.

» Sperite ve¢smerno kolesce pod teko¢o vodo in ga ponovno
namestite, ko je povsem suho.

Slika F-4

Posoda za prah in filter

1. Odprite pokrov robota in pritisnite na zaponko, da
odstranite posodo za prah.

2. Odstranite filter posode za prah in spraznite
posodo za prah.

3. Nezno potrkajte po posodici filtra, da odstranite
umazanijo.

Opomba: Ne cistite filtra s krtaco, prsti ali ostrimi predmeti,
da preprecite poskodbe.

4. Sperite posodo za prah in filter z vodo ter ju
popolnoma posusite, preden ju ponovno namestite.

Opomba:

» Posodo za prah in filter spirajte le s Cisto vodo. Ne
uporabljajte detergenta.

» Posodo za prah in filter uporabite ele, ko sta popolnoma
suha.

Slika F-5

Vrecka za prah

1. Odstranite in zavrzite vrecko za prah.

Opomba: Z vlecenjem rocaja navzven se bo vrecka za
prah zaprla, da preprecite nenamerno raztresanje prahu in
ostankov.

2. S suho krpo odstranite prah in ostanke s filtra.
3. Vstavite novo vrecko za prah.
4. Ponovno namestite pokrov zbiralnika za prah.

Slika F-6



Senzorji robota

Ocistite senzorje robota z mehko in suho krpo, kot
prikazuje spodnja slika:

1. Laserski senzor razdalje (LDS)

2. Senzorji polnilne postaje

3. Senzor za robove

4. Senzorji za preprecevanje padca

Opomba: Mokra krpa lahko poskoduje obcutljive elemente v

robotu in osnovni postaji. Za ¢is¢enje uporabljajte suho krpo.

Slika F-7

Kontakti za polnjenje in signalno obmocje

Ocistite kontakte za polnjenje in signalno obmocje z
mehko in suho krpo.

Slika F-8

Odprtine za samodejno praznjenje

Ocistite odprtine za samodejno praznjenje na robotu
in osnovni postaji z mehko in suho krpo.

Slika F-9

Ce je zraéni kanal blokiran, ga o¢istite v skladu z
naslednjimi koraki.

1. Odvijte montaZne vijake na pokrovu zra¢nega
kanala in odstranite pokrov.

2. Preverite, ali je zra¢ni kanali zamaseni s tujki.
Ce so, jih ocistite.

3. Ponovno namestite pokrov zra¢nega kanala.
Slika F-10

Robot vsebuje zmogljivo litij-ionsko baterijo. Za
optimalno delovanje baterije poskrbite, da je baterija
redno napolnjena za dnevno uporabo. Ce robota dlje
¢asa ne boste uporabljali, ga izklopite in pospravite.
Da preprecite poskodbe zaradi prekomernega
praznjenja, robota napolnite vsaj enkrat na tri
mesece.
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Odpravljanje tezav

Priporo€amo uporabo robota v okoljih s temperaturo nad
0 °Cin pod 40 °C.

Robot se ne polni.

Osnovna postaja ni priklju¢ena na napajanje. Preverite, ali
sta oba konca napajalnega kabla pravilno priklju¢ena.

Stik med polnilnimi kontakti na osnovni postaji in robotom
je slab. Ocistite polnilne kontakte.

Robot ne najde
osnovne postaje
in se ne vrne
nanjo.

Tezava Resitev Tezava Resitev
* Pot do osnovne postaje je blokirana, npr. vrata so zaprta.
L i X . * Osnovna postaja ni priklju¢ena na napajanje ali je bila
* Baterija je prazna. Napolnite robota na osnovni postaji in premaknjena, ko robot ni bil na njej. Prikljugite osnovno
Robot se ne poskusite znova. ) ) ) postajo na napajanje ali postavite robota na osnovno
vKlopi. * Temperatura baterije je prenizka ali previsoka. postajo za polnjenie.

Okoli osnovne postaje je prevec ovir. Postavite osnovno
postajo na bolj odprto obmogje.

Premik robota lahko povzro¢i njegovo ponovno
pozicioniranje, in ¢e to ne uspe, bo ustvaril nov zemljevid.
Ce je robot predale¢ od osnovne postaje, se morda ne bo
mogel samodejno vrniti. V tem primeru ga ro¢no postavite
na osnhovno postajo.

Obrisite signalno obmocje na osnovni postaji, da odstranite
prah ali ostanke.

Robot se ne
poveze z Wi-Fi-
jem.

Geslo omrezja Wi-Fi je napacno. Prepricajte se, da je geslo
za povezavo z vasim Wi-Fi omrezjem pravilno.

Robot ne podpira povezave z omrezjem Wi-Fi 5 GHz.
Povezite robota z omrezjem Wi-Fi 2,4 GHz.

Signal Wi-Fi je Sibek. Prepricajte se, da je robot na
obmocju z dobrim Wi-Fi signalom.

Robot morda ni pripravljen na konfiguracijo. Zaprite
aplikacijo in jo ponovno odprite, nato pa poskusite znova
po navodilih.

Robot se zatakne
pred osnovno
postajo in se ne

more vrniti nanjo.

Preverite, ali je na obeh straneh ali pred osnovno postajo
dovolj prostora, da se prepreci blokiranje robota.

Ce so tla pred osnovno postajo preve¢ mokra, robotu lahko
drsi. V tem primeru obrisite odve¢no vodo in poskusite
znova.

Priporoéljivo je, da osnovno postajo premaknete na drugo
mesto in poskusite znova.

Prepricajte se, da je razsiritvena plos¢a klancine pravilno
namesc¢ena.

Robot se ne
izklopi.

Robot se ne more izklopiti, ko se polni. Priporo¢amo, da
robota premaknete z osnovne postaje in nato pritisnite ter
drzite gumb za vklop 3 sekunde, da ga izklopite.

Ce s korakom 1 ni mozno izklopiti robota, pritisnite in drzite
gumb za vklop za 10 sekund, da ga prisilno izklopite. Ce
tezava ostaja, se obrnite na poprodajno sluzbo.
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Odpravljanje tezav

Tezava Resitev Tezava Resitev
* Popolno polnjenje robota traja priblizno 6 ur, ko je baterija Rob « Prepri¢ajte se, da robot ni nastavljen na nacin »Ne moti«
. prazna. . ) gln(.);?z ne (DND), ki prepreéuje nadaljevanje ¢is¢enja.
Hitrost polnjenja Ce uporabljate robota pri temperaturah zunaj ) P " Jl' ! * Robot ne bo nadaljeval ¢is¢enja, &e ga ro¢no postavite
priporocenega obmocja, se bo hitrost polnjenja samodejno nadajuje s

je pocasna.

upocasnila, da podaljsate Zivljenjsko dobo baterije.
Polnilni kontakti na robota in osnovni postaji so morda
umazani. O¢istite jih s suho krpo.

ciscenjem.

na osnovno postajo ali ga posljete na polnjenje prek
aplikacije ali gumba (.

Hrup med
delovanjem
robota narasc¢a.

Preverite, ali je 'filter posode za prah zamasen. Ce je, ga
ocistite ali zamenjajte.

V glavnih krta¢ah ali posodi za prah je lahko ujeta trda
stvar. Preverite in odstranite trde predmete.

V glavnih krtacah ali stranski krtac¢i so morda zapleteni
tujki. Preverite in jih odstranite.

Preklopite sesalni nacin na standardni ali tihi nacin.

Osnovna postaja
ne izprazni
samodejno
posode za prah.

Preverite, ali je vrecka za prah v zbiralniku za prah polna.
Ce vregka za prah ni polna, preverite, ali je na odprtinah
za samodejno praznjenje robota, osnovni postaji ali
posodi za prah kak$na ovira. Ce je, jo odstranite.

Robot se ne drzi
nastavljene poti.

Pred uporabo robota pospravite predmete, kot so elektri¢ni
kabli in copati.

Delovanje na mokrih in spolzkih povrsinah lahko povzro¢i
zdrs glavnega kolesa. Poskrbite, da bodo vsa mokra
obmocja pred uporabo robota suha.

Robot izpusti sobe
za Ci¢enje.

Prepricajte se, da so vrata sob, ki bi jih moral ocistiti,
odprta.

Preverite, ali je prag na vratih visji od 2 cm. Robot ne more
preplezati visokih pragov ali stopnic.

Preverite, ali so tla pred sobo, ki jo je treba ocistiti, mokra
in spolzka, kar lahko povzroci zdrs robota in nenormalno
delovanje. Preverite, ali so tla pred uporabo robota suha.

Iz rezervoarja za
vodo ne pride
voda, ali pa je
pride ven le
malo.

Preverite, ali je voda v rezervoarju za vodo.

Ocistite odprtino za zrak na pokrovu za vhod za vodo.
Ce je krpa za brisanje umazana, jo ocistite.
Prepricajte se, da sta krpa za brisanje in nosilec krpe
namesc¢ena v skladu z uporabniskem priro¢niku.

Robot se vrne
na osnovno
postajo, ne da bi
opravil nalogo
samodejnega
praznjenja.

Nacin Ne moti (DND) prepreéuje robotu, da robot opravi
naloge samodejnega praznjenja.

Za dodatno podporo nas kontaktirajte na https://global.dreametech.com.

445




Specifikacije

Osnovna postaja s samodejnim praznjenjem

Pri obicajni uporabi mora biti razdalja med anteno in
telesom uporabnika najmanj 20 cm.

Polnilni litij-ionski baterijski paket

R2412-4S2P-MMYD

Model
/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalna
144V =
napetost
Nazivna kapaciteta 4,8 Ah

Tipi¢na kapaciteta

5,2 Ah 74,88 Wh
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Model RLD35GD Model RCDDO0301
Cas polnjenja Priblizno 6 ur Nazivni vhod 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nazi Nazivni izhod 20V=1A
azivna 144V —
napetost
Nazivna mo¢
Nazivna mo¢ 75 W (med. ' 200 W
praznjenjem
pelovna 2400-2483,5 MHz prahu)
rekvenca
Najvegja <20 dBm Osnovna postaja/polnilna postaja
izhodna mo¢

Poraba energije v nacinu pripravljenosti: < 0,5W
(v 15 minutah po tem, ko robot zapusti osnovno/
polnilno postajo)

Robot in osnovna postaja/polnilna postaja

Poraba energije v omreznem nacinu pripravljenosti: <
2 W (V 20 minutah po tem, ko so baterije robotskega
sesalnika popolnoma napolnjene.)

Poraba energije v stanju pripravljenosti: < 0,5 W
(V 20 minutah po tem, ko so baterije robotskega
sesalnika popolnoma napolnjene.)



Odstranjevanje in
recikliranje baterije

Vgrajena litij-ionska baterija vsebuje snovi, ki so
nevarne za okolje. Pred odstranjevanjem baterije
poskrbite, da jo odstranijo usposobljeni tehniki in jo
zavrzejo na ustreznem zbirnem mestu za recikliranje.

— Baterijo je treba odstraniti iz naprave, preden jo
zavrzete.

— Napravo je treba odklopiti iz omrezja, preden
odstranite baterijo.

— Baterijo je treba zavreci na varen nacin.

POZOR:

Pred odstranjevanjem baterije odklopite napajanje in
izpraznite baterijo ¢im bolj.

Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za
reciklazo.

Ne izpostavljajte jih visokim temperaturam, da
preprecite tveganje eksplozije.

Ob zlorabi lahko iz baterije izte¢e tekocina. Ce pride
v stik s koZo, sperite z vodo in pois¢ite zdravnisko
pomoc.

Navodila za odstranjevanje baterije:

1. Obrnite robota, uporabite ustrezno orodje za
odstranitev vijakov na zadnji strani robota in
odstranite pokrov.

2. Odklopite priklju¢ke med baterijo in tiskanim
vezjem ter odstranite baterijo.

Informacije o OEEO

Vsi izdelki z oznako tega simbola so
E odpadna elektri¢na in elektronska
oprema (OEEO po direktivi 2012/19/EU),
ki je ne smete mesati z nesortiranimi
gospodinjskimi odpadki. Namesto tega
za&¢itite zdravje ljudi in okolje tako, da
svojo odpadno opremo odnesete na
doloceno zbirno mesto za recikliranje
odpadne elektri¢ne in elektronske opreme,
ki ga dolocijo vlada ali lokalne oblasti.
Pravilno odstranjevanje in recikliranje
pomaga preprecevati morebitne negativne
posledice za okolje in zdravje ljudi. Za
ve¢ informacij o lokacijah ter pogojih in
dolo¢ilih teh zbirnih mest se obrnite na
monterja ali lokalne oblasti.
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Bezbednosne informacije

U cilju prevencije strujnog udara, pozara ili povrede usled nepravilne upotrebe uredaja, pazljivo procitajte
uputstva za upotrebu pre koris¢enja uredaja i saCuvajte ih za buducéu upotrebu.

Og
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ranic¢enja upotrebe

Ovaj proizvod ne bi trebalo da koriste deca mlada od 8 godina ili osobe sa fizickim, senzornim ili
mentalnim nedostacima ili sa ograni€¢enim iskustvom ili znanjem bez nadzora roditelja ili staratelja kako
bi se obezbedio bezbedan rad i izbegli rizici. Cis¢enje i odrzavanje ne smeju da obavljaju deca bez
nadzora.

Uredaj se moze koristiti samo sa isporu¢enim mreznim adapterom.

Ovaj uredaj sadrzi baterije koje mogu zameniti iskljucivo kvalifikovane osobe.

Uklonite sve prepreke iz podrucja koje treba ocistiti. Deca se ne smeju igrati sa uredajem. Vodite racuna
da deca i kuéni ljubimci budu na bezbednoj udaljenosti od robota tokom rada.

Uredaj se ne sme instalirati, puniti ili koristiti u kupatilima ili u blizini bazena.

Ovaj proizvod je pogodan samo za Cis¢enje podova u domacinstvu. Nemojte ga koristiti na otvorenom,
na povrsinama koje nisu pod ili u komercijalnom ili industrijskom okruzenju.

Vodite racuna da uredaj ispravno radi u odgovaraju¢em okruzenju. U suprotnom, nemojte koristiti
ureda;.

Ako je mrezni kabl oSte¢en, mora se zameniti posebnim kablom ili sklopom koji mozete dobiti od
proizvodaca ili njegove servisne sluzbe.

Nemojte koristiti robota na podrucjima iznad nivoa zemlje bez postavljene zastitne barijere.



Bezbednosne informacije

Nemojte postavljati robota naopako. Nemojte koristiti poklopac LSU, poklopac robota ili odbojnik kao
ru¢ku za noSenje robota.

Ne koristite robota na temperaturi okoline iznad 40 °C ili ispod 0 °C ili na podu sa te¢nostima ili
lepljivim supstancama.

Pre upotrebe uredaja, uklonite sve slobodne predmete sa poda i uklonite kablove ili mrezne kablove na
putu CiS¢enja kako biste izbegli ostecenja ili povrede nastale njihovom vuc¢om.

Uklonite lomljive ili male predmete sa poda kako biste sprecili da robot udari u njih i oSteti ih na ovaj
nacin.

Drzite kosu, prste i druge delove tela dalje od usisnog otvora robota.

Drzite alat za ¢iS¢enje van domasaja dece.

Nemojte koristiti uredaj u prostoriji u kojoj spava beba ili dete.

Ne stavljajte decu, kuéne ljubimce ili druge predmete na robota, bez obzira da li stoji ili se krece.
Nemoijte koristiti robota za ¢iS¢enje zapaljenih predmeta. Nemojte koristiti robota za usisavanje
zapaljivih te¢nosti, korozivnih gasova ili nerazredenih kiselina ili rastvaraca.

Nemojte usisavati tvrde ili oStre predmete. Nemojte koristiti uredaj za usisavanje predmeta kao Sto su
kamenje, veliki komadi papira ili drugi predmeti koji bi se mogli zaglaviti u uredaju.

Pre CiS¢enja ili odrzavanja uredaja, utika¢ mora biti izvucen iz uti¢nice.

Nemoijte brisati robota ili baznu stanicu vlaznom krpom i nemojte ih ispirati nikakvom te¢nos¢u. Nakon
¢is¢enja, ostavite delove koji se mogu prati da se potpuno osus$e pre nego $to ih ponovo instalirate i
koristite.
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Bezbednosne informacije

Koristite ovaj proizvod prema uputstvima datim u uputstvu za upotrebu. Korisnici su odgovorni za svaki
gubitak ili Stetu uzrokovanu nepravilnim kori§¢enjem ovog proizvoda.

Baterije i punjenje

Nemojte koristiti baterije ili bazne stanice sa automatskim praznjenjem nezavisnih dobavlja¢a. Robot se
moze koristiti samo sa modelom bazne stanice RCDD0301 sa automatskim praznjenjem.

Ne pokuSavajte sami da rastavljate, popravljate ili modifikujete bateriju ili baznu stanicu sa automatskim
praznjenjem.

Ne postavljajte baznu stanicu sa automatskim praznjenjem blizu izvora toplote.

Nemoijte koristiti vlaznu krpu ili mokre ruke za brisanje ili ¢iS¢enje kontakata za punjenje bazne stanice
sa automatskim praznjenjem.

Ne odlazite stare baterije na neodgovarajuci nacin. Nepotrebne baterije treba odloziti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

Ako je mrezni kabl ostecen ili polomljen, odmah prestanite sa koris¢enjem i obratite se servisnoj sluzbi.
Vodite ra¢una da robot bude isklju¢en tokom transporta i uskladisten u originalnom pakovanju ako je
moguce.

Ako se robot nece koristiti duze vreme, napunite bateriju do kraja, a zatim ga iskljucite i Cuvajte na
hladnom i suvom mestu. Napunite bateriju robota najmanje jednom u 3 meseca kako biste izbegli
prekomerno praznjenje baterije.
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Bezbednosne informacije

Bezbednosne informacije o laseru

 Laserski senzor u ovom proizvodu je u skladu sa standardom IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/
A11:2021 za laserske proizvode klase 1. Izbegavajte direktno gledanje u laser tokom upotrebe.

LASERSKI PROIZVOD KLASE 1
POTROSACKI LASERSKI PROIZVOD
EN 50689:2021

OPREZ:

Da biste izbegli opasnost usled slu¢ajnog ponovnog ukljuc¢enja termicke sklopke, ovaj uredaj ne sme da se
napaja preko spoljnog prekidaca kao $to je tajmer, niti da bude povezan na strujno kolo koje se redovno
ukljucuje i iskljucuje.

ﬁ Samo za unutradnju upotrebu

Procitajte uputstvo za upotrebu

Ovim Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. izjavljuje da je radio oprema tipa RLD35GD u skladu sa Direktivom 2014/53/EU. Kompletan tekst EU Deklaracije o usaglasenosti
dostupan je na slededoj internet adresi: https://global.dreametech.com
Detaljan elektronski priru¢nik mozete pronadi na https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Pregled proizvoda

1. Dugme za napajanje/¢iscenje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za ukljucivanje/

isklju¢ivanje

Pritisnite kratko za pokretanje ¢i$¢enja nakon

ukljuc¢ivanja robota

2. 13 Dugme za baznu stanicu/ciljano ¢i$éenje
mesta

Pritisnite kratko da pos$aljete robota nazad na
baznu stanicu

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za aktiviranje

ciljanog c¢is¢enja mesta

Indikator statusa dugmeta

« Stalno belo: Cig¢enje ili zavréeno ¢is¢enje

* Trepc¢uce narandzasto: Greska

* Paljenje i gasenje belog svetla: Robot se puni ako

nivo napunjenosti baterije nije prenizak

Napomena:
« Pritisnite bilo koje dugme na robotu da pauzirate ¢is¢enje

ili povratak na punjenje.
Roditeljski nadzor se moze omoguditi/onemoguditi preko

Dreamehome aplikacije.
. Poklopac LSU
. Laserski senzor udaljenosti (LSU)
. Odbojnik
. Senzori bazne stanice
Dugme za resetovanje
Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za vracanje na fabri¢ka
podesavanja
8. Wi-Fi indikator
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9. Poklopac

10. Posuda za prasinu
11. Senzor ivice
12.Rezervoar za vodu
13. Izlaz vazduha

14. Sklop mopa

15. Senzori litica

16. Bo¢na Cetka

17. Glavni to¢ak

18. Visesmerni tocak
19.Kontakti za punjenje
20. Zastita Cetke
21.Glavni to¢ak

22. Glavne cetke

23. Kopce zastite Cetke
24. Otvori za automatsko praznjenje

Sl A-1

Posuda za prasinu

1. Kopca posude za prasinu

2. Klip za filter

3. Filter

4. Otvor za automatsko praznjenje

SL. A-2

Sklop mopa

1. Drza¢ mopa za brisanje
2. Kopce za otpustanje
3. Mop za brisanje

4. Podrugje za pri¢vr§civanje mopa za brisanje

SL. A3

Rezervoar za vodu

1. Poklopac otvora za dolivanje vode
2. Otvor za dolivanje vode
3. Kopca za otpustanje

Sl A-4

Bazna stanica sa automatskim praznjenjem

. Signalno podrucje
. Kontakti za punjenje
. Produzna ploc¢a za rampu
. Otvori za automatsko praznjenje
. Poklopac
. Prorez za vrecu za prasinu
Filter
. Indikator statusa
Stalno belo: Bazna stanica je povezana na
elektri¢nu mrezu
Paljenje i gaSenje belog svetla: Robot se puni
Trep¢uée narandzasto: Bazna stanica ima gresku
9. Mrezni prikljuc¢ak
10. Prorez za mrezni kabl
11. Montazni zavrtanj
12.Poklopac otvora za protok vazduha

SL. A-5
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@ Priprema vaseg doma

1. Pre cis¢enja, uklonite nestabilne, lomljive, vredne
ili opasne predmete i pomerite kablove, krpe,
igracke, tvrde i ostre predmete sa poda kako
biste sprecili da se robot zapetlja u njih, izgrebe
ih ili prevrne i izazove Stetu.

2. Pre ¢i$éenja, postavite fizicku barijeru na ivicu
stepenica kako biste obezbedili bezbedan i
neometan rad robota.

3. Otvorite vrata sobe koju treba ocistiti i stavite
namestaj na odgovaraju¢e mesto kako biste
stvorili viSe prostora.

4. 1zbegavajte da stojite ispred robota, pragova,
hodnika ili uskih oblasti kako biste omogudili
robotu da prepozna sve oblasti koje treba ocistiti.

Napomena:

* Pri prvom koris¢enju robota, pratite ga tokom ¢is¢enja kako
biste na vreme uklonili moguce prepreke.

Nemojte usisavati tvrde predmete kao $to su kamenje,
celi¢ne kuglice i delovi igracaka ili oStre predmete kao Sto
su gradevinski Sut, razbijeno staklo i ekseri, jer to moze
izgrebati pod.

@ Pre upotrebe

1. Postavljanje bazne stanice i povezivanje na
elektri¢nu mrezu

Postavite baznu stanicu na $to je moguce otvorenije
podrucje sa dobrim Wi-Fi signalom. Ostavite dovoljno
prostora kao $to je prikazano na slici i uklonite sve
predmete u osenc¢enom podrucju. Povezite mrezni
kabl sa baznom stanicom i ukljucite ga u uti¢nicu.
Napomena:

Cvrsto umetnite kabl za napajanje dok indikator ne zasvetli.
Vodite racuna da nijedan predmet ne blokira signalno
podrucje.

Da biste sprecili da mrlje od vode navlaze drvene podove
ili tepihe, preporucuje se postavljanje bazne stanice na
poplocane ili mermerne podove.

2. Instalacija produzne ploce za rampu

3. Punjenje robota

Prilikom postavljanja robota, poravnajte kontakte za
punjenje na donjoj strani robota sa kontaktima za
punjenje na baznoj stanici, nakon ¢ega ¢e se robot
automatski ukljuciti i zapoceti sa punjenjem. Nakon
$to se robot potpuno napuni, indikator statusa na
robotu i baznoj stanici ¢e svetleti 10 minuta, a zatim
c¢e se iskljuciti.

Napomena: Preporucuje se da se robot potpuno napuni
pre prve upotrebe. Ukoliko se robot ne moze upaliti nakon
potpunog praznjenja baterije, ruéno ga povezite sa stanicom

radi punjenja.

S..C-1-Sl.C-3

® Povezivanje sa
Dreamehome
aplikacijom

1. Preuzimanje Dreamehome aplikacije

Skenirajte QR kod na robotu ili pretrazite

,Dreamehome” u prodavnici aplikacija kako biste

preuzeli i instalirali aplikaciju.

Napomena:

» Podrzana je samo 2,4 GHz Wi-Fi mreza.

e Zbog azuriranja softvera aplikacije, stvarni rad se moze
razlikovati od uputstava u ovom priru¢niku. Pratite uputstva
na osnovu trenutne verzije aplikacije.

2. Dodavanje uredaja

Otvorite Dreamehome aplikaciju, dodirnite ,Skeniraj
QR kod za povezivanje” i ponovo skenirajte isti QR
kod na robotu za dodavanje uredaja. Pratite uputstva
da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

Napomena:

« Za resetovanje Wi-Fi veze, ponovite korak 2, a zatim pratite
uputstva da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

Nakon uspednog povezivanja uredaja na kué¢nu Wi-Fi
mrezu, on ¢e neprekidno poku$avati da se ponovo poveze
u slucaju prekida mreze izazvanih problemima kao $to su
neplaceni racuni ili nestanci struje. Tako se obezbeduje
nesmetano korisnicko iskustvo ¢im se mreza ponovo
uspostavi.

Za iskljucivanje uredaja sa Wi-Fi mreZe, pritisnite i zadrzite
dugme za resetovanje na robotu 3 sekunde.

® QR kéd

@ Dugme za resetovanje

® Wi-Fi indikator

* Sporo trepéuce: Povezivanje na ¢ekanju
* Brzo trepéuce: Povezivanje u toku

» Uklju¢eno: Veza uspostavljena
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® Kako koristiti

Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/
iskljuc¢ivanje 3 sekunde za ukljucivanje robota.
Indikator napajanja treba da svetli. Postavite robota
na baznu stanicu. Robot bi trebalo automatski da
se ukljuci i zapoc¢ne sa punjenjem. Za iskljucivanje
robota, uklonite ga sa bazne stanice i pritisnite

i zadrzite dugme za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje 3
sekunde.

Brzo mapiranje

Nakon pocetne konfiguracije mreze, pratite uputstva
u aplikaciji za brzo kreiranje mape. Robot ¢e zapoceti
mapiranje bez ¢i$¢enja. Proces mapiranja je zavr§en
kada se robot vrati na baznu stanicu i mapa se
automatski sacuva.

MoueTak unw her a

Pritisnite dugme za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje za
pokretanje ¢is¢enja nakon ukljucivanja robota. Robot
¢e precizno izmapirati rutu, metodi¢no ¢iste¢i duz
ivica i zidova, a zatim Cisteci svaku prostoriju u obliku
slova S kako bi se osigurao temeljno obavljen posao.
Napomena:
« Preporucuje se da robot krene sa bazne stanice pre
¢is¢enja. Ne pomerajte baznu stanicu dok robot cisti. Ovim
se osigurava lak povratak robota na baznu stanicu.
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Nakon §to robot zavrsi zadatak ¢is¢enja i automatski se
vrati na baznu stanicu, bazna stanica automatski zapocinje
praznjenje. Dodatna pode$avanja se mogu izvrsiti u
aplikaciji.

Pauziranje/rezim mirovanja

Pritisnite bilo koje dugme tokom rada robota da
ga zaustavite. Ako je robot pauziran duze od 10
minuta, automatski prelazi u rezim mirovanja.
Sve indikatorske lampice na robotu se isklju¢uju.
Pritisnite bilo koje dugme na robotu ili koristite
aplikaciju za budenje robota.

Napomena: Ako se robot pauzira i stavi na baznu stanicu,
trenutni proces ¢iS¢enja se zavrSava.

Automatsko nastavljanje ciSc¢enja

Ako je nivo napunjenosti baterije prenizak, robot se
automatski vra¢a u baznu stanicu na punjenje. Nakon
punjenja do odgovarajuc¢eg nivoa baterije, nastavice
se sa nedovr$enim zadacima ¢iséenja.

Napomena: Otvorite ovu funkciju u aplikaciji kako biste je
mogli koristiti.

Rezim Ne uznemiravaj (DND)

Kada je robot podesen na rezim Ne uznemiravaj
(DND), robot ¢e biti spre¢en da nastavi ¢iéenje.
DND rezim je fabri¢ki deaktiviran. Pomocu aplikacije
mozete aktivirati DND rezim ili izmeniti DND period.
DND period je podrazumevano postavljen na 22:00-
8:00.

Napomena:

e Planirani zadaci ¢iS¢enja se obavljaju kao i obi¢no tokom

DND perioda.
» Robot ¢e nastaviti sa ¢is¢enjem tamo gde je stao po isteku
DND perioda.

Kada je robot u pripravnosti, pritisnite i zadrzite
O dugme 3 sekunde kako biste omogudili rezim
ciljanog ¢is¢enja mesta. U ovom rezimu, robot Cisti
kvadratnu povrs$inu od 1,5 x 1,5 metara oko sebe

i vraca se na svoju pocetnu tacku po zavrsetku
ciljanog cis¢enja mesta.

Ponovno pokretanje robota

Ukoliko robot prestane da reaguje ili se ne moze
iskljuciti, pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/
isklju¢ivanje 10 sekundi kako biste ga prisilno
iskljucili. Zatim pritisnite i zadrzite dugme za
ukljucivanje/iskljuc¢ivanje 3 sekunde za ponovno
ukljucivanje robota.



Kori$éenje funkcije brisanja mopom

Napomena:Preporucuje se usisavanje podova najmanje tri
puta pre prvog brisanja mopom kako bi se postigao bolji
efekat cis¢enja.

1. Pritisnite kopcu za otpustanje da biste uklonili rezervoar za
vodu.

2. Otvorite poklopac za dolivanje vode, napunite rezervoar
vodom i ¢vrsto zatvorite poklopac.

Napomena:

« Nemojte koristiti sredstva za ¢is¢enje ili dezinfekciona
sredstva.

+ Ne sipajte toplu vodu u rezervoar za vodu, jer to moze
dovesti do deformisanja rezervoara.

3. Navlazite mop za brisanje i iscedite viSak vode. Postavite
mop za brisanje kao $to je prikazano na slici.

4. Vratite rezervoar za vodu i drza¢ mopa za brisanje nazad

kao sto je prikazano na slici dok ne kliknu na svoje mesto.

Pritisnite dugme za ukljucivanje/iskljucivanje ili koristite

aplikaciju za pokretanje cis¢enja.

< Kik

Napomena:

« Ne preporucuje se kori¢enje funkcije brisanja mopom na
tepisima.

« Koristite aplikaciju da podesite vlaznost mopa za brisanje
po potrebi.

5. Kada se robot vrati na punjenje nakon ¢isc¢enja, pritisnite
kopce za otpustanje da biste uklonili drza¢ mopa za brisanje
i ocistite mop za brisanje kako biste sprecili bud ili neprijatne
mirise.

Napomena:

« Operite mop za brisanje posle svake upotrebe i redovno
praznite rezervoar za vodu od neiskori¢ene vode.

¢ Uklanjanje sklopa mopa za brisanje kada ne brisete.

SL. E-1

455




@ Rutinsko odrzavanje

Za odrzavanje dobrog stanja robota, preporuc¢ujemo da pratite upotrebu dodatne opreme u aplikaciji ili slede¢u tabelu za rutinsko odrzavanje.

Ucestalost . Ucestalost .
Deo . A Period zamene Deo . K Period zamene
odrzavanja odrzavanja
Posl ki .
Mop za brisanje osie svake Svakih 3 do 6 meseci Senzori litica
upotrebe
Glavne cetke Svakih 6 do 12 meseci Odbojnik Jednom mesecno

Jednom svake 2

Filter posude za prasinu Donja strana robota

nedelje Svakih 3 do 6 meseci /

Boc¢na cetka Posuda za prasinu

Signalno podrucje Glavni tockovi Ocistiti po potrebi

Kontakti za punjenje Rezervoar za vodu

Otvori za automatsko

praznjenje Vreda za prasinu / Svakih 2 do 5 meseci
Jednom mesec¢no /

Visesmerni toc¢ak

Napomena: Ucestalost zamene zavisi od vase upotrebe robota. Ako dode do

Senzor ivice izuzetka usled posebnih okolnosti, delove treba zameniti.

Laserski senzor
udaljenosti (LSU)
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Modul mopa za brisanje

1. Uklonite rezervoar za vodu i drza¢ mopa za
brisanje.

2. Skinite i o¢istite mop za brisanje samo vodom
i ostavite da se potpuno osusi pre ponovnog
postavljanja.

3. Prospite vodu iz rezervoara. Ciééenje rezervoara
obavite isklju¢ivo vodom i ostavite da se osusi na
vazduhu pre ponovnog postavljanja.

Napomena: Ne izlazite rezervoar za vodu direktno suncevoj

svetlosti.

4. Ako voda tece sporo ili neravhomerno, ocistite
otvor za vazduh na poklopcu otvora za dolivanje
vode.

SL. F-1

Glavne cetke

1. Pritisnite kopce zastite cetke prema unutra kako
biste uklonili zastitu ¢etke, a zatim uklonite Cetke
iz robota.

2. Uklonite ¢etke kao $to je prikazano na slici.
Koristite odgovarajudi alat za ¢is¢enje kako biste
uklonili sve dlake zapetljane u ¢etkama. Nakon
¢iscenja, ¢vrsto gurnite ¢etke u glavni drza¢ cetki
dok ne kliknu na svoje mesto.

an
< Klik

Napomena: Budite pazljivi prilikom izvlac¢enja glavnih cetki
kako biste izbegli povrede.

W

. Umetnite drzac¢ glavne ¢etke ukoso nadole u
proreze sa odstampanim strelicama koje su
usmerene nagore.

S

. Poravnajte prednji kraj zastite Cetke sa prorezom,
umetnite ga koso nadole, a zatim ga ¢vrsto
pritisnite dok ne klikne.

Sl. F-2

Uklonite i oc¢istite bo¢nu ¢etku.

SL.F-3

ViSesmerni toc¢ak

Napomena:

e Koristite alat kao $to je mali odvija¢ da odvojite osovinu i
gumu visesmernog tocka. Ne koristite prekomernu silu.

o Isperite viesmerni to¢ak pod teku¢om vodom i vratite ga

nakon §to se potpuno osusi.

Sl. F-4

Posuda za prasinu i filter

1. Otvorite poklopac robota i pritisnite kopcu kako
biste uklonili posudu za prasinu.

2. Uklonite filter posude za prasinu, a zatim
ispraznite posudu za prasinu.

3. Nezno lupite po korpi filtera kako biste uklonili
prljavstinu.

Napomena:Ne pokusavajte da ocistite filter cetkom, prstom
ili o$trim predmetima jer moze doci do ostecenja.

4. Isperite vodom posudu za prasinu i filter i potpuno
ih osusite pre ponovnog postavljanja.

Napomena:

« Isperite posudu za prasinu i filter isklju¢ivo ¢istom vodom.
Nemojte koristiti sredstva za ¢is¢enje.

« Koristite posudu za prasinu i filter samo kada su potpuno
Suvi.

SL. F-5

Vreca za prasinu

1. Izvadite i pravilno odlozZite vrecu za prasinu.

Napomena:Povlac¢enjem rucke ka spolja zatvara se vre¢a
za prasinu kako bi se sprecilo slu¢ajno prosipanje prasine i
prljavstine.

2. Uklonite prasinu i prljavstinu sa filtera suvom
krpom.

3. Postavite novu vreéu za prasinu.

4. Vratite poklopac posude za prasinu.

SL. F-6
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ObriSite senzore robota mekom i suvom krpom kao
$to je prikazano na sledecoj slici:

1. Laserski senzor udaljenosti (LSU)

2. Senzori bazne stanice

3. Senzor ivice

4. Senzori litica

Napomena:Mokra krpa moze oStetiti osetljive elemente u
robotu i baznoj stanici. Za ¢is¢enje koristite suvu krpu.

Sl. F-7

Kontakti za punjenje i signalno podrucje

Ocistite kontakte za punjenje i signalno podrucje
mekom i suvom krpom.

SL.F-8

Otvori za automatsko praznjenje

Ocistite otvore za automatsko praznjenje robota i
baznu stanicu mekom i suvom krpom.

Sl F-9

Otvor za protok vazduha

Ako je vazdusni kanal blokiran, ocistite ga na sledeci
nacin.

1. Odvrnite montazne zavrtnje na poklopcu otvora za
protok vazduha i uklonite poklopac.

2. Proverite da li je otvor za protok vazduha blokiran
stranim predmetima. Ako jesu, ocistite ih.

3. Vratite poklopac otvora za protok vazduha.

SL. F-10

Robot sadrzi litijum-jonsku bateriju visokih
performansi. Vodite racuna da baterija bude dobro
napunjena za svakodnevnu upotrebu kako biste
odrzali optimalne performanse baterije. Ako se
robot nece koristiti tokom duzeg vremena, iskljucite
ga i odlozite. Da biste izbegli o$te¢enja usled
prekomernog praznjenja, napunite bateriju robota
najmanje jednom u tri meseca.



ReSavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Robot nece da se
ukljuci.

Baterija je prazna. Napunite bateriju robota na baznoj
stanici i pokusajte ponovo.

Temperatura baterije je preniska ili previsoka. Preporucuje
se upotreba robota u okruzenjima sa temperaturom
okoline iznad 0 °C i ispod 40 °C.

Robot nec¢e da se
puni.

Bazna stanica nije priklju¢ena na napajanje. Vodite ra¢una
da oba kraja kabla za napajanje budu pravilno priklju¢ena.
Kontakt izmedu kontakata za punjenje na baznoj stanici i
robota je lo§, te stoga ocistite kontakte za punjenje.

Robot ne moze da
pronade i vrati se
u baznu stanicu.

Ruta za vracanje na punjenje je blokirana, npr. vrata su
zatvorena.

Bazna stanica je isklju¢ena iz struje ili je pomerena dok
robot nije bio na njoj. Povezite baznu stanicu na elektri¢nu
mrezu ili postavite robota na baznu stanicu radi punjenja.
Previse prepreka oko bazne stanice. Postavite baznu
stanicu na otvorenijem podrucju.

Pomeranje robota moze dovesti do njegovog
repozicioniranja, a ukoliko repozicioniranje ne uspe, do¢i ¢e
do kreiranja nove mape. Ako je robot predaleko od bazne
stanice, mozda ne¢e mod¢i da se automatski vrati. U tom
slu¢aju morate ru¢no postaviti robota na baznu stanicu.
Obrisite signalno podrucje na baznoj stanici da biste
uklonili prasinu ili ostatke.

Robot ne moze da
se poveze na Wi-
Fi mrezu.

Lozinka za Wi-Fi mrezu je neta¢na. Uverite se da je lozinka
za povezivanje na vasu Wi-Fi mrezu ispravna.

Robot ne podrzava Wi-Fi mrezu od 5 GHz. Uverite se da je
robot povezan na Wi-Fi mrezu od 2,4 GHz.

Wi-Fi signal je slab. Uverite se da je robot u podru¢ju sa
dobrom Wi-Fi pokriveno$¢u.

Robot mozda nije spreman za konfiguraciju. Izadite i
ponovo udite u aplikaciju, a zatim pokusajte ponovo prema
uputstvima.

Robot se
zaglavljuje ispred
bazne stanice i ne
moze da se vrati
na nju.

Proverite da li ima dovoljno prostora sa obe strane ili
ispred bazne stanice kako biste sprecili blokiranje robota.
Robot moze da sklizne ako je pod ispred bazne stanice
previse mokar. U tom slucaju, uklonite visak vode pre nego
§to pokusate ponovo.

Preporucljivo je premestiti baznu stanicu na drugu lokaciju
i pokusati ponovo.

Proverite da li je produzna plo¢a za rampu pravilno
postavljena.

Robot nece da se
iskljuci.

Robot se ne mozZe iskljuciti tokom punjenja. Preporucuje
se da uklonite robota sa bazne stanice, a zatim pritisnite i
zadrzite dugme za ukljucivanje/isklju¢ivanje 3 sekunde za
iskljucivanje.

Ako se robot ne moze iskljuciti izvodenjem koraka 1,
pritisnite i zadrzite dugme za uklju¢ivanje/iskljuc¢ivanje 10
sekundi kako biste ga prisilno iskljucili. Ako problem i dalje
postoji, obratite se servisnoj sluzbi.
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Resavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Sporo punjenje
baterije.

Potrebno je oko 6 sata da se prazna baterija robota
potpuno napuni.

Ako koristite robota na temperaturama izvan navedenog
opsega, brzina punjenja se automatski usporava kako bi se
produzio Zivotni vek baterije.

Kontakti za punjenje na robotu i baznoj stanici su mozda
prljavi. Obrisite ih suvom krpom.

Robot ne¢e

da nastavi sa
¢is¢enjem nakon
punjenja.

Proverite da robot nije podesen na rezim Ne uznemiravaj
(DND), 8to ¢e ga spreciti da nastavi sa ¢igéenjem.

Robot nece nastaviti sa ¢i§¢enjem nakon $to ga ru¢no
postavite na baznu stanicu ili ga posaljete na punjenje
preko aplikacije ili dugmeta (.

Buka se povecava
dok robot radi.

Proverite da li je filter posude za prasinu zacepljen. Ako
jeste, ocistite ga ili zamenite.

Tvrdi predmet se mozda zaglavio u glavnim ¢etkama ili u
posudi za prasinu. Proverite i uklonite sve tvrde predmete.
Glavne ¢etke ili bo¢na cetka se mogu zapetljati. Proverite i
uklonite sve strane predmete.

Prebacite rezim usisavanja na Standardno ili Tiho.

Bazna stanica ne
moze automatski
da isprazni
posudu za
prasinu.

Proverite da li je vreca za prasinu u posudi za prasinu
puna.

Ako vreca za prasinu nije puna, proverite da li su otvori za
automatsko praznjenje robota, bazne stanice ili posude
za prasinu blokirani. Ako jesu, oistite blokirani deo na
vreme.

Robot se kre¢e
ne prateci
postavljenu rutu.

Predmeti kao $to su mrezni kablovi i papuce treba
pospremiti pre upotrebe robota.

Rad na mokrim klizavim povrSinama moze uzrokovati
proklizavanje glavnog toc¢ka. Preporucuje se da osusite
mokre povrsine pre upotrebe robota.

Robot propusta
sobe koje treba
ocistiti.

Proverite da li su vrata prostorija koje treba ocistiti
otvorena.

Proverite da li je prag na vratima prostorije visi od 2 cm.
Robot ne moze da se popne preko visokih pragova ili
stepenica.

Podrucje ispred prostorije koju treba ocistiti moze biti
mokro i klizavo, zbog ¢ega robot klizi i radi nepravilno.
Pokus$ajte da osusite pod pre upotrebe robota.

Iz rezervoara za
vodu ne izlazi
voda ili izlazi
samo malo.

Proverite da li ima vode u rezervoaru za vodu.

Ocistite otvor za vazduh na poklopcu otvora za dolivanje
vode.

Ocistite mop za brisanje ako se zaprlja.

Vodite rac¢una da mop za brisanje i drza¢ mopa za
brisanje budu pravilno postavljeni u skladu sa uputstvom
za upotrebu.

Robot se vraca
na baznu stanicu
bez obavljanja
automatskog
praznjenja.
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Rezim Ne uznemiravaj (DND) sprecava robota da izvrsi
automatsko praznjenje.

Za dalju pomo¢, kontaktirajte nas na https://global.dreametech.com.




Tehnicki podaci

Tokom normalne upotrebe uredaja, ovu opremu
treba drzati na udaljenosti od najmanje 20cm
izmedu antene i tela korisnika.

Litijum-jonska baterija na punjenje

R2412-4S2P-MMYD

Model

/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalni napon 144V =—=—
Nazivni kapacitet 4,8 Ah

Tipi¢ni kapacitet

5,2 Ah 74,88 Wh

Model RLD35GD Model RCDDO0301
Vreme . . Nazivni ulaz 220-240 V ~ 50-60 Hz
L Pribl. 6 sati
punjenja
Nazivni izlaz 20V=1A
Nazivni napon 144V =
Nazivna snaga
i ki
Nazivna snaga 75 W (to om ' 200 W
praznjenja
sad”a " 2400-2483,5 MHz prasine)
rekvencija
Maksimalna <20 dBm Bazna stanica/stanica za punjenje
izlazna snaga Potrosnja energije u rezimu pripravnosti: < 0,5 W

(tokom 15 minuta nakon $to robot napusti baznu
stanicu/stanicu za punjenje)

Robot i bazna stanica/stanica za punjenje

Potrosnja energije u mreznom rezimu pripravnosti:
<2 W (u roku od 20 minuta nakon $to se baterija
robota usisivaga potpuno napuni.)

Potro$nja energije u rezimu pripravnosti: € 0,5 W
(u roku od 20 minuta nakon $to se baterija robota
usisivaca potpuno napuni.)
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Uputstvo za uklanjanje:

Odlaganje i uklanjanje
baterija

Ugradena litjum-jonska baterija sadrzi supstance
opasne po zivotnu sredinu. Pre nego $to odlozite
bateriju, uverite se da ¢e bateriju ukloniti kvalifikovani

1. Okrenite robota, koristite odgovarajudi alat da
uklonite zavrtnje na poledini robota, a zatim uklonite
poklopac.

2. Iskljucite priklju¢ke izmedu baterije i PCB ploce
kako biste mogli ukloniti bateriju.

tehnicari i odloziti u odgovarajuce postrojenje za
reciklazu.

— baterija se mora ukloniti iz uredaja pre odlaganja;

- uredaj mora biti isklju¢en iz napajanja tokom
vadenja baterije;

— baterija se mora bezbedno odloziti.

OPREZ:

Pre nego $to uklonite bateriju, iskljuciti uredaj iz
elektri¢ne mreze i ispraznite bateriju $to je vise
moguce.

Nepotrebne baterije treba odloziti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

Ne izlazite bateriju visokim temperaturama kako
biste izbegli eksploziju.

U nepovoljnim uslovima, te¢nost moze da curi iz
baterije. Ako dodete u kontakt sa njom, isperite
vodom i potrazite medicinsku pomo¢.
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WEEE informacija

)4

Svi proizvodi koji nose ovaj simbol
predstavljaju otpadnu elektri¢nu i
elektronsku opremu (WEEE prema Direktivi
2012/19/EV), koja se ne sme odlagati

sa nesortiranim komunalnim otpadom.
Umesto toga, trebalo bi da zastitite
zdravlje ljudi i Zivotne sredine tako $to
éete svoju otpadnu opremu odneti na
odredeno sabirno mesto za reciklazu
otpadne elektri¢ne i elektronske opreme,
a koje je uspostavila vlada ili lokalne vlasti.
Pravilno odlaganje i reciklaza ¢e pomodi u
sprecavanju mogucih negativnih posledica
po zivotnu sredinu i zdravlje ljudi. Obratite
se instalateru ili lokalnim vlastima za

vise informacija o lokaciji kao i uslovima i
odredbama takvih mesta za sakupljanje.



Informacija apie saugy naudojimga

Norédami iSvengti elektros smagio, gaisro ir nesusizaloti netinkamai naudodami prietaisg, prie$ naudodami
ji atidziai perskaitykite naudotojo vadova ir iSsaugokite jj ateiiai.

Naudojimo apribojimai

Sio prietaiso neturéty naudoti jaunesni nei 8 mety vaikai ir asmenys su fiziniais, jutiminiais, protiniais
trikumais, ribota patirtimi ir Ziniomis, jei jy neprizidri tévai arba globéjai, kurie galéty uztikrinti, kad
Sie asmenys galéty saugiai naudotis prietaisu ir iSvengty bet kokio pavojaus. NepriziGrimiems vaikams
draudzZiama valyti ir priziGréti prietaisa.

Prietaisg galima naudoti tiktai su jo rinkinyje pateiktu maitinimo bloku.

Siame prietaise yra baterijy, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti specialistai.

Atlaisvinkite norimg valyti plota. Vaikams negalima leisti Zaisti su Siuo prietaisu. PasirGpinkite, kad vaikai
ir naminiai gyvunai baty saugiu atstumu nuo veikiancio roboto.

Nemontuokite, nejkraukite ir nenaudokite prietaiso vonios kambaryje arba prie baseino.

Sis gaminys yra skirtas tik grindims namuose valyti. Nenaudokite jo lauke, ant ne grindims skirty
pavirsiy, komercinéje arba pramoninéje aplinkoje.

Jsitikinkite, kad prietaisas tinkamai veikia jam numatytoje aplinkoje. Jei prietaisas veikia netinkamai, jo
nenaudokite.

Jei elektros laidas yra pazeistas, jj butina pakeisti specialiu laidu arba komplektu, kurj galima jsigyti i$
gamintojo arba jo techninés priezilros atstovo.

Nenaudokite roboto zonoje, esancioje virs grindy lygio ir neturinfioje apsaugomojo barjero.
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Informacija apie saugy naudojimga
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Nelaikykite roboto apversto ratukais j virsy. Neimkite roboto uz LDS dangtelio, roboto dangtelio arba
buferio.

Nenaudokite roboto esant aukStesnei nei 40 °C arba Zemesnei nei 0 °C aplinkos temperatarai, taip pat
ant skysciais ar lipniomis medziagomis aptaskyty grindy.

Norédami, kad prietaisas nepazeisty grindy vilkdamas jstrigusius daiktus, prie$ pradédami naudoti
prietaisg pasalinkite nuo grindy bet kokius palaidus daiktus ir iSjunkite valymo kelyje esancius kabelius
ir elektros laidus.

Pasalinkite nuo grindy trapius ir smulkius daiktus, kad robotas j juos neatsitrenkty ir jy nesugadinty.
Laikykite plaukus, pirStus ir kitas kiino dalis atokiau nuo roboto siurbimo angos.

Valymo prietaisg laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Nenaudokite prietaiso patalpoje, kurioje miega kadikis arba vaikas.

Nestatykite ant roboto vaiky, naminiy gyvany ir nedékite jokiy daikty, nepriklausomai nuo to, ar robotas
stovi, ar juda.

Nesiurbkite robotu jokiy deganciy daikty. Nenaudokite roboto degiems ar degiems skysciams,
korozinéms dujoms, neskiestoms ragstims ar tirpikliams susiurbti.

Nesiurbkite kiety ir astriy daikty. Nenaudokite prietaiso akmenims, dideliems popieriaus lapams ir
kitiems daiktams, galintiems uzkim§ti prietaisg, siurbti.

Prie$ valydami arba priziarédami prietaisg iStraukite kistuka i$ kiStukinio elektros lizdo.

Nesluostykite roboto ar jkrovimo stotelés Slapia Sluoste ir neskalaukite jy jokiais skysciais. Prie$ vél
jdédami ir naudodami nuplautas plaunamas dalis, jas visiSkai iSdziovinkite.

Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi ,Naudotojo vadove” pateiktomis instrukcijomis. Uz bet kokius



Informacija apie saugy naudojimga

nuostolius ar Zalg, padarytg netinkamai naudojant §j gaminj, atsako jo naudotojai.

Baterija ir jos krovimas

Nenaudokite treciosios Salies pagamintos baterijos arba jkrovimo stotelés, turin€ios automatinio
iStustinimo funkcijg. Robota galima krauti tik RCDD0301 modelio krovimo stoteléje su savaiminio
iStustinimo sistema.

Nebandykite patys ardyti, taisyti ir modifikuoti baterijos arba jkrovimo stotelés, turin¢ios automatinio
iStustinimo funkcija.

Nedékite jkrovimo stotelés, turincios automatinio istustinimo funkcija, Salia Silumos Saltinio.

Jkrovimo stotelés, turin¢ios automatinio istustinimo funkcijg, kontaktams valyti arba Sluostyti
nenaudokite drégnos Sluostés ir nelieskite jy drégnomis rankomis.

Tinkamai iSmeskite iSsieikvojusias baterijas. ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy perdirbimo
jmonei.

Jei pazeidziate elektros laidg arba jis nutriksta, nedelsdami nustokite naudotis siurbliu ir kreipkités |
garantinio aptarnavimo tarnyba.

pakuotéje.

Jei roboto ilgesnj laikg nenaudosite, visiSkai jj jkraukite, tada iSjunkite ir laikykite vésioje, sausoje vietoje.
Jkraukite robota bent karta per 3 ménesius, kad baterija pernelyg neiSsieikvoty.

465




Informacija apie saugy naudojimga

Lazerio saugos informacija
« Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 standartg, taikoma 1
klasés lazeriniams gaminiams. Naudodami prietaisg venkite tiesioginio akiy kontakto su juo.

| KLASES LAZERINIS GAMINYS
BUITINIS LAZERINIS GAMINYS
EN 50689:2021

ATSARGIAI!

Norédami iSvengti pavojaus apsideginti arba nusiplikyti, Sio prietaiso nejunkite per iSorinj perjungimo
jtaisg, pvz., laikmatj, arba prie grandinés, kurig reguliariai jjungia ir i§jungia komunaliniy paslaugy teikéjas.

ﬁ Galima naudoti tik patalpose

Perskaitykite naudotojo vadova

,Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.“ pareiskia, kad RLD35GD tipo radijo jranga atitinka Direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos tekstg galima rasti $iuo
interneto adresu: https://global.dreametech.com
I8samy elektroninj ,Naudotojo vadova® rasite adresu: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Gaminio apzvalga

1. Jjungimo / valymo mygtukas

* Norédami jjungti arba i§jungti prietaisg
paspauskite ir palaikykite 3 sekundes

* Jjunge robotg trumpai paspauskite mygtuka
valymo procesui pradéti

2. O3 Prijungimo stotelé / Taskinio valymo mygtukas

» Norédami grazinti robota j jkrovimo stotele
paspauskite mygtuka
* Norédami pradéti valyti pageidaujama vieta

paspauskite mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.

Mygtuko blsenos indikatorius

« Balta spalva: baigta siurbti arba Sluostyti

« Mirksinti oranziné spalva: klaida

* Pulsuojanti balta spalva: robotas kraunasi, kai
akumuliatoriaus energijos lygis néra Zemas.

Pastaba:
« Norédami sustabdyti robota, kai jis valo arba grjzta

jkrovimo stotele, paspauskite bet kurj roboto mygtuka.

 Vaiky saugos uzraktg galima jjungti arba isjungti
naudojantis programéle ,Dreamehome”.

. Lazerinio atstumo jutiklio (LDS) dangtelis

. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)

. Buferis

. Prijungimo stotelés jutikliai
Perjungimo mygtukas
Noredami atkurti gamyklos nustatymus paspauskite

N o 01 AW

mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.
8. ,Wi-Fi" Indikatorius

9. Dangtelis

10. Dulkiy talpykla

11. Krasty jutiklis

12.Vandens talpykla

13. Ortakis

14. Sluostés saranka

15. Nuokalnés jutiklis

16. Soninis $epetélis

17. Pagrindinis ratukas

18. Daugiakryptis ratukas
19.]kroviklio kontaktai

20. Sepetélio apsaugomoji detale
21.Pagrindinis ratukas

22. Pagrindiniai Sepetéliai

23. Sepetélio apsaugomosios detalés spaustukai
24. Automatinio tustinimo voztuvai

A-1 pav.

Dulkiy talpykla

1. Dulkiy talpyklos spaustukas

2. Filtro spaustukas

3. Filtras

4. Automatinio iStustinimo ventilis

A-2 pav.

Sluostés saranka

1. Sluostes pado laikiklis

2. Spaustukai

3. Sluostes padas

4. Sluosteés pado tvirtinimo sritis

A-3 pav.

Vandens talpykla

1.

2.
3.

Vandens jpylimo angos dangtelis
Vandens papildymo anga
Spaustukas

A-4 pav.

e 0N O T A NS

9.

|Jkrovimo stotelé su automatinio

iStustinimo funkcija

. Signalizavimo sritis

. Jkroviklio kontaktai

. Rampos ilginamoji ploksté

. Automatinio tustinimo voztuvai
. Dangtelis

. Dulkiy maiselio anga

Filtras

. Basenos indikatorius

Balta spalva: jkrovimo stotelé yra jjungta j elektros
tinkla

Pulsuojanti balta spalva: robotas kraunasi
Mirksinti oranziné spalva: jkrovimo stoteléje jvyko
klaida.

Elektros tiekimo prievadas

10. Elektros laido laikymo lizdas

1.

Montuojamasis varztas

12.0ro kanalo dangtelis

A-5 pav.
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® Namy ruosimas

valymui

1. Prie$ valydami pasalinkite nestabilius, trapius,
vertingus arba pavojingus daiktus ir surinkite ant
Zzemés esancius kabelius, audinius, Zaislus, kietus
ir astrius daiktus, kad robotas jy nejpainioty,
nesubraizyty arba nenuversty ir nepadaryty
nuostoliy.

2. Prie$§ pradédami valyti ties laipty krastu
pastatykite fizine klittj, kad robotas veikty
saugiai ir sklandziai.

3. Atidarykite valomo kambario duris ir sustatykite
baldus taip, kad likty daugiau laisvos vietos.

4. Norédami, kad robotas atpazinty vietas, kurias
reikia iSvalyti, nestovékite prieSais robota, prie
slenkscio, koridoriuje ir siaurose vietose.

Pastaba:

» Naudodami robotg pirmga kartg stebékite jj, kad laiku
pasalintumeéte visas galimas klidtis.

Nesiurbkite kiety daikty, pavyzdziui, akmeny, plieniniy
rutuliuky ir Zaisly daliy, taip pat astriy daikty, pavyzdziui,
statybiniy atlieky, suduzusio stiklo ir viniy, nes jie gali
subraizyti grindis.
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@ Pries pradedant
naudoti

1. Padékite jkrovimo stotelg ir jjunkite jg j elektros
lizda

|krovimo stotele padékite kuo atviresnéje vietoje,

kurioje yra geras ,Wi-Fi  signalas. Palikite pakankamai

vietos, kaip parodyta paveikslélyje, ir pasalinkite visus

patamsintoje srityje esancius daiktus. Jjunkite elektros

laidg j jkrovimo stotele ir jjunkite jg j kiStukinj lizda.

Pastaba:

o Tvirtai kiskite elektros laidg j kiStuka, kol uzsidegs
indikatorius.

« sitikinkite, kad jokie daiktai neuzstoja signalizavimo zonos.

« Norédami, kad vandens démés nesudrékinty mediniy
grindy ir kilimy, jkrovimo stotele padékite ant plyteliy arba
marmuriniy grindy.

2. Uzdékite jkrovimo stotelés rampos ilginamaja

plokste.

3. |kraukite robotg. Dédami robotg sulygiuokite

roboto jkrovimo kontaktus, esancius roboto dugne,

su jkrovimo stotelés kontaktais — tada robotas

automatikai jsijungs ir pradés krautis. Kai robotas

visi$kai jsikraus, jo ir jkrovimo stotelés busenos

indikatoriai degs 10 minuciy, tada uzges.

Pastaba: prie$ pirma karta naudojant robotg rekomenduojama
ji visiskai jkrauti. Kai baterijai iSsieikvojus roboto negalima
jjungti, prijunkite jj prie stotelés rankomis ir jkraukite.

C-1-C-3 pav.

® Prisijungimas
per programéle
,Dreamehome”

1. Atsisiyskite programéle ,Dreamehome®

Norédami atsisiysti ir jdiegti programéle nuskaitykite
ant roboto esantj QR kodga arba ieskokite
,Dreamehome” programéliy parduotuvéje.

Pastaba:

Palaikomas tik 2,4 GHz ,Wi-Fi" rysys.

Atsizvelgiant | programélés programinés jrangos
atnaujinimus, faktinés operacijos gali skirtis nuo Siame
,Naudotojo vadove" pateikty nurodymy. Vadovaukités
instrukcijomis, parengtomis pagal dabartine programélés
versija.

2. Pridékite prietaisg

Atidarykite programéle, bakstelékite ,Skenuoti

QR koda ir prisijungti” ir dar kartag nuskaitykite ta
patj roboto QR koda robotui pridéti. Vadovaukités
nurodymais ,Wi-Fi“ ry$iui sukurti.

Pastaba:

« Jei norite perkrauti ,Wi-Fi*, pakartokite 2 veiksma ir
vykdydami nurodymus baikite kurti ,Wi-Fi“ rysj.
Sekmingai prisijunges prie namy ,Wi-Fi* tinklo, prietaisas,
sutrikus interneto rysiui dél, pavyzdziui, neapmokéty
saskaity arba elektros energijos tiekimo sutrikimy, nuolat
bando atkurti rysj, kad galétuméte sklandziai naudotis
prietaisu.

Noredami atjungti prietaisg nuo ,Wi-Fi* tinklo, paspauskite
ir 3 sekundes palaikykite robote esantj atkdrimo mygtuka.

® QR kodas

@ Perjungimo mygtukas

® ,WiFi" Indikatorius

* Létai Zybcioja: laukia prijungimo
* Greitai zybcioja: jungiasi

* Dega: prisijungé



® Naudojimas

Norédami jjungti robotg paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) igjungimo mygtuka. Turi
uzsidegti elektros srovés indikatorius. Padétas |
ikrovimo stotele, robotas turéty automatiskai jsijungti
ir pradéti krautis. Norédami i§jungti robotg iSimkite

ji i$ jkrovimo stotelés, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) igjungimo mygtuka.

Greitas grindy plano sudarymas

Pirma kartg konfigtruodami tinklg vadovaukités
programéléje pateiktomis instrukcijomis. Robotas
pradés kurti grindy plang nevalydamas grindy.
Robotui grjzus j jkrovimo stotele Zemélapio sudarymo
procesas bus baigtas ir Zemélapis bus automatiskai
iSsaugotas.

Valymo pradzia

ljunge robota trumpai paspauskite paleidimo
mygtukg valymo procesui pradéti. Robotas tiksliai
sudarys marsrutg, metodiskai valys palei sienas ir
kampus, tada kruopsciai iSvalys kiekvieng kambarj S
formos judesiais.

Pastaba:
« Prie$ valant rekomenduojame robotg iskelti i$ jkrovimo
stotelés. Dulkiy siurbliui valant nejudinkite jkrovimo

stotelés. Taip uztikrinsite, kad robotas sklandziai grj$ j
jkrovimo stotele.

« Kai robotas baigia valymo uzduotj ir grjzta j stotele,
jkrovimo stotelé automatiskai iStustina talpykla.
Programéléje galima pasirinkti daugiau nustatymy.

Pauzé / miego rezimas

Kai robotas veikia, paspauskite bet kurj mygtuka
jam sustabdyti. Jei robotas sustabdomas ilgiau nei
10 minugiy, jis automatiskai persijungia j miego
rezima. Visi roboto indikatoriai i$sijungs. Paspauskite
bet kurj roboto mygtuka arba pazadinkite robotg
pasinaudodami programéle.

Pastaba: Jei robotg sustabdysite ir padésite jj j jkrovimo
stotele, tuometinis valymo procesas nutraks.

Automatinis valymo atnaujinimas

Jei baterija per daug iSsieikvoja, robotas automatiskai
grizta j jkrovimo stotele jsikrauti. Jkrovus baterijg

iki reikiamo lygio robotas tes nebaigtas valymo
uzduotis.

Pastaba: Norédami naudotis Sia funkcija jjunkite ja
programéléje.

Rezimas ,Netrukdyti“ (angl. DND)

Kai robotas yra nustatytas j netrukdymo (DND)

rezima, robotas negali testi valymo procediros. DND

rezimas pagal numatytuosius nustatymus gamykloje

yra i$jungtas. Naudodamiesi programéle galite

jjungti DND rezimg arba pakeisti DND laikotarpj.

Pagal numatytuosius nustatymus DND laikotarpis yra

22:00-8:00.

Pastaba:

« Numatytosios valymo uzduotys bus atliekamos kaip jprasta
DND laikotarpiu.

» Pasibaigus DND laikotarpiui robotas vél pradés valyti toje
vietoje, kurioje baigé.

Vietos taskinis valymas

Kai robotas laukia, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite {3 mygtuka norimos vietos valymo
rezimui jjungti. Siuo rezimu robotas isvalo aplink
ji esantj kvadrato formos 1,5 x 1,5 metro plotg ir,
baiges valyti, grjzta | pradinj taska.

Roboto perkrovimas

Jei robotas nustoja reaguoti arba jo negalite iSjungti,
paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) isjungimo
Norédami robota jjungti, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo mygtuka.
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éluostymo funkcijos naudojimas « Kiekvieng karta, kai naudojate $luoste, iSplaukite

Sluostés padg ir i$ vandens talpyklos nedelsdami iSpilkite
Pastaba: Prie$ $luostant grindis pirmajj kartg rekomenduojama nepanaudota vanden;.
jas issiurbti bent tris kartus geresniam valymo efektui pasiekti. * Kai nesluostote grindy, isimkite Sluostes mazga.

E-1 pav.

1. Norédami iSimti vandens talpyklg paspauskite jos
atlaisvinimo spaustuka.

2. Atidarykite vandens talpyklos dangtelj, pripildykite talpyklg
vandens ir sandariai uzdarykite dangtel;.

Pastaba:

« Nenaudokite tirpikliy ir dezinfekavimo priemoniy.

« Nepilkite j vandens talpykla karsto vandens, nes talpykla
gali deformuotis.

3. Sudrékinkite $luostés pada ir iSgrezkite vandens pertekliy.
Sluostés pada uzdekite taip, kaip parodyta paveikslélyje.

4. Vél jdékite vandens talpykla ir Sluostés pado laikiklj atgal

i robota, kaip parodyta paveikslélyje, kol jie uzsifiksuos.
Norédami pradéti valyti paspauskite paleidimo mygtuka arba
pasinaudokite programéle.

f Spragteli

Pastaba:

« Nerekomenduojama naudoti Sluostymo funkcijos kilimams
valyti.

« Naudodamiesi programéle galite reguliuoti Sluostés pado
drégme.

5. Kai robotas ivalys grindis ir vél grj$ j jkrovimo stotele,

paspauskite atlaisvinimo spaustukus Sluostés pado laikikliui

nuimti ir iSvalykite Sluostés pada, kad nesusidaryty pelésiy ir

nemaloniy kvapy.

Pastaba:
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@ Reguliari priezidra

Norint, kad robotas baty geros buklés, rekomenduojama naudoti priedus pagal programéléje pateiktas nuorodas arba atliekant jprasta techning priezidra vadovautis
toliau pateikta lentele.

Techninés prieziaros Techninés priezitros

Dalis ,I priezid Keitimo terminas Dalis ,I priezid Keitimo terminas
reguliarumas reguliarumas

Sluostés padas Po kiekvieno naudojimo | Kas 3-6 ménesius Nuokalnés jutiklis

Pagrindiniai Sepetéliai Kas 6-12 ménesiy Buferis Karta per ménes;

Dulkiy talpyklos filtras Karta per 2 savaites Roboto dugnas

- Kas 3—-6 ménesius /

Soninis $epetélis Dulkiy talpykla

Signalizavimo sritis Pagrindinis ratukas Valykite pagal poreikj

|kroviklio kontaktai Vandens talpykla

Auvtoma'tlmo tustinimo Dulkiy maiselis / Kas 2-5 ménesius

voztuvai

Karta per ménesj / » o . . .
Pastaba: Sluostés keitimo daznis priklauso nuo roboto naudojimo daznio. Jei dél

Daugiakryptis ratukas ) - . N N .
ypatingy aplinkybiy pasitaiko iSimtis, dalis reikia pakeisti.

Krasty jutiklis

Lazerinis atstumo jutiklis
(LDS)
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Sluostés modulis

1. I8imkite vandens talpyklg ir luostés pado laikiklj.

2. Sluostés pada plaukite tik vandeniu ir, pries vél
jdédami, visiskai iSdziovinkite jj.

3. 18 vandens talpyklos i$pilkite vandenj. Vandens
talpykla plaukite tik vandeniu ir, prie$ vél jdédami,
iSdziovinkite ja.

Pastaba: nepalikite vandens talpyklos tiesioginéje saulés

$viesoje.

4. Jei vandens srautas teka létai arba netolygiai,
iSvalykite vandens tiekimo dangtelio oro anga.

F-1 pawv.

Pagrindiniai Sepetéliai

1. Paspauskite Sepetélio apsaugomuosius
spaustukus j vidy Sepetélio apsaugomajai detalei
nuimti ir iSkelkite Sepetélius i$ roboto.

2. 18imkite Sepetélius, kaip parodyta paveikslélyje.
Tinkamu valymo jrankiu pasalinkite j Sepetélius
isipainiojusius plaukus. ISvalytus Sepetélius tvirtai
spauskite j pagrindiniy Sepetéliy laikiklj, kol jie
spragtelés j vieta.

7 .

< Spragteli

Pastaba: istraukite pagrindinius Sepetélius atsargiai, kad

nesusizeistuméte.

3. Atsizvelgdami j ekrane atspausdintas j virsy
nukreiptas rodykles, jdékite pagrindinj Sepetélio
laikiklj j angas laikydami jj nuoZulniai Zemyn.
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4. Sulygiuokite priekinj $epetélio apsaugomosios
detalés gala su lizdu, dékite Sepetél] jstrizai Zzemyn
ir jspauskite jj j vieta.

F-2 pav.

Soninis $epetélis
Nuimkite ir i8valykite Soninj Sepet;.

F-3 pav.

Daugiakryptis ratukas

Pastaba:

« Naudodamiesi jrankiu, pavyzdziui, mazu atsuktuvu,
atskirkite daugiakrypcio ratuko asj ir padanga. Nenaudokite
pernelyg didelés jégos.

« Nuplaukite daugiakryptj ratukg po tekanciu vandeniu ir
visi$kai iSdZioving jdékite atgal.

F-4 pav.

Dulkiy talpykla ir filtras

1. Atidarykite roboto dangtelj, paspauskite dulkiy
dézutés spaustuka ir iSimkite ja.

2. I8imkite dulkiy talpyklos filtrg ir iStustinkitedulkiy
talpykla.

3. Svelniai patapsnodami filtra pasalinkite nuo jo

neSvarumus.

Pastaba: Nevalykite filtro Sepetéliu, pirstu ir astriais daiktais,
kad jo nepazeistuméte.

4. Prie$ jdédami dulkiy dézute ir filtrg nuplaukite juos
vandeniu ir gerai iSdziovinkite.

Pastaba:

« Skalaukite dulkiy dézute ir filtrg tik Svariu vandeniu.
Nenaudokite jokiy valymo priemoniy.

 Dulkiy dézute ir filtrg naudokite tik tada, kai jie yra visiskai
sausi.

F-5 pav.

Dulkiy maiselis

1. ISimkite ir iSmeskite dulkiy maisel;.

Pastaba: patraukus rankenéle j iSore dulkiy maiselis
uzsandarinamas, kad netycia neisbyréty dulkés ir Siukslés.

2. Dulkes ir Siuksles nuo filtro pasalinkite sausa
Sluoste.

3. |dékite nauja dulkiy maiselj.
4. Vel uzdékite dulkiy talpyklos dangtel;.
F-6 pav.



Roboto jutikliai

Roboto jutiklius nuvalykite minksta sausa $luoste,
kaip parodyta toliau pateiktame paveikslélyje.

1. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)

2. Prijungimo stotelés jutikliai

3. Krasty jutiklis

4. Nuokalnés jutiklis

Pastaba: Slapias audinys gali pazeisti jautrius roboto ir
ikrovimo stotelés elementus. Valykite sausa Sluoste.

F-7 pav.

Jkroviklio kontaktai ir signalizavimo sritis

|krovimo kontaktus ir signalizavimo sritj valykite
minksta sausa Sluoste.

F-8 pav.

Automatinio tustinimo voztuvai

ISvalykite roboto ir jkrovimo stotelés automatinio
tustinimo angas minksta sausa Sluoste.

F-9 pav.

Jei oro kanalas uzsikim$es, i$valykite jj atlikdami
toliau nurodytus veiksmus.

1. Atsukite oro kanalo dangtelio montavimo varztus ir
nuimkite dangtelj.

2. Patikrinkite, ar oro kanalas neuzkimstas pasaliniais
daiktais. Jei tokiy yra, pasalinkite juos.

3. Vél uzdékite oro kanalo dangtel;.

F-10 pav.

Robote yra didelio naSumo lic¢io jony baterija. Jei
robotg naudojate kasdien, jsitikinkite, kad baterija
bus gerai jkrauta ir kad ji veiks optimaliai. Jei roboto
ilgesnj laika nenaudosite, iSjunkite jj ir laikykite
vésioje, sausoje vietoje. Norédami iSvengti pazeidimy
dél per didelés iSkrovos, robota jkraukite bent kartg
per tris ménesius.
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Problemy sprendimas

Problema

Sprendimas

Problema

Sprendimas

Robotas nejsijun-
gia.

* ISsieikvojo baterija. [kraukite robotg stoteléje ir bandykite
dar karta.

Baterijos temperattra yra per Zema arba per auksta.
Robotg rekomenduojama naudoti aplinkoje, kurioje
temperatara yra aukstesné nei 0 °C ir Zzemesné nei 40 °C.

Robotas nejsi-
krauna.

lkrovimo stotelé yra neprijungta prie elektros tinklo, todél
isitikinkite, kad abu jos elektros laido galai yra tinkamai
jungti.

lkrovimo stotelés ir roboto jkrovimo kontaktai blogai veikia
— iSvalykite jkrovimo kontaktus.

Robotas negali
rasti jkrovimo
stotelés ir grjzti j
ja

Kelias grjzti j jkrovimo stotele yra uzblokuotas, pvz.,
uzdarytos durys.

|krovimo stotelé yra atjungta nuo elektros tinklo arba
perkelta, ir robotas prie jos néra prijungtas. Jjunkite
ikrovimo stotele j elektros tinklg arba padékite robotg j
ikrovimo stotele jam jkrauti.

Aplink jkrovimo stotele yra per daug klia¢iy. Padékite
ikrovimo stotele atviresnéje vietoje.

Judinant robotg, jis gali keisti savo padétj, o nepavykus
pakeisti padéties, jis vél pradés kurti Zemélapj. Jei robotas
yra per toli nuo jkrovimo stotelés, jis gali nesugebéti pats
automatiskai grjzti, todél tokiu atveju turésite rankomis
perkelti robotg  jkrovimo stotele.

Nuvalykite nuo jkrovimo stotelés signalizavimo srities
dulkes ar Siuksles.

Robotas negali
prisijungti prie
JWi-Fi*,

Neteisingas ,Wi-Fi* tinklo slaptazodis. Jsitikinkite, kad
prisijungimo prie ,Wi-Fi* tinklo slaptazodis yra teisingas.
Robotas nepalaiko 5 GHz ,Wi-Fi* rysio. Jsitikinkite, kad
robotas yra prijungtas prie 2,4 GHz ,Wi-Fi“ tinklo.
Silpnas ,Wi-Fi“ signalas. [sitikinkite, kad robotas yra gero
L,Wi-Fi“ rysio zonoje.

Robotas gali bati neparuostas konfigdruoti. I$junkite ir
vel jjunkite programéle, tada bandykite dar karta, kaip
nurodyta.

Robotas jstringa
pries jkrovimo
stotele ir negali j
ja grizti.

Patikrinkite, ar abiejose jkrovimo stotelés pusése arba
pries jkrovimo stotele yra pakankamai vietos, kad robotas
nebaty uzblokuotas.

Robotas gali paslysti, jei priesais jkrovimo stotele esancios
grindys yra pernelyg $lapios. Jei taip, prie§ bandydami dar
karta pasalinkite vandens pertekliy.

Rekomenduojama perkelti jkrovimo stotelg j kit vietq ir
bandyti dar karta.

Isitikinkite, kad rampos ilginamoji ploksté yra tinkamai
sumontuota.
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Problemy sprendimas

Problema Sprendimas Problema Sprendimas
. N i . « sitikinkite, kad valytiny patalpy durys yra atidarytos.

. !Ifrov!mo metg« r_obotp negahmg iSjungti. Rekomgr)duOJame * Paziarékite, ar prie kambario dury yra aukstesnis nei 2 cm
iSimti robotg i$ jkrovimo stotelés, tada paspausti ir 3 Robotas praleidzia slenkstis. Robotas negali perlipti per aukstus slenkscius ir
sekundes palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo mygtuka valytinus laiptus.

Robotas robotui ijungti. L ) kambarius. * Vieta prieais valyting patalpa gali bati 3lapia ir slidi, todeél
neissijungia. * Jei roboto nepavyksta isjungti atliekant 1 veiksma, robotas gali paslysti ir veikti nejprastai. Pries naudodami

paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo
mygtuka 10 sekundziy ir priverstinai iSjunkite robota.
Jei problema kartojasi, kreipkités j techninés priezitros
tarnyba.

robotg nusausinkite grindis.

Jkraunama létai.

Visiskai jkrauti robotg, kai jo baterija yra i$sieikvojusi,
uztrunka apie 6 valandos.

Jei robotg naudosite esant temperatarai, esanciai uz
nurodyto diapazono riby, jkrovimo greitis automatiskai
sulétés, kad pailgéty baterijos eksploatavimo laikas.
Roboto ir jkrovimo stotelés kontaktai gali bati nesvaras,
todeél nuvalykite juos sausa Sluoste.

|krautas robotas
nepradeda toliau
valyti.

|sitikinkite, kad robotas néra nustatytas j rezima
,Netrukdyti“ (DND), nes tuomet jis negalés toliau valyti.
Robotas nepradés valyti po to, kai rankomis padésite jj j
jkrovimo stotele arba programéle ar 13 mygtuku nusiysite
robotg jsikrauti.

|krovimo
stotelé negali
automatiskai
istustinti dulkiy

Patikrinkite, ar dulkiy maiselis dulkiy talpykloje yra pilnas.
Jei dulkiy maiselis néra pilnas, patikrinkite, ar néra
klia¢iy roboto, jkrovimo stotelés arba dulkiy talpyklos
automatinio i$tustinimo angose. Jei yra, laiku iSvalykite

Robotui veikiant
triuk8mas
padidéja.

Patikrinkite, ar neuzsikim$es dulkiy talpyklos filtras. Jei
taip, isvalykite jj arba pakeiskite.

| pagrindinius Sepetélius arba j dulkiy talpykla gali patekti
kietas daiktas. Patikrinkite ir pasalinkite bet kokj kietg
daikta.

Pagrindiniai arba Soninis Sepetélis gali bati apsivéles.
Patikrinkite ir pasalinkite bet kokj pasalinj daikta.
Perjunkite siurbimo rezimga j standartinj arba tylujj.

talpyklos. uzsikim3usig dalj.

* Patikrinkite, ar vandens talpoje yra vandens.
1§ vandens « |8valykite vandens talpyklos vandens tiekimo dangtelio
talpyklos oro anga.

neisbéga vanduo
arba jo isbéga
labai mazai.

Jei $luostés padas nesvarus, nuplaukite jj.

Isitikinkite, kad Sluostés padas ir Sluostés pado laikiklis
yra tinkamai uzdéti vadovaujantis ,Naudotojo vadove*
pateiktais nurodymais.

Robotas vaziuoja
nepaisydamas
nustatyto
marsruto.

Prie§ naudodami robotg sutvarkykite, pvz., elektros laidus
ir Slepetes.

Vaziuojant $lapiu slidziu pavirsiumi pagrindinis ratukas gali
slysti. Prie§ naudojant robotg rekomenduojame nusausinti
visas $lapias vietas.

Robotas grjzta

i ikrovimo
stotele neatlikes
automatinio
iStustinimo
uzduoties.

,Netrukdyti“ (DND) rezimas neleidzia robotui atlikti
automatinio istustinimo uzduoties.

Norédami gauti daugiau pagalbos susisiekite su mumis adresu
https://global.dreametech.com.
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Techniniai duomenys

Modelis

RLD35GD

lkrovimo laikas Mazdaug 6 valandos

Vardiné jtampa 144V =

Vardiné galia 75 W

Veikimo daznis 2400-2483,5 MHz

|krovimo stotelé su automatinio

iStustinimo funkcija

Modelis RCDDO0301

Vardiné jvestis 220-240 V ~ 50-60 Hz

Didziausia

= . . <20 dBm
iSvesties galia

|prastai naudojant §j prietaisa, atstumas tarp antenos
ir naudotojo turi bati ne mazesnis kaip 20 cm.

Jkraunama li¢io jony baterija

R2412-4S2P-MMYD

Modelis
/ R2412-4S2P-FMTEV
Vardiné jtampa 144V =
Vardinis
- 4,8 Ah
pajégumas

Standartinis
- 5,2 Ah 74,88 Wh
pajégumas
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Vardiné iSvestis 20V=1A
Vardiné galia
(istustinant 700 W

dulkes)

|Jkrovimo stotelé / Prijungimo stotelé

Energijos sgnaudos veikiant budéjimo rezimu:
< 0,5 W (per 15 minu¢iy po to, kai robotas palieka
jkrovimo stotele / prijungimo stotele)

Robotas Ir jkrovimo stotelé / Prijungimo
stotelé

Elektros energijos sagnaudos veikiant tinklinio
budéjimo rezimu: < 2 W (20 minuéiy po to, kai roboto
dulkiy siurblio akumuliatorius visiskai jsikrauna.)
Energijos sgnaudos veikiant budéjimo rezimu: < 0,5 W
(20 minugiy po to, kai roboto dulkiy siurblio baterija
visiskai jsikrauna.)



Baterijos iSéemimas ir

4 . .

Salinimas

Imontuotoje li¢io jony baterijoje yra aplinkai
pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami baterijag
isitikinkite, kad jg i§émé kvalifikuoti specialistai, ir
atiduokite jg utilizuoti atitinkamai perdirbimo jmonei.
— Prie$ atiduodant prietaisg j metalo lauza i$ jo
batina isimti baterija.

- Pried iSimant baterijg prietaisg batina iSjungti i$
elektros tinklo.

— Baterija batina saugiai iSmesti.

ATSARGIAL!

Prie§ iSimdami baterijg i§junkite elektros srove ir kuo
labiau iSeikvokite baterija.

ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy
perdirbimo jmonei.

Norédami iSvengti sprogimo pavojaus nelaikykite
baterijy aplinkoje, kurioje vyrauja auksta temperatara.
Esant netinkamoms salygoms i$ baterijos gali iStekéti
skyscio. Jei skyscio pateks ant odos, nuplaukite jj
vandeniu ir kreipkités j gydytoja.

Salinimo instrukcija

1. Apverskite robotg, tinkamu jrankiu atsukite varztus,
esancius roboto galinéje dalyje, tada nuimkite
dangtelj.

2. Norédami iSimti baterijg atjunkite gnybtus tarp
baterijos ir PCB plokstés.

Informacija apie elektros ir
elektroninés jrangos atlieky (EEJA)
tvarkyma

Visi $iuo simboliu pazyméti gaminiai yra
E elektros ir elektroninés jrangos atliekos
(EEJA, kaip nurodyta Direktyvoje 2012/19/
ES), kuriy negalima imesti kartu su
nerdsiuotomis buitinémis atliekomis.
Mes privalome saugoti Zmoniy sveikatg
ir aplinka, todél elektros ir elektroninés
irangos atliekas reikia atiduoti j vyriausybés
arba vietos valdzios institucijy paskirta
elektros ir elektroninés jrangos atlieky
surinkimo punktg. Tinkamai Salindami ir
perdirbdami tokius gaminius iSvengsite
galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir
Zmoniy sveikatai. Norédami gauti daugiau
informacijos apie tokiy surinkimo punkty
vieta ir salygas, kreipkités j techninés
prieziGros darbuotojus arba vietines
valdzZios institucijas.
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Informacija par drosibu

Lai izvairitos no elektroSoka, uzliesmojuma vai ievainojumiem, ko izraisa ierices nepareiza lietoSana, ludzu,
rapigi izlasiet lietotaja rokasgramatu pirms ierices lietoSanas un saglabajiet to.

LietoSanas aizliegumi

478

So produktu nedrikst lietot bérni, kas nav sasniegusi 8 gadu vecumu, ka ari personas ar ierobezotam
fiziskam, manu, intelektualam spéjam vai bez pieredzes, ja vien tas netiek darits vecaku vai aizbildnu
uzraudziba, gadajot par drosu lietoSanu, izvairoties no jebkadiem riskiem. TiriS8anu un apkopi nedrikst
veikt bérni, kas atstati bez uzraudzibas.

lerici drikst izmantot tikai ar baro$anas vienibu, kas piegadata kopa ar ierici.

Saja iericé ir akumulatori, kuru nomainu drikst veikt tikai personas ar atbilstoam iemanam.

Atbrivojiet tiramo zonu. Bérni nedrikst rotalaties ar o ierici. Parliecinieties, ka bérni un majdzivnieki
atrodas drosa attaluma no robota, kad tas darbojas.

Neuzstadiet, neladéjiet un nelietojiet ierici vannas istabas un baseinu tuvuma.

Sis produkts ir paredzéts tirianai tikai majokla vidé. Neizmantojiet to arpus telpam, uz virsmam, kas nav
grida, ka ari komerciala vai industriala vidé.

Parliecinieties, ka ierice darbojas pareizi piemérota vidé. Citos gadijumos nelietojiet ierici.

Ja baroSanas vads ir bojats, tas jaaizstaj ar noteiktu vadu vai montéjumu, ko piegada razotajs vai servisa
agents.

Nelietojiet robotu zonas, kas ir virs zemes bez aizsargbarjeram.



Informacija par drosibu

Nenovietojiet robotu apgrieztu ar apakSu uz augSu. Nelietojiet LDS parsegu, robota parsegu vai buferi
ka rokturi, lai parvietotu robotu.

Nelietojiet robotu temperatura, kas parsniedz 40 °C vai ir zemaka par 0 °C, ka ari uz gridam, uz kuram ir
Skidrumi vai lipigas vielas.

Lai novérstu bojajumus un bremzésanu, nonemiet no gridas priekSmetus, ka ari kabelus vai baroSanas
vadus, pirms sakat lietot ierici.

Nonemiet trauslus vai mazus priekSmetus no gridas, lai robots nesabojatu tos.

Gadajiet, lai robota stkSanas atveres tuvuma nebutu matu, pirkstu un citu kermena dalu.

Glabajiet tiriS8anas riku bérniem nepieejama vieta.

Nelietojiet ierici telpa, kura gul zidainis vai bérns.

Nenovietojiet bérnus, majsdzivniekus vai priekSmetus uz robota, kad tas ir novietots vai kustiba.
Nelietojiet robotu, lai tiritu degosus priekSmetus. Nelietojiet robotu, lai savaktu uzliesmojosus
Skidrumus, korozivas gazes, ka ari neatSkaiditas skabes vai Skidinatajus.

Nesuciet cietus vai asus priekSmetus. Nelietojiet ierici, lai savaktu tadus priekSmetus ka akmenus, lielus
papira gabalus vai citas lietas, kas var nosprostot ierici.

Pirms ierices tiriSanas vai apkopes baro$anas spraudnis ir jaatvieno no rozetes.

Netiriet robotu vai bazes staciju ar mitru dranu, ka ari neskalojiet ar Skidrumu. Péc mazgajamo detalu
tiriSanas pilniba nozaveéjiet tas pirms uzstadiSanas un lietoSanas.

Ladzu, lietojiet So produktu saskana ar noradém lietotaja rokasgramata. Lietotaji ir atbildigi par
jebkadiem zaudéjumiem vai bojajumiem, kas radusies produkta nepareizas lietoSanas rezultata.
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Informacija par drosibu

Akumulatori un ladésana

Nelietojiet treSas puses akumulatoru vai bazes staciju ar automatisko izladi. Robotu drikst izmantot tikai
kopa ar RCDD0301 modela bazes staciju ar automatisko izladi.

Neméginiet izjaukt, labot vai parveidot akumulatoru vai bazes staciju ar automatisko izladi.
Nenovietojiet bazes staciju ar automatisko izladi karstuma avotu tuvuma.

Neslaukiet un netiriet bazes staciju ar automatisko uzladi vai uzlades kontaktus ar mitru dranu vai
slapjam rokam.

Atbrivojieties no veciem akumulatoriem pareiza veida. Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa
parstrades punkta.

Ja baroSanas vads ir bojats, nekavéjoties partrauciet lietoSanu un sazinieties ar tehniskas apkopes
dienestu.

Parliecinieties, ka robots ir izslégts transportéSanas laika un, ja iespéjams, atrodas originalaja
iepakojuma.

Ja robots ilgstosi netiek lietots, pilniba uzladéjiet to, izslédziet un noglabajiet vésa, sausa vieta. Atkartoti
uzladéjiet robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora izlades.
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Informacija par drosibu

Lazera drosibas informacija
* Produkta lazera sensors atbilst IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 lazera produktu 1. klases
standartam. LietoSanas laika izvairieties no tieSa acu kontakta.

1. KLASES LAZERA PRODUKTS
PATERETAJU LAZERA PRODUKTS
EN 50689:2021

UZMANIBU:

Lai izvairitos no briesmam, kas saistitas ar termalas atgrieSanas atiestatiSanu, o ierici nedrikst lietot ar
aréju ieslégsanas ierici, ka pieméram taimeri vai pieslégt virknei, kas regulari tiek ieslégta vai izslégta.

£} Lietot tikai iekatelpas

Izlasiet lietotaja rokasgramatu

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. apliecina, ka RLD35GD radio aprikojuma tips atbilst 2014/53/ES direktivai. Pilns ES atbilstibas deklaraciju teksts ir pieejams vietné:
https://global.dreametech.com
Lai iegltu detalizétu e-rokasgramatu, ladzu, apmekléjiet vietni: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Izstradajuma parskats

1. Jaudas / tiri8anas poga

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

ieslégtu vai izslégtu ierici

Nospiediet, lai uzsaktu tirisanu péc tam, kad

robots ir ieslégts

2. (O Bazes / Zonas tiri$anas poga

* Nospiediet, lai nosutitu robotu uz bazes staciju

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

saktu vietas tirisanu

Poga statusa indikators

* Nemainigi balts: Tiri8ana vai mazgasana ir
pabeigta

* Mirgojosi oranzs: Kluda

* Pulséjosi balts: Robots veic uzladi, kad
akumulatora uzlade ir parak zema

Piezime:

« Nospiediet jebkuru robota pogu, lai to apturétu, kad robots

tira vai atgriezas, lai veiktu uzladi.

Bérnu drosibas funkciju var iespéjot/atspéjot, izmantojot

Dreamehome lietotni.
. LDS parsegs
. Lazera attaluma sensors (LDS)
. Buferis
. Ladésanas stacijas sensori
AtiestatiSanas poga
Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai atjaunotu
rdpnicas iestatijumus
8. Wi-Fi indikators

N oo bW
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9. Parsegs

10. Puteklu tvertne

11. Malu sensors

12.Udens tvertne

13. Gaisa izvads

14. Berzamas sukas konstrukcija
15. Nogazes sensori

16. Sanu birste

17. Galvenais ritenis

18. Vairaku virzienu ritenis
19.Uzlades kontakti

20. Birstes aizsargs

21.Galvenais ritenis

22. Galvenas birstes

23. Birstes aizsarga fiksatori

24. Automatiskas iztuk$o$anas atveres

A-1 att

Puteklu tvertne

1. Puteklu tvertnes fiksators

2. Filtra fiksators

3. Filtrs

4. Automatiskas iztukSo$anas atvere

A-2 att

Berzamas sukas konstrukcija

1. Mazgasanas paliktna turétajs
2. AtbrivoSanas fiksatori
3. Mazgasanas paliktnis

4. Mazgasanas paliktna pievieno$anas zona

A-3 att

Udens tvertne

1. Udens ievada vaks
2. Udens ievads
3. Atbrivosanas fiksators

A-4 att

Bazes stacija ar automatiskas iztukSosanas

funkciju

. Signala zona
. Uzlades kontakti
. Rampas pagarinajuma plaksne
. Automatiskas iztukSosanas atveres
. Parsegs
. Puteklu maisa atvere
Filtrs
. Statusa indikators
Nemainigi balts: Bazes stacija ir pievienota
baro$anai
Pulséjosi balts: Robots veic uzladi
Mirgojosi oranzs: Bazes stacijas klada
9. Stravas pieslégvieta
10. Baro$anas vada uzglabasanas vieta
11. Montazas skrave
12.Gaisa atveres parsegs

e 00O N O~ U1 AN/

A-5 att



® Majokla sagatavosana

1. Pirms tiri§anas, ladzu, nonemiet no gridas
nestabilus, trauslus, vértigus vai bistamus
priekSmetus, ka arf kabelus, apgérbus, rotallietas,
asus un cietus priek§metus, lai tie nesapitos,
netiktu saskrapéti vai apgazti robota darbibas
laika un neraditu zaudé&jumus.

2. Pirms tirianas novietojiet fiziskas barjeras pie
kapném, lai gadatu par robota nevainojamu
darbibu.

3. Atveriet tiramas telpas durvis un parvietojiet
mébeles ta, lai atbrivotu vairak platibas.

4. Lai nekavétu robotu atpazit tiramas zonas,
nestaviet robota prieksa, uz sliek$niem, koridoros
vai Sauras vietas.

Piezime:

* Lietojot robotu pirmo reizi, tiriSanas laika sekojiet, lai laicigi
nonemtu potencialos Skérslus.

* Nesuciet cietus priekSmetus, pieméram, akmenus,
térauda lodites un rotallietu dalas, ka ari asus priekSmetus,
pieméram, celtniecibas atkritumus, sasistu stiklu un naglas,

jo tadéjadi grida var tikt saskrapéta.

@ Pirms lieto$anas

1. Novietojiet bazes staciju un pievienojiet pie
baro$anas

Novietojiet bazes staciju atklata vieta, kur ir labs Wi-
Fi signals. Atstajiet pietiekosi daudz brivas vietas, ka
paradits attéla, un nonemiet visus priekSmetus, kas
atrodas iekrasotaja laukuma. levietojiet baroSanas
vadu bazes stacija un pievienojiet kontaktligzdai.
Piezime:

Stingri ievietojiet baro$anas vadu, lidz indikators
izgaismojas.

Parliecinieties, ka nekadi priekSmeti nebloké signala zonu.
Lai izvairitos no Gdens traipiem uz koka gridas vai
paklajiem, iesakam novietot bazes staciju uz flizém vai
marmora gridas.

2. Uzstadiet bazes stacijas rampas pagarinajuma
plaksni

3. Robota uzlade

Novietojot robotu, savietojiet uzlades kontaktus
robota apaks$a ar uzlades kontaktiem bazes stacija,
un robots automatiski ieslégsies un saks uzladi. Kad
robots ir pilniba uzladéts, robota un bazes stacijas
statusa indikatori 10 minates paliks izgaismoti un
péc tam nodzisis.

Piezime: Pirms pirmas lieto$anas reizes ieteicams pilniba
uzladét robotu. Ja robotu nav iespéjams ieslégt, kad
akumulators ir izladéjies, manuali pievienojiet robotu bazes

stacijai, lai uzladétu to.

C-1 att-C-3 att

® Pievieno$anas ar
lietotni Dreamehome

1. Lejupieladéjiet lietotni Dreamehome

Skengjiet QR kodu uz robota vai meklé&jiet
‘Dreamehome” lietotnu veikala lai lejupieladétu un
uzstaditu lietotni.

Piezime:

 Tiek atbalstits tikai 2,4 GHz Wi-Fi.

o Lietotnes programmataras atjauninajumu dél, realas
darbibas var atskirties no noradém $aja rokasgramata.
Ladzu, sekojiet noradém saskana ar lietotnes pasreizéjo
versiju.

2. lerices pievienosana

Atveriet lietotni Dreamehome, pieskarieties "Skenét
QR kodu, lai savienotos" un vélreiz skengjiet to pasu
QR kodu uz robota, lai pievienotu ierici. Ladzu,
sekojiet noradém, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.
Piezime:

o Lai atiestatitu Wi-Fi, atkartojiet 2. darbibu un péc tam
izpildiet norades, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.

Péc tam, kad ierice ir veiksmigi izveidojusi savienojumu
ar majas Wi-Fi tiklu, ta nepartraukti mégina atjaunot
savienojumu tikla darbibas traucéjumu gadijuma, ko
izraisa, pieméram, neapmaksati rékini vai elektroapgades
partraukumi, lai nodrosinatu netraucétu lietotaja pieredzi
péc tikla atjaunosanas.

Lai atvienotu ierici no Wi-Fi tikla, nospiediet un 3 sekundes
turiet nospiestu robota atiestatiSanas pogu.

® QR kods

@ Atiestati$anas poga

® Wi-Fi indikators

* Mirgo léni: Gaida savienojumu
* Mirgo atri: Savienojas

* leslégts: Savienots
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@ Lietosana

leslégSanal/lzslégsana

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
baro$anas pogu, lai ieslégtu robotu. lzgaismosies
jaudas indikators. Novietojiet robotu bazes stacija,
robots automatiski ieslégsies un saks uzladi. Lai
izslegtu robotu, parvietojiet robotu prom no bazes
stacijas, nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
ieslég$anas pogu.

Atra kartésana

Péc pirmas tikla konfigurésanas sekojiet noradém
lietotné, lai atri izveidotu karti. Robots uzsaks
kartéSanu bez tiriSanas. Kad robots atgriezas bazes
stacija, kartéSanas process ir pabeigts un karte
automatiski tiks saglabata.

TiriSanas uzsakSana

Nospiediet ieslég$anas pogu, lai uzsaktu tirisanu péc
tam, kad robots ir ieslégts. Robots precizi izveidos
marsruta karti, metodiski tirot gar malam un sienam,
péc tam pabeidzot tirisanu S-forma, nodrosinot
kartigu rezultatu.

Piezime:

o |eteicams tiriSanu uzsakt, kad robots atrodas bazes
stacija. Neparvietojiet bazes staciju, kamér robots tira. Tas
nodro$ina robota atgrieSanos stacija.

« Kad robots pabeigs tiriSanas uzdevumu un automatiski
atgriezisies bazes stacija, bazes stacija saks automatisko
iztukSoSanu. Vairak iestatijumu var parvaldit lietotné.
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Pauze/Miega rezims

Kad robots darbojas, nospiediet jebkuru pogu, lai

to apturétu. Ja robots ir apturéts vairak neka 10
minates, tas automatiski parslédzas miega rezima.
Visi robota indikatori tiks izslégti. Nospiediet jebkuru
robota pogu vai izmantojiet lietotni, lai pamodinatu
robotu.

Piezime: Ja robots ir apturéts un novietots bazes stacija,
pasreizéjais tirisanas process tiks apturéts.

TiriSanas automatiska turpinasana

Ja akumulatora limenis ir parak zems, robots
automatiski atgriezisies bazes stacija, lai uzsaktu
uzladi. Sasniedzot noteiktu akumulatora uzlades

limeni, tas turpina nepabeigtos tiri$anas uzdevumus.

Piezime: Lai izmantotu $o funkciju, lidzu, atveriet to lietotné.

Netraucésanas rezims (DND)

Kad robots ir iestatits netraucésanas rezima (DND),

robots neturpina tiri§anu. DND reZims tiek atspéjots,

atjauninot rapnicas iestatijumus. Jus varat izmantot

lietotni, lai iespé&jotu DND rezimu vai mainitu DND

periodu. DND nokluséjuma periods ir 22:00-8:00.

Piezime:

¢ leplanota tiriSana tiks veikta ka ierasts ari DND laika.

» Robots turpinas iesakto tirisanu, kad DND periods bas
beidzies.

Zonas tiriSana

Kad robots gaida, 3 sekundes nospiediet pogu (O,
lai iespéjotu zonas tiridanu. Saja rezima robots tira
kvadrata zonu 1,5 x 1,5 metru laukuma un atgriezas

sava sakumpunkta, kad zonas tiri$ana ir pabeigta.

Robota restartéSana

Ja robots partrauc reagét vai nav iespéjams to
izslégt, nospiediet un 10 sekundes turiet nospiestu
ieslegsanas pogu, lai izslégtu to. Péc tam nospiediet
un 3 sekundes turiet nospiestu baroSanas pogu, lai
ieslégtu robotu.



Mazgasanas funkcijas iesp&joSana

Piezime: leteicams iztirit gridas vismaz tris reizes pirms

pirmas mazgasanas reizes, lai panaktu labaku tirisanas efektu.
1. Nospiediet atbrivosanas fiksatoru, lai iznemtu Gdens tvertni.

2. Atveriet Gdens ievades vaku, ielejiet Gdeni, péc tam ciesi
aizdariet vaku.

Piezime:

« Neizmantojiet mazgasanas vai dezinfekcijas lidzeklus.

« Neuzpildiet Gdens tvertni ar karstu Gdeni, jo tas var izraisit
Gdens tvertnes deformésanos.

3. Samitriniet mazgasanas paliktni un izspiediet lieko Gdeni.
Uzstadiet mazgasanas paliktni ta, ka paradits attéla.

4. levietojiet Gdens tvertni un mazgasanas paliktna, ka
paradits attéla, lidz tie nofikséjas vieta. Nospiediet ieslégsanas
pogu vai izmantojiet lietotni, lai uzsaktu tirisanu.

7 o owpe

< Klikskis

Piezime:

* leteicams izmantot mazgasanas funkciju, tirot paklajus.

« Izmantojiet lietotni, lai pielagotu mazgasanas paliktnu
mirumu péc nepiecieSamibas.

5. Kad robots péc tirisanas atgriezties, lai veiktu uzladi,

nospiediet atbrivosanas fiksatorus, lai nonemtu mazgasanas

paliktna turétaju, un izmazgajiet mazgasanas paliktni, lai

neveidotos miltrasa vai nepatikami aromati.

Piezime:

« Mazgajiet mazgasanas paliktni péc katras lietoSanas reizes
un regulari iztuk$ojiet tira Gdens tvertni.

« Kad netiek veikta mazgasana, nonemiet berzamas sukas
konstrukciju.

E-1 att
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Lai gadatu par to, ka robots ir laba stavokli, ieteicams skatit piederumu nolietojumu lietotné vai zemak redzamo regularas apkopes tabulu.

@ Regulara apkope

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Mazgasanas paliktnis

Péc katras lietosanas

Reizi 3 vai 6 ménesos

Nogazes sensori

Galvenas birstes

Puteklu tvertnes filtrs

Sanu birste

Reizi 2 nedélas

Reizi 6 vai 12 ménesos

Reizi 3 vai 6 ménesos

Buferis

Robota apak3skats

Reizi ménesi

Signala zona

Uzlades kontakti

Automatiskas
iztukSoSanas atveres

Vairaku virzienu ritenis

Malu sensors

Lazera attaluma sensors
(LDS)

Reizi ménesi

Puteklu tvertne

Galvenie riteni

Udens tvertne

Tiriet tik biezi, cik
nepiecieSams

Puteklu maiss

Reizi 2 vai 5 ménesos
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Mazgasanas modulis

1. Nonemiet Gdens tvertni un mazgasanas paliktna
turétaju.

2. Nonemiet un mazgajiet mazgasanas paliktni tikai
ar adeni un pirms uzstadiSanas pilniba izzavéjiet.

3. Izlejiet Gdeni no tvertnes. Iztiriet tvertni ar Gdeni
un pirms uzstadiSanas izzavéjiet to.

Piezime: Nepaklaujiet Gdens tvertni tieSai saules iedarbibai.

4. Ja Gdens plasma ir léna vai nevienmériga, iztiriet
gaisa atveri adens ievada.
F-1att

Galvenas birstes

1. Spiediet birstes aizsarga fiksatorus uz iekSpusi, lai
nonemtu birstes aizsargu un iznemtu birstes no
robota.

2. Iznemiet birstes ta, ka paradits attéla. Izmantojiet
piemérotu tirianas riku, lai nonemtu matus, kas
sapinusies birstés. Péc tiriSanas stingri iespiediet
birstes galvenas birstes turétaja, lidz atskan
klikskis.

< Klikskis

Piezime: Lai izvairitos no savainojumiem, esiet piesardzigi,

velkot ara galvenas birstes.

3. Versot drukatas bultinas augsup, ievietojiet
galvenas birstes turétaju gropés, noliecot to.

4. Savietojiet birstes aizsarga priekSpusi ar gropi,
virziet lejup, noliecot to, un iespiediet vieta.

F-2 att

Nonemiet un notiriet sanu birsti.

F-3 att

Vairaku virzienu ritenis

Piezime:

¢ Izmantojiet riku, pieméram, mazu skravgriezi, lai atdalitu
asi un vairaku virzienu riteni. Neizmantojiet spéku.

« Noskalojiet vairaku virzienu riteni zem tekosa dens un
ievietojiet atpakal, kad tas ir pilniba nozuvis.

F-4 att

Puteklu tvertne un filtrs

1. Atveriet robota parsegu un fiksatoru, lai iznemtu
puteklu tvertni.

2. Nonemiet puteklu tvertnes filtru un iztukSojiet
puteklu tvertni.

3. Saudzigi uzsitiet pa filtra ietvaru, lai izbértu
puteklus.

Piezime: Netiriet filtru ar birsti, pirkstiem vai asiem
priek8metiem, lai nesabojatu to.

4. Noskalojiet puteklu tvertni ar Gdeni un pirms

uzstadi$anas izzavéjiet to.

Piezime:

o Skalojiet puteklu tvertni un filtru tikai ar tiru adeni.
Nelietojiet mazgasanas lidzeklus.

o Lietojiet puteklu tvertni un filtru tikai tad, kad tie ir pilnigi
sausil.

F-5 att

Puteklu maiss

1. Iznemiet un izberiet puteklu tvertni.

Piezime: Velkot rokturi uz arpusi, puteklu maiss tiks noslégts,
novérsot puteklu un gruzu izbirsanu.

2. Ar sausu dranu iztiriet puteklus un gruzus no filtra.
3. Uzstadiet jaunu puteklu maisu.
4. Uzstadiet puteklu tvertnes parsegu.

F-6 att

Robota sensori

Notiriet robota sensorus ar mikstu un sausu dranu
ta, ka paradits zemak redzamaja attéla:

1. Lazera attaluma sensors (LDS)

2. Ladésanas stacijas sensori

3. Malu sensors

4. Nogazes sensori

Piezime: Mitra drana var sabojat robota un bazes stacijas
jatigos elementus. Tiri$anai, lGdzu, izmantojiet sausu dranu.

F-7 att

Uzlades kontakti un signala zona

Notiriet uzlades kontaktus un signala zonu ar tiru un
sausu dranu.

F-8 att
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Automatiskas iztukSoSanas atveres

Tiriet robota automatiskas iztukSo$anas atveres un
bazes staciju ar mikstu un sausu dranu.

F-9 att

Ja gaisa atvere

Ja gaisa atvere ir nosprostota, lidzu, iztiriet to,
sekojot Siem soliem.

1. Atskravéjiet gaisa atveres parsega montazas
skraves un nonemiet parsegu.

2. Parbaudiet, vai gaisa atveri nenosprosto
sveSkermeni. Ja tie ir tur, iztiriet tos.

3. Uzstadiet gaisa atveres parsegu.
F-10 att

Akumulators

Robots ir aprikots ar augstas veiktspéjas litija

jonu akumulatoru bloku. Gadajiet, lai akumulators

ir uzladéts ikdienas lietoSanas vajadzibam, lai
nodro$inatu optimalu akumulatora veiktspéju.

Ja robots ilgstosi netiks lietots, izslédziet to un
novietojiet glabasanai. Lai novérstu bojajumus, ko
var izraisit parak liela izlade, uzladéjiet robotu vismaz
reizi tris ménesos.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Nav iespéjams
ieslégt robotu.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems. Atkartoti
uzladéjiet robotu bazes stacija un méginiet vélreiz.

Parak augsta vai parak zema akumulatora temperatara.
Robotu ieteicams lietot vidés, kuru temperatdra parsniedz
0 °C un neparsniedz 40 °C.

Robots neveic
uzladi.

Bazes stacija nav pievienota baro3anai. Ladzu,
parliecinieties, ka abi baro$anas vada gali ir pievienoti
pareizi.

Kontakts starp bazes stacijas uzlades kontaktiem un robotu
ir vaj$. Ladzu, notiriet uzlades kontaktus.

Robots nespéj at-
rast bazes staciju

un atgriezties taja.

AtgrieSanas cels, lai veiktu uzladi, ir blokéts, pieméram,
aizvértas durvis.

Bazes stacija ir atvienota no baro$anas vai parvietota, kad
robots neatradas taja. Lidzu, pievienojiet bazes staciju
pie baro$anas vai novietojiet robotu uz bazes stacijas, lai
uzladétu.

Parak daudz Skérslu ap bazes staciju. Novietojiet bazes
staciju atklataka vieta.

Robota parvieto$ana var izraisit ta pozicioné$anas
izmainas, un tas no jauna izveidos karti, ja pozicionésana
neizdosies. Ja robots ir parak talu no bazes stacijas, tas
var nespét atgriezties taja. Sada gadijuma jums naksies
manuali novietot robotu bazes stacija.

Noslaukiet bazes stacijas signala zonu, lai notiritu puteklus
un gruzus.

Robotam neizdo-
das savienoties ar
Wi-Fi.

Wi-Fi tikla parole ir nepareiza. Parliecinieties, ka parole,
kas tiek izmantota, lai pieslégtos jasu Wi-Fi tiklam, ir
pareiza.

Robots neatbalsta 5 GHz Wi-Fi savienojumu.
Parliecinieties, ka robots ir savienots ar 2,4 GHz Wi-Fi tiklu.
Wi-Fi signals ir parak vajs. Parliecinieties, ka robots ir
savienots ar pietiekosi spécigu Wi-Fi tiklu.

lespéjams, robots nav gatavs konfiguracijai. Ladzu,
izrakstieties un atkartoti piesakieties lietotné, un méginiet
pieslégties vélreiz saskana ar noradém.

Robots iestrégst
bazes stacijas
priek$a un nespéj
atgriezties taja.

Parbaudiet, vai bazes stacijas sanos un priek$pusé ir
pietiekosi daudz brivas vietas, lai robots netiktu blokéts.
Robots var slidét, ja grida bazes stacijas prieksa ir parak
slapja. Tada gadijuma notiriet lieko Gdeni un méginiet
vélreiz.

leteicams parvietot bazes staciju uz citu vietu un méginat
veélreiz.

Parliecinieties, vai rampas pagarindjuma plaksne ir pareizi
uzstadita.

Robots
neizslédzas.

Robotu nevar izslégt uzlades laika. leteicams parvietot
robotu no bazes stacijas, nospiest un 3 sekundes turét
nospiestubaro$anaspogu, lai to izslégtu.

Ja neizdodas robotu izslégt, veicot 1. darbibu, nospiediet
un 10 sekundes turiet nospiestu baro$anas pogu, lai
izslégtu robotu. Ja problému neizdodas novérst, sazinieties
ar pardosanas nodalas apkalpo$anas dienestu.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Ladésana ir parak
léna.

NepiecieSamas aptuveni 6 stundas, lai pilniba uzladétu
robotu, kad akumulatora uzlades limenis ir parak zems.
Ja darbojaties temperatara, kas ir arpus noteikta
diapazona, uzlades ilgums automatiski pazeminasies, lai
pagarinatu akumulatora kalposanas laiku.

Robota un bazes stacijas kontakti, iesp&jams, ir netiri.
Ladzu, noslaukiet tos ar sausu dranu.

tiriSanu péc
uzlades.

Robots neturpina

Parliecinieties, ka robots nav netraucésanas rezima (DND),
kas nelauj tam turpinat tirisanu.

Robots neturpinas tiri$anu, ja manuali novietosiet robotu
bazes stacija vai satisiet robotu veikt uzladi, izmantojot

lietotni vai pogu O .

Robota
darbibas laika
ir paaugstinats
troksna limenis.

Parbaudiet, vai puteklu tvertnes filtrs nav nosprostots. Ja
ta, iztiriet vai nomainiet to.

Ciets priekSmets, iespéjams, iestrédzis galvenajas birstés
vai puteklu tvertné. Parbaudiet un iznemiet jebkadus cietos
priekSmetus.

Galvenas birstes vai sanu birste, iespéjams, ir sapinusies.
Parbaudiet un iznemiet jebkadus sveskermenus.
Parsledziet sukanas rezimu uz “Standarta” vai “Klusuma”.

Bazes stacija
nespéj
automatiski
iztukSot puteklu
tvertni.

Parbaudiet, vai puteklu maiss puteklu tvertné nav pilns.
Ja puteklu maiss nav pilns, parbaudiet, vai nav
nosprostojumu robota automatiskas iztukSo$anas atverés,
bazes stacija vai puteklu tvertné. Ja ir, laikus iztiriet
blokéto dalu.

Robots
parvietojas,
neievérojot
iestatito marsrutu.

Pirms robota lieto$anas janonem tadi priekSmeti ka
baro$anas vadi un ¢ibas.
Darbojoties uz slidenam virsmam, galvenais ritenis sak

slidét. Pirms robota lieto$anas ieteicams nozavét mitras
virsmas.

No tdens
tvertnes neplist
tdens vai plast
nedaudz.

Parbaudiet, vai Gdens tvertné ir dens.

Iztiriet gaisa atveri un Gdens tvertnes ievada vaku.
Iztiriet mazgasanas paliktna turétaju, ja tas klust netirs.
Parliecinieties, ka mazgasanas paliktnis un mazgasanas
paliktna turétajs ir pareizi uzstaditi saskana ar lietotaja
rokasgramatu.

Robots netira
telpas, kuras ir
jatira.

Parliecinieties, ka telpu durvis ir atvértas.

Parbaudiet, vai telpas durvju slieksnis nav augstaks par 2
cm. Robots netiek pari augstiem sliekSniem.

Zona telpas priek3a, iespéjams, ir slapja un slidena, tapéc
robots slid un nedarbojas normali. Ladzu, izzavéjiet gridu
pirms robota lietosanas.

Robots atgriezas
bazes stacija,
neveicot
automatisko
iztukSosanu.

DND rezims nelauj robotam veikt automatisko
iztukSo3anu.
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Specifikacijas

Bazes stacija ar automatisko iztukSoSanu

Normalos lieto$anas apstaklos $is aprikojums ir
janovieto vismaz 20 cm attadluma no antenas un

lietotaja kermena.

Atkartoti uzladéjams litija jonu

akumulatoru komplekts

R2412-4S2P-MMYD

Modelis
/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalais
X 144V =
spriegums
Uzradita kapacitate 4,8 Ah

Tipiska kapacitate

5,2 Ah 74,88 Wh

Modelis RLD35GD Modelis RCDD0301

Ladésanas laiks Aptuveni 6 stundas Nominala ievade 220-240 V~~ 50-60 Hz
= ditai Nominala izvade 20V=1A

UZI’;.':\dItaIS 144V —

spriegums Uzradita jauda

Uzradita jauda 75W {puteklu 700 W

iztuk$osanas

Darbibas 2400-2483,5 MHz laika)

frekvence

Maksimala

izejas jauda <20 dBm Bazes stacija/ladésanas stacija

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5 W
(15 minasu laika péc tam, kad robots atstajis bazes
staciju/ladésanas staciju)

Robots un bazes stacija/ladésanas stacija
Energijas patérins tikla gaidstaves rezima: s 2 W

(20 minates péc tam, kad robota puteklstcéja
akumulatoru komplekts ir pilniba uzladéts.)

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5W (20 mindtes péc
tam, kad robota puteklstcéja akumulatoru komplekts
ir pilniba uzladéts.)
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Atbrivosanas no Izjauk$anas norades:

a ku mu lato ra un té 1. Apgrieziet robotu otradi, izmantojiet piemérotu
. - instrumentu, lai izskravétu skraves robota aizmuguré,
IZI‘Jemsana péc tam nonemiet parsegu.

2. Atvienojiet terminalus starp akumulatoru un PCB,

lebaveétaja litija jonu akumulatora ir videi bistamas
lai iznemtu akumulatoru.

vielas. Pirms atbrivo$anas no akumulatora gadajiet,
lai kvalificéts meistars iznem akumulatoru un nodod
to atbilstosa parstrades punkta.

- akumulators ir jaiznem no ierices pirms nodo$anas; EEIA informacija

—iznemot akumulatoru, ierice ir jaatvieno no

baroganas: Visi produkti ar o simbolu ir elektrisko un
’ elektronisko iekartu atkritumi (EEIA saskana

ar 2012/19/ES regulu), kurus nedrikst
ievietot neskirotos sadzives atkritumos.
UZMANTBU: Tapéc aizsargajiet cilvéku veselibu un vidi,
nododot iekartu atkritumus tam paredzéta
savak$anas punkta, lai veiktu elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu parstradi

- no akumulatora jaatbrivojas drosa veida.
|

Pirms akumulatora iznemsanas atvienojiet to no
baro$anas un péc iespéjas izladgjiet to.

Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa saskana ar valdibas vai pasvaldibas
parstrades punkta. noteikumiem. Pareiza atbrivo$anas un
Nepaklaujiet augstas temperatiras iedarbibai, lai parstrade palidzés noveérst potencialo
izvairitos no spradziena riska. negativo ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu.

Ladzu, sazinieties ar uzstaditaju vai
pasvaldibu, lai iegltu vairak informacijas
par savak$anas punktu atrasanas vietu un
noteikumiem.

Nepiemérotos apstaklos no akumulatora var noplast
Skidrums. Nonakot saskarsmé ar to, noskalojiet ar
adeni un mekléjiet medicinisku palidzibu.
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Bezpecnostné informacie

Ak chcete zabranit zasahu elektrickym pridom, poziaru alebo zraneniu v désledku nespravneho pouzivania
spotrebica, pred pouzitim spotrebica si dokladne precitajte pouzivatelsku prirucku a uschovajte ju na
pouzitie v buducnosti.

Obmedzenia pouzivania

Tento produkt by nemali pouzivat deti mladSie ako 8 rokov ani osoby s telesnym, zmyslovym alebo
dusevnym postihnutim, pripadne obmedzenymi skisenostami alebo znalostami, bez dozoru rodica
alebo opatrovnika, aby sa zaistila bezpecna prevadzka a zabranilo sa pripadnym rizikam. Deti bez
dozoru nesmu vykonavat Cistenie ani udrzbu.

Spotrebic je urCeny len na pouzivanie s napajacou jednotkou poskytnutou so spotrebi¢om.

Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré mézu vymenit len vySkolené osoby.

Uvolnite plochu uréenu na Cistenie. So spotrebi¢com sa nesmu hrat deti. Ked' je robot v prevadzke,
uistite sa, Ze deti a doméce zvierata sa nachadzaju v bezpecnej vzdialenosti od neho.

Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijajte a nepouzivajte v kiipelni ani v blizkosti bazéna.

Tento produkt je urceny len na Cistenie podlah v domacom prostredi. NepouZzivajte ho v exteriéri, na
inych povrchoch ako podlahach ani v obchodnom alebo priemyselnom prostredi.

Uistite sa, ze spotrebic pracuje spravne vo vhodnom prostredi. V opacnom pripade spotrebic
nepouzivajte.

Ak je poSkodeny napajaci kabel, musi sa vymenit za Specialny kabel alebo zostavu, ktoru poskytne
vyrobca alebo jeho servisny zastupca.

Robot nepouzivajte na ploche vyvysSenej nad urovriou zeme bez ochrannej zabrany.
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Bezpecnostné informacie

* Robot nepokladajte dole hlavou. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik ako rukovat robota.

* Nepouzivajte robot pri okolitej teplote nad 40 ° C alebo pod 0 ° C ani na podlahe s kvapalinami ¢i
lepkavymi latkami.

* Ak chcete zabranit poskodeniu alebo Skodam pri tahani, pred uvedenim spotrebi¢a do prevadzky
odstrante vSetky volné predmety na podlahe, ako aj napajacie a iné kable v drahe Cistenia.

» Z podlahy odstrante krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a neposkodil ich.

* Nepriblizujte sa s vlasmi, prstami a inymi ¢astami tela k nasavaciemu otvoru robotov.

* Nastroj na Cistenie uschovajte mimo dosahu deti.

* Spotrebi¢ nepouzivajte v miestnosti, v ktorej spi dieta alebo dojca.

* Na robot nepokladajte deti, domace zvierata ani ziadne predmety, a to bez ohladu na to, ¢i sa pohybuje
alebo nie.

* Robot nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robot nepouzivajte na zber horlavych alebo
zapalnych kvapalin, korozivnych plynov, pripadne nezriedenych kyselin alebo rozpustadiel.

* Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. Spotrebi¢ nepouzivajte na zber predmetov, ako su napriklad
kamene, velké kusy papiera alebo predmety, ktoré mézu spotrebi¢ upchat.

* Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebica je nutné odpojit zastr¢ku od sietovej zasuvky.

* Robot a zakladnu stanicu neutierajte mokrou handri¢kou ani ich neoplachujte ziadnou tekutinou.
Po vycisteni umyvatelnych Casti tieto Casti nechajte uplne vysusit pred ich opatovnym vlozenim a
pouzivanim.

* Tento produkt pouzivajte v sulade s pokynmi v pouzivatelskej prirucke. Pouzivatelia su zodpovedni za

pripadnu stratu alebo poskodenie v désledku nespravneho pouzivania tohto produktu.
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Bezpecnostné informacie

Batérie a nabijanie

Nepouzivajte ziadnu batériu ani zakladnu stanicu s automatickym vyprazdnovanim od inych vyrobcov.
Robot mozno pouzivat len s modelom zakladnej stanice s automatickym vyprazdriovanim RCDDO0301.
NepokusSajte sa sami rozoberat, opravovat ani upravovat batériu alebo zakladnu stanicu s automatickym
vyprazdnovanim.

Neumiestiiujte zakladnu stanicu s automatickym vyprazdnovanim do blizkosti zdroja tepla.

Neutierajte ani necistite nabijacie kontakty zakladnej stanice s automatickym vyprazdnovanim mokrou
handri¢kou ani mokrymi rukami.

Likvidujte spravne staré batérie. Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo vhodnom recyklacnom
zariadeni.

Ak sa poskodi alebo pokazi napajaci kabel, ihned' ho prestante pouzivat a kontaktujte oddelenie
popredajného servisu.

Uistite sa, ze pri preprave je robot vypnuty, a ak je to mozné, je ulozeny vo svojom pévodnom obale.
Ak sa robot nebude dlhsi ¢as pouzivat, Uplne ho nabite, vypnite ho a ulozte ho na chladnom a suchom
mieste. Robot nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu batérie.
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Bezpecnostné informacie

Bezpecnostné informacie o laseroch

* Laserovy snimac v tomto vyrobku vyhovuje norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pre
laserové vyrobky triedy 1. Pri pouzivani zabrante priamemu kontaktu oci s nim.

LASEROVY PRODUKT TRIEDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY PRODUKT
EN 50689:2021

UPOZORNENIE:

Aby sa prediSlo nebezpecenstvu spésobenému neumyselnym opatovnym zapnutim tepelnej poistky, tento
spotrebi¢ nesmie byt napajany prostrednictvom externého spinacieho zariadenia, ako je napriklad ¢asovac,
ani pripojeny k obvodu, ktory je pravidelne zapinany a vypinany rozvodnou sietou.

ﬁ lba na pouzitie vo vnutornych priestoroch

Precitajte si navod na obsluhu

Spolo¢nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu RLD35GD je v stlade so smernicou 2014/53/EU. Uplné znenie EU vyhlasenia
o zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnu elektronicku prirucku najdete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Prehlad produktu

1. Hlavny vypinaé/tlacidlo Cistenia

Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy spotrebi¢
zapnete alebo vypnete

Stlacenim spustite Cistenie po zapnuti robota
2. OO Tlagidlo dokovania/¢istenia $kvin
Stla¢enim odoSlete robot spat do zakladnej
stanice

Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy spustite

bodové cistenie

Indikator stavu tlacidla

 Svieti nabielo: prebieha alebo sa dokongilo
Cistenie

« Blika na oranZovo: Chyba

* Pulzuje nabielo: Robot sa nabija, ked' batéria nie je

takmer vybita
Poznamka:
Ked' robot Cisti alebo sa vracia, aby sa nabil, stlacenim

[ubovolného tlacidla na robote ho pozastavite.
Detsku poistku mozno povolit/zakazat prostrednictvom

aplikdcie Dreamehome.
. Kryt LDS
. Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)
. Néraznik
. Snimace doku

Tlacidlo obnovenia
Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy obnovite vyrobné

N oo bW

nastavenia
. Indikator Wi-Fi
9. Kryt

[ee]

10. Néadoba na prach

11. Snimac okrajov
12.Nadrzka na vodu

13. Vystup vzduchu

14. Zostava mopu

15. Snimace schodov

16. Bo€na kefka

17. Hlavné koliesko

18. V8esmerové koliesko
19.Nabijacie kontakty

20. Ochrana kefky
21.Hlavné koliesko

22. Hlavné kefky

23. Ochranné svorky kefky
24. Otvory na automatické vyprazdnovanie
Obr. A-1

Nadoba na prach

1. Svorka nadoby na prach

2. Svorka filtra

3. Filter

4. Otvor na automatické vypréazdriovanie

Obr. A-2

1. Drziak mopovacej podlozky

2. Uvolniovacie svorky

3. Mopovacia podlozka

4. Oblast pripevnenia mopovacej podlozky
Obr. A-3

Nadrzka na vodu

1.

2.
3.

Veko privodu vody
Privod vody
UvolTovacia svorka

Obr. A-4

9.

o NO AN S

Zakladna stanica s automatickym

vyprazdnovanim

. Signalna oblast

. Nabijacie kontakty

. Nadstavec rampy

. Otvory na automatické vypréazdriovanie

Kryt

. Otvor vrecka na prach

Filter

. Indikator stavu

Svieti nabielo: Z&kladn4 stanica je pripojena k
zdroju napdjania

Pulzuje nabielo: Robot sa nabija

Blikad na oranzovo: Vyskytla sa chyba zakladnej
stanice

Port napajania

10. Otvor na uloZenie napajacieho kabla

.

Upevnovacia skrutka

12. Kryt vzduchového kanala

Obr. A-5
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® Priprava domacnosti

1. Pred Cistenim odstrante nestabilné, krehké, cenné
a nebezpecné predmety, ako aj kable, handricky,
hracky, tvrdé a ostré predmety na zemi, aby sa
do nich robot nezaplietol, neposkriabal ich alebo
ich neprevrétil a nespésobil Skodu.

2. Pred ¢istenim polozte fyzickd zabranu na okraj
schodov, aby sa zaistila bezpec¢né a plynula
¢innost robota.

3. Otvorte dvere miestnosti uréenej na Cistenie
a polozte nabytok na vhodné miesto, aby ste
vytvorili viac priestoru.

4. Ak chcete, aby robot rozpoznal plochy, ktoré
je nutné vycistit, nestojte pred robotom ani na
prahu, na chodbe ¢i na tzkych miestach.

Poznamka:

* Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia sledujte a véas
odstrante pripadné prekazky.

Nevysavajte tvrdé predmety, ako napriklad kamene,
ocelové guldcky a Casti hraciek, ale tiez ostré predmety,
ako napriklad stavebny odpad, rozbité sklo a klince, inak
moze dojst k poskriabaniu dlazky.
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@ Pred pouzitim

1. Umiestnenie zakladnej stanice a pripojenie k
elektrickej zasuvke

Polozte z&kladnu stanicu na miesto, ktoré je ¢o

najviac otvorené a ma dobry signal Wi-Fi. Ponechajte

dostatok priestoru, ako je znazornené na obrazku, a

odstrarite vSetky predmety v zatienenej oblasti. Do

zakladnej stanice zasurite napajaci kabel a zapojte ho

do zasuvky.

Poznamka:

« Pevne zasurte napajaci kabel, kym sa nerozsvieti indikator.

o Uistite sa, ze Ziadne predmety neblokuju signalnu oblast.

¢ Ak chcete, aby mlaky vody nezamocili drevené podlahy
alebo koberce, zékladnu stanicu sa odportca polozit na
dlazdice alebo mramorové podlahy.

2. Instalacia nadstavca rampy

3. Robota nabite

Pri umiestiiovani robota zarovnajte nabijacie kontakty

v spodnej ¢asti robota s nabijacimi kontaktmi

zédkladnej stanice a robot sa automaticky zapne a

zacne sa nabijat. Po Uplnom nabiti robota zostanu

indikatory stavu na robote a zakladnej stanici svietit

10 minut a potom zhasnu.

Poznamka: Pred prvym pouzitim robota sa odporuca uplne
ho nabit. Ak sa robot neda zapnut, pretoze je Uplne vybita
batéria, pripojte ho k stanici manualne, aby sa nabil.

Obr. C-1-Obr. C-3

’

® Pripojenie k aplikacii
Dreamehome

1. Stiahnutie aplikacie Dreamehome

Stiahnite si a nainstalujte aplikaciu naskenovanim QR
kodu na robotovi alebo vyhladajte ,Dreamehome” v
obchode s aplikaciami.

Poznamka:

» Podporovana je len 2,4 GHz siet Wi-Fi.

« V désledku inovacii softvéru aplikacie sa skutoc¢na
prevadzka moze lisit od pokynov v tejto prirucke.
Postupujte podla pokynov na zéklade aktuélnej verzie
aplikécie.

2. Pridanie zariadenia

Otvorte aplikdciu Dreamehome, klepnite na
,Naskenovat QR kdd na pripojenie‘ a znova
naskenujte ten isty QR kéd na robote, aby ste pridali
zariadenie. Podla pokynov dokoncite vytvorenie
pripojenia Wi-Fi.

Poznamka:

* Ak chcete obnovit Wi-Fi, zopakujte krok 2 a potom
postupujte podla pokynov na dokonéenie pripojenia Wi-Fi.
Po Uspesnom pripojeni zariadenia k domace;j sieti Wi-Fi

sa bude neustale pokusat opatovné pripojenie v pripade
vypadkov siete spésobenych problémami, ako st nezaplatené
faktury alebo vypadky pradu, aby sa po obnoveni siete
zabezpecil plynuly pouzivatelsky zazitok.

Ak chcete zariadenie odpojit od siete Wi-Fi, stlacte a
podrzte tlacidlo obnovenia na robote na 3 sekundy.

® QR kod

@ Tlagidlo obnovenia

® Indikator Wi-Fi

* Pomaly blika: ¢aka sa na pripojenie
* Rychlo blika: pripaja sa

* Zapnuté: pripojené



@ Spbsob pouzitia

Stlac¢enim a podrzanim tlac¢idla napjania na

3 sekundy zapnete robota. Mal by sa rozsvietit
indikator napdjania. Polozte robot na zakladnu
stanicu. Robot by sa mal automaticky zapnut a
zacat sa nabijat. Ak chcete robot vypnut, odsurite
ho zo zakladnej stanice a na 3 sekundy pridrzte
tlacidlo napdjania.

Rychle mapovanie

Po prvom nakonfigurovani siete podla pokynov

v aplikacii rychlo vytvorte mapu. Robot spusti
mapovanie bez Cistenia. Ked' sa robot vrati na
zéakladnu stanicu, proces mapovania bude dokonéeny
a mapa sa automaticky ulozi.

Spustenie cCistenia

Po zapnuti robota stlacte tlacidlo napajania a za¢nite
¢istit. Robot presne naplanuje trasu, vykona dokladné
¢istenie pozdiz okrajov a stien a nakoniec vy¢isti
kazdu miestnost podla vzoru v tvare pismena S, aby
bolo ¢istenie optimalne.

Poznamka:

« Odporuca sa, aby sa robot pred ¢istenim odpojil od
zakladnej stanice. Nepremiestriujte zékladnu stanicu,
pokial robot vykonava Cistenie. Tym sa zaisti plynuly navrat
robota do z&kladnej stanice.

« Ked robot dokon¢i tlohu Cistenia a automaticky sa vrati
do zakladnej stanice, zakladna stanica spusti automatické
vypréazdnovanie. V aplikacii je mozné vykonat dalsie
nastavenia.

Pozastavenie/spanok

Ked' je robot spusteny, stlacenim [ubovolného
tlac¢idla ho pozastavite. Ak je robot pozastaveny
dlhsie ako 10 minut, automaticky prejde do rezimu
spanku. V3etky indikatory na robote zhasnu. Ak
chcete robot prebudit, stlacte [ubovolné tlacidlo na
robote alebo pouzite aplikéciu.

Poznamka: Ak sa robot pozastavi a polozi na zakladnu
stanicu, aktualny proces Cistenia sa ukonci.

Automatické obnovenie ¢istenia

Ak je batéria takmer vybita, robot sa automaticky
vrati na zakladnu stanicu, aby sa nabil. Ked' sa
nabije na dostato¢nu Uroven nabitia batérie, bude
pokracovat v nedokonéenych uUlohach Cistenia.

Poznamka: Ak chcete pouzivat tuto funkciu, otvorte ju v
aplikacii.

Rezim Nerusit (DND)

Ked' je robot nastaveny na rezim Nerusit (DND),

robot nebude méct pokracovat v Cisteni. Rezim

Nerusit (DND) je predvolene zakazany vo vyrobnom

zavode. Pomocou aplikdcie mozete rezim Nerusit

(DND) povolit alebo upravit obdobie nerusenia.

Predvolené obdobie nerusenia je 22:00 — 8:00.

Poznamka:

« Naplénované ulohy Cistenia sa pocas obdobia nerusenia
vykonaju zvy¢ajnym spdsobom.

» Ked' sa obdobie nerusenia skonci, robot bude pokracovat v

¢isteni tam, kde prestal.

Bodové Cistenie

Ked' robot ¢aka, stla¢enim a podrzanim tla¢idla OO
na 3 sekundy povolite rezim cistenia $kvrn. V tomto
rezime robot vycisti $tvorcovu plochu 1,5 x 1,5 metra
okolo seba a po dokonceni bodového &istenia sa
vrati do svojho zaciato¢ného bodu.

Restartovanie robota

Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut,
na 10 sekund stlacte a podrzte hlavny vypina¢, ¢im
ho vynutenym spésobom vypnete. Potom stlacenim
a podrzanim tlacidla napéjania na 3 sekundy robot
zapnite.

499




Pouzivanie funkcie mopovania

Poznamka: Pred prvym mopovanim sa odportéa podlahy
najmenej trikrat povysavat, aby bol efekt Cistenia este lepsi.

1. Stlaenim uvolniovacej svorky vyberte nadrzku na vodu.

2. Otvorte veko privodu vody, naplite nadrzku vodou a veko
pevne zatvorte.

Poznamka:

« Nepouzivajte Cistiaci ani dezinfekény prostriedok.

« Nadrzku na vodu nenaplfiajte horticou vodou, pretoze to
moze sposobit deforméaciu nadrzky na vodu.

3. Navlh¢ite mopovaciu podlozku a vyzmykajte prebyto¢nu

vodu. Nainstalujte mopovaciu podlozku podla znézornenia na

obrézku.

4. Znova nainstalujte nadrzku na vodu a drziak mopovacej
podlozky podla znazornenia na obrazku tak, aby zapadli na
miesto. Stlacenim tlacidla napajania alebo pomocou aplikacie
spustite Cistenie.

7 .
< Cvaknutie

Poznamka:

« Funkciu mopovania sa neodporuca pouzivat na kobercoch.

« Pomocou aplikdcie mézete podla potreby nastavit vihkost
mopovacej podlozky.

5. Ked' sa robot po ¢isteni vrati do stavu nabijania, stlacenim

uvolnovacich svoriek vyberte drziak mopovacej podlozky a

vycistite mopovaciu podlozku, aby ste zabranili vzniku plesni

alebo zdpachu.

Poznamka:

* Po kazdom pouziti umyte podlozku mopu a pravidelne
vyprazdiujte nadrzku na vodu od nepouzitej vody.

« Ak nemopujete, vyberte zostavu mopu.

Obr. E-1
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@ Bezna udrzba

Ak chcete robot zachovat v dobrom stave, odportca sa oboznamit sa s pouzivanim prislusenstva v aplikacii alebo s tabulkou beznej udrzby nizsie.

Bo¢na kefka

mesiacov

Signalna oblast

Nabijacie kontakty

Otvory na automatické
vyprazdriovanie

V&esmerové koliesko

Snimac okrajov

Laserovy snimac¢
vzdialenosti (LDS)

Raz za mesiac

Nadoba na prach

Hlavné kolieska

Nadrzka na vodu

Cistenie podla
potreby

Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Kazdych 3 az 6 o
Mopovacia podlozka Po kazdom pouziti & ,yc & Snimace schodov
mesiacov
Kazdvch 6 a3 12 Naraznik Raz za mesiac
Hlavné kefky azcych & az
mesiacov
Raz 7a 2 tyidne Doln4 ¢ast robota
Filter nadoby na prach Kazdych 3 a2 6 /

Vrecko na prach

Kazdych 2 az 5
mesiacov

Poznamka: Frekvencia vymeny zavisi od pouzivania robota. Ak sa vyskytne
vynimka v désledku mimoriadnych okolnosti, st¢asti by sa mali vymenit.
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Mopovaci modul

1. Odstrante nadrzku na vodu a drziak mopovacej
podlozky.

2. Vyberte a vycistite podlozku mopu iba vodou a
pred opé&tovnou instaldciou ju Uplne vysuste.

3. Vylejte vodu z nadrzky. Nadrzku vycistite len
vodou a pred opéatovnou instalaciou ju nechajte
vyschnut na vzduchu.

Poznamka: Nadrzku na vodu nevystavujte priamo slne¢nému

Ziareniu.

4. Ak je prietok vody pomaly alebo nerovnomerny,
vycistite vzduchovy otvor na veku privodu vody.
Obr. F-1

Hlavné kefky

1. Stla¢enim svoriek ochranného krytu kefiek
dovnutra odstrarite kryt kefiek a potom kefky
vyberte z robota.

2. Vytiahnite kefky tak, ako je zndzornené na
obrazku. Pomocou prislusného cistiaceho nastroja
odstrante vSetky vlasy zamotané v kefkach. Po
vycisteni pevne zatlacte kefky do hlavného drziaka
kefiek, kym nezacvaknu na svoje miesto.

f Cvaknutie

Poznamka: Pri vytahovani hlavnych kefiek bud'te opatrni, aby

ste predisli zraneniu.

3. S Sipkami vytlaéenymi na obrazovke smerom
nahor zasurite drziak hlavnych kefiek do otvorov
Sikmo nadol.
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4. Zarovnajte predny koniec krytu kefiek so $trbinou,
zasunte ho Sikmym sposobom smerom nadol a
potom ho zatlacte na miesto.

Obr. F-2

Boc¢na kefka

Odstrante a vycistite bo¢nu kefu.

Obr. F-3

VSesmerové koliesko

Poznamka:

« Na oddelenie népravy a pneumatiky v§esmerového
kolieska pouzite nastroj, ako napriklad maly skrutkovac.
Nepouzivajte nadmernu silu.

Oplachnite véesmerové koliesko pod te¢tcou vodou a po

Uplnom vysuseni ho vlozte spat.

Obr. F-4

Nadoba na prach a filter

1. Otvorte kryt robota a stlacenim svorky odstrante
nadobu na prach.

2. Odstranite filter nadoby na prach a potom
vyprazdnite nddobu na prach.

3. Jemnym tuknutim na koS filtra odstrante necistoty.
Poznamka: Nepokusajte sa Cistit filter kefkou, prstom alebo
ostrymi predmetmi, aby nedoslo k poskodeniu.

4. Oplachnite nadobu na prach a filter vodou a pred
opatovnym vlozenim ich Uplne vysuste.

Poznamka:

» Nadobu na prach a filter oplachujte len ¢istou vodou.
Nepouzivajte Cistiaci prostriedok.
« Nadobu na prach a filter pouzivajte az po Uplnom vysuseni.

Obr. F-5

Vrecko na prach

1. Vyberte a zlikvidujte vrecko na prach.

Poznamka: Potiahnutim rukovati smerom von sa vrecko na
prach utesni, aby sa z neho ndhodne nevysypali prach a
necistoty.

2. Suchou handrickou odstrarite prach a necistoty z
filtra.

3. Vlozte nové vrecko na prach.
4. Znova vlozte kryt nadrzky na prach.

Obr. F-6



Snimace robota

Utrite snimace robota makkou suchou handric¢kou,
ako je znazornené na obrazku nizsie:

1. Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)

2. Snimace doku

3. Snimac okrajov

4. Snimace schodov

Poznamka: Mokra handri¢ka méze poskodit citlivé prvky v
rédmci robota a zakladnej stanice. Na Cistenie pouzivajte suchu
handri¢ku.

Obr. F-7

Nabijacie kontakty a signalna oblast

Nabijacie kontakty a signalnu oblast vycistite makkou
suchou handri¢kou.

Obr. F-8

Otvory na automatické vyprazdnovanie

Otvory na automatické vyprazdnovanie robota
a zakladnej stanice vycistite makkou suchou
handri¢kou.

Obr. F-9

Vzduchovy kanal

Ak je vzduchovy kanal zablokovany, vycistite ho
podla nasledujucich krokov.

1. Odskrutkujte upevnovacie skrutky na kryte
vzduchového kanala a kryt znovu odklopte.

2. Skontrolujte, ¢i nie je vzduchovy kanal zablokovany
cudzimi predmetmi. Ak &no, vycistite ich.

3. Znovu nainstalujte kryt vzduchového kanala.
Obr. F-10

Robot obsahuje vysokovykonny litium-iénovy
akumulator. Uistite sa, Ze batéria je vzdy dostato¢ne
nabité na kazdodenné pouzivanie, aby sa zachoval
optimalny vykon batérie. Ak sa robot dlhsi ¢as
nepouziva, vypnite a odlozte ho. Ak chcete zabranit
poskodeniu v dosledku nadmerného vybitia, robot
nabite aspori raz za tri mesiace.
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RieSenie problémov

Problém

Riesenie

Problém

RieSenie

Robot sa neda
zapnut.

Batéria je malo nabita. Nabite robot na zakladnej stanici a
skuste to znova.

Teplota batérie je prili§ vysoka alebo prili§ nizka. Odporuca
sa pouzivat robot v prostredi s okolitou teplotou nad 0 °C
a pod 40 °C.

Robot sa nenabija.

Zakladna stanica nie je pripojena k zdroju napajania,
uistite sa, Ze oba konce jej napéjacieho kabla su spravne
zapojené.

Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na zakladnej stanici a
robote je zly, oCistite nabijacie kontakty.

Robot neméze
najst zakladnu
stanicu a vrétit sa
na nu.

Dréha na navrat na nabitie je zablokovana, napriklad
zatvorenymi dverami.

Zéakladna stanica je odpojena od zdroja napdjania alebo
bola premiestnend, ked' na nej robot nebol. Pripojte
zékladnu stanicu k zdroju napdjania alebo poloZzte robot na
zéakladnu stanicu, aby sa nabil.

V okoli z&kladnej stanice sa nachadza prili§ vela prekazok.
Polozte zakladnu stanicu na viac otvorenu plochu.
Premiestnenie robota méze sposobit, Ze znova uréi svoju
polohu, pricom ak opatovné urcenie polohy zlyha, robot
znova vytvori mapu. Ak sa robot nachadza prili§ d'aleko od
zédkladnej stanice, nemusi byt schopny sa sém automaticky
vrétit, pricom v takom pripade bude potrebné poloZit robot
na zakladnu stanicu manuélne.

Utrite signdlnu oblast na zakladnej stanici, aby sa odstranil
prach alebo necistoty.

Robot sa neméze
pripojit k sieti Wi-
Fi.

Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Uistite sa, ze heslo pouzité
na pripojenie k sieti Wi-Fi je spravne.

Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi. Uistite sa, Ze
robot je pripojeny k 2,4 GHz pripojeniu Wi-Fi.

Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, Ze robot sa nachadza na
mieste s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. Opustite

a znova otvorte aplikaciu a potom to skuste znova podla
pokynov.

Robot uviazol
pred zakladnou
stanicou a nemoéze
sa na fu vratit.

Skontrolujte, ¢i je po oboch stranach alebo pred zakladnou
stanicou dostatok priestoru, aby robot nebol zablokovany.
Robot sa moze kizat, ak je podlaha pred zakladnou
stanicou prili$ mokra. V takom pripade odstrarte
prebytoénu vodu a potom to skuste znova.

Odporuca sa premiestnit zakladnu stanicu na iné miesto a
skusit to znova.

Uistite sa, Ze nadstavec rampy je nainstalovany spravne.

Robot sa neda
vypnut.

Robot sa neda vypnut, ked' sa nabija. Odporuca sa
premiestnit robot zo zakladnej stanice a potom ho
podrzanim hlavného vypinaca stla¢eného na 3 sekundy
vypnut.

Ak sa robot nedé vypnut vykonanim kroku 1, stlacenim
a podrzanim hlavného vypinac¢a na 10 sekdnd robot
vynutenym spoésobom vypnete. Ak problém pretrvava,
kontaktujte oddelenie popredajného servisu.
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RieSenie problémov

Problém RieSenie Problém RieSenie
* Ak je bateria robota takmer vybita, jeho Uplné nabitie trva « Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim Nerusit,
priblizne 6 hoﬁ"“\’- . ) ) o Robot po nabiti ktory mu znemoznuje pokracovat v isteni.
Nabijanie je * Ak robot pouzivate pri teplotach mimo uréeného rozsahu, nepokraduje v * Robot nebude pokragovat v &isteni, ak ho manualne
pomalé. rychlost nabijania sa automaticky znizi, aby sa predizila &istent. polozite na zakladnU stanicu alebo ho odoglete na

Zivotnost batérie.
Nabijacie kontakty robota aj zakladnej stanice mézu byt
znecistené, utrite ich suchou handric¢kou.

Ked' je robot
v prevadzke,
zvysuje sa
hluénost.

Skontrolujte, ¢i nie je upchaty filter nddoby na prach. Ak
ano, vycistite ho alebo ho vymente.

V hlavnych kefkach alebo nddobe na prach moéze byt
zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrarite
pripadné tvrdé predmety.

V hlavnych kefkach alebo bo¢nej kefke méze byt nieco
zapletené. Skontrolujte a odstrarite pripadné cudzie
predmety.

Prepnite rezim naséavania na $tandardny alebo tichy.

Robot sa pohybuje
bez toho, aby
dodrziaval
nastavenu drahu.

Pred pouzitim robota by sa mali upratat predmety, ako
napriklad napéjacie kable a papuce.

Pri praci na mokrych a klzkych povrchoch sa méze
kizat hlavné koliesko. Pred pouZitim robota sa odportéa
akékolvek mokré plochy vysusit.

Robot vynechéava
miestnosti uréené
na Cistenie.

Uistite sa, Ze dvere miestnosti ur¢enych na Cistenie su
otvorené.

Skontrolujte, ¢i sa vo dverach miestnosti nenachadza prah
vys$8i ako 2 cm. Robot nedokaze prejst cez vysoké prahy
ani schody.

Miesto pred miestnostou uré¢enou na cistenie méze byt
mokré a kizké, v dosledku ¢oho sa robot kize a pracuje
nezvycajne. Pred pouzitim robota skuste podlahu vysusit.

nabijanie prostrednictvom aplikécie alebo tlacidla () .

Zakladna stanica
nedokaze
automaticky
vyprazdnit

nadobu na prach.

Skontrolujte, ¢i vrecko na prach v nadrzke na prach nie je
plné.

Ak vrecko na prach nie je plné, skontrolujte, ¢i sa

pri otvoroch na automatické vyprazdrovanie robota,
zékladnej stanici alebo naddobe na prach nenachadza
prekazka. Ak ano, v&as vycistite zablokovanu sucast.

Z nadrzky na
vodu nevyteka
Ziadna voda
alebo vyteka len
trocha.

Skontrolujte, ¢i sa v nddrzke na vodu nachadza voda.
Vycistite vzduchovy otvor na veku privodu vody.
Vycistite mopovaciu podlozku, ak sa znecisti.

Uistite sa, Ze je mopovacia podlozka a drziak mopovacej
podlozky spravne nainstalovany podla pouzivatelskej
prirucky.

Robot sa vrati
do zakladnej
stanice bez
vykonania Uloh
automatického
vyprazdnovania.

Rezim Nerusit zabraruje robotu vykonat ulohy
automatického vyprazdiiovania.

Ak potrebujete d'al$iu podporu, kontaktujte nas na https://global.dreametech.com.
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Technické udaje

RLD35GD

Model
Cas nabijania Priblizne 6 hodin
M s

enovite 144V —
napatie
M .,

,enowty 75W
vykon
Prevadzkova 2 400 - 2 483,5 MHz
frekvencia
M}aX|mallny, <20 dBm
vystupny vykon

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by sa mala
udrziavat vzdialenost najmenej 20 cm medzi anténou

a telom pouzivatela.

Nabijatel'na litium-idnova batéria

Model

R2412-4S2P-MMYD
/R2412-4S2P-FMTEV

Menovité napéatie

14,4V =

Menovita kapacita

4,8 Ah

Typicka kapacita

5,2 Ah 74,88 Wh
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Zakladna stanica s automatickym
vyprazdiovanim

Model RCDDO0301

Menovity vstup 220-240V~50-60Hz

Menovity vystup 20V=1A
Menovity vykon

(pocas 700 W
vysypavania

prachu)

Zakladna stanica/Nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W
(do 15 minut po tom, ¢o robot opusteni zakladnu
stanicu/nabijaci dok)

Robot a zakladna stanica/nabijaci dok
Spotreba energie v pohotovostnom rezime siete:
<2 W (do 20 minut po Uplnom nabiti akumulatora
robotického vysavaca).

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5
W (do 20 mindt po Uplnom nabiti akumulatora
robotického vysavaca).



Likvidacia a demontaz
batérie

Vstavana litium-iénova batéria obsahuje latky, ktoré
sU nebezpecné pre Zivotné prostredie. Batériu pred
likvidaciou musi demontovat kvalifikovany technik
a musf sa zlikvidovat v prislusnom recykla¢nom
zariadeni.

— batéria sa pred likvidaciou musi vybrat zo
spotrebica,

— pred vybratim batérie musi byt spotrebi¢ odpojeny
od elektrickej siete,

— batériu treba zlikvidovat bezpec¢nym spésobom.

UPOZORNENIE:

Pred vybratim batérie odpojte napajanie a batériu ¢o
najviac vybite.

Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo
vhodnom recyklacnom zariadeni.

Nevystavujte prostrediu s vysokou teplotou, aby ste
predisli riziku vybuchu.

Pri neetrnom zaobchadzani méze z batérie

vytiect kvapalina. V pripade zasiahnutia oplachnite
zasiahnuté miesto vodou a vyhladajte lekarsku
pomoc.

Pokyny na demontaz:

1. Prevratte robot, pomocou vhodného nastroja
odstrante skrutky na zadnej strane robota a potom
odstrante kryt.

2. Odpojte svorky medzi batériou a doskou plo$nych
spojov a vyberte batériu.

Informacie o OEEZ

Vsetky vyrobky s tymto symbolom sa
E povazuju za odpad z elektrickych a
elektronickych zariadeni (OEEZ podla
smernice 2012/19/EU), ktory sa nesmie
miesat s netriedenym domovym odpadom.
Preto chrérite (udské zdravie a Zivotné
prostredie odovzdanim odpadového
zariadenia ur¢enému zbernému miestu
na recyklaciu odpadovych elektrickych
a elektronickych zariadeni, ktoré su na
tuto ¢innost opravnené statom alebo
miestnymi orgdnmi. Spravna likvidacia
a recyklacia pomdze predchadzat
potencidlnym negativnym désledkom na
Zivotné prostredie a [udské zdravie. Ak
chcete ziskat d'alSie informacie o mieste
a o podmienkach tychto zbernych miest,
obratte sa na pracovnika montaze alebo na
miestne organy.
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Y |nformatii privind siguranta

Pentru a evita socurile electrice, incendiile sau vatamarile cauzate de utilizarea necorespunzdtoare
a aparatului, cititi cu atentie manualul de utilizare Tnainte de utilizare si pastrati-l pentru consultari
ulterioare.

Restrictii de utilizare

Acest produs nu trebuie utilizat de copii mai mici de 8 ani si nici de persoane cu deficiente fizice,
senzoriale, intelectuale sau cu experienta sau cunostinte limitate fara supravegherea unui parinte
sau tutore, pentru a asigura functionarea n siguranta si pentru a evita riscurile. Curatarea si
intretinerea nu trebuie efectuate de copii fara supraveghere.

Aparatul trebuie utilizat numai cu unitatea de alimentare furnizata impreuna cu aparatul.

Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

Tndepartati obiectele din zona de curatat. Copiii nu trebuie s& se joace cu aparatul. Asigurati-va c&
copiii si animalele de companie se afla la o distanta sigura de robot in timpul functionarii.

Nu instalati, incarcati sau folositi aparatul in baie sau in jurul piscinei.

Acest produs este destinat doar curatarii podelei intr-un mediu casnic. Nu-l utilizati in aer liber, pe
alte suprafete decat podelele sau intr-un cadru comercial sau industrial.

Asigurati-va ca aparatul functioneaza corect intr-un mediu adecvat. In caz contrar, nu utilizati
aparatul.

Tn cazul in care cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie inlocuit cu un cablu sau un
ansamblu special disponibil de la producator sau de la agentul de service al acestuia.

Nu utilizati robotul intr-o zona suspendata deasupra nivelului solului fara o bariera de protectie.
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Informatii privind siguranta

Nu asezati robotul cu susulin jos. Nu utilizati capacul LDS, capacul robotului sau bara de protectie
ca maner pentru robot.

Nu utilizati robotul la o temperatura ambientala mai mare de 40 °C sau sub 0 °C sau pe o podea cu
lichide sau substante lipicioase.

Pentru a preveni deteriorarea sau vatamarea din cauza tararii, indepartati obiectele de pe podea,
precum si cablurile sau cablurile de alimentare de pe calea de curatare inainte de a utiliza aparatul.
Indepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru ca acestea sa nu fie lovite si deteriorate de
robot.

Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de orificiul de aspiratie al robotului.

Nu lasati instrumentul de curatare la indemana copiilor.

Nu utilizati aparatul intr-o camera in care dorm sugari sau copii.

Nu asezati copii, animale de companie sau vreun obiect pe robot, indiferent daca acesta este
stationar sau in miscare.

Nu utilizati robotul pentru a curdta obiecte care ard. Nu utilizati robotul pentru a curata lichide
inflamabile sau combustibile, gaze corozive sau acizi sau solventi nediluati.

Nu aspirati obiecte dure sau ascutite. Nu folositi aparatul pentru a curata obiecte precum pietrele,
bucati mari de hartie sau alte obiecte care ar putea infunda aparatul.

Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea aparatului.

Nu stergeti robotul sau statia de baza cu o carpa umeda si nu le clatiti cu lichide. Dupa curatarea
pieselor lavabile, uscati-le complet inainte de a le reinstala si de a le folosi.
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Informatii privind siguranta

» Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt
responsabili pentru pierderile sau daunele care rezulta din utilizarea necorespunzatoare a acestui
produs.

Baterii si incarcare

« Nu utilizati baterii sau statii de baza terte cu golire automatda. Robotul poate fi utilizat numai cu
statia de baza model RCDD0301 cu golire automata.

« Nuincercati sa dezasamblati, sa reparati sau sa modificati singur bateria sau statia de baza cu
golire automata.

» Nu asezati statia de baza cu golire automata langa o sursa de caldura.

« Nu folositi o carpa umedd sau mainile umede pentru a sterge sau curdta bornele de incarcare ale
statiei de baza cu golire automata.

« Nu aruncati necorespunzator bateriile vechi. Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la o
unitate de reciclare adecvata.

« n cazulin care cablul de alimentare este deteriorat sau rupt, opriti imediat utilizarea si contactati
serviciul post-vanzare.

» Asigurati-va ca robotul este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul original, daca
este posibil.

« Daca veti folosi robotul o perioada lunga de timp, incdrcati-l complet, apoi opriti-l si depozitati-I
intr-un loc racoros si uscat. Reincarcati robotul cel putin o datd la 3 luni pentru a evita descadrcarea
excesiva a bateriei.
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Informatii privind siguranta

Informatii privind siguranta laser

« Senzorul laser din acest produs indeplineste cerintele standardului IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 pentru produsele laser de clasa 1. Evitati contactul direct cu ochii in timpul utilizarii.
PRODUS LASER CLASA 1

PRODUS LASER DE CONSUM
EN 50689:2021

ATENTIE:

Pentru a evita pericolele provocate de resetarea inadecvata a sigurantei termice, aceasta aplicatie
nu trebuie sa fie alimentata printr-un dispozitiv extern de comutare, cum ar fi un cronometru, sau
conectata la un circuit pornit sau oprit regulat de catre aparat.

ﬁ Numai pentru utilizare la interior

|L|__||_| Cititi manualul de utilizare

Prin prezenta, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara ca echipamentul radio de tip RLD35GD este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul integral al
declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresa de internet: https://global.dreametech.com
Pentru un manual electronic detaliat, accesati https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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S () Prezentarea generala

a produsului

1.

Buton de alimentare/curdtare

Apdsati lung timp de 3 secunde pentru pornire
sau oprire

Apdsati pentru a incepe curdtarea dupd ce
robotul este pornit

. OO Buton de incarcare/curatare localizata

Apdsati pentru a trimite robotul inapoi la statia
de baza

Apdsati timp de 3 secunde pentru a initia
curdtarea localizata

Buton indicator stare

Alb continuu: Tn curs de curdtare sau curdtare
finalizata

Portocaliu intermitent: Eroare

Alb oscilant: Robotul este in curs de incdrcare
atunci cand bateria nu este prea scazuta.

Observatie:

N oo~ w

Apasati orice buton de pe robot pentru a pune in
pauza robotul cat timp acesta curatd sau revine pentru
incarcare.

Sistemul de blocare pentru copii poate fi activat/
dezactivat prin intermediul aplicatiei Dreamehome.

. Capac LDS

. Senzor de distantd cu laser (LDS)
. Bara de protectie

. Senzori statie de andocare

. Buton de resetare

Apasati lung timp de 3 secunde pentru a restabili
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setarile din fabrica
8. Indicator Wi-Fi
9. Capac
10. Recipient de praf
11. Senzor de margine
12.Rezervor de apa
13.Prizé de aer
14. Ansamblu mop
15. Senzori anti-cadere
16. Perie laterala
17. Roata principala
18. Roata omnidirectionala
19. Borne de incarcare
20. Protectie pentru perii
21. Roatd principala
22. Perie principala
23. Cleme protectie pentru perii
24. Orificii de golire automata

Fig. A-1

Recipient de praf

1. Clema recipient de praf

2. Clema filtru

3. Filtru

4. Orificiu de golire automata

Fig. A-2

Ansamblu mop

1. Suport pentru laveta mopului
2. Cleme de decuplare
3. Lavetd de mop

4. Zona de atasare a mopului
Fig. A-3

Rezervor de apa

1. Capac priza de apa
2. Priza de apa
3. Cleme de decuplare

Fig. A-4

Statie de baza cu golire automata

. Zond de semnalizare

. Borne de incarcare

. Placa de extensie rampa

. Orificii de golire automata

Capac

. Slot pentru sac de praf

. Filtru

. Indicator de stare
Alb continuu: Statia de bazd este conectatd la
alimentare

= Alb oscilant: Robotul este in curs de incdrcare

- Portocaliu intermitent: A survenit o eroare la

statia de baza

9. Port de alimentare

10. Slot depozitare cablu de alimentare

11. Surub de montaj

12. Capac conducta de aer

Fig. A-5



@ Pregatirea casei

1. Tnainte de a curita, indepdrtati obiectele

instabile, fragile, valoroase sau periculoase si
luati cablurile, carpele, jucdriile, obiectele dure
si obiectele ascutite de pe jos pentru a evita
incurcarea, zgdrierea sau rasturnarea acestora
de catre robot si pierderile.

spatiu, ca in figurd, si indepartati obiectele din

zona umbritd. Introduceti cablul de alimentare in

statia de baza si conectati-l la prizd.

Observatie:

« Introduceti ferm cablul de alimentare pana cand se
aprinde indicatorul.

« Asigurati-va ca niciun obiect nu poate bloca zona de
semnalizare.

- Pentru a preveni formarea petelor de apd pe pardoseli

1.

® Conectarea la aplicatia Tl

Dreamehome

Descdarcati aplicatia Dreamehome

Scanati codul QR de pe robot sau cautati
,Dreamehome” in magazinul de aplicatii pentru a
descdrca si instala aplicatia.

2. Inainte de curatare, asezati o bariera fizica la ) N o Observatie:

. $ril ) P ) din lemn sau covoare, se recomanda amplasarea statiei . Se accepta doar conexiuni Wi-Fi de 2,4 GHz.
marginea scarilor pentru a asigura functionarea de baza pe podele din gresie sau marmurd. - Din cauza upgrade-urilor software ale aplicatiei,
sigura si fara intreruperi a robotului. Lati ol d . . operatiunile reale pot diferi de instructiunile din acest

3. Deschideti usa camerei pe care doriti sd o 2. Instalati placa de extensie a rampei 2:&”::&2‘3&!ns"“q'“n'le in functie de versiunea
.. . . . P . icatiei.
curdtati si asezati mobilierul la locul potrivit 3. Incdrcati robotul ~ L .
pentru a ldsa mai mult spatiu. Atunci cand amplasati robotul, aliniati bornele de > Ad:zga‘tl dll-spo-ZItWUl h ingeti
4. Pentru a evita ca robotul s& nu recunoasca - ) o ’ . Deschideti ap |gat,|a Dreamehome, atingeti .
| bui - ing incarcare din partea de jos a robotului cu bornele a$canatl UnlCO, QFé pen(tjru conetc)tare si scanati
zonele care trebuie curdtate, nu stati in fata de incarcare ale statiei de baza, iar robotul va porni in nou acelasi cod QR de pe robot pentru a
f : : = : ; adduga dispozitivul. Urmati instructiunile pentru a
robotului, pe praguri, holuri sau in locuri S PN < el ‘ ARl
N : automat si va incepe sa se incarce. Dupd ce robotul finaliza conexiunea Wi-Fi.
inguste. este incdrcat complet, indicatoarele de stare de pe Observatie:
Observagie: robot $i de pe statia de baza vor ramane aprinse « Pentru a reseta conexiunea Wi-Fi, repetati pasul 2 si

urmati instructiunile pentru a finaliza conexiunea Wi-Fi.
Dupa ce dispozitivul este conectat cu succes la reteaua
Wi-Fi de domiciliu, acesta va incerca in continuu sa

se reconecteze in cazul unor intreruperi ale retelei
determinate de probleme precum facturi nepldatite

sau pene de curent, pentru a asigura o experienta de
utilizare fara probleme la reluarea functiondrii retelei.
Pentru a deconecta dispozitivul de la reteaua Wi-Fi,
apasati lung butonul de resetare de pe robot timp de 3
secunde.

@ Cod QR

@ Buton de resetare

® Indicator Wi-Fi

« Clipeste lent: Trebuie conectat

- Clipeste rapid: Conectare in curs
« Aprins: Conectat

+ Cand utilizati robotul pentru prima data, urmariti-17n timp de 10 minute si apoi se vor stinge. .
timp ce curatd pentru a indeparta la timp eventualele
obstacole.

Nu aspirati obiecte dure, cum ar fi pietre, bile de otel si
piese de la jucdrii sau obiecte ascutite, cum ar fi deseuri
de constructii, sticld spartd si cuie, altfel riscati sa

zgariati podeaua.

@ inainte de utilizare

Observatie: Se recomandd incércarea completd a

robotului nainte de prima utilizare. Dupd ce bateria este
epuizatd iar robotul nu poate fi pornit, conectati manual

robotul la statie pentru a-lincdrca. .

Fig. C-1-Fig. C-3

1. Asezati statia de baza si conectati-o la o prizd
electrica

Asezati statia de baza intr-o locatie cat mai
deschisd, cu un semnal Wi-Fi bun. Lasati suficient
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¥ G Modul de utilizare

Pornire/oprire

Apdsati lung butonul de alimentare timp de 3

secunde pentru a porni robotul. Indicatorul de

alimentare trebuie sa fie aprins. Asezati robotul
pe statia de bazd, robotul trebuie sa porneasca
automat si sd inceapd incarcarea. Pentru a opri
robotul, mutati-l de pe statia de baza si apdsati
lung butonul de alimentare timp de 3 secunde.

Cartografiere rapida

Dupa ce configurati reteaua pentru prima datd,
urmati instructiunile din aplicatie pentru a crea
rapid o hartd. Robotul va incepe cartografierea
fara curdtare. Cand robotul se intoarce la statia de
bazd, procesul de cartografiere a fost finalizat si
harta va fi salvata automat.

Inceperea curatarii

Apdsati butonul de alimentare pentru a incepe
curatarea dupad pornirea robotului. Robotul va
cartografia cu precizie un traseu, va curdta metodic
de-a lungul marginilor si peretilor, apoi va incheia
prin curdtarea fiecdrei camere intr-un model in
formd de S pentru a asigura rezultate optime.
Observatie:

« Serecomanda indepdrtarea robotului de pe statia de
baza inainte de curatare. Nu mutati statia de baza
atunci cand robotul este in curs de curdtare. Va asigurati,
astfel, ca robotul se va intoarce fara probleme la statia
de baza.
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« Dupa ce robotul finalizeaza sarcina de curatare si revine
automat la statia de baza, statia de baza va incepe
golirea automata. Se pot opera mai multe setdri din
aplicatie.

Pauza/Repaus

Cand robotul functioneaza, apdsati orice buton
pentru a-l pune in pauzd. Dacd robotul este oprit
mai mult de 10 minute, va intra automat in modul
de repaus. Toate indicatoarele de pe robot se vor
stinge. Apasati orice buton al robotului sau utilizati
aplicatia pentru a reactiva robotul.

Observatie: Daca robotul este oprit si asezat pe statia de
baza, procesul de curdtare curent se va incheia.

Reluare automata curatare

Daca bateria este prea descdrcatd, robotul se

va intoarce automat la statia de baza pentru a

se fncdrca. Dupa incdrcarea bateriei la nivelul
corespunzator, acesta va relua sarcinile de curdtare
neterminate.

Observatie: Pentru a utiliza aceasta functie, trebuie sé o
deschideti in aplicatie.

Modul Nu deranjati (DND)

Cand robotul este setat in modul Nu deranjati

(DND), acesta nu va putea sd reia procesul de

curdtare. Modul DND este dezactivat implicit din

fabricd. Puteti folosi aplicatia pentru a activa

modul DND sau pentru a modifica perioada DND.

Perioada DND este intre orele 22:00 si 8:00 in mod

implicit.

Observatie:

« Sarcinile de curdtare programate vor fi efectuate ca de
obicei in perioada DND.

« Robotul va relua curdtarea acolo unde a ramas dupd
expirarea perioadei DND.

Curatarea localizata

Atunci cand robotul este in asteptare, apasati
butonul (O timp de 3 secunde pentru a activa
modul de curatare localizata. Tn acest mod, robotul
curdtd o zond de forma pdatrata de 1,5 x 1,5 metri in
jurul sdu si revine la punctul sdu de pornire dupa
finalizarea curdtdrii localizate.

Repornirea robotulu

Daca robotul nu mai rdspunde sau nu poate fi
oprit, apasati lung butonul de alimentare timp de
10 secunde pentru a-l opri fortat. Apoi, apdsati
lung butonul de alimentare timp de 3 secunde
pentru a porni robotul.



Utilizarea functiei de sterger;

Observatie: Se recomanda ca podelele sa fie aspirate de
cel putin trei ori inainte de prima sedinta de stergere pentru
a obtine un efect de curatare mai bun.

1. Apasati clemele de decuplare pentru a indeparta
rezervorul de apa.

2. Deschideti capacul prizei de apa, umpleti rezervorul cu
apa si inchideti strans capacul.

Observatie:

- Nu folositi detergent sau dezinfectant.

« Nuumpleti rezervorul de apa cu apa calda, deoarece
aceasta poate determina deformarea rezervorului.

3. Umeziti laveta de mop si stoarceti excesul de apa.
Instalati laveta de mop ca in imagine.

4. Reinstalati rezervorul de apd si suportul pentru laveta
mopului conform imaginii, panad cand auziti un clic. Apasati
butonul de alimentare sau utilizati aplicatia pentru a incepe
curdtarea.

E Clic

Observatie:

« Nuse recomandd utilizarea functiei de stergere pe
covoare.

Utilizati aplicatia pentru a regla nivelul de umiditate al

lavetei mopului dupd cum este necesar.

wn

. Atunci cand robotul revine la incadrcare dupa curatare,
apasati clemele de decuplare pentru a scoate suportul
pentru laveta mopului si curatati laveta pentru a preveni
mucegaiul sau mirosurile nepldcute.

Observatie:

« Spalati laveta de mop dupa fiecare utilizare si goliti in
mod regulat apa neutilizatd din rezervor.

« Scoateti ansamblul mopului atunci cand nu stergeti.

Fig. E-1
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BE @ intretinere de rutind

Pentru a mentine robotul in stare bund, se recomanda sa consultati utilizarea accesoriilor din aplicatie sau urmatorul tabel pentru intretinerea de rutind.

Perie laterala

luni

Zona de semnalizare

Borne de incdrcare

Orificii de golire
automata

Roata omnidirectionala

Senzor de margine

Senzor de distantd cu
laser (LDS)

O data pe luna
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. Frecventa de Frecventa de . Frecventa de Frecventa de
Componenta N . N . Componenta N . N L
intretinere inlocuire intretinere inlocuire
Lavets de mop Dupa fiecare La fiecare 3 pandla 6 Senzori anti-cadere
utilizare luni
o La fiecare 6 pand la Bard de protectie 0 dat& pe luna
Perie principald )
12 luni
Odatdla2 Partea de jos a robotului
Filtru recipient de praf saptdmani La fiecare 3 pani la 6 /

Recipient de praf

Curdtati dupa cum

Roti principale
este necesar

Rezervor de apa

La fiecare 2 pand la 5

Sacd f
ac de pra / luni

Observatie: Frecventa de inlocuire va depinde de utilizarea robotului. Daca
apare o exceptie din cauza unor circumstante speciale, componentele trebuie
nlocuite.



Modul de stergere

1.

Scoateti rezervorul de apa si suportul pentru
laveta mopului.

. Scoateti si curdtati laveta de mop doar cu apa,

apoi uscati-o complet inainte de a o reinstala.

. Turnati apa in rezervor. Curdtati rezervorul doar

cu apa si lasati-l sa se usuce singur inainte de a-l
reinstala.

Observatie: Nu expuneti rezervorul de apa direct in lumina
soarelui.

4.

Daca debitul de apa este lent sau distribuit
inegal, curatati orificiul pentru apd de pe
capacul prizei de apd.

Fig. F-1

Perie principala

1.

p

N

Apdsati clemele de protectie pentru perii spre
interior pentru a indepdrta protectia pentru perii
si scoateti periile din robot.

. Scoateti periile asa cum se arata in figura.

Utilizati un instrument de curdtare adecvat
pentru a indepadrta firele de pdr incurcate in
perii. Dupd curdtare, impingeti ferm periile in
suportul pentru peria principald, pana cand se
fixeaza cu un clic.

Clic

Observatie: Aveti grija cand scoateti peria principald
pentru a preveni ranirea.

w

. Cu sagetile serigrafiate indreptate in sus,
introduceti suportul periei principale in ghidaje,
apdsand in jos, inclinat.

N

. Aliniati capatul frontal al protectiei pentru perii
cu fanta, introduceti-o tinand-o inclinata si apoi
apdsati-o in pozitie.

Fig. F-2

Perie laterala

Indepartati si curatati peria laterald.

Fig. F-3

Roata omnidirectionala

Observatie:

« Utilizati un instrument, cum ar fi o surubelnita mica,
pentru a separa axul si anvelopa rotii omnidirectionale.
Nu folositi forta excesiva.

Clatiti roata omnidirectionald sub jet de apa si puneti-o
fnapoi dupa uscarea completa.

Fig. F-4

Recipient de praf si filtru

1. Deschideti capacul robotului si apdsati clema
pentru a scoate recipientul de praf.

2. Scoateti filtrul recipientului de praf si apoi goliti
recipientul de praf.

3. Loviti usor cosul filtrului pentru a indepdrta
murddria.

Observatie: Nu incercati sd curatati filtrul cu peria, degetul

sau obiecte ascutite, pentru a preveni deteriorarea.

4. Clatiti recipientul de praf si filtrul cu apa si
uscati-le complet Tnainte de reinstalare.

Observatie:

« Clatiti recipientul de praf si filtrul numai cu apa curata.
Nu utilizati detergent.

« Folositi recipientul de praf si filtrul numai cand sunt
complet uscate.

Fig. F-5

Sac de praf

1. Scoateti si aruncati sacul de praf.

Observagie: Dacd trageti spre exterior de maner, sacul de
praf va fi sigilat pentru a preveni rasturnarea accidentala a
prafului si a resturilor.

2. Indepértati praful si resturile de pe filtru cu o
carpad uscata.

3. Instalati un nou sac de praf.

4. Reinstalati capacul rezervorului de praf.

Fig. F-6
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o ffsenzor robod

Stergeti senzorii robotului folosind o carpd moale
si uscatd, ca in figura de mai jos:

1. Senzor de distantd cu laser (LDS)

2. Senzori statie de andocare

3. Senzor de margine

4. Senzori anti-cadere

Observatie: Carpa umeda poate deteriora elementele
sensibile din robot si din statia de bazd. Utilizati o carpa
uscatd pentru curatare.

Fig. F-7

Borne de incarcare si zona de semnalizare

Curatati bornele de incarcare si zona de
semnalizare cu o carpa moale si uscatd.

Fig. F-8

Orificii de golire automata

Curatati orificiile de golire automatd ale robotului
si ale statiei de bazd cu o carpd moale si uscatd.

Fig. F-9

Conducta de aer

Dacd conducta de aer este blocatd, curdtati-o
conform urmatorilor pasi.

1. Desurubati suruburile de montaj de pe capacul
conductei de aer si indepartati capacul.

2. Verificati daca exista obiecte strdine care
blocheaza conducta de aer. Dacd exista, curdtati-
le.

3. Reinstalati capacul conductei de aer.
Fig. F-10

Robotul contine un pachet de baterii litiu-ion de
inaltd performantd. Asigurati-va cd bateria este
bine incarcata pentru utilizarea zilnica pentru a
mentine o performantd optima a bateriei. Daca
robotul nu este folosit pentru o perioada lungd de
timp, opriti-l si puneti-l deoparte. Pentru a preveni
deteriorarea din cauza supradescarcarii, incarcati
robotul cel putin o data la trei luni.



Depanare

Problema Solutie Problema Solutie
- Traseul de revenire la incarcare este blocat, de exemplu
- Bateria este descdrcatd. Reincdrcati robotul pe statia de usa este inchisd.
baza si incercati din nou. - Statia de baza este deconectatd de la o sursa de
Robotul nu ’ L - T alimentare sau a fost mutatd atunci cand robotul nu este
- Temperatura bateriei este prea scdzuta sau prea ridicatd. . . -« .
porneste. pe aceasta. Conectati statia de baza la sursa de alimentare
Se recomandd sd folositi robotul in medii cu temperaturd Robotul nu sau plasati robotul pe statia de baza pentru a-l incarca.
ambientald mai mare de 0 ° C si mai mica de 40 ° C. poate gasi si -+ Existd prea multe obstacole in jurul statiei de baza. Asezati

Robotul nu se
incarca.

- Statia de baza nu este conectatd la prizd, asigurati-va ca
ambele capete ale cablului de alimentare sunt conectate
corect.

- Contactul dintre bornele de incdrcare de pe statia de baza
si robot este prost. Curdtati bornele de incdrcare.

nu se poate in-
toarce la statia
de baza.

statia de baza intr-o zond mai deschisa.

- Mutarea robotului poate determina repozitionarea
acestuia, iar robotul va recrea o harta daca repozitionarea
esueazd. Dacd robotul este prea departe de statia de bazd,
s-ar putea sd nu poata reveni automat pe cont propriu, caz
in care va trebui s& il asezati manual pe statia de baza.

- Stergeti zona de semnalizare de pe statia de baza pentru a
indeparta praful sau resturile.

Robotul nu
reuseste sd se
conecteze la
Wi-Fi.

- Parola retelei Wi-Fi este incorectd. Asigurati-va ca parola
folosita pentru a va conecta la reteaua Wi-Fi este corecta.

- Robotul nu acceptd o conexiune Wi-Fi de 5 GHz. Asigurati-
vd ca robotul este conectat la o conexiune Wi-Fi de 2,4
GHz.

- Semnalul Wi-Fi este slab. Asigurati-va ca robotul se afla
intr-o zond cu o acoperire Wi-Fi buna.

- Este posibil ca robotul sa nu fie pregatit pentru a fi
configurat. lesiti din si reintrati in aplicatie, apoi incercati
din nou conform instructiunilor.

Robotul
ramane blocat
n fata statiei
de baza si

nu se poate
intoarce la ea.

- Verificati daca existd suficient spatiu pe ambele parti sau
in fata statiei de baza pentru a preveni blocarea robotului.

» Robotul poate aluneca dacd podeaua din fata statiei de
baz& este prea udd. In acest caz, curdtati excesul de ap&
fnainte de a incerca din nou.

- Serecomandd sa mutati statia de baza intr-un alt loc si sa
incercati din nou.

» Asigurati-vd ca placa de extensie a rampei este instalata
corect.

Robotul nu se
opreste.

= Robotul nu poate fi oprit cand se incarca. Se recomanda sd
indepartati robotul de pe statia de baza, apoi apasati lung
butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a-l opri.

- Daca robotul nu poate fi oprit prin efectuarea pasului 1,
apasati lung butonul de alimentare timp de 10 secunde
pentru a opri fortat robotul. Dacd problema persista,
contactati serviciul post-vanzare.
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Y Depanare

Problema Solutie Problema Solutie
- Este nevoje de aprqximativ 6 ote perjtru afncarca complet Robotul . Asigurati-va ca robotul nu este setat pe modul Nu
. rob(ztul_c_and_ bateria este descarca'@. . . 0. oty vnu deranjati (DND), ceea ce il va impiedica sd reia curdtarea.
)/ltevza de . Daca. gtlllzap robotu{la }emperatyrl |n'afara intervalului reia furat,area . Robotul nu va relua curatarea dupé ce il asezati manual
incdrcare este specificat, viteza de Tncdrcare va incetini automat pentru a f'upia pe statia de baza sau 1l trimiteti la incarcare din aplicatie
lenta. prelungi durata de viata a bateriei. incdrcare.

- Bornele de incarcare atat de pe robot, cat si de pe statia de
baza ar putea fi murdare. Stergeti-le cu o carpa uscatd.

sau din butonul ().

- Verificati daca filtrul recipientului de praf este infundat.
Daca da, curdtati-l sau inlocuiti-L.

Statia de baza
nu poate

goli automat
recipientul de
praf.

= Verificati dacd sacul de praf din rezervorul de praf este
plin.

- Dacd sacul de praf nu este plin, verificati daca sunt
obstructionate orificiile de golire automata ale robotului,
statiei de baza sau recipientului de praf. Dacd sunt,
curatati zona blocata.

Zgomotul « Un obiect dur se poate prinde in peria principald sau in
creste in timpul recipientul de praf. Verificati daca exista si indepdrtati orice
functionarii obiecte dure.

robotului. - Peria principala sau peria laterala se poate incurca.

Verificati si indepartati orice obiect strdin.
- Comutati modul de aspiratie la Standard sau Silentios.
Robotul se . Oblect.e preAcurT1 cablurile de alimentare si papucii trebuie
- organizate fnainte de a utiliza robotul.

deplaseaza

L. - Suprafetele umede alunecoase pot provoca alunecarea
fard a urma

traseul stabilit.

rotii principale. Se recomandd uscarea locurilor umede
inainte de utilizarea robotului.

Nu iese apa
din rezervorul
de apd sau
iese doar
putind.

- Verificati dacd existd apa in rezervorul de apd.

+ Curatati orificiul pentru apd de pe capacul prizei de apd.

= Curdatati laveta de mop daca se murddreste.

» Asigurati-va ca laveta de mop si suportul pentru laveta
mopului au fost instalate corect, conform manualului de
utilizare.

Robotul
rateaza
camerele de
curatat.

- Asigurati-vd cda usile camerelor de curatat sunt deschise.

- Verificati dacd la usa camerei existd un prag mai mare de
2 cm. Robotul nu poate sa treaca peste praguri sau trepte
inalte.

- Locul din fata camerei de curatat poate fi umed si
alunecos, ceea ce face ca robotul s& alunece si sa
functioneze anormal. Incercati s& uscati podeaua inainte
de a utiliza robotul.

Robotul revine
la statia de
baza fara
aindeplini
sarcinile

de golire
automata.

= Modul DND nu permite ca robotul sa efectueze sarcini de
golire automatd.
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Pentru mai multd asistentd, contactati-ne la adresa
https://global.dreametech.com.




Specificatii

Statie de baza cu golire automata

RLD35GD Model RCDDO0301

Model

Tensiune
Durata de de intrare 220-240 V ~ 50-60 Hz
o Aprox. 6 ore -
incarcare nominala

i Tensiune de

Tens!une 14,4V — = T 20V=1A
nominald iesire nominald
Putere nominald 75 W Putere

nominald 200 W
Frecventa de 2400-2483,5 MHz (in timpul golirii
functionare :

prafului)

Putere maximd de
iesire

<20 dBm

In conditii normale de utilizare, trebuie asigurata
o distantd de cel putin 20 cm intre antena si corpul

utilizatorului.

Baterie reincarcabila litiu-ion

Model

R2412-452P-MMYD
/R2412-452P-FMTEV

Tensiune nominala

14,4V ===

Capacitate nominala

4,8 Ah

Capacitate tipica

5,2 Ah 74,88 Wh

Statie de baza/Statie de incarcare

Consum de energie in modul in asteptare: <0,5 W
(in decurs de 15 minute dupd ce robotul pardseste
statia de bazd/statia de incdrcare)

Robot si statie de baza/statie de incarcare

Consum de energie in modul in asteptare conectat
la retea: <2 W (in termen de 20 de minute dupa ce
bateria robotului aspirator este complet incdrcata.)

Consum de energie in modul in asteptare: 0,5
W (in termen de 20 de minute dupa ce bateria
robotului aspirator este complet incdrcatd.)
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Ghid de indepartare:

1. Intoarceti robotul, folositi o unealts adecvata
pentru a scoate suruburile de pe spatele robotului,

Y Casarea si indepartarea
bateriilor

Bateria litiu-ion Tncorporata contine substante
periculoase pentru mediu. inainte de a arunca
bateria, asigurati-va ca bateria este scoasd de
catre tehnicieni calificati si casatd la o unitate de
reciclare adecvatd.

- bateria trebuie scoasd din aparat ihainte de a fi
casata;

- aparatul trebuie deconectat de la sursa de
alimentare la scoaterea bateriei;

- bateria trebuie casata in sigurantd.

ATENTIE:

Tnainte de a scoate bateria, deconectati
alimentarea si descarcati bateria cat mai mult
posibil.

Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la
o unitate de reciclare adecvatd.

Nu expuneti la temperaturi ridicate pentru a evita
riscurile de explozie.

n conditii abuzive, poate fi expulzat lichid din

baterie. In caz de contact cu acesta, clatiti cu apa si

solicitati ajutor medical.
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apoi scoateti capacul.

2. Deconectati bornele dintre baterie si placa PCB
pentru a scoate bateria.

Informatii DEEE

)4

Toate produsele care poartd acest

simbol sunt deseuri de echipamente
electrice si electronice (DEEE conform
directivei 2012/19/UE) care nu trebuie
amestecate cu deseurile menajere
nesortate. in schimb, ar trebui s& protejati
sanatatea umanad si mediul prin predarea
echipamentelor uzate la un punct de
colectare desemnat pentru reciclarea
deseurilor de echipamente electrice

si electronice, aprobat de guvern sau
autoritatile locale. Eliminarea si reciclarea
corecte vor contribui la prevenirea
potentialelor consecinte negative asupra
mediului si sdndatatii umane. Contactati
instalatorul sau autoritdtile locale pentru
mai multe informatii despre locatie,
precum si despre termenii si conditiile
acestor puncte de colectare.



Maklumat Keselamatan

Bagi mengelakkan kejutan elektrik, kebakaran atau kecederaan akibat penggunaan alat dengan cara yang

sal
ter

ah, sila baca manual pengguna dengan teliti sebelum menggunakan alat tersebut dan simpan manual
sebut untuk rujukan pada masa hadapan.

Sekatan Penggunaan
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Bagi memastikan pengendalian yang selamat dan untuk mengelakkan sebarang risiko, tanpa pengawasan ibu bapa
atau penjaga, produk ini tidak sepatutnya digunakan oleh kanak-kanak berusia kurang daripada 8 tahun dan juga
oleh orang yang kekurangan fizikal, deria, intelektual, atau terhad dari segi pengalaman atau pengetahuannya.
Pembersihan dan penyelenggaraan tidak seharusnya dilakukan oleh kanak-kanak tanpa pengawasan.

Alat ini digunakan hanya dengan unit bekalan kuasa yang disediakan bersama dengan alat tersebut.

Alat ini mengandungi bateri yang hanya boleh diganti oleh orang yang mahir.

Lapangkan kawasan yang hendak dibersihkan. Kanak-kanak tidak seharusnya bermain dengan alat tersebut.
Pastikan kanak-kanak dan haiwan kesayangan berada pada jarak yang selamat dari robot ketika ia sedang
beroperasi.

Jangan pasang, cas atau guna alat ini di dalam bilik mandi atau berdekatan dengan kolam.

Produk ini adalah untuk pembersihan lantai di dalam persekitaran rumah sahaja. Jangan gunakan alat
tersebut di luar rumah, pada permukaan bukan lantai atau di dalam persekitaran komersial atau industri.
Pastikan alat tersebut beroperasi dengan betul dalam persekitaran yang sesuai. Jika tidak, jangan gunakan
alat tersebut.

Jika kord kuasa rosak, ia mesti diganti dengan kord khas atau pemasangan yang sedia ada daripada
pengilang atau ejen perkhidmatan bagi alat ini.



Maklumat Keselamatan
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Jangan gunakan robot di kawasan tergantung, yang berada di atas daripada paras tanah tanpa penghalang
perlindungan.

Jangan letakkan robot dalam keadaan terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau bampar
sebagai pemegang robot.

Jangan gunakan robot pada suhu sekeliling yang melebihi 40°C atau kurang daripada 0°C, atau di atas
lantai yang terdapat cecair atau bahan melekit.

Untuk mengelakkan kerosakan atau bahaya daripada seretan, alihkan sebarang objek bebas dari lantai dan
alihkan kabel atau kord kuasa dari laluan pembersihan sebelum menjalankan alat ini.

Alihkan item yang mudah rosak atau kecil dari lantai bagi mengelakkan robot daripada terlanggar dan
merosakkan item tersebut.

Jauhkan rambut, jari dan anggota badan yang lain daripada bukaan sedutan robot.

Jauhkan alat pembersihan daripada kanak-kanak.

Jangan jalankan alat tersebut di dalam bilik yang terdapat bayi atau kanak-kanak yang sedang tidur.
Jangan letak kanak-kanak, haiwan kesayangan atau sebarang item di atas robot sama ada ketika robot
sedang bergerak atau tidak.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan sebarang objek yang sedang terbakar. Jangan gunakan robot
untuk menyedut cecair yang mudah terbakar, gas yang mengakis, atau asid atau pelarut yang pekat.
Jangan vakum objek yang keras atau tajam. Jangan gunakan alat tersebut untuk mengutip objek seperti
batu, helaian kertas yang besar atau sebarang item yang boleh menyebabkan alat tersebut tersumbat.
Palam mesti dialih keluar daripada soket saluran keluar sebelum membersihkan atau menyelenggarakan alat tersebut.



Maklumat Keselamatan

Jangan lap robot atau stesen tapak dengan kain basah atau membilas alat tersebut dengan sebarang
cecair. Selepas mencuci bahagian yang boleh dibasuh, keringkan bahagian tersebut sepenuhnya sebelum
memasang semula dan menggunakan bahagian tersebut.

Tolong gunakan produk ini mengikut arahan dalam Manual Pengguna. Pengguna bertanggungjawab atas
sebarang kerugian atau kerosakan yang disebabkan oleh penggunaan yang salah.

Bateri dan Pengecasan

Jangan gunakan sebarang bateri atau stesen tapak yang mempunyai pengosongan automatik yang
dikeluarkan oleh pihak ketiga. Robot hanya boleh digunakan dengan stesen tapak model RCDD0301 dengan
pengosongan automatik.

Jangan cuba untuk menyahhimpun, membaiki atau mengubah suai sendiri bateri atau stesen tapak yang
mempunyai pengosongan automatik.

Jangan letakkan stesen tapak yang mempunyai pengosongan automatik berdekatan dengan punca haba.
Jangan gunakan kain basah atau tangan yang basah untuk mengelap atau mencuci bahagian sentuhan
pengecas stesen tapak yang mempunyai pengosongan automatik.

Jangan buang bateri lama dengan cara yang tidak sepatutnya. Bateri yang tidak diperlukan hendaklah
dibuang di kemudahan kitar semula yang betul.

Jika kord kuasa rosak atau pecah, hentikan penggunaannya serta-merta dan hubungi perkhidmatan selepas
jualan.

Pastikan robot telah dimatikan kuasanya apabila hendak dihantar dan jika boleh, disimpan dalam
pembungkusan yang asal.
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Maklumat Keselamatan

 Jika robot tidak akan digunakan untuk satu jangka masa yang panjang, cas ia sehingga penuh, kemudian
matikan robot dan simpan robot di tempat yang sejuk dan kering. Cas semula robot sekurang-kurangnya
sekali setiap 3 bulan untuk mengelakkan bateri daripada dinyahcas berlebihan.

Maklumat Keselamatan Laser

» Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standard IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Tolong elakkan daripada memandang terus kepadanya semasa menggunakannya.

PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER PENGGUNA
EN 50689:2021

AWAS:

Untuk mengelakkan bahaya akibat kelalaian penetapan semula pemutus haba, alat ini tidak boleh
dibekalkan melalui peranti pensuisan luaran seperti penentu masa atau disambungkan dengan litar yang
kerap dihidupkan dan dimatikan oleh utiliti.

ﬁ Untuk kegunaan dalam bangunan sahaja

Baca manual operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. mengumumkan bahawa peralatan radio jenis RLD35GD adalah mematuhi Arahan 2014/53/EU. Teks penuh pengumuman
keakuran EU boleh didapati di alamat Internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk e-manual yang terperinci, sila pergi ke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@® Gambaran Keseluruhan

Produk

1.

2.

Butang Kuasa / Bersih

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk
menghidupkan atau mematikan kuasa

Tekan untuk memulakan pembersihan selepas
robot dihidupkan

O Butang Dok/Pembersihan Setempat

Tekan untuk menghantar robot kembali ke stesen
tapak

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk memulakan
pembersihan setempat

Penunjuk Status Butang

Putih Padu: Kerja membersih atau pembersihan
selesai

Oren Berkelip: Ralat

Putih Bernafas: Robot sedang mengecas ketika
kuasa bateri tidak rendah

Nota:

N o 01 AW

Tekan mana-mana butang pada robot untuk berhenti
seketika semasa robot sedang membersih atau pulang
untuk mengecas.

Kunci Kanak-kanak boleh didayakan/dinyahdayakan melalui
apl Dreamehome.

. Penutup LDS

. Sensor Jarak Laser (LDS)
. Bampar

. Sensor Dok

Butang Tetapan Semula

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk kembali kepada
tetapan kilang
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8. Penunjuk Wi-Fi

9. Penutup

10. Kotak Habuk

11. Sensor Tepi

12.Tangki Air

13. Saluran Keluar Udara
14. Pemasangan Mop
15. Sensor Tebing

16. Berus sisi

17. Roda Utama

18. Roda Semua Arah
19.Sentuhan Pengecas
20. Adang Berus
21.Roda Utama

22. Berus Utama

23. Klip Adang Berus

24. Lubang Pengosongan Automatik

Raj. A-1

Kotak Habuk

1. Klip Kotak Habuk

2. Klip Penapis

3. Penapis

4. Lubang Pengosongan Automatik

Raj. A-2

Pemasangan Mop

1. Pemegang Pad Mop

2. Klip Pelepas

3. Pad Mop

4. Kawasan Pemasangan Pad Mop

Raj. A-3

Tangki Air

1. Penutup Saluran Masuk Air
2. Saluran Masuk Air
3. Klip Pelepas

Raj. A-4

Stesen Tapak dengan Pengosongan Automatik

. Kawasan lIsyarat
. Sentuhan Pengecas
. Piring Pemanjangan Tanjakan
. Lubang Pengosongan Automatik
. Penutup
. Slot Beg Habuk
Penapis
. Penunjuk Status
Putih Padu: Stesen tapak bersambung dengan
bekalan kuasa
Putih Bernafas: Robot sedang mengecas
Oren Berkelip: Stesen tapak mempunyai ralat
9. Port Kuasa
10. Slot Penyimpanan Kord Kuasa
1. Skru Pelekapan
12.Penutup Duktus Udara

Raj. A-5
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® Menyediakan Rumah

Anda

1. Sebelum membersih, sila alihkan item yang
tidak stabil, mudah pecah, berharga atau
berbahaya, dan bersihkan lantai daripada kabel,
kain, mainan, objek keras dan objek tajam
untuk mengelakkan robot daripada tersangkut,
tercalar atau terlanggar objek dan menyebabkan
kerosakan.

2. Sebelum membersih, letakkan penghadang
fizikal di tepi tangga untuk memastikan operasi
robot selamat dan lancar.

3. Buka pintu bilik yang hendak dibersihkan, dan
letakkan perabot di tempat yang sesuai untuk
memberikan ruang yang lebih besar.

4. Untuk mengelakkan robot daripada tidak
mengenali kawasan yang perlu dibersihkan,
jangan berdiri di hadapan robot, atau pada
bendul, dalam kawasan laluan atau tempat yang
sempit.

Nota:

Semasa pertama kali menjalankan robot, ekori robot
semasa ia membersih untuk mengalih sebarang halangan
tepat pada masanya.

Jangan vakum objek keras seperti batu, bola keluli dan
bahagian mainan atau objek tajam seperti sisa pembinaan,
pecahan kaca dan paku, kerana boleh menyebabkan lantai
tercalar.
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@ Sebelum Penggunaan

1. Letakkan Stesen Tapak dan Sambung kepada
Saluran Keluar Elektrik

Letakkan stesen tapak di lokasi paling terbuka yang
mungkin dengan isyarat Wi-Fi yang baik. Tinggalkan
ruang yang secukupnya seperti yang ditunjukkan
dalam rajah dan alih keluar sebarang objek dalam
kawasan yang digelapkan. Masukkan kord kuasa ke
stesen tapak dan masukkan palamnya ke soket.
Nota:

Masukkan kord kuasa dengan kukuh sehingga penunjuk
dihidupkan.

Pastikan tiada objek yang boleh menghalang kawasan
isyarat.

Bagi mengelakkan kesan air membasahi lantai kayu atau
permaidani, disyorkan untuk meletakkan stesen tapak di
atas lantai jubin atau lantai marmar.

2. Pasang Piring Pemanjangan Tanjakan

3. Cas Robot

Semasa meletakkan robot, sejajarkan sentuhan
pengecas di bahagian bawah robot dengan sentuhan
pengecas dok pengecas, dan robot akan dihidupkan
dan mula mengecas secara automatik. Selepas robot
dicas sepenuhnya, penunjuk status pada robot dan
stesen tapak akan terus menyala selama 10 minit
dan kemudian menjadi malap.

Nota: Disyorkan supaya robot dicas penuh sebelum
penggunaan pertamanya. Apabila robot tidak boleh
dihidupkan selepas bateri habis, sambungkan robot kepada
stesen secara manual untuk mengecasnya.

Raj. C-1-Raj. C-3

® Berhubung dengan Apl
Dreamehome

1. Muat turun Apl Dreamehome

Imbas kod QR pada robot atau cari "Dreamehome”
dalam kedai apl untuk memuat turun dan memasang
apl tersebut.

Nota:

» Hanya Wi-Fi 2.4GHz yang disokong.

» Akibat daripada kenaikan taraf perisian apl, operasi
sebenar mungkin berbeza daripada arahan dalam manual
ini. Sila ikut arahan berdasarkan versi apl semasa.

2. Tambah Peranti

Buka apl Dreamehome, ketik "Imbas kod QR untuk
sambung", dan imbas kod QR yang sama pada robot
sekali lagi untuk tambah peranti. Sila ikut prom
untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.

Nota:

¢ Untuk menetapkan semula Wi-Fi, ulang langkah 2 dan
kemudian ikut prom untuk melengkapkan sambungan
Wi-Fi.

Selepas peranti berjaya disambungkan kepada rangkaian
Wi-Fi rumah, peranti akan terus mencuba untuk
menyambung semula sekiranya berlaku gangguan
rangkaian akibat isu seperti bil tertunggak atau gangguan
bekalan elektrik, bagi memastikan pengalaman pengguna
yang lancar sebaik sahaja rangkaian dipulihkan.

Untuk memutuskan sambungan rangkaian Wi-Fi pada
peranti, tekan dan tahan butang Tetapan Semula pada
robot selama 3 saat.

@ Kod QR

@ Butang Tetapan Semula

® Penunjuk Wi-Fi

* Berkelip dengan perlahan: Akan disambung

* Berkelip dengan pantas: Menyambung
* Hidup: Telah bersambung



@® Cara Penggunaan

Menghidupkan/Mematikan kuasa

Tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot. Penunjuk kuasa seharusnya
bercahaya. Letak robot pada stesen tapak, robot
akan dihidupkan secara automatik dan mula
mengecas. Untuk mematikan robot, alihkan robot
dari stesen tapak serta tekan dan tahan butang
kuasa selama 3 saat.

Pemetaan Pantas

Selepas pertama kali menyediakan rangkaian, ikut
arahan dalam apl untuk segera membuat peta.

Robot akan memulakan pemetaan tanpa membersih.

Apabila robot pulang ke stesen tapak, proses
pemetaan telah selesai dan peta akan disimpan
secara automatik.

Mulakan Pembersihan

Tekan butang kuasa untuk memulakan pembersihan
selepas robot dihidupkan. Robot akan memetakan
laluan dengan tepat, membersih sepanjang tepian
dan dinding dengan teratur, kemudian diakhiri
dengan membersih setiap bilik dengan corak
berbentuk S untuk memastikan kerja yang teliti.
Nota:

Disyorkan robot bermula dari stesen tapak sebelum

membersih. Jangan alihkan stesen tapak semasa robot
sedang membersih. Hal ini adalah bagi memastikan robot
kembali ke stesen tapak dengan lancar.
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« Selepas robot menyelesaikan kerja membersih dan pulang
ke stesen tapak secara automatik, stesen tapak akan
memulakan pengosongan automatik. Banyak lagi tetapan
yang boleh dikendalikan pada apl.

Berhenti seketika/Tidur

Apabila robot sedang bekerja, tekan mana-mana
butang untuk menghentikannya seketika. Jika robot
dihentikan seketika lebih daripada 10 minit, ia akan
memasuki mod tidur secara automatik. Semua
penunjuk pada robot akan dimatikan. Tekan mana-
mana butang pada robot, atau gunakan apl untuk
mengejutkan robot.

Nota: Jika robot dihentikan seketika dan diletakkan pada
stesen tapak, proses pembersihan semasa akan ditamatkan.

Penyambungan Pembersihan Automatik

Jika aras bateri terlalu rendah, robot akan pulang
ke stesen tapak secara automatik untuk mengecas.
Selepas dicas ke aras bateri yang sesuai, ia akan

menyambung kerja pembersihan yang belum selesai.

Nota: Untuk menggunakan fungsi ini, sila buka dalam apl.

Mod Jangan Ganggu (DND)

Apabila robot ditetapkan kepada mod Jangan

Ganggu (DND), robot akan dihalang daripada

menyambung pembersihan. Mod DND

dinyahdayakan secara lalai di kilang. Anda boleh

menggunakan apl untuk mendayakan mod DND atau

mengubah tempoh DND. Tempoh DND secara lalai

adalah 22:00- 8:00.

Nota:

« Kerja pembersihan yang telah dijadualkan akan dijalankan
seperti biasa semasa tempoh DND.

* Robot akan menyambung kerja pembersihan di tempat ia
berhenti selepas tempoh DND tamat.

Pembersihan Setempat

Apabila robot dalam keadaan menunggu, tekan dan
tahan butang O selama 3 saat untuk mendayakan
mod pembersihan setempat. Dalam mod ini, robot
membersihkan di sekelilingnya kawasan berbentuk
empat segi yang berkeluasan 1.5 x 1.5 meter dan
pulang ke titik permulaan sebaik sahaja pembersihan
setempat selesai.

Robot Memulakan Semula

Jika robot tidak bertindak balas atau tidak boleh
dimatikan, tekan dan tahan butang kuasa selama 10
saat untuk mematikannya secara paksa. Kemudian
tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot.



Menggunakan Fungsi Pengemopan

Nota: Anda disyorkan memvakum semua lantai sekurang-
kurangnya tiga kali sebelum sesi pengemopan yang pertama
untuk mencapai kesan pembersihan yang lebih baik.

1. Tekan klip pelepas untuk mengalih keluar tangki air.

2. Buka penutup saluran masuk air, isikan tangki dengan air,
dan tutup penutup dengan ketat.

Nota:

« Jangan gunakan detergen atau bahan penyahjangkit.

« Jangan isi tangki air dengan air panas kerana hal ini boleh
menyebabkan tangki air meleding.

3. Lembapkan pad mop dan perah keluar air yang berlebihan.
Pasang pad mop seperti yang ditunjukkan dalam rajah.

4. Pasang semula tangki air dan pemegang pad mop
seperti yang ditunjukkan dalam rajah sehingga ia berklik
pada tempatnya. Tekan butang kuasa atau guna apl untuk
memulakan pembersihan.

7 N

< Kiik

Nota:

* Anda tidak disyorkan menggunakan fungsi pengemopan
pada permaidani.

¢ Gunakan apl untuk melaraskan kelembapan pad mop
mengikut keperluan.
5. Apabila robot kembali untuk mengecas selepas membersih,

tekan klip pelepas untuk mengalih keluar pemegang pad mop,
dan bersihkan pad mop untuk mencegah kulapuk atau bau.

Nota:

« Cuci pad mop selepas setiap kali digunakan, dan selalu
buangkan air yang tidak digunakan dalam tangki air.

« Keluarkan pemasangan mop apabila tidak mengemop.

Raj. E-1
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@ Penyelenggaraan Rutin

Untuk mengekalkan keadaan robot yang baik, anda disyorkan untuk merujuk kepada penggunaan aksesori dalam apl atau jadual berikut untuk penyelenggaraan rutin.

Kek Kek

Bahagian P:nsl;&:ep:ggaraan Tempoh Penggantian Bahagian Pzn?/::l‘z:;garaan Tempoh Penggantian
Sell i i

Pad mop elepas setiap Setiap 3 hingga 6 bulan Sensor tebing

penggunaan

Berus Utama

Penapis kotak habuk

Berus sisi

Sekali setiap 2
minggu

Setiap 6 hingga 12 bulan

Setiap 3 hingga 6 bulan

Kawasan isyarat

Sentuhan pengecas

Lubang pengosongan
automatik

Roda semua arah

Sensor tepi

Sensor jarak laser (LDS)

Sekali setiap bulan
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Bampar

Bahagian bawah robot

Sekali setiap bulan

/
Kotak habuk
Bersihkan
Roda Utama mengikut
keperluan
Tangki air
Beg habuk / Setiap 2 hingga 5 bulan

Nota: Kekerapan penggantian akan bergantung kepada penggunaan robot.
Jika berlaku pengecualian yang disebabkan oleh keadaan yang luar daripada
kebiasaan, bahagian tersebut hendaklah diganti.




Modul Pengemopan

1.

Alih keluar tangki air bersih dan pemegang pad
mop.

. Alih keluar dan bersihkan pad mop dengan air

sahaja, kemudian keringkan sepenuhnya sebelum
memasang semula.

. Curahkan keluar air dalam tangki. Bersihkan

tangki dengan air sahaja dan biarkan tangki kering
sendiri sebelum memasangkan semula.

Nota: Jangan dedahkan tangki air di bawah cahaya matahari

secara langsung.

4. Jika aliran air perlahan atau tidak sekata,

bersihkan lubang udara pada penutup saluran
masuk air.

Raj. F-1

1.

Tekan klip adang berus ke dalam untuk
mengalihkan keluar adang berus, dan kemudian
angkat berus keluar daripada robot.

. Tarik keluar berus seperti yang ditunjukkan dalam

rajah. Gunakan alat pembersih yang sesuai untuk
mengeluarkan sebarang rambut yang terbelit
pada berus. Selepas membersih, tekan berus
dengan kuat ke dalam pemegang berus utama
sehingga ia berklik pada tempatnya.

7 .

< Klik

Nota: Berhati-hati apabila menarik keluar berus utama
supaya tidak berlaku kecederaan.
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W

. Dengan anak panah yang tercetak pada skrin
mengarah ke atas, masukkan pemegang berus
utama ke dalam slot mengarah ke bawah secara
condong.

S

. Sejajarkan hujung hadapan adang berus dengan
slot dan masukkan ia mengarah ke bawah secara
condong, dan tekan ia masuk ke tempatnya.

Raj. F-2

Alih keluar dan bersihkan berus sisi.

Raj. F-3

Roda Semua Arah

Nota:

« Gunakan alat seperti pemutar skru kecil untuk memisahkan

gandar dan tayar roda semua arah. Jangan gunakan daya
yang berlebihan.

¢ Bilas roda semua arah di bawah air yang mengalir dan
pasang semula selepas kering sepenuhnya.

Raj. F-4

Kotak Habuk dan Penapis

1. Buka penutup robot dan tekan klip untuk mengalih

keluar kotak habuk.

2. Alih keluar penapis kotak habuk dan kemudian
kosongkan kotak habuk.

3. Ketuk bakul penapis dengan perlahan untuk
membuang kekotoran.

Nota: Jangan cuba membersihkan penapis dengan berus, jari

atau objek yang tajam untuk mengelakkan kerosakan.

4. Bilas kotak habuk dan penapis dengan air dan
keringkan sepenuhnya sebelum dipasang semula.

Nota:

« Bilas kotak habuk dan penapis dengan air bersih sahaja.
Jangan gunakan sebarang detergen.

» Gunakan kotak habuk dan penapis hanya apabila kedua-
duanya kering sepenuhnya.

Raj. F-5

1. Alih keluar dan buang beg habuk.

Nota: Menarik keluar pemegangnya akan menutup rapat
beg habuk bagi mengelakkan habuk dan serpihan daripada
terkeluar dengan tidak sengaja.

2. Bersihkan habuk dan serpihan daripada penapis
dengan kain yang kering.

3. Pasangkan beg habuk yang baharu.

4. Pasang semula penutup tangki habuk.

Raj. F-6



Sensor Robot

Lap sensor robot dengan kain yang lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan dalam rajah di
bawah:

1. Sensor Jarak Laser (LDS)

2. Sensor Dok

3. Sensor Tepi

4. Sensor Tebing

Nota: Kain yang basah boleh merosakkan unsur-unsur sensitif

dalam robot dan stesen tapak. Tolong gunakan kain yang
kering untuk membersih.

Raj. F-7

Sentuhan Pengecas dan Kawasan Isyarat

Bersihkan sentuhan pengecas dan kawasan isyarat
stesen tapak dengan kain yang lembut dan kering.

Raj. F-8

Lubang Pengosongan Automatik

Bersihkan lubang pengosongan automatik robot dan
stesen tapak dengan kain yang lembut dan kering.

Raj. F-9

Duktus Udara

Jika duktus udara tersumbat, sila bersihkannya
mengikut langkah-langkah berikut.

1. Buka skru pelekap pada penutup duktus udara dan
alih keluar penutup tersebut.

2. Periksa sama ada duktus udara dihalang oleh
objek asing. Jika ya, bersihkannya.

3. Pasangkan semula penutup duktus udara.
Raj. F-10

Robot mengandungi pek bateri ion litium berprestasi
tinggi. Pastikan bateri kekal dicas dengan baik untuk
kegunaan harian bagi mengekalkan prestasi bateri
yang optimum. Jika robot tidak digunakan untuk
satu jangka masa yang panjang, matikan robot

dan simpan di tempat lain. Untuk mengelakkan
kerosakan akibat nyahcas yang berlebihan, cas robot
paling kurang sekali setiap tiga bulan.



Pencarisilapan

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian
e Laluan pulang untuk mengecas dihalang, cth. pintu tertutup.
 Stesen tapak terputus sambungan daripada kuasa atau
« Aras bateri rendah. Cas semula robot pada stesen tapak telah dipindahkan semasa robot tidak berada padanya. Sila
Robot tidak dapat dan cuba sgkali lagi. o sambungkan stesen tapak kepadg bekalan kuasa atau letak
dihidupkan. * Suhu bateri terlalu rendah atau terlalu tinggi. Anda robot pada stesen tapak untuk dicas.
disyorkan menggunakan robot dalam persekitaran yang Robot tidak dapat * Terdapat terlalu banyak halangan di sekel|llng stesen tapak.
suhu sekelilingnya melebihi 0°C dan di bawah 40°C. mencari dan Letakkan stesen tapak di kawasan yang lebih terbuka.

Robot tidak dapat
mengecas.

Stesen tapak tidak bersambung dengan kuasa, sila pastikan
kedua-dua hujung kord kuasa telah dipalam masuk dengan
betul.

Sentuhan antara sentuhan pengecas pada stesen tapak dan
robot adalah lemah, sila bersihkan sentuhan pengecas.

pulang ke stesen
tapak.

Memindahkan robot boleh menyebabkan berlakunya
pemposisian semula robot, dan peta akan dibuat semula jika
pemposisian semula gagal. Jika robot berada terlalu jauh
dari stesen tapak, robot mungkin tidak dapat pulang sendiri
secara automatik, dalam keadaan demikian anda perlu
meletakkan robot pada dok pengecas secara manual.

Lap kawasan isyarat pada stesen tapak untuk membersihkan
habuk dan serpihan.

Robot gagal untuk
bersambung
dengan Wi-Fi.

Kata laluan rangkaian Wi-Fi salah. Pastikan kata laluan yang
digunakan untuk menyambung ke rangkaian Wi-Fi anda
adalah betul.

Robot tidak menyokong sambungan Wi-Fi 5 GHz. Pastikan
robot bersambung kepada sambungan Wi-Fi 2.4 GHz.
Isyarat Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada dalam kawasan
liputan Wi-Fi yang baik.

Robot mungkin belum bersedia untuk dikonfigurasikan. Sila
keluar dan masuk semula apl, kemudian cuba lagi seperti
yang diarah.

Periksa sama ada terdapat ruang yang cukup di kedua-dua
sisi atau di hadapan stesen tapak untuk mengelakkan robot
daripada terhalang.

R.°b°t tersangkut * Robot boleh tergelincir jika lantai di hadapan stesen tapak
di hadapan stesen . . . . .
. terlalu basah. Jika begitu, bersihkan air yang berlebihan
tapak dan tidak bel ba laci
dapat pulang sebelum mencuba lagi. )
 Disyorkan untuk memindahkan stesen tapak ke tempat lain

kepadanya. .

dan cuba lagi.

* Pastikan piring pemanjangan tanjakan dipasang dengan
betul.

* Robot tidak boleh dimatikan semasa ia sedang dicas. Anda
disyorkan untuk memindahkan robot dari stesen tapak,
kemudian tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk

Robot tidak dapat mematikannya.
dimatikan. * Jika robot tidak dapat dimatikan dengan melakukan langkah

1, tekan dan tahan butang kuasa selama 10 saat untuk
mematikan robot secara paksa. Jika masalah berterusan, sila
hubungi perkhidmatan selepas jualan.
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Pencarisilapan

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian
* Masa yang diambil untuk mengecas sepenuhnya robot Robot tidak akan « Pastikan robot tidak ditetapkan kepada mod Jangan
) apabila aras bateri rendah ialah 6 jam. ) menyambung Ganggu (DND) yang akan mencegah kerja pembersihan

Kelajuan ¢ Jika anda menjalankan robot pada suhu di luar julat yang semula kerja daripada diteruskan.
pengecasan dinyatakan, kelajuan pengecasan akan diperlahankan pembersihan + Robot tidak akan meneruskan pembersihan selepas anda
perlahan. secara automatik untuk memanjangkan hayat bateri. selepas memulangkan robot secara manual ke stesen tapak atau

* Sentuhan pengecas pada kedua-dua robot dan stesen mengecas. menghantar robot untuk dicas melalui apl atau butang (.

tapak mungkin kotor, sila lap dengan kain kering.

* Periksa sama ada penapis kotak habuk tersumbat. Jika ya, Stesen tapak . . .
Bunyi bising bersihkannya atau gantikannya. tidak boleh . iigks: si?;uici?dzig :iﬁﬁk d;:;(;nat:ar\rg]lgl :j:ltj:rzzn:p
bertambah * Objek keras mungkin terperangkap dalam berus utama mengosongkan sebarar? halanaan :da lul;apn engosonaan autorfmatik
kuat semasa atau kotak habuk. Periksa dan buang sebarang objek keras. kotak habuk robot tg nt 9 kpt Kot kfg1pb ngik gd bersihkan
robot sedang * Berus utama atau berus sisi boleh terbelit. Periksa dan secara bo ho > stese atpah i au to a t a du - ~ka ada, bersinka
beroperasi. buang sebarang objek asing. automatik. ahaglan yang terhalang tepat pada masanya.

Tukar mod sedutan kepada Standard atau Senyap.

Robot bergerak
tanpa mengikut

Objek seperti kord kuasa dan selipar hendaklah disusun
atur sebelum menggunakan robot.
Bekerja di atas permukaan yang licin boleh menyebabkan

Tiada air keluar
daripada tangki
air atau hanya
sedikit yang
keluar.

Periksa sama ada terdapat air di dalam tangki air.
Bersihkan lubang udara pada penutup saluran masuk air.
Bersihkan pad mop jika kotor.

Pastikan pad mop dan pemegang pad mop dipasang
dengan betul mengikut manual pengguna.

jalan yang roda utama tergelincir. Disyorkan untuk mengeringkan
ditetapkan. kawasan yang basah sebelum menggunakan robot.

» Pastikan pintu bilik yang hendak dibersihkan terbuka.

* Periksa sama ada terdapat bendul yang lebih tinggi
Robot tertinggal daripada 2 cm di pintu bilik tersebut. Robot tidak boleh
bilik yang melepasi bendul atau anak tangga yang tinggi.
sepatutnya * Tempat di hadapan bilik yang hendak dibersihkan mungkin
dibersihkan. basah dan licin, menyebabkan robot tergelincir dan

bekerja secara tidak normal. Sila cuba keringkan lantai
sebelum menggunakan robot.

Robot pulang
ke stesen

tapak tanpa
melakukan kerja
pengosongan
automatik.

Mod DND mencegah robot daripada melakukan kerja
pengosongan automatik.

535

Untuk sokongan tambahan, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com.




Spesifikasi

Stesen Tapak dengan Pengosongan Automatik

Kuasa Output
Maksimum

<20 dBm

Dalam keadaan penggunaan biasa, peralatan ini
hendaklah dikekalkan jarak pemisahnya sekurang-
kurangnya 20 cm antara antena dengan tubuh

pengguna.

Pek Bateri Litium-ion Boleh Cas Semula

R2412-4S2P-MMYD

Model /R2412-4S2P-FMTEV
Voltan Nominal 144V ==
Kapasiti Terkadar 4.8 Ah
Kapasiti Biasa 5.2 Ah 74.88Wh
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Model RLD35GD Model RCDD0301
Masa . . . Input Terkadar 220-240 V ~ 50-60 Hz
Kira-kira 6 jam
Pengecasan
Output Terkadar 20V=1A
Voltan Terkadar 144V =
Kuasa Terkadar
Kuasa Terkadar 75 W (semasa 700 W
pengosongan
Kekerapan 2400-2483,5 MHz habuk)
Operasi

Stesen Tapak/Dok Pengecas

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia: < 0.5 W
(dalam 15 minit selepas robot meninggalkan stesen
tapak/dok pengecas)

Robot & Stesen Tapak/Dok Pengecas

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia melalui
rangkaian: € 2 W (Dalam masa 20 minit selepas pek
bateri pembersih vakum robotik dicas sepenuhnya.)

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia: < 0.5 W
(Dalam masa 20 minit selepas pek bateri pembersih
vakum robotik dicas sepenuhnya.)



Pelupusan dan

Penyingkiran Bateri

Bateri litium ion yang terbina dalam, mengandungi
bahan yang berbahaya kepada persekitaran. Sebelum
melupuskan bateri, pastikan bateri disingkirkan

oleh juruteknik yang berkelayakan dan dibuang di
kemudahan kitar semula yang berpatutan.

— bateri mesti dialih keluar daripada alat sebelum ia
dijadikan sekerap;

— alat mesti diputuskan sambungannya daripada
bekalan utama semasa bateri dialih keluar;

— Bateri dilupuskan dengan selamat.

AWAS:

Sebelum mengeluarkan bateri, putuskan sambungan
kuasa dan habiskan kuasa bateri sebanyak yang
mungkin.

Bateri yang tidak diperlukan hendaklah dibuang di
kemudahan kitar semula yang betul.

Jangan dedahkan bateri kepada persekitaran yang
bersuhu tinggi untuk mengelakkan risiko berlakunya
letupan.

Dalam keadaan rosak, cecair mungkin terkeluar
daripada bateri. Jika berlaku sentuhan, jirus dengan
air dan dapatkan bantuan perubatan.
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Panduan Penyingkiran:

1. Balikkan robot, gunakan alat yang sesuai untuk
menanggalkan skru di bahagian belakang robot, dan
kemudian tanggalkan penutupnya.

2. Cabut terminal antara bateri dan papan PCB
untuk mengeluarkan bateri.

Maklumat WEEE
Semua produk yang mempunyai simbol ini
E adalah sisa peralatan elektrik dan elektronik
(WEEE seperti dalam arahan 2012/19/EU)
yang tidak boleh dicampur dengan sisa isi
rumah yang tidak diisih. Sebaliknya, anda
hendaklah melindungi kesihatan manusia
dan persekitaran dengan menyerahkan
sisa peralatan anda ke pusat pengumpulan
yang dikhaskan untuk kitar semula sisa
peralatan elektrik dan elektronik, yang telah
dilantik oleh kerajaan atau pihak berkuasa
tempatan. Pelupusan dan pengitaran
semula yang betul akan membantu
mencegah kemungkinan berlakunya akibat
yang negatif ke atas persekitaran dan
kesihatan manusia. Sila hubungi pemasang
atau pihak berkuasa tempatan untuk
maklumat lanjut tentang lokasi serta terma
dan syarat pusat pengumpulan tersebut.
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